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MRMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere en general a loa 
soportes amortiguadores para la suspensión de un cuerpo osci­
lante a una estructura de soporte, y tiene por objeto en partí— 

5. cular un soporto amortiguador del tipo que comprended
- un cuerpo tubular de sostenimiento destinado á ser.fijado a

* *.*la estructura de soporte, * *
* *- un elemento de unión destinado a ser fijado al cuerpo osci­

lante y unido coaxialmente a un extremo del cuerpo tubular 
de sostenimiento por medio de un elemento anular de material

1 0 . elastomárioo, cuya superficie externa está fijada al*cúerpo
tubular de sostenimiento y cuya superficie interna eq^á;fija­
da al elemento de unión, y
- un amortiguador fluido dinámico de las oscilaciones del 
elemento de unión con respecto al cuerpo tabular de sosteni-

1 5 * miento.

El fin del presente invento es realizar un soporte 
amortiguador del tipo que se ha indicado más arriba- en el 
que el amortiguador fluido-dinámico se ponga a funcionar solo 
cuando la amplitud de las vibraciones del cuerpo oscilante 

20. supere un valor determinado, de modo que se obtenga a la
vez una elevada flexibilidad y un elevado grado de amortigua--3
miento en el caso de oscilaciones de baja freouenoia y un 
pequeño grado de amortiguamiento junto con una transmisibi- 
lidad muy reducida en el caso de oscilaciones de alta frecuen- 

25* cia.



Con el fin de alcanzar dicho objetivo, el presente 
invento tiene por objeto un soporte amortiguador del tipo que 
se ha definido al comienzo, caracterizado por la combinación 
de las siguientes características;
- el cuerpo tubular de sostenimiento está provisto en su extre
mo opuesto al elemento da unión de una pared transversal rí­
gida; / . Jw *
- el elemento de unión está provisto de una barra que se ex­
tiende coaxialmente en el cuerpo tubular de sostenimiento y

*  * * *
que soporta en su extremo interno un plato transversal;

*  * *

- entre el elemento de unión y el plato transversal está in­
terpuesta una membrana anular de material elastomérico,

\ .***coaxial al cuerpo tubular de sostenimiento y distanciada...
axialmente con respecto a dicho elemento anular de Taáttérial 
elastomérico, cuya superficie interna está unida a -dicha barra 
del elemento de unión y cuya superficie externa está fijada 
al cuerpo tubular de sostenimiento;,1a cual membrana de ma­
terial elastomérico define junto con la pared transversal 
del cuerpo tubular de sostenimiento una cámara interna a dicho 
cuerpo tubular de sostenimiento, la cual cámara esta llena 
de un líquido de amortiguamiento en el cual está inmerso 
dicho plato transversal.

Gracias a esta característica , el soporte ejerce 
una acción amortiguadora limitada en el caso de oscilaciones 
de pequeña amplitud, que son completamente absorbidas por las 
deformaciones elásticas del elemento anular de material olas-** 
tomerico que une el elemento de unión al cuerpo de sosteni—
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miento, mi en trae que en el oaso de oaollacion.es de baja frecuen­
cia, o de amplitud elevada, el desplazamiento en el interior de la 
cámara llena de fluido del plato transversal soportado por el 
elemento de unión realiza una fuerte acción amortiguadora de 

5- tipo viscoso. Desde el momento en que el líquido de amortigua** 
miento no esta en contacto con el elemento anular de material 
elastomérico que une el elemento de unión al cuerpo tubjul&r de 
sostenimiento, no se producen alteraciones de la rigidez! áe 
dicho elemento anular por efecto de variaciones de presión? en 

10. el interior de la cámara. Esto vuelve independiente el compor­
tamiento dinámico del elemento anular de material elastomérico 
de las variaciones de presión dinámica en el líquido de amorti­
guamiento y reduce la reacción dinámica y por tanto la tUrnsmi-

. *  * * *. * *sibilidad, particularmente en el caso de oscilaciones d*a*&lta 
15. frecuenoia. Además, gracias a la presencia de la membfa&¿

anular de material elastomérico, el elemento anular de material 
elastomérico no debe necesariamente asegurar una estanqueidad al 
fluido, y por lo tanto se puede realizar con una forma cualquiera 
y presentar una abertura conforme a las exigencias del soporte.

20. Además, el amortiguador fluido-dinámico del soporte
no es sometido a la presión interna del fluido debida a la de­
formación bajo carga estática del elemento anular de material 
elastomérico que une el elemento de unión al cuerpo tubular 
de sostenimiento, y por consiguiente la membrana anular de mate- 

25. rial elastomérico trabaja solamente en presencia de cargas diná­
micas*



Según el invento, dicha membrana de material elasto- 
márioo presenta, en su condición indeformada de reposo, una con­
cavidad circunferencial que sobresale en dicha cámara interna.

Gracias a sus particulares características de amor­
tiguamiento, el soporte amortiguador según el invento puede 
ser aplicado ventajosamente para la suspensión del motor ai 
chasis de un vehículo automóvil. El soporte permite amortiguar 
eficazmente las oscilaciones del motor en las condiciones de 
marcha, a bajo número de revoluciones o en el caso de sáltps 
bruscos del vehículo provocados por irregularidades del;terreno, 
mientras que en el caso de marcha del motor a un númene.<alevado 
de revoluciones, el amortiguamiento resulta extremadam&ate 
reducido a fin de aislar el motor del bastidor y asegura^ una 
marcha confortable.

Otras ventajas características del invento se harán 
manifiestas en la siguiente descripción detallada, hecha con 
referencia a los dibujos anexos que se dan a título de ejemplo 
no limitativo, en los cuales:

la figura 1 es una vista en sección axial de un soporte 
amortiguador conforme al invento en condiciones de reposo, o sea 
antes da la instalación, y

la figura 2 es una vista análoga a la figura 1 que 
ilustra el soporta en condiciones de montaje bajo una carga 
estática.

Con referencia a los dibujos, se indica con 10 un cuer­
po tubular metálico de sostenimiento provisto de una pluralidad



de orejas laterales agujereadas, una de las cuales se indica coh 
1 2 y para la fijaoión del cuerpo 10 a una estructura de soporte*

El ouerpo de sostenimiento 10 está provisto en un extre­
mo de un fondo transversal rígido 14 bloqueado mediante aguapa­
do del extremo del cuerpo 10 contra un manguito 16 adyacente
a la superficie interna de dicho cuerpo 1 0 * ' . .

* .  .

En el otro extremo del cuerpo tubular de sostenimiento 
1 0 está fijada, en correspondencia con una parte anulan .interna 
abocinada 18, la superficie externa de un elemento anudar de 
material elastomerioo 20 que tiene una forma sustancialmente
de campana. La superficie interna del elemento anular 20.está

* Jfijada a unqporción central de susperficie troncoconica*22 de
* * * * \

un elemento de unión metálico 24 coaxial al ouerpo de ¿bale­
nimi ento 10. El elemento de unión 24 está provisto de un'orificio 
axial 2 6, en el que está inserta una barra metálica que se indica 
con 28. La barra 28 presenta un extremo roscado 30 que se atorni­
lla en una tuerca 32 alojada en una cavidad de extremo 34 del ele­
mento de unión 24 y sobresale al exterior de dicho elemento de

del
unión 24 para pernii tir la fi jación/elemento 24 a un cuerpo osci­
lante. La barra 28 se extiende en el extremo opuesto al interno 
del cuerpo de sostenimiento 10 y presenta una cabeza de extremo 
36 alojada en una cavidad axial 38 de un plato transversal 40.
La placa transversal 40 está provista en la parte que mira hacia 
el elemento de unión 24 de un portabarra troncocònico 42 contra 
cuya base menor se apoya la base mayor de un elemento distan- 

... ciador tubular de superficie externa troncocònica 44 montado



sobre la barra 28. La base menor ael elemento distajnciador 44 
contacta el extremo interno del elemento de unión 24*

A la superficie externa del elemento distanciador 44
está fijada una membrana anular de material elastomórico 46
coaxial al cuerpo tabular de sostenimiento 10 y distanciada
axlalmante del elemento anulan de material elastomóricQ 2Q

* * *

La superficie externa de la membrana anular de material'Jelasto- 
marico 46 está fijada a un anillo metálico 48 adyacente*a la 
superficie interna del cuerpo de sostenimiento 10 y bloqueada 
axialmente entre el manguito 16 y un espaldón anular iiitémo 
50 de dicho cuerpo de sostenimiento 10. La membrana anular 
de material elastomórico 46 define en el interior del cu&typo 
tubular de sostenimiento 10, junto con el fondo 14, ung*.cámara 
cerrada 52 llena completamente con un líquido de amortiguamiento 
de elevada viscosidad en el cual está inmerso el plato transver­
sal 40.

La configuración del soporte conforme al invento, que 
se ilustra en la figura 1 corresponde a una condición no defor­
mada de reposo, o sea antes de la instalación del soporte, 
in esta condición, la membrana anular de material elastomórico 
4ó presenta una concavidad circunferencial 46a que sobresale 
en ol interior de la cámara 52. üi la configuración de empleo 
del soporte que se jinetea en la figura 2 , que corresponde al 
caso en que ol cuerpo de sostenimiento 10 está fijado a una 
estructura do soporte y el elemento de unión 24 está unido a 
un cuerpo oscilante, el cedimiento elástico bajo carga del ele—
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mentó anular de material elastomórico 20 y el descenso axial 
de la barra 28 hacen que la membrana de material elastomórico 
46 adopte una configuración austanoialmente ¿planada.

El montaje del soporte amortiguador según el invento 
5. prevé inicialmente la deformación del elemento anular de mate­

rial elastomérioo 20 desde la configuración de reposo que se
ilustra en la figura 1  a la de ceñimiento bajo carga espática

* * <que se ilustra en la figura 2 , por medio de una herramienta
externa que no se ilustra en los dibujos, y el bloqueo áx^Lal

1 0 . entre el elemento de unión 24, el elemento distanciadoK44 y
el plato transversal 40 por medio de la parte roscada *30*^0 la
barra 28 y de la tuerca 3 2. Se procede sucesivamente hl'ílenado
completo de la cámara 52 con el líquido de amortiguamjyaptp y....
al cierre estanco de dicha cámara 52 mediante la aplicación y 

15. el bloqueo mediante agrapado del fondo 1 4 . Cuando se suelta la 
herramienta de montaje, el elemento anular de material elasto- 
mérico 20 tiende a volver a su condición no deformada arrastran­
do axialmente la parte interna de la membrana anular de material 
elastooórico 4 6. Cuando se efectúa la liberación, la configu- 

20. ración del soporte es la que se ilustra en la figura 1. Cuando 
el soporte es solicitado por una carga en su estado de empleo, 
adopta la configuración que se obtenía con la herramienta de 
montaje, la cual corresponde a la de la figura 2.

En el empleo, el soporte amortiguador según el invento 
25. os apto para ejercer una fuerte acción amortiguadora en el caso 

de oscilaciones de elevada amplitud del cuerpo oscilante, y una



acción amortiguadora extremadamente reducida en el caso de os­
cilaciones de pequeña amplitud. En el primer caso, la deforma­
ción elástica del elemento anular de material elastomérico 20 

provoca una variación del volumen de la cámara 52 que es absor­
bida inicialmente por la deformación elástica de la membrana 
anular de material elastomárico 46. Sucesivamente, la membrana 
46 se comporta como un elemento rígido y una solicitación ulte- 
rior provoca un paso de líquido de amortiguamiento desde una 
parte liasta la otra de la cámara 52 a través del pas§¡)e -anular 
comprendido entre la superficie lateral de la placa transversal 
40 y la superficie interna del cuerpo de sostenimiento ID, de­
terminando un amortiguamiento de tipo viscoso. , .

*  * *..
En cambio, en el caso de oscilaciones redu&í$ps en 

las que las variaciones del volumen de la cámara 52 sap# comple 
tamente absorbidas por las deformaciones elásticas de la mem­
brana anular 46, no se produce ningún paso sustancial de líqui­
do amortiguador entre las dos partes de la cámara 52 y por 
consiguiente no tiene lugar ningún amortiguamiento viscoso.

Naturalmente, es posible variar el valor de amorti­
guamiento viscoso obtenible actuando sobre el proporcionamien- 
to del plato transversal 40 con respecto a la cámara 52.

Desde el momento en que el líquido de amortigua­
miento está en contacte con el elemento anular de material 
elastomérico 20 y no tiende por tanto a aumentar la rigidez 
por efecto do la presión que se establece en el interior de 
la cámara 52, el comportamiento dinámico del elemento anular
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de material clastomórico 20 resulta independiente de las varia­
ciones de presión dinámina en el interior de la cámara 52, 
por lo que se reduce la reacoión dinámina y por consiguiente 
la transmisibilidad de las vibraciones de parte de dicho 

5. elemento anular 20, las cuales son de elevada frecuencia. 
Además, dado que no es necesario que el elemento anular de 
material elastomérico 20 asegure una estanqueidad al(i&¿ido, 
se le puede dar cualquier forma al mismo, y además puede pre­
sentar aberturas conforme a las exigencias de empleo*¿¡e3- 

10. soporte. .*,

Naturalmente, manteniendo el principio del"i&ventc
se podrán variar ampliamente los detalles de construcción y las
formas de actuación con respecto a la descripción precédante
y a los dibujos, sin que por ello se salga del ámbito, d&l pre-

-- sente invento.1?.
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N O T A

Descrito el objeto del presente invento, se decla­
ran nuevas y de propia invención las siguientes reivindica­
ciones:

1. Soporte amortiguador para la suspensión de un
5. cuerpo oscilante a una estructura de soporte, del tipo que ̂/**

comprende:
- un cuerpo tubular de sostenimiento destinado a ser fijado 
a la estructura de soporte,
- un elemento de unión destinado a ser fijado al cuerpo oscilan

10. te y unido coaxialmente a un extremo del cuerpo tubular de
sostenimiento por medio de un elemento anular de mater&al

* * * * *

elastomérico, la cual superficie externa esta fijada.bí cuer­
po tubular de sostenimiento y cuya superficie interna'está 
fijada al elemento de unión, y

1 5 . - un amortiguador fluido-dinámico de las oscilaciones del
elemento de unión con respecto al cuerpo tubular de sosteni­
miento, caracterizado porque:
- el cuerpo tubular de sostenimiento (10) está provisto en su 
extremo opuesto al elemento de unión (24) de una pared trans-

20. versal rígida (14);
- el elemento de unión (24) está provisto de una barra (28) que 
se extiende ooaxialmente en el cuerpo tubular de sostenimien­
to (20) y soporta en su extremo interno (36) un plato trans­
versal (40),

2 5. - entre el elemento de unión (24) y el plato transversal .(40)
está interpuesta una membrana anular de material elastomérico
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(46), coaxial al cuerpo tubular de sostenimiento (10) y distan­
ciada axialmente con respecto a dicho elemento anularás mate: 
rial elastomérico (20), cuya superficie interna está unida a 
dicha barra (28) del elemento de unión (24) y cuya superficie 

5. externa está fijada al cuerpo tubular de sostenimiento (10)$ 
la cual membrana de material elastomérico (46) define junto 
con la pared transversal (14) del cuerpo tubular de sosteni­
miento (10) una cámara interna (52) a dicho cuerpo túKúlar de 
sostenimiento (10), estando llena dicha cámara (52) chajun 

1 0 . líquido de amortiguamiento en el que está inmerso dicho plato 
transversal (4O).

* < *** *
2. Soporte amortiguador, de conformidad con la 

reivindicación 1, caracterizado por el hecho de que &i6ha mem­
brana de material elastomérico (46) presenta, en su bORdición 
no deformada de reposo, una concavidad circunferencial (46a) 
que sobresale en dicha cámara interna (52).

3 . Soporte amortiguador, de conformidad con la rei­
vindicación 1, caracterizado por el hecho de que la barra (28) 

la que está provisto el elemento de unión (24) presenta 
20. una porción roscada (3 0) que sobresale al exterior del so­

porte y 03 utilizable para la fijación del elemento de unión 
(24) a un cuerpo oscilante.

4 . Soporte amortiguador, de conformidad con la 
reivindicación 1. cr eterizado por el hecho de que sobre 
1- Larra (28) de que está provisto el elemento de unión (2 4) 
está dispuesto un elemento distanciador tubular (44) que tiene

25.
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una superficie externa, troncoconica a la cual esta fijada 
la superficie interna de dicha membrana anular de material 
elastomérico (46); apoyándose la base mayor de dicho ele­
mento distanciador (44) cantra dicho plato transversal (40)

5- y apoyándose la base menor de dicho elemento distanciador (44 
contra el elemento de unión (24)*

*:
5. Soporte amortiguador para la suspensión de un 

cuerpo oscilante a una estructura de soporte.

10.

Según se describe y reivindica en la presente* memo­
ria descriptiva que consta de 13 hojas foliadas y escri­
tas a máquina por una sola cara? acompañadas de los dibu­
jos reglamentarios. i'".''.

JA!ME i S E R N O ^ s
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