MEMORTI 4 DESCRIPTIV.

Correspondiente a una PATENT: DE INVENC ICN cuyo reglstro

ge solicita por veinte afios.

& Leavor de

.
D, F{1ippo TRAVETTI, de macionalidad italiana.
Residente en ROIM(Italia)’.-Vfa Mazzarino, 9
por

»DISPOSITIVO SLEVADOR CON APOYOS AUTOADARTABLE PARA VEHICU-
Lo»,
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En la actualidad los usuariocs de motocicletas y otros

vehfeulos de dos ruedasg ¢ isponen para 8l aparcamiento de sus
vehfculos de caballetes fijado en foma adecuada al bastidor
de dichos medlos de transporte. Pero cuando esta operacidn ha
5,~ de realizarse sobre un terreno particulsriente wccidemtado re-
sulta muy dessgradable el realizarlo por causa del fatigoso
trabajo que supone levantar el vehfculo y el esfuerzo que ha
de realizar el usuario para vemcer la resistemcia del resorte
de que va provisto para sujetar al caballete contra el chasis
10,~  cuando éste no estd en uso,

El obje to del presente imvento es un caballete de apar-
camnl ento provisto de varios apoyos independientes que al ac-
tuar individualmente eliminen los mnencionados inconvenientes,
Bl levantamiento del vehfculo se realiza con completa estabi-

15, = 1idad haclendo que se apoyen en el suelo independientemente
los dos o mds pies del caballete, los cuales son acclonados
simul téneamente por medio del daispositivo dnico, objeto de
esta patente, que presenta la ventaja de poder realizar su
funcidn sobre cualyuler terreno -por desnivelado que este sea.

20,= Bsta invencidn se describe en la presente memorila solo
a‘-_titulo de ejemplo no limitative, siendc complemento de ella
el grdfico adjunto, en el cual se representa el dispositivo
segdn wna vista en seccidn longitudinal,

Conforme &l dibujo, que representa una forms de realiza-

25, - cién preferente de la invencidn, el dispositivo camprende: Una
manivela (1) de mando que rosca en el perno (2), pasantepor
el manguito regulable (3), dicho perno soporta el pifidn cénico
satélite (6), y dispone en su extremo de un orificio transver-
sal para el paso del e je del planetario y porta-apoyos (9); el

BOy= manguito regulable de bloqueo del pifidn satflite (6) acoplado &l
perno (2) en la parte inferior de la manivela (1), rosca dentro

del casquillo externo de bloqueo (5) con obj to de fijar median
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te la contratuerca (4] 1a puesta a punto de 1a regulacién y
permitir el necesario blogueo del pifién satdlite low (6) ¥
hacerlo solidario con el bloguso del casquillo externo (5)
que actda sobre las dos piezas de recubrimiento del mecanig-
mo (7 y 24).

Un pi#én planetario (15) fijado por medioc de la chaveta
(14) sobre el eje duel planstario y porta-apoyos (9) que rueda
dentro del tubo soporte (8) de forma que dicho engranaje (15)
engrana con el pifién eaté'lite loco (6) y éste a su vez de
igual forma con el opuesto engranajé planetario (19) fijado
las chavetas (20) y (23) al apoyo (28); dos piezas de recu=
brimiento o carcasas (7) y (24) gue contieren el mecanismo
entre las cuales rueda el conjunto de engram jes cdnicos, las
dos carecasas son unidas por medio del sector de enlazce (17)
fijado por medio de los tormillos (16) y (18) a las piezas
(7) y (24) respectivamen ta,

Un acoplamiento para el montaje del dispositivo en el
vehfculo £1jado w la pieza de recuwbrimiento (7) para su unidn
& un estribo fijo al chasis del whfculo al cusl se aplica,

Un apoyo {11) f£ijo al extremo opuesto del eje del plene~
tario (9) cyyo apoyo (11) se hsce solidario al porta-apoyos
(9‘.) mediante uns chaveta (13) alojada en el tubo soporte (8)
el cual va sujeto al chasis del wehfculo por sl soporte {10),

Dos tornillos (12) y (21) para la sujecidn de loa spoyos
(11) y (22) al eje del planetario (9},

El funcionamiento deldispositivo de caballete 6s como
a continuzcién se describe:

In el momento de aparcar el vehfculo, por ejemplo una
motocicleta, el usuario actda sobre la menivela (1) de foma
que dismimya la presién del manguito de bloqueo del satélite
(3) y asimismo la presidn del casquille externo de bloqueo (&)

sobre las dos piezas de recubrimiento y cierre del mecaniso,
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Obtenido este se acciona la menivela (1) en el sentido
normel al ejs de formm que haga girar al engranaje gsatdlite
loco (6) que actuando sobre ¢l engranaje planetario (15) ¥
sobre el planetario (19) hace girar al prinero (15) can el
eje del planetario {9) y el apoyo (19), el segundo planetario
(19) con el apoyo (22), dando lugar a que tanto el spoyo (11)
como 61 {22) bajen hasta tocar cada uno independienteumente el
te rreno.

Io gue constituye la principal caracterfstica del invento
es 1a situacidn Loca del engrana je satélite (6) sobre el perno
(2) ¥y prone en evidencia su importancia cuandc; el terrenc pre-
senta altibajos, ya gque por efecto de la independencia del mo-
vimiento de 1los apoyos uno de estos coincidird con el suelo a
un detcrminado nivel, que puede ser di ferente al del otro apo-
yo, el cual descenderd hasta que a su vez encuentre el terreno,

81 se desea volver a utilizar el vehfculo, bastard actuar
sobre la palanca (1) realizendo la maniobra inversa,

Lag ventajas que se obtienen en la préctica del preseute
invento son svidentes como se ha'demosbrado en el curso de la
p:E\;ssente exposicidn, ya que en cualquier moumento y cualquiera
e sea el estado del terreno es posible aparcar el wvehiculo
de dos ruedas dejdndolo en posicidn verticsal con una mniobra
simple y cémoda,

Otra venta ja del presente Invento es que este dispositivo
de caballete puede no solamente aplicsrss a vehfculos de dos
ruedas sino tambidn a remolques, helicdptercs y cualquier otro
medio que requiera el presente caso de sustentac idn, pudiendo
empliarse en un nimero mayor los apoyos.,

Una de las ventajas de este dispositivo es la posibilided
de construirlo de diferentes msmeras; ya sea voriendo sug di-

mensiones, y asimismo variando la foma de mando guée puede ser
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empleando 1a fuerza de un electro-imdn, de un motcr eldctrico,
de un moter hidrdulico, de gasolinma, o aire comprimido, de fric-
cidn, de trinyuete, etc., etc,, y afn cualquier otro si stema

motor.

REIVINDICAGIONESG
-— -— - e e -—

18 ), -»DISPOSIT IVO ELEVADCR CON APOY0S, AUTOADAPTABLE PARA
VEHICUL(S» que se caracteriza pormue los pies de &poyo son soli-
darios a dos ejes coaxlales gquienes & su vez van acoplados a dos
pitiones cénicos de un sistema planetario completado por un ter-
cer pifién cénico intermsdio que engrana con la mencionada pareja
de pifiones, de forma que estando el menc iormdo mecani suno plane-
tario alojado en el interfor de unu carcasa partida solidaria al
bastidor o chasis del vehfculo y el pifidn clnico intermedioc aco-
plado a un ele sobre el cuval gira loco, situado perpendicular-
mente respecto a los menclonados ejes coaxiales, al actuar sobre
una palanca uma fuerza en sentido de que ¢l eje 88 desplace en
un plano normal 8 los ejes coaxlales, se produce un gire rela-~
tivo entre los dos pifiones plme'tarios ac oplados a través del
p:li’ién intermedio, que hace descender los puntos de apoyo solida=-
Iil)’s a cada uno ge los e jes coaxiales, cuyos puntcs de apoyo se
de tienen sl apoyarse en el suelo y contindan su movimiento si-
mul t§neo, haclendo ascender verticalments el chasis del vehfwm-
lo independientemnte de 1la altura a que se hayan detenido,

2a),~nDISPOSITIVO nIEVADOR CON APCYOS, AUTOADAPTABLE PaRa
VEHICULCL" que se caracteriza por una manivela de mando ac oplada
@ un eje posante a travds de un manguito roscado exterior y de
un pifin cdnico que gira loco sobre dicho eje, el cusl presenta
en su extremo un orificio pasante transversal en 8l cual se alo-

Ja el eje que soporte los pifiones planetarios, de ibma gque el

mamgnito roscado exterlormente al roscar sobre unu pleza de re-
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cubrimiento exterior bloguea el sistema de engranajes al impe-
dir el giro del citado pifidn imtermedio,
38),-nDISTCIIMIVC ELLVADOR CON »PCY0S, AUMCADAPTABLE PaRa
VEHICTLOS» que se caracteriza por el hecho de vertenecer al cl-
tado dispositivo un juego de dos pifiones planetarios, uno de
ellos solidaric @ un eje al cual se acopla uno de los puntos de
apoyo y el otro a un eje hueco coaxial con el primero que lleva
golidario ctro punto de apoyo cuyos pifiones engrenan simul t€ne a~
mente con un tercer pifidn cénico que gira loco sobre el eje ob-
jeto de la anterior reivindicacidn, estanco el conjunto alojado
en el Interior ds una carcasa formada por dos partes unidas en-
tre sf,
n4d ), »»DISPCSITIVC BLEVADCR DON APCYQH, AUTUADAPTABLL PARA
VEHICULOS? que se caracteriza porque la carcasa gue recubre el
sistema planetaric segdn la anterior reivindicacidn, va fijada
al chasis del vehfculo a elevar,
5ﬁ=).--'DIE;POSITIVC= LLEVADOR CON AFCY0S, AUTOADAPTABLE Puila
VEEICULOS» gue se caracteriza por un manguito de bloqueo montado
sobre la manivela, segdn la 28 rgivindica.cidn, que al desplazer-
se axialmente respecto a un casquillo dentro del cua rosca,
qq;len a su vez hace disminuir la presidn ejercida sobre 1la car-
casa de recubrimiento del sistema planetario, segdn la 38 reivin-
dicecidn, dejando libre la manivela objeto de la 2& reivindica-
cién, para que &l desplazarla segdn plano nomal al eje de Los
pifiones planetariocs, se produzca el desplazamiento requerido de
los puntos de apoyo,
68 ), »»DISPOIITIVC ELEVADOX CON APOYOS, AUTOADAPTABLE P iR4
VEHICULGwn,



La presente memoria descriptive consta de siete holas fo-
liadcs y mecanografiadas por una sola cara, componiendo un o=

tal de clento cincuenta y siete 1fnuas, inclufdas éstas,
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