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El invento se refiere a un conectador eléctrico Gd.

petido. Como un conectador de este tipo se reguiere fﬁeében
temente para aplicaciones de placa de circuitos impregos ten
combinacidn con paquetes dobles en linea, debe ser tafini®n
de tamaifio pequeﬁé.

Un conectador eléctrico anterior descrito en la

patente norteamericana nimero 4.08C.032 comprende un congun-—

de contactos que se abren a una primera cara de la pllmera

parte de alogamlento una serie de contactos recibidos en ca

mero y segundo integralmente unidos conjuntamente en extre-
mos de base y que tienen superficies de contacto opuestas

en extremos libres pera definir receptdculos Jjunto a la pri

do en el primera parte de alojamiento y estando el extremo
.libre del segundo brazo acoplado a una segunds parte de alo-

Jamiento montada para moverse e deslizamiento scbre la pri-

irsercidén nula y a un contacto para utilizar en ell
Se requiere frecuentemente disponer de un conecta
ico que tenba rececptdculos o enchufes hembra gup
ablertos para acoplar con un contacto macho. <on

insercidn nula y gue, sin embargo, mantenga.una

contacto efectiva para establecer una conexid:r

satisfactoria incluso después de acoplamienfa re-

...'
L ® .

iento aislante que inecluye una primera parte de

0 formada con una serie de cavidades de recepcidn

w N
—

spectlvas, comprendiendo cada contacto brazos pri

incluyendo el segundo brazo una parte eldstica
qQue se exticnde ftransversalmente, entre el exire-

el extremo de base, estando el primer brazo fija-

de alojamiento para mover la superficie de contadg
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to del segundo brazo hacia fuera de la superficie de contacH
to del primer brazo con flexidn eldstica de la rerte inter-~
media para abrir el receptdeculo y admitir un conductor o ten

minzl con fuerza de insercién nula.

Sin embargo, una ventaja del conectador anteridy

es que la parte intermedia tiene sélo una caracteristicsa de

e

tensidn de viga en voladizo cuando se flexiona, con el xesull

tado de que no puede ser obtenida en el conectador de Eéque

flo tamafio una fuerwza de contacto suficiente para hacet *pbsi

ble una conexidén eléctrica satisfactoria mientras se rermite

el acoplamiento repetido, . .

En un conectador segin el invento la parte %h§§r»
media se sensiblemente coplanar con las superiicies de con-
tecto de manera que la parte intermediz tiere una componen-—
te de esfuerzo torsional cuando se flexiona.

| La componente de esfuerzo torsional hace posible
mantener una elevéda fuerza de contacto mientras se permite
el desplazamiento repetido del brazo de contacto para abrir
el receptdculo, con el resultado de que el conectador pucde
ser de tamalio suficientemente peguefio para apliceciones de
paguete doble en linea y de placa de circuito impreso.,

Preferiblemente, la parte intermedia es “= forma
‘sinuosa oue tiene sucesivos elementos que se extienden lon-
gitudinal y lateralmente al brazo de contacto de manera que
la parte intermedia tiene componentes tanto de torsién como
de curvatura cuando se flexiona.

De acuerdo con otro aspecto del invento, un contag]
o para un conectador de fuerza de insercidn nula segdn se

ha descrito anteriormente, gue comprend: brazos primero y

segundo unidos conjuntamente de manera enteriza en los extrd
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bra, incluyendo el segundo brazo una parte eléstlca interme

dia, que se extiende trgnsv irsalmente, entre el extremo 1i-

Ld »
.'Q

° » L4
bre y el extiremo de base, estd caracterizado porgque la* Yar-

te intermedia es sensiblemente coplanar con las superficies

'o )o

de contacto y tiene una componente de esfuerzo tor81ondl

L N

cuvando la superficie de contacto del segundo brazo es fiovi-

da hacia fuera de la superficie de contacto del primer bra-

zo para abrir el recgptdculo. ' e

.

e 3
- »

Un ejemplo de un conectador de fuerza de inbdereidr

nula segun el invento y un contacto para el m*smo se Qéxéri
birdn ahora con referencia a los dibujos que se acompalian,
en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva despieza-
da dei conectador;

La figura 2.es una vista en perspectiva del conec
tador con un paquete, doble en lfnea (DIP) alineado para
acoplamiento con el mismo;

La figura 3 es una vista en perspective del con-
tacto a una escaia mayor;

La figura 4 es una vista en planta de una pieza
elemental de contacto;

Laes figuras 5, 6 y 7 son vistas en seccidn irens—
versal parcial del conectador mostrzndo la disposicidn rela

tiva de las partes antes, durante y después del acoplamien-~

to con terminsles de DIP;

las figuras 8 y 9 son vistas en seccidn transver-—

sal a lo largo de las lineas 8-8 y 9-9 de las figuras 5 y 6

respectivamente; y

mos de base y que tiene superficies de contacto opuestas en |

los extremos libres para definir receptdculos o enchufes hep}
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La figura 10 es una vista extrema del conectador,

conectador eléctrico 1l comprende partes de alojamiento pri

mera, inferior y segundd, superior, 16 y 10, respectiyapen—

te, una palanca de accionamiento 12, contactos 14 y vagillas

* 0"

de gufa 18, '.'%

El alojamiento 10 es en esencia de forma de L, de

finiendo la base una pared de tope vertical 20 en el extreno

*
delantero o frontal 22, mientras oue dos espigas de posicio-

L ¢

3 - e v » 3 * *
namiento hendidas 24 se dirigen hacia abajo desde un extremo

trasero 26 (segun se muestra también en 1a figura 10):'Amboc

extremos del alojamiento Superior estdn bicsecados porzféﬁa—
jes verticales 28, 28' de seccidn cn U, que estdn interseca
dos por una ranura 30 que se extiende centralmente a lo lar
g0 de una cara superior 32, Un par de entrantes paralelos
alargados 34 se extienden a lo largo de la cara superior en
la mayor parte de su longitud sobre lados opuestcs respecti-
vos de la hendidura y una fila de aberturas pasantes 36 estdk
Situadas en los respectivos entrantes. Un rar de receptédcu-
los 38 dispuestos longitudinalmente estdn formados en la pa
red delantera 20, en lzdos opuestos respectivos del rebaje
28. Un entrante 40 estd formado en un lado ae la pared 20
para proporcionar espacio para la palanca 12, |
.Como se muestra particularmente en las figuras 5
y 8, una cara inferior 42 del alojamiento 10 tiene formados
un par de entrantes 44 alineados con los entrantes 34, Una

fila de muescas 46 que se extienden lateralmente estdn for-

tando cada muesca situada debajo e inmediatamente por delan

te de cada abertura 36,

Como se muestra particularmente en la figura 1, el

madas en cada pared lateral que define cada entrante 44, es~

(o]
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Como se muestra partlcularmente en la figura 10,

=

cada espiga hendida 24 incluye dos dedos 48 definidos por
una hendidura 50, y que tiene extremos libres achaflanados

con resaltos vueltos hacia arriba 52. U
* g

5 Ambos alojamientos inferior y superior estén Mol -~

Q..

deados preferiblemente de un compuesto pldstico, tal como

s
nol

. de poli(sulfuro de fenileno). -

La palanca 12 estd hecha de un material rigido,

LJ
[ E AN N ]

tal como alambre Ae acero inoxidable recocido de seccidn

» 9"
.

10 transversal rectangular con esquinas redondeadas, et

e
. -

Un extremo libre de una primera pata 54 dejhi'ba~

lanca estd doblado hacia atrds sobre si mismo para formas

una parte de dedo 56. Una segunda pata 58 est4 doblada para
extenderse. perpendicularmente a la primera pata. Un extremo
15 libre 60 de la segunda pata estd recalcads para propor010Aar .
un pre que retiene la palanca en los alojamientos.

Como se muestra particularmente en las Tiguras 3
Yy 4, el miembro de contacto estd estampado y conformado en
una pieza de chapa metdlica, preferiblemente cobre al beri-
20 lio con un chapédo de estafio-plemo u oro y comprende brazos
Frimero y segundo 62 y 64, resPectivamente,.unidos integral
‘ mente en lados adyacentes de las partes extfemas de base 72
| ¥ 76 por una banda 68 que define un puente que tiene uh eje
que se extiende longitudinalmente con respecto a los brazos.
25 Un montante soldador 66 se vxtiende desac las partes extre-
mas de base del primer brazo.

Unaé orejetas de montaje 70 se extienden lateral -
mente desde lados opuestos respectivos del primer braszo 62
que tiene un cuerpo rigido sensiblemente plano.

Ls parte extrema de base 76 del segundo brazo se
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*

1 . | extiende léteralmente y estd unida integralmente a una partg

-

extrema libre 74 que ge extiende lateralmente mediante una
parte intermedia 78. La parte intermedia tiene tres elemen-

tos que se extienden longitudinalmente 78a, 78b y 78Qng@gdos
5 conjuntamente por dos elementos que se extienden latermlmen
te 78d y 78e. Los elementos longitudinales y laterales wse

. unen sucesivamente para definir una parte intermedia de for

. ' ma sinuosa.

Las partes 81 se extienden lateralmente desde,la~

10 dos opuestos respectivos de la parte extrema libre 74:@§§

» ®

alléd de la parte extrema libre 80 del primer brazo.

Como se muestra en la figura 3, mientras le’s pei-

tes de extremo de base de los deos brazos son paralelas &l
resto del segundo brazo 64, se pretensa (preferiblemente an
15 tes de formar la banda 68) de ménera que la parte extirema 13
bre 74 aprieta contra la parte extrema libre 80, precargan-
do el segundo brazo. Las partes extremas libres 74 y 80 pro
porcicnan superficies de contacto opuestas que definen un
receptdculo o enchufe hembra.

20 El alojamiento inferior 16 es de forma rectangulal
sensiblemente con la misma anchura y longitud que el aloja-
DU Jmiento superior 10. Un rcborde 84 que se extiende lateralmen
| te estd formado en un extremo frontal o delantero 82 del
alojamiento inferior y un piec de montaje 86 se extiende ha-
25 | cia delante desde el reborde Yy tiene formado un receptéculo
87 para un tornillo de montaje (no mostrado). Los receptdcu
los 88 para recibir las varillas de guia 18 estén formados
.en el extremo delantero en respectivos lados opuestos del
pie 86,

Como se muestira en la figura 10, dos hendiduras P&
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santes 94 que se extienden verticalmente estdn formedas en
un extremo trasero 90 del alojamiento inferior 16 y estdn
contrataladradas junto a sus extremos inferiores para propoy

cionar resaltos 96 vueltos hacia abajo. Un entrante W w5t

formado en una cara superior entre las hendiduras rasantes

y se extiende hasta un receptdculo 99 para recibir un, tqrni

. e

1lo o perno de montaje.

»
L2 AR )

Como se muestra en la figura 5, unos pies 100 se
‘.'...
extienden desde la cara del alojamiento inferior en las ,par
v et -

e "

. . [
tes delantera y trasera para separar el alojamiento dq'Ta

Ds
.m. )

oA,y
L )

superficie de una placa de circuito impreso (no mostrg

Como se muestra en la figura 1, dos filas déabhvi
dades 102 estédn formadas en el alqjamiento inferior en el
mismo paso que las aberturas 34. Las cavidades son de forma
rectangular y tienen ranuras o hendiduras 104 que se extien
de léteralmente junto a la pared trasera que sobresale por|
encima de la cara superior 108 para proporcionar un nervio
106, |

Un taladro 110 de reéepcién de espiga se extiende
desde cada cavidad.

El conectador 11 estd previsio pera acoplamiento
repetido con un DIP usual 114 que tiene terminales 116 para
la insercién en contactos respectivos. |

Para epsamblar el conectacdor, se empujan los con-
tactos 14 a las respectivas cavidades 102 con las orejetas
10 recibidas en hendiduras 104 pera fijar el primer brazo
en el alojamiento inferior contra movimiento horizontal, La
parte extrema libre 80 descansa contra el nervio 106 seguin
se muestra en la figura.S Yy la espiga 66 se extiende a tra-

vés del taladro 110 para insercidén en una placa de circuito
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impreso., la parte extrema libre 74 del segundo brazo 64 se
extiende también por encima de la cara superior 108 del alo

Jamiento infexrior.

La segunda pata 58 de la palanca 125 sitda des~

pués sobre el reborde 84 y la palanca es retenida coﬁziﬁ pri

aw®

mera pata horizontal, como se muestra en la figura 5, h}enm

*»
tras que el alojamiento superior 10 es situado en la°*parte
L]
L

superior del alojamiento inferior. Ias espigas hendidas 24

LJ
. - . -8 w L]
Son empujadas ¢ través de las hendiduras 94 de maners qhe

los resaltos 52 vuelios hacia arriba saltan eldsticametsse

bajo los resaltos 96 vueltos hacia abajo, cuando la phred 2

del alojamiento superior 10 desliza hacia abajo por ed‘extrg
mo delantero 82 del alojamiento inferior. Las varillas 18
se insertan en- los rcceptdeulos alineados 38 y 88 y son re-
cibidas como un ajuste de interferencia en este Ultimo y un
ajuste de libre deslizamienlo en el primero. Unas lenglietas
de contacto 81 son recibidas en muescas 46, cono se nmuestrs
en las figuras 8 y 9. El1 conectador 11 pucde ser enchufado
entonces en un PCB>y retenido en el mismo medisnte tornillns
de montaje,

Como se mucstira en las figuras 5 a 9, en el fun-
cionamiento del conectador, la palanca 12 es hecha girar deg
de la posicidn de la figura 5 a la posicidn de la figura 6
desplazando el alojamiento superior 10 en la direccidn de
la flecha 120 en una distancia igual a la anchura de la pats
de palanca 58. El acoplamiento entre las lengtictas 81 y las
paredeé de las muescas 96 hacen que el alojamiento superior
flexione los segundoé brazos 64 hacia fuera de los primeros
‘brazos 62 moviendo las superficies de contacto cobre los se

gundos brazos haciz fuera de las superficies de contacto de
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los primeros brazos para abrir los receptdculos. Ademds, el

e

| desplazamiento del alojamiento superior lleva las aberturas

36 desde la posicidn desalineada de las fipuras 5 a 8 a ali-

neacidn con las cavidades y los receptdculos segin se mues—
.ma LR ]

5 tra en las figﬁras 6y 9. .

o 9

Después de insertar los terminales 116 de DLP-114

. & través de las aberturas 36 en los receptdculos se hage gi-

. rar la palanca 12 de nuevo a la posicidn horizontel mosiradal

&
aew 59
en la figura 5 ermitiendo que el alojamiento superior 10
J q p v~ . »
. a ™
-

10 sea movido hacia atrds en la direccidn de la Tlecha l%&iﬁe—

. »
R

- diante las fuerzas eldsticas combinadas de los segundos bra
L] [ B

»

zos 64,
Ia fuerza de contacto resultante que actda sobre
el terminal de DIP es una funcidén de la caracteristica elds
15 tica particular y las fuerzas de precarga. Como es bien sa-
. bido,‘los rardmetros gue deben ser considerados cuando se
. Cisefla un muelle de contacto incluyen la fuerza de contacto
resultante deseada, la distancia en cue el muelle se pucde
desviar o flexionar, la mdxima fuerza de desviacidn disponi
20 ble, un factor que puede ser limitado por los materiales y
dimensiones del alojamiento, material del muelle y espacib
disponible, en particular lateralmente a la direccidn de
desviacidén o flexidn. En el conectador del invento, ellespg
cio fisico disponible es necesariamente pequeflo en vista de
25 que la pequefia separacién de los terminales DIP y el materigl
del alojamiento y éonstruocién fuertemente limitada, el tama)
fio global del miembro de contacto y sus brazos primeros y

.Segundos. la estructura de segundos brazos tiene una carac-—

teristica de muelle de torsidén que es ventajosa cuando se

compara con una caracteristica usuzl de muelle del tipo de
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gue. Las posiciones centrales izquierda y derccha estén en

] constante

viga en voladizo, donde la mayor parte de la fuerza estd coy

centrada en el punto de flexidn., Al ser empujados los éegug
dos brazos hacia fuera de los primeros brazos, los elementos

de los segundos brnwos se loblan v se retuercen. Incluser
aunque las desviaciones totales de los segundos brazoéegg
Son grandes, los esfuerzos combinados de torsidn y f%egién
proporcionan una magnitud considerablc de fuerza elééﬁgéa

ademds de la fuerza de precarga.

Al liberar los segundos brazos paraaoplar 1o§.

O-'

terminales, la fuerza de contacto eldstica resultante gs ser

..1.

siblemente constante, pero las componentes de las fueq,as

es decir, la torsidén y la flexién, a que contribuyen 105 ele
mentos quc se extienden longitudinal Yy lateralmente, varian
con dependencia del desplazamiento lateral del terminal des

de una posicidén central, como se muestra en la tabla que si

linea con los respectivos elementos gue se extienden longi-
tudinalmente con referencia a la figura 4,

POSICION DEIL TERMINAL

Elemento de

segundos_brazos Centro Izquierda Derecha
T4 torsidén nula torsidn nula t{orsidn nu

menor flexidn flexidn nula Tluxidn

1

aumenta
78=a torsidn torsidén nula torsidén
flexidn flexidn es aumenta

\ : constante flexidn es
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torsidn

torsidn

aunenta torsidn es cons
flexién muy flexidn aumenta  tante
poco impor-— flexién‘aumenta
tante A
[ ER X ]
78b torsién torsidn aumenta torsidn nula
.
Tlexidn flexién es cons-  flexidn ps'?ong
i
tante tante .sa
:

T8e ftorsidn torsidn pocb im- torsidn s, gons
flexidén muy portante tante L
poco impor- flexidn mala flexién anéégta

. "o ®
tante ;.*.

T8¢ torsidén torsién nula torsidn éﬁéénta

flexidn flexidn es cons- flexién es cong
tante tante

76 torsidn torsidén aumenta torsidén disminujye

683 flexidén muy flexidn aumenta flexidn disminufy

poco impor-

‘tante

Las fuerzas cambian linealmente con el desplaza-

miento de un terminsl lateralmente al contacto.

sible tanto la tensiénpevia a sbsorber para hacer posible
la obtencidn de una fuerza de contacto suficientemente ele—

vada como flexidn repetida para abrir el receptdculo como

La estructura del segundo brazo eldstico hace PO~

se requeriria en un receptdculo de ensayo de DIF,

S

S—

™~
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nen
| I

-

me 0

Los puntos que como caracteristica de novedad se

~“ud

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Hodelo

s %a

de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los que S€ ‘reco-
»

€en en las reivindicaciones siguientes: .

Py Y-y

1&.- Un conectador elécirico de fuerza de igsgsr-
: -

".'

cién nula, que comprende un conjunto de alojamiento aislgn-
Akl

L .
P"'—‘.'

te que incluye una primera parte de alojamiento formadz cpn
. - &>

una serie de cavidades de recepcidn de contactos que se abroe
a una primera cara de 15 primera parte de alojamiento, una
serie de contactos recibidos en respectivas cavidades, com-
prendiendo cada contacto brazos primero y segundo unidos con
juntaﬁente de manera integral o enteriza por los extremos 3de
base o rafz y quehtienen superficies de contacto opuestas enl
los extremos libres paras definir receptdculos adyacentes a
la primera cars, incluyendo el segundoibrazo una parte elds--

tica intermedia, que se extiende transversalmente, entre el

extremo libre y el extremo de base, estando el primer brazo
A4

ﬁo libre del segundo brazo acoplado a una segunda pafté de
alojgmiento montado para efectuar un movimiento de desliza-
miento sobre la primera parte de alojamiento para mover la
superiicie de contacto del segundo brazo hacia fuera de la
superficie de contacto del primer brazo con Flexidén elistica
de la parte intermedié para abrir el receptdculo y sdmitir

un terminal con fuerza de insercidn nula, caracterizado por-

que la parte intermedia es sensiblemente coplanar con las su

fijado en la primera parte de alojamiento y estando el extre|.

s
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pr-em.

to a las respectivas cavidade..

L

perficies de contacto de manera que la parte intermedia tie|
ne una compénente de esfuerzo de torsidén cuando se flexiona.
28,- Un conectador de fuerza de insercidn nula se

gun la reivindicacidn 12, caracterizado porque la parte in-
. ;'f(:
termediaes de forma sinuosa, teniendo elementos sucesiyo
. .
que se extienden longitudinal y lateralmente con respe&$o

L o
al brazo de contacto de manera que la parte intermedia, tieng

tanto componentes de esfuerzo torsional como de flex:dn cuel}

-
reae

do se flexiona,

EE.
- r he

8,~ Un conectador de. fuerza de insercidn nula se

-
- oo

. - .',F ’Q
caracterizado porque T65

- ~
L] -

entre si integralmenté “pdr

&in las reivindicaciones 1 6 2,
brazos de contacto estdn unidos
fus extremos de b-se mediante un puente que %iene un eje qgug
se extiende longitudinalmente crn respecto a los brazos de
contacto.

42,~ Un conectador de fuerza de insercidén nula se
gun una cualouiera de las reivindica.ionecs precedentes, ca-
racterizado porque unas lengiletas se extienden lateralmente
desde lados opuestos respectivos de los extremos libres de
los segundos brazos, lateralmente mds alld de los extremecs
libres de los respectivos primeros brazos y estdn recitidos

en muescas formadas en la segunda parte de alojamiento jun-

58.~ Un conectador de fuerza de insercidédn nula se

gin una cualquiera de las reivindicaciones preccdentes, ca-

racterizado porque el primer brazo es sensiblemente plano y

tiene formadas orejetas que se extienden lateralmente, reci

N

bidas en hendiduras formuzdas en la primera parte de aloja-

miento para fijar el primer brazo en la primera parte de

alojamiento,
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62.~ Un conectador de fuerza de insercidn nula
segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado porque la segunda parte de alojamiento estd
montada para c¢fectuar un movimiento de deslizamiento f?ﬁ?e
la primera cara de la primera parte de alo jamiento y Eggne
formadas una serie de aberturas puestas en aliheaciéqﬁégp
respectivas cavidades en el movimiento de 1la segunda:ﬁ%fte
de alojamiento para abrir los receptédculos. e
8.~ Un conectador de fuerza de insercidn nuda
segin una de las reivindicaciones precedentes, en el que.el
o -

segundo brazo de contacto es terisado previamente contra.gl

.~
~
am Al

primer brazo de contacto.

[

88.~ "UN CONECTADOR ELECTRICO DE FUERZA DE:i’NSE_}j@
CION HULAY,

Tal y como se ha descrito en 1la Memoria que an-
tecede, fepresentado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de catorce hojas escritas =

méguina por una sola cara.

Madrid,
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Fernando de Eliablu_"u ,

Por Poder.
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