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Los dispositivos indicadores de rotura de hilo son general­
mente conocidos, tratándose de telares y de máquinas de tricotar, 
lo mismo que de máquinas retorcedoras para indicar cuando se rom­

pe un hilo.
Mientras que en tales máquinas textiles el hilo que en ellas 

se encuentra tiene una resistencia relativamente alta que permite 
ejercer en él las fuerzas adicionales indispensables para la tensión 
causada por el pulsador del dispositivo indicador de. rotura de hilo, 

en las máquinas de hilar las condiciones eoh diferentes, excluyén­
dose -.'.si el enrole o de los dispositivos inú.io;,dores 0.0 rotura ¿e hilo 

usuales.. Aquí hay que partir del hecho ¿e que en este cas o no se 

rompe un hilo en el sentido usual, sino que se revienta la materia 
hiladle que sale o..al cilindro de alimentación y que consta de pelos 
y palitos individuales, finos y finísimos, de los cuales entonces se 

forma el hilo mediante la rotación que parte del huso. Aquí se en­
cuentra el llamado triángulo criticó con el vértice hacia el baso y 
con el material hilr.ble, que con un ancho determinado sale del cilin 
uro de alimentación, como base. Es la zona de peligro, pues los di­
ferentes pelillos que se encuentran uno a la par del otro y que se 
reompen sucesivamente, todavía, no tienen la resistencia del hilo ya 
hilado. A esto hay que agregar que para la elaboración económica 

del material hilable en máquinas de hilar conviene determinar su com 
posición de manera, que apenas queda resistir la tensión a. que está 
expuesto durante el proceso de hilado. Por lo tanto la calidad del 
material hilable no se puede aumentar en vista de los esfuerzos adi­
cionales inestables al emplear los usuales dispositivos indicadores 
de rotura de hilo y en consecuencia se presenta el problema de hacer 
el dispositivo indicador de rotura de hilo de manera que no ejerza, 
sobre el material, que se presenta en forma de mecha, o de balón o 
cinta de fibras, fuerzas que sobrepasen los esfuerzos inherentes al



proceso ue hilado.
he acuerdo con es invento, el dispositivo indicador de rotura 

de hilo propuesto para solucionar este problema se caracteriza en que 
por lo menos una, pies a que participa en la formación de un ojal arre- 
vado a un huso a manera de guia-hilo, sea movible y se mantenga en 
arrastre de fuerza en una de sus dos posiciones extremas mediante la 
acoión inmediata del hilo b jo rensión, mientras que en la otra po­
sición extrema se acciona un dispositivo que indica la rotura del hilo, 

encontrándose el soporte o la conducción de la parte móvil dentro del

especio limitado por dos ejes de huso consecutivos. Es decir que se 

rata del espacio que se encuentra entra dos planos imaginarios plano- 
ralalelos entre sí, de los cuales cada uno contiene un eje de huso, 
siendo perpendiculares a otro plano imaginario que contiene conjunta­
mente arabos ejes de huso.

Un ral dispositivo no ejerce fuerzas adicionales sobre el material 

del cual está formado el hilo, brevemente 1 1  ainado hilo, porque este
hilo en las maquinas ue hilar, en las cuales el estirado, forma un 
ángulo obstuso con el eje del huso en curo vértice el hilo pasa a tra 
ves del ojal correspondiente al huso, necesariamente ejerce una presión 
sobre el ojal, la cual ya se ha tomado en cuenta al seleccionar el ma­
terial, porque en el proceso a ; hilado es inevitable que esta fuerza 
se presente. Como la parte móvil del ojal, por el efecto de la fuerza 
que la tensión del hilo eqerce sobre este ojal, se mantiene fuera de 2a 
posición extrema en la cual s-., acciona el dispositivo indicador de ro­
tura de hilo, y domo el hilo descansa directamente sobro esta parte 
móvil, la, reación del arrastre de fuerza bajo el cual la parte móvil 
c.el ojal descansa contra el hilo, tiene que comenzar con el valor que 

sea menor a esta tensión. Y no es sino cuando se presente el aquili- 

brio de fuerzas, es decir en la posición de régimen de la parte móvil 
del ojal, que las fuerzas de reaaoión alcanzan un valor que correspondí
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 ̂ al de la tensión del hilo. En máquinas ue hilar en las cuales no se 

presenta tal ángulo obtuso entre el eje del huso y el estirado, el 

¡¡ o.'¡al que a manera de guia-hilo corresponde la huso, forma el extremo 
i del balón de hilo formado por el hilo bajo la influencia de las fuer­

zas centrífugas y que se mantiene unido mediante el ojal. Por medio 
de un dispo-sitivo formado de acuerdo con este invento, el efecto de 

j las fuerzas que aquí se presentan mantienen la parte móvil delújal en

la posición extrema en la cual no se acciona el dispositivo indicador
j
!' de rotura, de hilo, mientras que este se acciona inmediatamente si a 
¡ causa dé una rotura durante el proceso de hilado, desa.pa.rece la -cen-- 

;¡ sion que había mantenido en la posición extrema de regimen la parte 
móvil ael ojal.

Esto confirma, contrariamente a lo que sucede con los indica- 

} dores ae rotura de hilo conocidos, que la instalación de un indicador 

!: de rotura de hilo de acuerdo con este invento no aumenta las fuerzas
¡ que actúan sobre el hilo, pero que sin embargo la. rotura ¿el hilo se 
¡! indica con seguridad. La. característica de que el soporte o laconduo 
i ción de la parte móvil d -1 indicador de rotura de hilo quede en el es 
¡ pació comprendido entre uos ejes de huso consecutivos, tiene como con 

! secuencia que a pesar de la relativa insignificancia de las fuerzas 

aé accionamiento del orden ae les fuerzas correspondientes a la ten­
sión del hilo, se crea un momento de torsión relativamente alto que se 
transforma en fuerzas del tamaño correspondiente que actúan sobre pie­
zas de contacto cuando estar por ejemplo se han.instalado para, oerrar 
o abrir un circuito de corriente en el cual se encuentren los disposi­
tivos de indicación de rotura, de hilo, por lo general de efecto óptico 

como por ejemplo bombilla.s de incandescencia que al encenderse indican 
la rotura del hilo de una. añera, visible a gran distancia. A pesar 
de lá sensibilidad casi sismográfica del dispositivo hecho de acuerdo 
con este invento , los contactos se abren y se cierran con seguridad,
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1̂ puliendo naturalmente presentarse casos en ios cuales las tuerzas que

le mantienen en equilibrio a la tensión ael hilo seaisuficientemente 

grandes para tener el efecto de que los contactos se toquen o se se­
paren con seguridad. Por otro lado, el mismo ventajoso aumento del 

momento de torsión tiene un efecto favorable solamente en los casos ei. 
que las fuerzas de mando ejercidas por el pulsador ctel hilo sean de­
masiado pequeñas para poder generar con ellas presiones de contacto 

u otras fuerzas suficientemente grandes, con ayuda de las cuales se 

pueda, accionar la instalación prevista para el reconocimiento óptico 
o acústico de una rotura de hilo.

Una forma particularmente conveniente de este dispositivo se 

obtiene proveyendo, para la formación del ojal, piezas fijas y mó-
ji viles dispuestas desplazadas entre sí en dirección de paso ¡,.el hilo 

y formando una parte de su longitud un arco de manera que los arcos 

¡i formen un ojal cerrado que circunde paroial o totalmente el hilo y 

que tenga el efecto ue guia-hilo. Esta disposición es particularmen­
te adecuada para máquinas de hilar en las cuales el estirado se en­
cuentre en la prolongación ael eje del huso al cual corresponde el 
ojal como guía-hilo. Si ahora el radio de curvatura del arco que que­
da mas carca del huso, preferentemente de la pieza que forma palanca, 

áe hace mas grande que el radio de curvatura del arco de la pieza 
que queda mas lejos del huso, se obtiene así la adaptación necesaria 
al barón de nilo que se forma. Si la. palanca que queda mas cerca, del 
huso es fija y mas fuerte que le, pieza móvil, que se encuentra encima 
la cual conviene que también tenga forma de palanca, la palanca fuer­
te protegeala pieza móvil y que debido a su posición o conducción es 
la mas sensible, rúes justamente porque en tales maquinas de hilar 
gira un gran número de husos cuyos carretes hay que cambiarlos, es 
naces.rio descubrir el espacio que se encuentra encima de un huso en 
el cual se encuentran los dispositivos de vigilancia del hilo. Duran



te el cambio ue los carretes el cual hay que llevarlo a cabo en 
cuestión de segundos, son inevitables los fuertes golpes contra es­

tos dispositivos, por lo que resulta necesario prote.er las piezas 
sensibles mediante otras piezas relativamente fuertes, en lo posible 
inmóviles.

Para lograr de la, manera mas sencilla que el soporte o la con­

ducción de la pieza móvil del indicador de rotura de hilo se encuen­
tre en el espacio limitado por los ejes de los husos de manera que se 

formen palancas largas que a pesar de las pequeñas fuerzas que actúan 

en la pieza móvil del ojal o en el ojal mismo, en virtud c.el momento 
de torsión suficientemente grande ya mencionado, causen las presiones 
de contacto necesarias, se ha dispuesto, en el espacio mencionado 
una caja en la cual están montadas las palancas e incorporadas las 

piezas de contacto. Esto tiene la ventaja de que esta caja se puede 
blindar encerrando aprueba de polvo los soportes de las palancas y 

las piezas de contacto. Y como la formación ce polvo en las salas 
de hilado es considerable, Teniendo como consecuercia que en las pie­

zas ae contacto pueden formarse capas aislantes que perturben la in­
dicación correcta, la protección contra el efecto uei polvo es parti­
cularmente importante. Esta caja al mismo tiempo puede contener el 

dispositivo óptico de indicación de rotura de hilo, por ejemplo en 
forma de una bombilla, ae incandescencia instalada en la superficie 
frontal.

ai la pieza que forma, la parte móvil del ojal o si el ojal 
mismo está montado dentro o fuera, de la caja de manera que las palan 
cas corran mas o menos paralelas al portador común de los dispositi­

vos indicadores de rotura do hilo, se obtienen así palancas de formas 
sencillas y de brazos largos sin estorbar la construcción general 

de la máquina. Pero para poder adaptarse a las condiciones locales 
en cada caso, el ángulo incluido entre la caja y la palanca fija con



viene, que sea ajustable. ¿demás es "ventajoso que i&clsMcOS^

entre la. caja y la palanca móvil, referido a una posición uniforme 
de régimen ¿e le. palanca, se haga de manera que pueda alterarse para 
que pueda llevarse a cabo la misma adaptación en relación a las partes 

móviles del indicador de rotdra de hilo.
Ya se ha hecho el ensayo de aumentar la sensibilidad necesaria 

de tales dispositivos indicadores de rotura de hilo, haciendo móvil 
el ojal completo y uniendo el eje de rotación a piezas de contacto 

incluidas en el circuito que contiene ios dispositivos indicadores de 
rotura, de hilo de efecto óptivo o acústico. Aquí el ojal se encuentr; 

en equilibrio inestable con un pulsador conectado a, el, no tomando en 

cuenta el hilo en el cual descansa el guia-hilo que se encuentra en 
posición do vuelvo, evitando así que el pulsador y las piezas unidas 

a él puedan seguir volcándose. Pero como hay que contrarrestar el 

momento ¿e vuelco que al quedar libres resulta necesario para condu­
cir el ojal y el pulsador a la posición extrema en la cual se indica

[ .¡i?)

la roture, de hilo, se causa una carga adicional sobre el hilo, fuera 

0.6 las fuerzas que actúan sobre él al conducirlo a través del ojal, 
¿sta carga adicional ya causa una sobrecarga del material hilable que 

debido a la rentabilidad del proceso de hilado se mantiene económico, 
per lo que a causa de este mecanismo de disparo ya se presentan mas 
roturas ne hilo que sin él. Pero como de acuerdo con este invento el 
hilo no se carga, mas que en la. medica necesaria para J levar a cabo 
el proceso de hilado al conducirlo a través el ojal correspondiente
al huso sin indicador de rotura ae hilo, solamente se presentan las 
roturas de hilo debidas al proceso de hilado, como si se trabajara 
completamente sin dispositivo indicador de rotura cte hilo.

.'¡in la ulterior ejecución de la idea que sirve de base a este in­

vento, hay que Prestar particular atención a la formación de la caja 
para las partes fijas y las piezas de contacto unidas a la parte móvil
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o.el ojal que a su vez ee encuentran ev el cj roaito que con'tiene tem 

bien, las instalaciones de seríales para la indicación óptica, acústi­
ca o f.'.e otra naturaleza ¿e 1 ?. rotura, del hilo. Has arriba, ya se na 

propuesto blinden* a prueba ce polvo en una tal caja las partes móvi­
les del dispositivo ino.ica.dor di rotura, de hilo, ya que como se sabe 

y na demostrado la experiencia, los procesos de hilado causan una.
{

fuerte producción de polvo. El polvo se asienta en las piezas de coi 
tacto formando capas aisladoras que evitan el paso correcto de la. co­
rriente y así puede pasar que a pesar de la insialación de un dispo­
sitivo indicador de rotura de hilo, no se avise una rotura de hilo
que se ha,ys. presentado.

Por lo tanto el presente invento tiene que cumplir con la fun­

ción adicional de formar la caja de manera que en lo esencial sea

imposible que se asiente el polvo en las piezas ce contacto, con lo 
que se asegure el funcionamiento cor ecto del dispositivo. Para lo­

grar esto, la caja, prosiguiendo el invento, se caracteriza en que 
esta dividida en una caja parcial que contenga-las piezas de contac­
to y preferentemente también la instalación de señales, y en otra 

caja parcial que sirva para la. entrada de los extremos re la o de 

las palancas que forman el ojal, pasando a través de la. pared divi- 
'soria de la primera a la segunda cajas parciales solamente piezas gi­
ratorias , estando la primera caja, parcial convenientemente impermea­
bilizada hacia la segunda mediante empaquetaduras y siendo completa­
mente cerrada.; exceptuando los pasos pa 
tras que la segunde caja, parcial, tendr
de la. o de las .palancas. Mientras que

ra 1 as piezas giratori as, miei:, 
á escotaduras para la entrada 
resulta, prácticamente imposih

cerrar herméticamente las entradas de piezas oscilantes, tales como 
las mencionadas palancas que forman el ojal, no causa dificultades 
estanqueizar los pasos de piezas giratorias mediante empaquetaduras 
redondas. Por lo tanto, por medio de le. división de la caja, mediante



una pared divisoria solamenta atravesada por piezas giratorias, re­
sulta perfectamsnt-; posible proteger las piezas de contacto prácti­
camente contra toda entrada de polvo. Sin embarro parece convenien- 
te proveer las ranuras de entrada de la o de las palancas a la se­
gunda oaja parcial por encima y por debajo con resaltos de la paren 
de la caja para desviar el polvo. Como se sabe, cuando el aire está 

quieto, como sucede ante todo en las salas de hilado durante los oes- 

cansos o cuando no so trabaja, el polvo va descendiendo y se asienta 
sobre los objetos que encuentra en su camino, los cuales en este caso 

soplos resaltos que desvían el polvo, evitándose así que penetre por 

las ranuras a le, caja parcial que tiene estos resaltos. Por otro la­

do, justamente la caja parcial en la, cual entran los extremos de las 

palancas tiene que ser mas accesible que la parte en que se encuen­

tran las piezas de contacto, ante todo por ios ajustes necesarios de 

las palancas. Por esta razón, la caja se ha diseñado de modo que la 

segunda caja parcial se pueda abrir y cerrar, permaneciendo cerrada 
la primera caja parcial. Para esto conviene emplear paredes latorale: 
opuestas que en su extremo inferior están ranuradas para la intro- 

dución de una lengüeta, decierre, preferentemente flexible que se pue­
da, introducir y sacar a discreción en y ¿e las ranuras, ásta flexi- 

bilidad es necesaria porque a la segunda caja parcial no se le q.iere 
dar la forma ¿e un paralelepípedo, sino rebajarla en sus extremos 
para reducir el espacio pue ocupa a la medida mínima posible. Pero 
como ambas partes de soporte y ae conducción d'e la palanca móvil hay 
que acomodarlas en la misma oaja, es conveniente unir ambos costados 
de la ca ja por medio ¿e un puente que podría servir para, colocar una 
bola de soporte en la cual se pueda, apoyar el eje giratorio de la 
palanca móvil. Si ambas partes de la caja están divididas además Ion 
gitudinalmente, se pueden abrir en toda su extensión, teniéndose así 
acceso a las partes móviles, las cuales entonces se puaaen intercam-
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biar sin dificultad. Ademas es conveniente darle a la pared exterior
i superior de la primera caja parcial la forma de un techo para desviar,j
el polvo que tiende ausentarse y mantener así las cajas libres de pol- 

j vo. Si el borde de la primera caja parcial sobrepasa la bombilla de 
i incandescencia que sirve de indicación óptica de rotura de hilo, la 
¡¡ cual se instala preferentemente en la,superficie frontal libre de la 

}j caja, formando asi listones de protección para la bombilla, en caso 

de encenderse ésta se podrá ver perfectamente debido a, la visibilidad
¡¡

lateral, mientras que por otro lado se evita la acumulación de polvo
i ;

¡i sobre le, bombilla y se protege ésta contra golpes. Por la misma razón
i
¡j es conveniente hacer que las piezas re contacto, prefurentemente hachea 

en forma de láminas e instaladas en un zócalo, cierren a ras con la 
superficie frontal libre de la primera caja parcial, mientras que les 
contactos de conexión, preferentemente en forma de plañeras ¿e oontac- 

; to ¿e lo, .riñera co ja parcial, cierren a ras con su superficie que 
quede al frente del zócalo. De esta manera, las piezas de contacto 

! que permiten la rebatibilidad de la, caja sin que haya, que mover ningún 
alambre que debido a ios esfuerzos a manera un golpes podría, fatigarse

20
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y quebrarse, estarían instaladas a prueba de polvo, de modo que tampoco 

en esta parte podría causarse una interrupción indeseable ¿el circuito.
Si arriba se ha dicho que este nuevo dispositivo ondina,dor de 

rotura ,oe hilo es particularmente adecuado para máquinas ue hilar 
por presentarse en ellas las condiciones particulares mencionadas, 
esto naturalmente, no quiere de oir que una vez oreado es!.,e dispositivo 

¡¡ su empleo estará limitado a las máquinas de hilar. También en otras 
máquinas textiles se desea no aumentar innecesariamente la carga del 
hilo con dispositivos indicadores de rotura de hilo, puliendo aplicar­
se el indicador de rotura de hilo propuesto también y con muy buen 
éxito a telares y a máquinas de tricots,!*, lo mismo que a máquinas re-

30 torcedoras
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¡¡ Los dibujos dan algunos ejemplos de ejecución de indicadores

Ü de rotura de hilo hechos de acuerdo con este invento.
¡i La, Fig. 1 representa, un corte longitudinal a t.Lt„vés c..e una ca—¡i
Ü ja. hecha de acuerdo con este invento, con su socalo de conexión, a lo 

largo de la linea I - I de la figura 2 .
La Fig. 2 a su vez representa un corte longitudinal horizontal 

' a l o  largo de la línea 1 1 - 1 1  de la figura 1 .

La Fig, 3 muestra un corte transversal vertical a lo largo ae 
i la línea 1 1 1 - 1 1 1  y
i la Fig 4 un corte transversal vertical a lo largo ¿e la línea

IV - IV de la figura 1.

La Fig 5 es una viste, lateral de la caja rebatida, mientras que 

¡ la iig ó corresponde a una vista desde arriba de la caja en po-

, sición de regimen.

La Fig 7 muestre, la disposición de un indicador de rotura de hi­
lo, hecho de acuerdo con las figuras 1 a ó, en relación al huso corres- 

I pondiente.
' La Fig. 8 muestra, la misma disposición en el coa.o d, que el es­

tirado se encuentre en la prolongación ¿el eje uel huso.

La Fig. 9 muestra otra forma del ojal que la, representada en la 

figura 10.
La Fig 10 muestra la disposición y la forma, del indicador de 

rotura de hilo en el caso de presentarse las condiciones mostradas en 
la figura 0 , siendo móvil el ojal completo.

La- Fig 11 muestra un indicador de rotura de - hilo de acuerdo con 
las figuras 1 a ó en posición rebatida.

La Fig 12 muestra la disposición de una serie de indicadores de

30

rotura hilo uno a la par del otro.
Por lo pronto ¿escribiremos ahora, la construcción del dispositi­

vo indicador de rotura de hilo hecho ae acuerdo con las figura 1 a 6.



las figuras 2 y 6 se reconoce por lo pronto el ojal 1 corres­

pondíanse a un huso en función ds guia-uiio, en el cual Ir. parte 2

que participa en l?, formación sel ojal es móvil por formar un arco ue 
la. larga palanca 3 a su vez montada oscilante sobre el aje de rotación
¿i. La otro, parte arqueada 5 que participa en la formación c.el ojal es 
parte de la palanca fija ó. lista palanca 6 es mas fuerte que la palan­

ca 3 y? como se puede reconocer particularmente bien en la figura 4 ; se 
encuentro, debajo de la palanca móvil 3, protegiendo a ésta de los gol­
pes que vengan de abajo hacia arriba, los cuales se pueden producir 
por el hecho de que los carretes que se encuentran debajo del dispo­
sitivo mostrado hay que cambiarlos con relativa rapidez, puniendo pro­

ducirse movimientos incontrolados en detrimento de la palanca 3-
Anora, parí, poder.llevar a la práctica, de acuerdo con este in­

vento, la instalación a prueba de polvo de las piezas ¿e contacto uni­

das a la palanca móvil 3 y de las demás piezas de contacto previstas, 
se han previsto las siguientes instalaciones!

 ̂ En una primera caja parcial 7 y formada mediante la subdivisión

¡i de la caja completa, se encuentran las diferentes piezas de contacto 
lj a detallar todavía y ademas una parte del soporte del eje de rotación 

}¡ 4 de la palanca móvil 3 que forma el ojal. La segunda caja parcial
lj está prevista en 8 , cerrando esta segunda oaja parcial la primer- caja
!! Parcial por debajo. La segunda caja parcial 8 , como se puede recono­

cer ante todo en la figura 4, tiene una ranura y de entrada para las 
palancas 3 y 6. Estas ranuras es-difícil cstanqueizarlas, ya que no 
solamente hay que tomar en cuenta el movimiento de giro de la palanca 
3, sino además los movimientos'de ajuste que son necesarios para adap­
tar el uispositivo indicador de rotura de hilo a las condiciones de 
espacio dominantes en cada caso. Por esta razón, la palanca 6 no estí 
r i jada rígidamente a 1 c, segunda caja parcial 3, sino que se sujeta cor 
la ayudo, del tornillo toe sujeción 1 0 , apoyándose en el soporte 12 que
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form-r. la pared inferior le cierre 11 de la primera ca.Jn parcial 7- 

Rediante la unión de sujeción, 10 - 12 es posible sujetar la palanca ó 

en cualquier posición angular aeseada en relación a la dirección longi 
tudinal o.e la oaja. Por la misma razón, el extremo de la palanca 3 
esta sujetad., al eje de rotación 4 en el estribo de sujeción*) j de ma­

nera que, con la ayuda del tornillo prisionero 1 4 , se pueda airar a 
cualquier posición angular deseada en relación al eje de rotación 4* 

Debido a esta disposición, la pared inferior de cierre 11 de la primer 
caja parcial 7 está hecha de manera que solamente haya que pasar a tra

ves de ella las piezas giratorias 4 y 10. Por lo tantqéolamente se 
necesitan p. ej. las simples empaquetaduras redondas 15 para blindar a 

¡¡ prueba de polvo el interior de la primera oaja parcial 7'. ti mismo 
efecto tiene la contratuerca, lo del tornillo ue sujeción 10. El eje 

¡ de rotación 4 está montano en ra bola del soporte 1? sostenida a su ve 5
en el puente 18 c.ei costado 1y que junto con el cos*'j!.do opuesto 20

j cierra, lateralmente la o...ia parcial 8. Los costados 19 y 20 tienen
ranuras en 21 en las cuales se introduce la lengüeta. flexiole 22 que
cierra, la caja parcial o' por debajo. El eje de rotación 4 tiene en 

23 una parte .mas delgada que porta la espiga 24. Beta espiga 24 puede 
deformar la lámina do contacto 2 5, cuyo extremo está firmemente unido 

a la caja parcial 7 en 2ó, mediante una rotación ¿el eje de rotación 4 

en sentido centrario al de las agujas del reloj ( Figura 2), de manera 
que se levan lie la punta del contacto 27 de la plancha de contacto 2b. 
Meto interrumpe el circuito en el cual se encuentra la bombilla 29,
instalada en la. superficie frontal libre de la. caja parcial 7 y sosten L 
da en 30. Esta, posición de la espiga 24 y del eje de rotación 4 unido 
a ella, es la posición de régimen de la palanca móvil 3 con 1?. parte
arqueada 2 que forma parte del ojal, en la cual el hilo que se conduce 
a 'través ¿el ojal 1 ejerce una. fuerza, en la figura 2 dirigida hacia 1 
derucha, sobre la parte arqueada 2, lo que produce un momento de borsi5
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longitudes de las piezas 3 y 24? es suficientemente grande para levan­
tar y mantener levantada con seguridaa la punta de contacto 27 de la 
plancha de contacto 25. La lámina de contacto 31 le suministra, la co­
rriente a la bombilla 29 en caso de cerrarse el circuito mencionado.

21 portalámpara de la bombilla 2'9 forma el segundo polo conectado a 
la masa que conduce la corriente negativa. La lamín a de contacto 

25 está comunicada con otras piezas 32 conductoras te corriente y que 
portan la plancha de contacto de conexión 33. De la misma manera, la 
plancha.de contacto 23 está montada en las piezas conductoras de co­

rriente 34 comunicadas con la plancha de contacto-35. Como se puede 

reconocer en las figuras 1 y 2, las planchas de contacto 33 y 35 se 
encuentran frente a las lengüetas de contacto 3b y 37 con las puntas 

de contacto 3b y 39* Si la caja 7 y Ó se aparta hacia arriba como 
muestra la figura 5? Ids planchas de contacto 33 y 35 se separan de 
las puntas de contacto 33 y 39? interrumpiendo así el circuito mencio­
nado y siendo indiferente si la punta de contacto' 27 está tocando la 

plancha de contacto 23 ó no, como muestra la figura 2. En la posición 

dibujada está haciendo contacto porque en la figura 2 la palanca 3 

se encuentra en la posicáón que se produce cuando se rompe el hilo que 
se conduce a través del ojal 1. En este caso desaparece la fuerza ya 

descrita ejercida per la espiga 24 sobre la lámina de contacto 2 5? és 
ta se expande debido a su elasticidad, con lo que las piezas 27 y 23 
hacen contacto y por lo tanto cierran el circuito mencionado. Enton­
ces se enciende la bombilla, 29* Así la. lámina de contacto 25 suminis­
tra las fuerzas de retroceso que se encargan de hacer retroceder la 

palanca 3? en caso de rotura de hilo, ae le, posición de régimen a la 
posición indicada en la figura 2. Un tope 40 para la espiga 24, for­

mado por la caja 7, limita la torsión de la palanca 3 en sentido con­

trario al ae las agujas del reloj en la figura 2 , más allá de la pesi-



oion en la cual se forma el ojal 1. ¿i en este estado se levanta la 

caja 7 y 8? girándola alrededor del eje de articulación ¿¡.1 (Véanse las
¡ figuras 3 y o), se apaga la bombilla 2$, ¿espues de haber cumplido 
.¡ con su misión de indicar le, rotura del hilo. Vuelto a ensartar el 

5 hilo en el ojal 1, es decir, cuando la punta de contacto 27 se ha se-
parado ae la plancha de ce..tacto 20, la bajada de la caja no influye 

j !  en la apertura del circuito 27 * 28, sino que se ha restablecido el 
j estado listo para funcionar. Ahora, para asegurar el abastecimiento 
} de corriente lo más cómodo posible de los dispositivos indicadores de

10 ; rotura de hilo montados en serie uno a la par ¿el otro, la lengüeta 

de contacto 36 conduce al caequillo metálico 42 )Veanse las figuras 

1 y 2) que sirve para, introducir el tornillo de contacto 43* Este
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tornillo tiene una punta 44 mediante la cual pueue atravesar el'ais­
lamiento de un cable 45 que contiene un conductor eléctrico 4¿ conec­
tado al polo positivo de una fuente de corriente no dibujada o de la 
red de conexión electrice,, ni polo negativo se encuentra en la masa 

no dibujada, es decir, en el cahallete de la, máquina y en las piezas 

de contacto conectadas con él. El cable 45 corre a lo largo ci.e los 
dispositivos indicadores de rotura de hilo montados en serie uno a 

la par JéLotro, pudiendo conectarse así los indicadores a la fuente 
de corriente de la manera sencilla descrita,.

En las figuras 3 y 4 se puede reconocer que las cajas parciales 
7 y 8 mismas están divididas longitudinalmente. La junta está marca­
da con el número 47. Las dos partes se mantienen juntas mediante re­
maches huecos 48. pero si se desea tener fácil acceso a.l interior ds 
la caja, se pueden sustituir estos rema-ohes huecos 48 por tornillos. 
En la.- mismas figuras se pueda reconocer que la caja parcial 7 en su 
parte superior 47 tiene la forma ¿e un techo para desviar el polvo 
que tiende a asentarse. Por la. misma razón, encima y debajo de las 
ranuras $ de entrada de las palancas 3 y 6, Is. pared ae la caja forma



resaltos 50 y 51 para desviar el polvo, que a manera de aleros no le 
(tan ai polvo opon tunidad o.@ asentarse.

10

15

¡j Las lengüetas de contacto 3ó y 37 y las piezas ue contacto uni**
¡ i  _  ^
'i das a ellas están instaladas en el zócalo $2 que es fijo y que por
i
i ejemplo se puede sujetar a un listón corrido que forma parte de la pa­

red posterior de la má.uina, en caso de que no se tome esta pared misn a
para fijar los zócalos 52.

La figura 7 muestra la disposición del dispositivo indicador
j! de rovure. de hilo en relación al huso al cual co .-responde el ojal del 

indicador de rotura de hilo que le sirve de guía-hilo. Este ojal 2 y 

'! 5 lo porta la caja 7 y 8 de la manera representada en lar- figuras 1
: a ó, estando la caja sujetada al zócalo $2 mediante la articulación

¡j -!-1. Además se reconoce la pared posterior 53 de la máquina a la cual
esta sujeto el zócalo 32. El huso mismo lleva el número 34* Además

se reconoce el hilo 33 que pasa a través del ojal formado por las pie­

zas 2 y 5. El balón formado cor el hilo es 36) mientras que 57 es el
par de cilindros de alimentación, siendo la dirección o.e paso del hilo

de arriba hacia ahajo y sufriendo éste el doblez mostrado en el ojal
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2 y p.
La figura 8 muestra las mismas condiciones en el oaso ¿e que el 

par de cilindros de alimentación 5§ se encuentre en la prolongación 
del eje de huso 54* El halón de hilo 56 que se forma al rilar, como 
ya quedó explice,do respecto a las figuras 1 a 6, ejerce una fuerza 
sobre la parte arqueada 2 (Figure, 2) de la palanca móvil j, de manera 
que en la posición ¿e régimen mantiene levantada la punta de contacto 
27 de la plancha de contacto 2o y la bombilla 2y no se enciende. Si 
no se forma, el balón 36 por haberse roto el hilo, también desaparece 
el ef ció del balón de hilo sobre la parte arqueada 2 y las piezas 
asumen la posición indicada en la, figura 2 en que se índica la rotura 
de hilo encéndiendose la bombilla 2$.
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Hiontras que la dirección de paso del rilo también en la figura 

8 es de arriba hacia abajo, esta dirección se invierte en husos de do­

ble torsión con arrollamiento del hilo en bobinas de'arrollado cruza­
do, sin que se altere nada en la formación del doblen en la conduoión 

del hilo según la figura 7-
!: ha figura y muestra un tipo un poco alterado del indicador de -
i rotura de hilo. En él la palanca móvil $9 forma un arco 60 abierto
!¡ nacía el mismo lado que el arco 5 de la palanca inmóvil 6, sin que

se altere nada en la formación ael ojal en 1.
.

¡i La figura 10 muestra un tipo de indicador ¿e rotura de hilo en

¡ el cual solamente existe uan sola palanca móvil 61, formada a manera 

j de la palanca 3 en la figura 2, la cual a su vez tiene una parte ar­

queada 62 que forma un arco de 360°, sin que en 1 se altere nada en 

1¿. formación del ojal.
¡¡ La figura 11 muestra en una representación esquemática lo que

ya, se había enseñado en la figura 5.
Finalmente la figura 12 representa la manara en la, cual varios 

i dispositivos indicadores de rotura de hilo se encuentran formando una
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¡ hilera a lo largo de la pared posterior común 53 de la máquina.

I Disponiendo las cajas 7 y 8 en el espacio 63 formado entre dos
pianos 64 planopara,lelos entre sí, los cuales a su vez contienen los 
ejes do los husos 34 (Véanse las figuras 7 y 8), la, palanca móvil 61 
tiene un largo relativamente grande, o.e manera que a pesar ue ejercer:t 
fuerzas pequeñas en el ojal móvil 62, o bien en la parte móvil 2 que 
forma parte del ojal (véase la figura 2), se producen momentos do tor­
sión relabivma.mte grandes en el eje ¿e rotación 4 (Vease la figura 1 
los cuales se trasmiten a, la espiga 24. En consecuencia, esta espiga

30

24 levanta con seguridad y 

tacto 2y, hecha con amplias 
la corriente en 27 - 28, po:

con funcionamiento seguro 

dimensiones para, asegurar 
r lo que la realización ne

la lámina de con
un buen paso ne 
esta posición



5

10

¿o

25

30

ae régimen no cause, c.ificnltaües. Contrariamente, la, lamina ae con­

tacto 23 ejerce fuertes fuerzas de retroceso sobre las piezas 24? 4?
3 y 2 en caso de que se rompa el hilo, con lo que en '¿7 - 2o con toda 
seguridad se forma, un contacto y se enciende la bombilla 2y.

Hecha la descripción precedente, hemos ue añadir que los detalle 

de realización de la idea expueáta pueden variar, sin oueior ello camo 
la esencia de la invención que es le, que se desprende de los párrafos 

que anteceden y la que se reivindica en la siguiente

án resumen: La Patente de Invención que se solicita recaerá

sobre lis reivindicaciones siguientes:
13.- Dispositivo indicador de rotura de hilo, particularmente, 

para, máquinas ae nilar? caracterizado porque por lo menos una parte 
que participa en la formación del ojal de paso ael hilo corresponden­
te a un nuso me hilar y con función de guia-hilo, es móvil y se mantie 
ne en arrastre ó.e fuerza en une. de sus posiciones extremas me üi ante 

el contecto airecto del hilo tenso en él, mientras que en la otra po­

sición extrema se acciona un dispositivo que indica, la rotura del hilo 
encontrándose el soporte o la guía ¿e la pieza móvil en el espacio li­
mitado por dos ejes a.e huso consecutivos.

'¿a.- Dispositivo de acuerdo con la reivindicación le, oaraoteri 
zado porque para, la formación del ojal se nan previsto piezas fijas y 
móviles desplazadas entre sí en la dirección del hilo y que en una par 
te ue su longitud tienen .jornias arqueadas ne manera que los arcos for­
men un ojal cerrado que circunda, parcial o totalmente el hilo y que 
i i o ne el o ¡. r, o o o ua guia—nilo.

ja,- Dispositivo de acue.uc con una de ras reivindicaciones 1 
y 2, caracterizado porque el radio de curvatura del arco de la pieza 

mas cercana al huso y que preferentemente forma una palanca, es mayor 
que el radio de curvatura del arco de la pieza que queda mas lejos del
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huso áe hilar. 259186
¿¡.3.- Dispositivo de acuerdo con una de les reivindice.ciones 1 a

j
lj a, caracterizado porque la palanca que pueda mas cerca del ruso de

¡ hilar es fija y ñus fuerte que la pieza, móvil, la cual es conveniente

i que también, tenjq. forma de palanca.

.. 5-*" Dispositivo as acuerdo con una cte las reivindicaciones 1
a. n, caracterizado morque una caja, en la cual están soportadas las 

palancas montactas las piezas de contacto o.e la instalación para, in­
I di car la. rotur... de un.hilo, está colocada en el espacio limitado por¡ " 'í . -j oes ejes a.e ruso consecutivos. '

63.- Dispositivos de acuerdo con la reivindicación 5, caracte­
rizado porque en la caja de se corte de las palancas y ae montaje da 
1 U: ' a a i.. * a .! con.ua.oto es a. J. *L su - P a', q cierra a. ameba, ue co-ivo.

Y-.- Dispositivo de acuerno con una de las reivindicaciones 5 7 
ó, caracterizado porque la caje, es portadora, de un nispositivo indi­
cador do- rotura ae r.ilo de efecto óptico, ' or ejemplo mediante une. 

bombilla instalada en una pared frontal de la caja.

o3.- Dispositivo ue acuerdo con una, ue las reivindicaciones 1 
a Y ! caracterizado porque la palanca que .forma la perte móvil uel ojal 
o el ojal mismo está moirL.da. en la caja -le manera que .asuma, una posi­

ción sus c menos paralela con un portador común de les dispositivos in­

dicadores de rotura de hilo.
53.- Dispositivo de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 

5, caracterizado porque el ángulo incluido enare la c,..ja y la palanca 
fija os ajusfadle.

109.- Dispositivo de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 
a 5, caracterizado porque el anqulo incluido entre las cajas y le. pal ai.
oa móvil, en relación a, la. posición uniforme de re pinjen de la .palanca 
es alterable.

113.— his'oosífivo ue acuerno con una me las reivindicaciones 1



, -̂a 'g/ q( p,;-'a 10, caro.cterrz&'.ao perqué le. o-,-].:-, áei dispositivo esta subáividída ' 

en un'. c"'.jL. parcial (7) para montar las piezas a contacto (2p, 27,

26, 32, 34, 33, 357 y preferentemente también la instalación de seña­
les i,2á) indicadores de rotura de hilo, y otra uya parcial (8) que 

sirve par- el montaje de los extremos de la o de las palancas (3, ó) 
que forman el ojal, atravesando la. pared divisoria (ll) ae la primera 

!' caja í)?,rcio.l (7) hacia la segunda caja parcial (ó) solamente pdezi;s 
. giratorias (4 y 10), estando estanqueizados sus pasos convenientemente! 
i mediante empaquetaduras redondas (ip) y siendo oerrada completamente 

¡ excepto los pasos para las piezas .giratorias, miencr.s cue la segunda 
caja parcial (o) tiene escotaduras (!)) paré el paso de la o u.e las 

; palancas.
12s.- Dispositivo de acuerdo con la reivindicación 11&, carac­

terizado porque encima y debajo de las escotaduras ($) de ls, segunda 

caá parcial (6) para la o de las palancas se encuentran resaltos de 
la pared de le, caja ($0 y p1) para desviar el polvo.

133.*" Dispositivo re acuerdo con una de las reivindicaciones 11 

y 12, caracterizado porque le. segunda caja parcial (b) tiene dispositi 
vos (21 y 22) par,.', abrirla,, mientras la primera caja parcial (7) perrng 

nace cerrada.
14a.- Dispositivo de acuerdo con la reivindicación 1.3, o ara ote 

rizado porque par la formación de la segunda capis, parcial (8) se han 
pr-. visto paredes laterales opuestas (1¡? y 20) que en sus ex ¡.remos li­
bres están ranuradas par . una lenguete, flexible de cierre (22), la cual 
se ruede introducir y sacar a lo largo de las ranuras (21).

1 5a.- Bis ositivo de acuerdo con una de las reivindicaciones 

11 a 14 , caracterizado porque los costados (19 y 20) están unidos me­
diante un puente (lo) que preferantemen e sirve para, colocar una bola, 

de soporte (1 7) sobre la cual se apoya el eje de rotación (4) de la 

palanca móvil (3).
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