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Rl presente Modelo de Utilidad se refig
re a un utensilio doméstico de miltiples usos, gue comprende una
unidad de accionamiento y una serie de dispositivos o accesorios

cortadores y batidores acoplables a dicha unidad.

La unidad de accionamiento comprejgd-

una carcasa en la que se aloja un motor gque define distintas to-

rasae

mas de fuerza externas, a través de las correspondientes ventanas

practicadas en la carcasa, para la conexidn de los distintos dis-

L
positives o accesorios.

9
cw 9

Hasta ahora los dispositivos o utensi-
LY N ] Q.A

lios domésticos de accionamiento auvutomitico wvan dotados, cada uno

de dlos, de un motor de accionamiento. Asi, por ejemplo, lo§‘6ﬁch£

llos eléctricos comprenden una o dos hojas de corte gque vaﬂ‘ﬁB%tg
das en un cuerpo en el gque se aloja el motor de accionamierf£o:- Lo
mismo sucede con los dispositivos o utensilios batidores, en los
cuales el brazo ¢ brazos batidores se montan o acoplan al cuerpo
gue aloja el motor de accionamiento. Igualmente puede decirse pa-
ra los dispositivos utilizados para el corte o rallado de diferen
tes productos alimenticios.
| El objeto de la presente invencidén es

el conseguir un utensilio doméstico en el cual mediante una sola
unidad de accionamiento puedan manipularse diversos dispositivos
y utensilios que hasta ahora necesitaban unidades de accionamien-
to independientes, consiguiéndose con ello una considerable reduc,

cdén en los costos de fabricacidn.

Como ya se ha indicado, la unidad de

accionamiento del utensilio de la invencién comprende una carcasa
1

en la que se aloja un motor eléctrico. El eje de este motor accig

na, por un extremo, un pequefioc ventilador interno que define ade-

méds una toma de fuerza externa. Por el extremo opuesto el eje del.
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motor acciona tres pihones, de los cuales dos son de ejes parale
los y préximos y constituyen otras tantas tomas de fuerza parale
las y prdximas. Por su parte, el tercer pifidn va montado sobre
un eje qﬁe estd inclinado respecto al eje geom&trico de dicho pi
nén. Este eje va montado entre dos brazos paralelos que pPuedan
deslizarse longitudinalmente. De este modo, con el giro dé ;gﬁe

*reae

tercer pifidn se cosigue Iimprimir un movimiento de vaivén a los

¢« e

citados brazos. ¢

a
.
.. Y

Los dos brazos paralelos citados vaie do
«-w g
tados en su extremo likre de un dispositivo de conexidn para dos!
cuchillos que discurren paralelos y proximos entre si y que se

. -

desplazarin alternativamente con un movimiento de vaivén, béré
ser utilizados como un cuchillo eléctrico. Los extremos 15&35%
de los dos brazos paralelcs quedan enfrentados a aberturasg,correg
pondientes practicadas en la carcasa para la conexidn y descone=
xi8n de los cuchillos. Para facilitar la desconexidn de los dos

cuchillos, la carcasa dispone de un pulsador que actfia sobre los

mecanismos de conexidn, para liberar a los cuchillos cuando se

desea proceder a su extracci?n.

Otro de los dispositivos acoplable al
utensilio de la invencidn consiste en una unidad cortadora-ralla
dora, la cual comprende una carcasa. por ejemplo en forma de ca-
ja de paralelepipedo recto rectangular, en la que se aloja un
disco cortador-rallador, cuyo eje de accionamiento sobresale por
la base superior de la carcasa para su conexidn a una de las to-
mas de fuerza definida por los dos pifiones de ejes paralelos. La

carcasa de esta unidad cortadora-ralladora dispone adem&s en su

base superior de dos cajeados, que estén destinados a recibir

dos patas inferiores de gue va dotada la unidad de accionamiento,

pra el acoplamiento mutuo. También la carcasa de la unidad corta!
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dora-ralladora dispone de dos bocas para la entrada de los ali-
mentos a rallar o cortar, que quedan situados sobre la zona ocu~
pada por el disco. Dependiendo de la operacidn que quiga reali~-

zarse, bien sea de corte o de rallado, se monta dentro de la car

casa el disco adecuado.

L] L ]
v 0

El utensilio doméstico de 1ia invénéién

T8 e

comprende también dispositivos batidores y mezcladores que gon-

sisten en una unidad batidora-amasadora, conectable a una.de las

tomas de fuerza definidas por los pifones de ejes paralelos:°-

D )

Esta unidad batidora-mezcladora esti

constituida por un soporte en el gque va montado un juego agnﬁiﬁg

nes, el primero de los cuales dispone de un eje conectablé33.&a
unidad de accionamiento, mientras que el Gltimo engrana cc;;:‘:l.;'ha
corona dentada formada exteriormente en la embocadura de un. reci
piente montado con facultad de giro en el soporte. Dentro de este
recipiente va situado un brazo batidor o amasador, que se conec-
ta a uno de 108 pihones intermedios, de modo que el giro de este
brazo se produzca en sentido contrario que el del recipiente.

Al igual gue en el caso de la unidad
cortadora-ralladora, la unidad batidora-mezcladora dispone supe-
riormente de dos cajeados superiores para el acoplamiento de las
_itas inferiores en gque queda rematada la unidad de accionamiente.

El soporte de la unidad batidora-mezcla
dora estd compuesto por una base en forma de L, cuyo tramo hori-
zontal define una plataforma para la disposicibn del recipiente
con facultad de giro. Por su parte el tramo vertical lleva arti-
culado en su parte superior un brazo que es el que aloja el con-

junto de pinones, discurriendo este brazo por encima del tramo

horizontal en que se situari el recipiente.

El utensilio de la invencidn se comple-!
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i .

ta con un par de brazos batidores y un par de brazos amasadores,
conectables a las tomas de fuerza de los pifivnes de ejes parale-
los, disponiendo por itimo de un brazo mezclador r&pido que es
conectabla a la toma de fuerza definida por el extremo del eje

del motor en el cual va montado el ventilador interno.

L Ug

- &

Como ya se ha indicado, la carcasa dé

’
Treres

la unidad de accionamiento dispone de ventanas que permiten la co

nexidn de los distintos dispositivos ya comentados. Ademis esta

" L
carcasa va dotada de dos saliemnes inferiores gque sirven como pa-
L J
tas de apoyo y para el acoplamiento a las unidadds cortadoré:§ ba
tidora. También la unidad de accicnamiento dispone del corré%ﬁgh-

e ®
diente mando 0 botdn de conexién, con varias posiciones, pa:a.ée-

leccionar la velocidad deseada de acuerdo con el dispositiﬁg}ébo—

plado.

-
*w . 9

Por iltime, el conjunto se completa con
un soporte que puede ser fijado a una péred o cualquier otra su-
perficlie y permite colocar la unidad de accionamiento vy diferen-
tes dispositivos acoplables a dicha unidad.

Con el fin de que pueda comprenderse
m&s ficilmente la constitucidn v caracterfsticas del utensilio de
la invencidn, a continuacién se hace una descripcidn més detalla-
da del mismo con referencia a los dibujos adjuntos, dcnde se mues,
tra de forma esquemética v a titulo de ejemplo no limitativo, una
forma preferida de ejecucién.

En los dibujos:

Lé figura 1 es3 un alzado lateral de 1la

unidad de accionamiento.

La figura 2 es un alzado posterior de

la unidad de accionamiento. ‘

La figura 3 es una vista en perspectiva;
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-de la unidad cortadora-ralladora.

]

de la unidad de accionamiento, junto con parte de los dispositi-
vos cortadores y batidores acoplables a dicha unidad.

La figura 4 es una vista en perspectiva

despiezada del mecanismo de la unidad de accionamiento.

La figura 5 es una seccidn vertical “lon

gitudinal de la unidad batidora-amasadora. st
7
La figura 6 es una vista en perspgg?iva
v‘.
La figura 7 es una seccidn transveééél,

LI )

segin el eje portador de las-cuchillas de corte, de la unidad cor

PYRr s

tadcora-ralladora.
- ..
4 » L

La figura 8 es una vista en perspédetiva
P ¥ I

del soporte de la unidad de accionamiento y dispositivos cortado-

res y batidores.

Como puede verse en las figuras 1 a 3,
la unidad de accionamiento comprende una carcasa 1 que presenta
superiormente una abertura 2 que sirve como asidero de esta uni-
dad. Superiormente la carcasa dispone de un mando de conexibn 3
con varias posiciones para seleccionar la velocidad deseada. Por
delante de este mando va situado un pulsador 4 gue sirve para li-

berar o expulsar los dispositivos a accesorios conectados a .as

distintas tomas de fuerza.

Posteriormente la carcasa dispone de una

r8tula 5 de la que parte el cable de conexidén 6, cuya rétula per-
mite el movimiento giratorio del cable sin peligro de gque llegue
a enrollarse.

Posteriormente la carcasa dispone, como
puede verse en la figura 2, de una ventana 7, cerrable mediznte
la compuerta deslizable 8. Esta ventana 7 constituye una toma de

fuerza posterior para la conexidn de determinados dispositivos.

l
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En los laterales la carcasa 1l dispone de ventanas 9 de ventila-
cidn. En la parte anterior, como puede verse eh la figura 3, dis~

pone de dos ventanas verticales 10 que constituyen otras tantas

tomas de fuerza.

Inferiormente la carcasa va dota&;.ée

~ vs
dos salientes o protuberancias 11 rematadas en los brazos 12 diri
1%aar
gidos hacia afuera, gque sirven como elementos de apoyo y acopla-
miento a determinados utensilios. Como puede verse en la f%gﬁna 1

el saliente inferior 11 delantero dispone de un taladro 13 qp%

RS M

permite colgar la unidad de accionamiento del soporte representa-

evvas
do en la figura 8.

» ,.°
- " N
Ademés, la carcasa presenta inferfezrmen
Pl I

te, en la zona ocupada por el saliente anterior 11, de dos “werta-

nas, no representadas en el dibujo, gque constituyen otras fsantas

tomas de fuerza.

En la figura 3 se representan parte de
los utensilios gque pueden ser acoplades a la unidad de accionamien
to. e

Estos utensilios pueden estar constitui
dos por des cuchillos de corte 14, que pueden acoplarse a las to-
mas de fuerza definidas por las ventanas anteriores 10, o bien en
un par de brazos batidcres 15 o amasadores 16 que se acoplarén a
las tomas de fuerza inferiores éituadas en el saliente anterior 11
de la carcasa. También en la figura 3 sc representa un mezclador
répido 17 acoplable a la toma de fuerza posterior 7 de la carcasad

En la figura 4 se representa el mecanis
mo alojado en la carcasa 1 de lh unidad de accionamiento. Este meca

nismo comprende un soporte 19 en el gque va montado un motor eléc-|

trico 20,cuyo eje se prolonga anteriormente en una porcién 21 en

Ibrma de husillo con el que pueden engranar los pifiones 22, de ejes
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paralelos y el pifién 23 el cual va montado én el eje 18 que dis-
curre en posicién oblicua respecto al eje geométrico de dicho pi
nén. El pindn 23 mediante el eje 18 va montado entre los brazos

24 ,de modo gue su giroc imprime a los citados brazos un movimien-

to alternativo de vaivén. Los brazos 24 disponen en su paxtesan-

terior de unas varillas de engarce 25 para la fijacién de.la§ ho

jas de los cuchillos 14. Estas varillas son accionables meddiante

el pulsador 4 de la carcasa gque apoya en los sdientes 26, désplg

zando a las varillas 25 y consiguiendo de este modo soltar.fbs

cuchillos 14. *

-
cesage

Posteriormente el eje 21 lleva montado

un ventilador 27, para refrigeracidn interna del conjunto,*¥%‘un

soporte circular 28 que define la toma de fuerza posterion;ﬂiccg

sible a través de la ventana 7, figura 2, a la gue se conecta el

mezclador ré&pido 17.

Los pinones 22 van montados en los alo-

jamientos 29, definiendo las tomas de fuerza inferiores accesi-

bles a través de las ventanas practicadas en el saliente anterior

1l de la carcasa.

El soporte 19 del motor se fija a la car
casa mediante los pivotes laterales 30.

Adem&s de los dispositivos o utensilios
mostrados en la figura 3, a la unidad de accionamiento puede aco
plarse también una unidad batidora-mezcladora, gue se muestra en
la figura 5. Esta unidad comprende un soporte 31, en forma de L,

cuyo tramo horizontal define una base para recibir un recipiente

32 que puede girar en la citada base. Al tramo vertical del sopoi
te 31 va articulado un brazo 33 en el que se aloja un conjunto de

pifiones 34 de los cuales el primero de ellos dispone de un eje

35 para su conexidn a una de las tomas de fuerza inferiores defi-
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nidas por los pifiones 22, figura 4. Uno de los pifiones interme-
dios, que se referencia con el nfimero 36, es portador de un dis-
positivo batidor 37 o bien de un brazo mezclador 38 representado
mediante lineas de puntos. E1 dltimo pifién del conjunto 34, que
se referencia con el ntimero 50, es portador de un piidn igﬁeqior

51 gue engrana con una corona dentada 39 formada en 1la peiiféria

del recipiente 32. Con esta constitucidn, el recipiente 39 y el

dispositivo batidor 37 o mezclador 38 giran en sentido contrgriof

La articulacisn del brazo superior ‘33

al soporte 31 permite colocar y extraer fidcilmente el recipiente

32 asf como variar el elemento 37 o 38. sreee

El brazo 33 forma superiormente dés-ca-

jeados 40 en los que se acoplan los salientes inferiores ir.de

la unidad de accionamiento.

También a la unidad de accionamiento pug
de acoplarse una unidad cortadora-ralladora que se representa en

las figuras 6 y 7.

Esta unidad consta de una carcasa 41
cerrada superiormente mediante la tapa 42. La tapa 42 es portado
ra interiormente de una cuchilla 43 intercambiable, de caracterig
ticas adecuadas a la operacifn gue se desee efectuar de corte o
rallado, cuyo eje 44 se conectard a una de las tomas de fuerza
inferiores de la unidad de accionamiento, definidas por los piﬁg
nes de ejes paralelos 22. La tapa de la carcasa dispone también

de dos bocas de entrada 45 y 46, el primero de los cuales dispo-

ne de un empujador 47 estando destinados a introducir los distin|

tos alimentos que se desean tratar. La entrada 46 estd destinada
!
a productos alargados, tales como judias y similares. La tapa dié

pone superiormente de dos apoyos 48, para recibir los salientes

inferiores 11 de la unidad de accionamiento.
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Por Gltimo, el utensilio de la inven~-
cién dispone de un soporte, representado en ia figura 8 que dis-
pone de un orificio circular 49 donde se fijar& el mezclador r&-
pido 17 de la figura 3. Adem8s este soporte dispone de otros cua
troc orificios 52 de menor seccidn donde se puaden fijar 1ﬁ§ Xar;
llas 15 y 16, también representadas en la figura 3. En lazéérte

posterior dispone de unas ranuras longitudinales 53 para Eféﬁar

las cuchillas 14. En la parte frontal presenta una pestaifla *54 en

la cual se cuelga la unidad de accionamiento a través del aroja~

miento 13 formado en el saliente anterior 11, figura 1. EI:Sopor
te dispone de orificios 55 para su fijacidn a la pared o casl-

quier otra superficie. 3{ .

Descrita suficientemente la naturaleza
del invento, asi como la manera de realizarlo en la préctica, de

be hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas

son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alte

ren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

l1.- Utensilio doméstico de m@ltiples
usos, caracterizado porgue comprende una unidad de accionamiento
dotada de varias salidas o tomas de fuerza, y una serie de dispol

sitivos cortadores y batidores, acoplables a las tomas de, fugrza

citadas; cuya unidad de accionamiento esti compuesta por hna'cag

casa en la que se aloja un moter eléctrico, cuyo eje acciona,
LR 2

por un extremo, un pequefio ventilador interno, que define ademés

una toma de fuerza externa y por el extremo opuesto tres pifienes
L]

dos de los cuales son de ejes paralelos y prdximos y constituyen

otras tantas tomas de fuerza inferiores, mientras gue tercero va

montado sobre un eje que esti inclinado respecto al eje gédmétri

co de dicho pifidn y va montado entre dos brazos paraleloss,,/déspl.

10

zables longitudinalmente, de modo que-el giro de dicho texqger pi

i6n imprime un movimiento de vaivén a los citados brazos, consis

tiendo los dispositivos cortadores en dos cuchillos, destinados
a montarse cada uno en el extremo de uno de los brazos paralelos
de la unidad de accionamiento y en una unidad cortadora-rallado-
ra, conectable a una de las tomas de fuerza definidas por los pi
fiones de ejes paralelcs, mientras gue los dispositivos batidores
consisten en una unidad batidofa—amasadora, conectable también a
una de las tomas de fuerza definidas por los pinhones de ejes pa-
ralelos, en un par de brazos batidores, y en un par de brazos
amasadores, conectables a las tomas de fuerza de los pifones de
ejes paralelos, asi como en un brazo mezclador r&pido, conecta-
ble a la toma de fuerza definida por el extremo del eje del motor

en el cual va montado el ventilador interno.

-

2.- Utensilio segfin la reivindicacién 1|

caracerizado porque la carcasa de la unidad de accionamiento pre

senta una ventana posterior, dotada de una compuerta deslizable
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de cierre, a través de la que se accede a la toma de fuerza defy)
nida por el extremo del eje del motor en el cual va montado el

ventilador interno, mientras que en la parte anterior dispone de
dos wentanas para el acoplamiento de los cuchillos, siendo acce-

sibles las tomas de fuerza definidas por los pifiones para;glps a

través de sendas ventanas formadas inferiormente en dicha'céfca-
sa. .
o ¥

3.~ Utensilio segtin la reivindicaciQn 1l

caracterizado porque la carcasa de la unidad de accionamiento
dispone inferiormente de dos salientes extremos, que sirven como
patas de apoyo de dicha carcasa y para su acoplamiento a Té§‘un£

dades cortadora-ralladora y batidora-mezcladora, mientras‘qﬁé en
su parte superior define una abertura transversal pasantei}&ﬁe
sirve como asidero, por delaﬁte & cual dispcone de un botég;ge
conexidn de varias posiciones, para el motor de accionamiento,.

y de un pulsador para la desconexién de los cuchillos y brazos

batidores y amasadores.
4.~ Utensilio segin la reivindicacidn 1}
caracterizado porgque la unidad cortadora-ralladora comprende una
carcasa en la que se aloja un disco cortador o rallador, cuyo eje
de accionamiento sobresale por la base superior para su conexidn
a la unidad de accionamiento, disponiendo adem&s dicha carcasa
en su base superior de dos cajeados, para recibir las patas infe
riores de la unidad de accionamiento, y de dos »ocas para la en-

trada de los alimentos a rallar o cortar, situadas sobre la zona|

ocupada por dicho disco.

5.- Utensilio segln la reivindicacidn 1]
caracterizado porque la unidad batidora-mezcladora comprende un %
soporte en el gque va montado un juego de pifiones, el primero de

los cuales dispone de un eje conectable a la unidad de acciona-
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miento, mientras que el filtimo engrana con una corona dentada

formada exteriormente en la embocadura de un recipiente mentado
con facultad de giro en el soporte, dentro de cuyo recipiente va
situado un brazo batidor o amasador, conectade a uno de los pifio

nes intermedios, disponiliendo dicho soporte de cajeados superiores

para el acoplamiento de las patas inferiores de la unidad® de’ac-

clonamiento. conmn

6.~ Utensilio segﬁn.la reivindicacidn 5

caracterizado porgue el scporte de la unidad batidora—mezéiaaora

comprende una base en forma de L, en cuyo tramo horizontal.va
montado el recipiente, mientras que al tramo vertical, eﬁ‘sﬁ'par

te superior, va articulado un brazo que aloja el conjuntozdéipi—

fiones y discurre por encima del tramo horizontal de la ba%é'z

7.- Utensilioc doméstico de mGltiplas

e 0 a0

usos, tode ello tal y como queda sustancialmente descrito en la

pPresente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de doce hojas escri-

tas a mdquina por una sola cara.
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