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"Diepositivo de sujecidn para conexiones eléctricas"

PECHILITIY, Compagnie de “roduits Chiuwiques et
Electrometallurgiques, entidad francesa, residentes en

23, Rue balzac, PARID, Francia.

Bl presente invento concierne a un dispositivo
de sujecldn para coneziones eléctricas y esta destiuado,
en particular, 2 un dispositivo que sirve, en lasg tinas,
para la fabricacidn del aluaminio, al enchufe de las

barras o tijos méviles de tralda de la corriente a los
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4nodos sobre las barras de disiribucidn.

:n algunas instalaciones eléctricas, es necesario
enchufar las barras conductoras mientras se deja la
juncidn fécilmente desmontable para poder cambiar la
posicidn del enchufe sobre las barras. Cuando estas
barras obran con corrientes de varios millares de amperios,
es menester asegurar un excelente contacto para evitar las
caidas de tensidén en la articulacidn y, hasta el presente,
no se podian obtener tales enchufes si no era con sistemas
sujeta~barras conteniendo, por ejemplo, plaguitas
reunidas por varios tornillos y tuercas o bloqueadas por
cuiias, @1 montaje y el desmontaje de eslas sujeta-barras
eran largos de realizar; en efecto, habia que observar, para

el montaje por ejemolo, dos fases sucesivas : el

acercamiento we la wieza que sujeta, luego la provia sujecidng

de otra parte, era dificil resoetar condiciones de
sujecion regular.

ustos inconvenientes eran pariicularmente
notables en las tinas que sirven para la fabricacidn del
algminio donde los &nodos del tipo Soderberg con clavijas
verticales o del tipo precocidas, reciben la corriente
por una tija que debe ser conectada a una barra de distri-
bucidn. in estas instalaciones, la conexidén se realiza
siemore en el miswo sitio de la barra de distribuciodn,
pero en un punto cualquisra de la tija de traida de la
corriente a las clavijas o & los dnodos, de modo que nueda
conectarse esta tija en diferentes posiciones, segun el
adelanto del &dnodo.

@l disvositivo de sujeeciodn, objeto del wresente

invento, remnedia estos inconvenieniss uientras permite una



25-

N e CpaiNe2
‘ AN G R 4
3= 25915
conexion mmuy rdsida de las Gos barras. hn una sola Aaniobra,
que »uede incluso efectuarse a distancia, se realizan las
dos fases operatorias gque debian hacerse sucesivamente con
los arcratos de enchufe utilizados hasta el wrcsente,
Adewds, le juntura eléctrica y mecdnica entre las dos
barras estéd asesurads de menera cucho mds eficaz ¥
regular que arntiveamente.

w1l alspoiitivo, objeto del nresente invento,
consiste »rincipaluente en una pieza de sujecidn cuyos
desplezanmientos en rotacidn estdn ligados a los de una
pieza volriz por dug wedios distirios de transmisidn de
govimiento, ejerciendo estos medios su accidn sevarada y
sucesivaaente en el franscursc del desgplazamiento de la
nieza wotriz.

Jegun uns caracterietica particulsr del invente,
el prizerc de estos medios de transumisidn de wovimiento ecté
escogido de tal manera que el Cesplazamiento de la pieza
de sujecidn sea ré_ ido cuaudo el segundo de esbos nedios
eslé escosldo de tel wanera que este desplazariento sea
lento e lrreversible,

Lemtin une forma prefsrica del invento, la pieza
motriz estd animade de un movimiento de rotacidn
alrededor de un e¢je paralelo al eje de rotacidn de la pieza
de sujecldn, zorronando dichos ejes de las dos piezas en
un bastidor soliudaric de una de lag barras, coa preferencie
la barra de distribucidn 2 los dnodos.

Comwo wedics distirtos y sucesivos de transuisidn
de uvovisiento entre La oieze wotriz y la pleza de sujecidn,
suede wiilizarse, jor une farte, un isgulso nor sechor

dentado vara el desplazamiento rapido de la pieza de
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cujecidn ¥, por ofra varte, un imulso per diente y

rodaja »sra el desplazamiento lento e dlrreversinle de dicha
pieza.

Ung Torua Ge ejecucidn de la nresente invencion
concicte en dar s la oieze wmotriz un sector denizdo as
cowo una porcidn de diente centrada sobre el e¢je de
rotacion de Gicna piezm. y en dotar la nieza de sujecidn
de un sector correspondiente asi couwc de una rodaja cuyo eje
estd situado a cierta distancia del eje de rotacidn de la

pleza de sujecidn.

Segin el invento, el diente y la rodaje estan
adaptados nars entrar en contacto sdlo a vartir del
moiento gue Lloe dientes de los sectores dentados de lasg
piesas motriz y de sujecidn ya no cooperan.

sn un dispositivo de sujecidn establecido con
arreglo a 1o gque zrecede, se escogen el gerfil del
diente y la distancia entre el eje de la rodaja y el eje
de rotacidn de la vieza de sujecidn de modo que la vieza
ejerza un esfueizo de sujecidén mwy iwportante e irreversible
sobre la barra wovil, apoydndose dicha barrs en la barra
de distribucidn fija o en cualquier pieza que es
solidaria de ella.

Si la pieza motriz esid animada de un movimiento
de rotaciodn a uns velocidad angular uniforme, la vieza de
sujecidn efectuarsd, mientras los sectores dentados estén
endentados, un movimiento de acercamiento a gran veloecidad,
luego este movimiento se hard lento e irreversivle para
asegurar el contacto Iintimo entre las dog barras, cuando
el diente de la pieza motriz se endente con la rodaja de

la pieza de sujecidn.
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Bste dispositivo de sujecidn da excelentes
resuliados para la juncidn de barras conductoras de la
corriente eléctrica y oresenta, en particular, un gran
interés vpara la conexidn de las tijas de dnodos en las
tinas para la fabricacidn del aluminio, pero estéd bien
entendido que encuentra igualmente su anlicacidn en todos
los casos en que se busca une sujecidn mecdnica enédrzica
con acercamiento récido entre dos piezas, esvecialumente en
el caso en que deben considerarse sujeciones y aflojamientos
Irecuentes de una misme pieza, 0 en el casc en gue nuerosas
piezas idénticas deben ser ora colocadas ora gquitadas. Bl
dispositivo podra utilizarse, por ejemplo, como torno de
sujecidn rapida en herrawmientas mecanicas para operaciones
concernientes a series de ylezas idénticas para equipar
sistemas de frenaje, de clerre, etc,

Con objeto de ilustrar el invento, se describe a
continuacidn une forma de realizacidn preferida, dada
sélo como ejeaplo no limitativo.

la fig. 1 es una vista en alza de un dispositivo
de sujecidn conforwe al invento, montado sobre una barra

‘
de distribucidén de corriente de una tina para el aluminio,
con objeto de enchufar dichas bzrras a una tija de traida

de corriente a un dnodo.
Las figs. 2 y 3 son vistas en seccidn del mismo
dispositivo durante las diversas fases de una oneracion
de sujecidn de las barras.

un la fig., 1, se ve la barra de distribucidn 1,
sobre la cual tiene que estar sujetada la barre o tija
2 trayendo la corriente & un dnodo que nc estd representado,

y el bastidor 3 del dispositivo fijado en la barra Ge
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distribueidn 1.

Te pieza de sujecidn 4 esta representada en la
fig. 1 en la pogicidn en que sujeta la tija 2 contra la
barra l. ksta pieza contiene una rodaja % en la cual
hece presidén el diente 6 llevado por la pieza motriz cuyo sje
de rotacidn 7 estéd terminado vor una cabeze poligonal &€ en la
cual puede meterse una llave de sujecion.

La fig. 2 muestra una seccidn del dispositivo,
segin el plano 9 - 9' de la fig. 1, cuando el apzrato no
sujeta todavia la tija 2 contra la barra de distribucidn 1.

Se ve que la pieza de sujecidn 4, girando
alredecor del eje 10, contiene una cara 1l de sujecidn, un
sector dentado 13 = 14 = 15 as{ como la rodaja 5 que
puede dar vueltes alrededor de un eje 16 situado a cierts
distancia del eje 10,

La parte motriz del dispositivo, que da vueltas
alrededor del eje T, contiene un sector dentado 17 - 18 -

19 gusceptible de engranar con el sector dentado de la
pieza de sujecidén y un diente 6.
sn la posicidn revresentada en la fig. 2, la

03

pieza de sujecidn queda enteramente eclipsada el interior
del bastidor y la tija 2 vuede ser libremente desplazada
antes que sea colocada en la posicidn adecuade con
arreglo a la barra de distribuciodn 1.

Cuando se hace girar la pieza motriz en el
sentido de la flecha 20, la pieza de sujecidn 4 da vueltas
en el sentido de la flecha 21, notablemente a la misma
velocidad angular, estando los dos sectores dentados
endentados. Asi se realiza el acercamiento rdoeido de la

pieza de sujecidn por un movimiento de rotacidn de 1/3
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vuelta de la »ieza motriz, woco mAS O mMenos.

Prosiguiendo el movimiento de rotacidn de la
vieza motriz, el Gltimo diente 17 del sector dentado se
escuna de%sector dentado 13 - 14 - 15 de la pieza de sujecidnm,
tgl como estd revresentado en la fig. 3 donde se ve que la
tija 2 esta acercada a la barra de distrivucidn 1 sin estar
apretada contra ella todavia. in ese momento, el diente 6
entra en contacto con la rodaja 5, y el movimiento de rotacidn
de la vieza motriz produce una oresidn muy fuerte sobre la
pleza de sujecidn, gque le hace moverse lentamente.

Se ve que, cuando la extremidad 22 del diente 6
lliega en convacto con la rodaja 5, se obtiene ls naximg,
sujecidn sin que haya motivo para ejercer un esfuerszo
importante sobre la pieza motriz. kn la ordetica, es venta-
joso accionar la vieza motriz con una llave dinawonétrica de
moGo que eiemnre se oblenzan vresiones regulares de
sujecién. n el caso en que sujeclones y aflojawientos muy
frecucntes vueden preverse, le nleza motriz puede igualmente
ger acclionade wor un mobor.

) Segun una Tforma de realizacidén que da buenos
resultados, se realiza en la pieza de sujecidn 4 un taldn 23
(fig. 3) que cermite colocer la tija 2 auloumdticaente,
estando ésta puesta con yreferencia junta al bastidor al
principio de la sujecidn, en su posicidn exacta al final del
moviuwiento de acercamiento.

Al igual que el acercamiento rdpido y la sujecidn
se hacen por un solo movimiento de la pieza motriz, la
maniobra laversa provoca, en primer lugear, el desbloqueo
lento de la pieza de sujecidn, mientras el dicente ests

endentado sobre is rodaja, luego su retirada raplda tan pronto
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como log sactores dentsdos vuelven a eatrar eun conbacto.
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Descerita suficientemente la naturalsza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la préaciica,
debe hacerse constar que las digvosicionss antevior.wute
indicadas son susceptibles de wouificaciones de detalle,
en cuanto no alteren su princivio fundasental. Fambién
se hace constar que el invenbo corresponde a una solicitud
de oatgnwe Presentada en francia con fecha 24 de junio
de 1952 n¢ 798,336 acogiéndose por lo tanto, a los
bDenelicios que concaden los Convenios Interpmacionales en

o

vigor y siendo lo que coastituye la esencia del referido
invento y por lo que se solicita Patenie de Invencidn por
20 afiog en uwevaila: "Dispocitivo de sujecidn sara conexiones
eléotricas"; caracterizéndose por lo sisuiente:

12.~ Dispositivo de sujecidn para conexiones
eléctricns, de una pieza entre un soporte fijo y una
auijata mévil en rotaciodn, caracterizado poryue los Gespla-
zawientos angulares de dicha quijada son sujetados, por
dos wmedios distintos de transmision de movimiento, a los
desplazamisntos de una pieza rotative motriz, ejerciendo
dichogs meding su accidn sevarada y sucesivamente en el

transecurso del desplazamiento de la pieza awotriz.

w

29,- Disvositivo, sewin la reiviudicacidn 182,
caracterizado worque el priuer medio de transmisida de
movimicnto es tal que la velocidad angular de la qudijada
de sujecidn es sobre 00CO 148 o menos la wiswa que la
velocidad angular de la pisza motriz.

2,~ Disnositivo, segin la reivindicacidn 22,

1 3 + a n . « ! :
caracterizado porque el segundo medio de ‘transmision de
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soviaisnto es tal que la velocidad ansular de la quijada
de sujecidn es voco importunte con relacidn a laz velocidad
ansuler de la »ieza motriz.

4%,- Dispositivo, segln la reivindicacidn 3,
caracterizado poryue el sezundo medio de transuision de
noviwiento es drreversible.

5¢,~ Dignositivo, segun las reivindicaciones
anteriores, caracterizado vorque la quijada de sujecidn y
la pleza wotriz tienen ejes de rotacidn puralelos.

62.- Dispositivo, segin las reivindicaciones
vrecedenves, caraciterizado porgue el primer wmedio de
transmisidn de movimiento entre la pieza motriz y la quijada
de sujecidn com.rende sectores dentados endentados sovre
al nenos una parte del desplazamiento angular de dichas
piezas.,

72.- Dispositivo, segin las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque el segundo medio de
transmisidén de movimiento entre la pieza motriz y la quijada
de sujecidn comprende un diente que ejerce accidn sobre una
ro@gja durante al menos una parte del desplazamiento angular
de dichas ipiezas.

8¢,= Digcogitivo, segin la reivindicacidn 78,
caracterizado porque un diente es solidario de la pieza
motriz.

9¢,~ Diepositivo, segin la reivindicacion 38,
caracterizado porquq%l periril del diente es tal que el
moviniento de la quijada de sujecidén es irreversible.

10%,~- Dispositivo, segin la reivindicacidn 72,
caracterizado porgue la quijada de sujecidn estd provista

de una rodaja,



1
-

10.

Gl
- 10 - 259161

11¢,~ Disposritivo, segin las reivindicaciones
68 y C8, caracterizado wnorque la juntura por diente y
rodaja ewnisza a onerar solamente cuando la juntura por
sectores dentados ya no estd endentada.

1l28.~ Disgposgitivo de sujecién rara conexiones
electricas; tal y cowo queda substancialmente descrito en
la presente wenoria e 1lustrado en los adjﬁntos dibujos.

Lsta memoria constajde diez hojas escritas a
mdquina por una sola\.cara.

liadfid, 23 de Junio de 1960,
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