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jpor otra parte, los medios existentes para marcar metales, por su

avance automiticamente una posicién.

La presente memoria descriptiva tiene como
fin la declaracién de un "MECANISMO PARA NUMERACION AUTOMATICO DE }
PIEZAS", cuyo privilegio de explotacifn industrial y comercial en
exclusiva para Espafa, se solicita por veinte afos, de acuerdo con
la vigente Legislacibn sobre Propiedad Industrial.

En la fabricacién, embalaje, precintado u --

operaciones seriadas similares resulta accesorio en ocasiones la

L
. » > s . L ]
numeracidn sucesiva de las piezas. e
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Estas operaciones de numeracifn se r za

por medio de un mecanismo gue incluye una serie de roldanas en—-—

granajes giratorios, significativas de cada uno de los guar shos -
[ ] -

y cuyos desplazamientos angulares varian en funcidn del dis

0""0
\

sistema de numeraciOn.

L)
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Se conocen numeradores que basandose’egrf.este
...‘

incluyen una serie de engranajes Yy reduciones,

igualmente

existen numeradores manuales, cuya inserccidn se cambia a voluntad

principio general,

gue mediante las cuales se obtiene esta divisibilidad;

Estos numeradores presentan un primer incon-
veniente a la hora de marcar metales puesto gue su rigidez no re-

siste el golpe que se necesita imprimir para grabar la numeracibn,

rigidez no poseen una automaticidad gue permita .acoplar el numera-

dor a una miquina, de modo gue cada pieza a marcar el mecanismo ——‘f

El mecanismo numerador

objeto de 1la presen£  




jtivas y funcionales que le da vida propia de por si, diferenci&ndg;A

{vistas en sus cantos de la numeracidén referida, pero portando una

sin que lo hagan las decenas.

invencién reune en s{ mismo una serie de caracteristicas construc-

le claramente de los convencionales existentes.
Este numerador es de los gue incluyen un ar-|
mazbn con una configuracién de alzado en "U" invertida, incluyendo

en un eje gue relaciona ambas alas con una serie de roldanas pro-

palanca para el accionamiento autom&tico de las roldanas megiapte

e %o
un peine gue actua por lo menos en la constitutiva del guarismo -

"unidades", independientemente de su actuacidn sobre las demés en

[ N ]
L ]
casu de producirse un avance en la numeracibén que implique pn, cam-
L ..

bic en m8s de un guarismo,por ejemplo,al pasar de 0999 a l.bbo.en

- - » - (3 .
el sistema decimal cambian simultaneamente los cuatro guarismos.
......
El fundamento de esta actuacién radica en el
e o

- . 3 - L4 ..
hecho de gue en los sistemas de numeracibn cambian varios guétlsmof

. O 0
al adicionarse una unidad pero siempre este avance se prodWiri -

de derecha a izquierda y sea cual sea el nfimero de guarismo que -

avancen una posicidn, tendran gue hacerlo sin la ausencia de ningu

no intermedio, asi podran avanzar las unidades, unidades y decenas
(al pasar por ejemplo de 09 al 10); unidades decenas y centenas(al

pasar por ejemplo de 099 a 100); pero nunca las unidades y centena#

Esto permite mediante una profundizacibn del}

Apeine, gue posee dientes progresivamente menores, actuar sobre todr,
3 ! -

1la serie de roldanas cuyo guarismo sea el maximo del sistema inde-




1 pendientemente del avance de la filtima.

Por la otra cara este armazfn posee una se--
rie de martillos que encajando en las conformaciones de las rolda-

nas delimitan el recorrido de las mismas de unidad en unidad.

'

é Por otra parte, y con la finalidad de evitar
) un basculamiento de la palanca de accionamiento gue pudiera provo-
car un mal funcionamiento del peine o su ruptura, esta va provista
de dos posiciones tope extrema, mediante una ranura por la cqaL.—-
discurre un tetén tope solidario. ; ;:
.

10 La descripcidn de detalle realizada a ééh%i-
nuacidn tiene por objeto un mecanismo de numeracidn del tipo_é}udi
do, esta descripcidn se hace en referencia a los planos anexégz:en
los que: R

. La figura 1, representa una vista froﬁééi'del
* 9
15 mecanismo aludido. EPR
. e
. La figura 2, representa una vista en PecPil
% ’ La figura 3, representa vista en alzaaﬁ‘ﬁbs-
; terior de el mismo mecanismo.
i, La figura 4, representa una seccibén longitu-
g éo dinal de la palanca (8), a fin de apreciar claramente la ranura --

(17) que esta pieza posee.

En las figuras 1 a 3, se ha repre¢ .2antado un
mecanismo para la numeracidén automitica de piezas, realizado se--

gln la invencibn, distinguiéndose en €l las siguientes piezas bési

cas; un armaz6n (14), que sostiene por medio de un eje (11) una s




15

tos dientes como roldanas (5) y progresivarente menores cuanio mad
-yor sea el aleja iento de dicha palanea (8). l:.:

| relieve rempecto & los de bajo relieve,

'}fmente_perpendicular al guarismo mds representativo, de modo gue

f;los dientes del peine en la roldana (5) de las unidades, actua sodq °

rie fe roldanas (5) las cuales son accionadas desde un peine (10)
por medio de una valanca (&) y retenidas en cada posicidén gracias i?

8 una serie de martilles (12).

El armazén (14) presenta una configu“"”

racién genérica en "U" invewbida, dotada de un bulén (1) en su al

ma para su fijacibn @ la mdquina y poseyendo en el extremo de sus

alas senjos orificios en 1los cuales adapta un eje de roldanas (11
fijado mediante wn tornillo Allen (13), el cual eje (1)) se halla n

montadas una serie de roldanas (5) y una palanca (8), con'pé%ﬁbili;ﬁ

dad ambos elementos de desplazamientos angulares controladbﬁJ

El armazén posee sendos tetone§:}ate-

rales (4) para la sujecidn de muelles de retroceso de la paiéhca

(6) y del peine (3), que gira sobre su eje-tornillo (2), }éépectA;;

vamente adem’s de acoplar en ella por la cara interna (lO)'G%h t

Cada roldana (5) posee una configura-
¢ién anular doble, poseyendo en su canto el anillo mayor los mnime-
rog (16) en alto relieve, alternados con otros en bajo relieve de

forma que guarismos iguales se hallan desfasados 9092 los de alto

La cara interma (10) de cada anille pg| *

} see entrantes no radiales de escasa profundidad y uno mayor radiv‘};




B

de ésta y el armazén (14). s e

de la misma pare lo cual una vez montada se mecaniza un orificio

" | ra (17), posteriormente y con un ajuste de apriete se introduce

‘fel tetén (18) en este armazén (14) el cual discurre por la ranura';fi

do, enclavdndose entonces el diente contiguo a la roldana de las

decenas (puesto que en caso contrario pasaria sin encajar en &1) j%:

de jando inméviles las demds roldanas, excepto en el caso de que -

las consecutivas presenten también su engrane mayor alineado (o's _
que hayan llegado al 9). Los peguefios movimientos de salto del pef".
ne dentro de cada entrante se realizan gracias al resotte (3); miet

tras que le palanca (8) retorna a su posicibn original después de

Con la finalidad de controla®'gfie -

el avance de cada roldana (5) en cada movimiento se prevee la exi_s#
hd ™

tencia de otros tantos martillos (12) provistos de dientes *extre-

*0 0

mos que encajan en los referidos entrantes condicionando la*loca- |

lizacidén de los nilmeros verfectamente alineados de cara a‘ﬁiﬂﬁuci

una aumeracidén nitida; estos martillos (12) se hallan apriéicﬁadc'“

contra las roldanas (5) virtud a un muelle (7) que poseen qdddvi- L

dualmente enclavado en el armazén (14), al igual que el eje-de gi
ro (9) de estos martillos (12) situados en su zona media y todos
ellos en la cara adversa a la palanca (8) y peine 410) referidos.

La palanca (8) posee una ranuea ar-—

queada (17) con la finalidad de delimitar dos posiciones extremas

{en el armazén (14) ylen esta palanea (8) formsndo. eriella 1a ramu-|

'47) delimitando el recorrido de la palanca (8) y evitando asi el 1y
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I nas, encajan los dientes de un peinej; caracterizado poroue dicho

,:peine se halla situado en una palanca articulada a dicho eje y -}
;Q;Posieionado, tanto el peine como el armazén mediante respectivos f7§
‘fvmuelles, ¥y porque dicho eje se fija al armazén mediante un torniﬁfbﬁ

41lo Allen; de modo que el peine actua con recuperacién automdtica,i;

8

bascuamiento de ésta que pueda provoear el del peine (10),

Asf constituido este numerador y | -
fijado por medio del bulén (1) a la mfAquina oportuns se produce -'[’
el marcado de las piezas por incidencia de las roldanas (5) sobre:.
la pieza a numerar, obteniendose a cada impulso descendente de la

palanca (8) un avance unitario de la numeracién.

31 solicitante, al amparo de los
conveniso internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva
s .
L
el derecho de extender esta demanda a los paises extranjeros,” rei-

vindicando la misma prioridad de la presente solicitud. et s

REIVINDICACTONES "t

1l.- Mecanismo para nuieraeién au-
tomatico de piezas, de los cosntituidos por un armazén de ééhfigu-
racién en "U" invertida, provisto de un Bulén por su base ‘pa¥ea el
acoplamiento al lugar de ubieacién y de un orifficio en.el‘%fiéemo
de sus alas en el cual se fija un eje, provisto de una sei:‘x‘.g':ﬁe -

roldanas de doble canto portadoras en el exterior de nﬁmaros.grari

bados y/o embutidos, nmeros iguales grabado y embutido desfasado

902 entre si, y el menor de entrantes rasgados, uno de ellos de

| mayor profundidad de los cuales, por 1o menos en una de las rol

éelusivamente sobre la roldana de las unidades, excepto en el caAf;
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| momaTICO DE PTEZAS.

so de gue esta presente su entrante mayor,actuando entonces sobre }
ésta y la representativa de las decenas, y asf sucesivamente, e
orden a lograr que cada impulso de la palanea, la numeraecidn

ce una unidad, de cara al marcado por ineidencia de las roldanas

de la pieza a marcar.

2.— Mecanismo para numerzcién au-
tomdtico de piezas, segin reivindicacibén anterior, caracterizado
porq e dicho armazén posee por la cara onuesta a la palanca m§nci%

e _
nada una serie de martillos situados sobre un eje y sobre :c;a;}'a U~

- - . - g ®
no de los cuales actus un muelle, posicionande un diente dé}lbs

mismos en el correspondiente entrante de la roldana, de moqp.que
cada impulso de la palanca y desplazamiento angular de la téi&ana-u

0 roldanas correspondi ntes este desplazamiehto es escalonalio de

»
entrante a entrante, alineandose perfectamente la numeracidn.
[ ] “
, o5 2

3.~ lMecanismo para numeracrdéw’ au-—| -

.I....
tomdtico de piezas, segin la reivindicacién anterior, cardederizad

(] 0 .
do porque dicha palanca posee en s zona de confluencia con~el ar-
mazén, una ranura, que conjuntanente con wn tetén de que va dota-
do este armazdén define dos posiciones extremas en su recorrido, -

evitando de este modo su desplazamiento angular fuera del marco

necesario para posibilitar el recorrido del peine.

Tal como se ha descrito en la prem

snte'memoria, de nokve-hod@s y sus planos anexos.

4,- MECANISMO PARA NUMERACION AU-|.
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Madrid

2 5 JUN. 1981

El Agente Oficial.
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