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MEMORIA DESCRIPTIVA 2

El presente modelo de u t i l id a d  se r e f i e r e  

a lo s  t ra b a je s  den&nutención de l a  v ía  fé r r e a  que 

requ ieren  una notab le  cantidad  de mano de obra  que 

se encuentra sometida a un tra b a jo  duro y que se  

e fectúa  totalm ente a l  a ir e  l i b r e :  e s ta  es una de 

la s  razones por la s  cu a les  se ha empezado a e s tq d í^ r

n e c e s a r i a .  .
*** ,

Otros motivos que han est im u lado  l a  i f i t r e -* < *
ducción de e s t a s  máquinas son su mayor p r e c i s i ó e * .

*
y rend im iento ,  con e l  c o n s igu ien te  mejor aprovecha ­

miento de lo s  i n t e r v a l o s  de c i r c u l a c i ó n  de l a s  .
*  .

*  *  *

l í n e a s ;  se logran  obten- r a s í  i n t e r v a l o s  de trabado
#**#*

su f ic ien tem en te  reduc ido s  que hacen económicamente? 

conveniente  e l  empleo de d ichas máquinas.

Entre la s  máquinas del t ip o  ind icado  se 

destacan a q u e l l a s  pa ra  l a  r e c o r s t i t u  ión del b a l a s t o ,  

l a s  c u a le s  t raba jan  sob re  l a  l í n e a  f é r r e a  deba jo  de 

l o s  r i e l e s ,  s in  i n t e r v e n i r  sobre  l a  misma, l a  c u a l  

conserva  a s í  su p o s ic ió n  p r im i t i v a .  Se t r a t a  de 

máquinas autónomas, capaces de e f e c t u a r  operac iones  

de r o tu r a c ió n ,  excavac ión ,  t r a n s p o r t e  del b a l a s t o  

v i e j o  a Jas c r i b a s ,  c r i b a d o ,  r ecu pe rac ión  y 

r e d i s t r i b u c i ó n  de l  p e d r i s c o  c r ib ado  sobre  e l  

t e r r a p lé n  y e l im in ac ió n  del r e s id u o  de c r i b a d o .

La excavac ión  es r e a l i z a d a  generalmente por un

y a in tro d u c ir  verdaderas máquinas semiautomátfbas** * * *.** ^*capaces de red u c ir  notablemente l a  mano de o b ra * * * *
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d i s p o s i t i v o  de f r e s a  con cadena con t inua  que se

mueve t ran sve rsa lm en te  a l a  v í a  y co locado deba jo

de l  p lano  de apoyo de lo s  durmientes ,  que t r a n s p o r t a

e l  p e d r i s c o  a e s p e c i a l e s  c r i b a s  que separan l a s

p a r t e s  pequeñas d e l . p e d r i s c o  u t i l i z a r l e ,  m ientras

t r a n s p o r t a d o re s  de c i n t a  proceden a l a  d i s t r i b u c i ó n
* *.

de l  p e d r i s c o  c r i b a d o  deba jo  de l o s  durmientes 2y*..
. . . . . .  . *a su e l im in a c ió n .  * SL******

Esta  su ces ió n  de o p e rac io n es ,  que t i^p ^e

a e f e c t u a r  con una s o l a  máquina l a  renovac ión
* * *

*  *  *b a l a s t o ,  r e a l i z a  en l a  p r a c t i c a ,  a l a  s a l i d a  dej.
*  *  *

d i s t r i b u i d o r  del p e d r i s c o  renovado, un nuevo b á l a s t o

con d e s a r r o l l o  i r r e g u l a r  en n i v e l  a causa ya  s ea
* .*

de lo s  hundimientos creados  a lo  l a r g o  de l a  

v í a  f é r r e a  provocados por l a  d i v e r s i d a d  de laS5 -*J< 

con d ic ion e s  f í s i c a s  de l o s  d i f e r e n t e s  t rechos  de. 

t e r r e n o ,  o b ien  por  l o s  d i s t i n t o s  grados de 

" inquinam ento"  de l  b a la s t o  mismo.

A t a l  f i n  es entonces n e ce sa r io  p roceder  

a l a  n i v e l a c i ó n  de l  p lano de b a l a s t o  y e s to  es  

actualmente e fec tuado  por medio de una b a r r a  (o 

en v a r i o s  casos por medio de un "vómer" v i b r a t o r i o )  

d i s p u e s t a  hor izonta lm ente  después de l  precedente  

" c a n a l  de e xcavac ión "  con r e spec to  a l  s en t ido  de 

avance de l a  máquina, h o r i z o n t a l ,  t ransve rsa lm ente  

co lo cad a  con r e spec to  a lo s  r i e l e s ,  estando p r e ­

d i s p u e s t a s  l a s  extremidades  de d ich a  b a r r a  p a ra  

se r  enganchadas a un par  de b razos  que s o b r e s a le n
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la t e ra lm e n te  de l a  máquina misma. La in t ro d u cc ió n

de l a  b a r r a ,  que r e a l i z a  una e s t r u c t u r a  de

gu ía  de una p a r e j a  de cadenas de componentes

l lamados " e s l a b o n e s " ,  u t i l i z a d o s  p a ra  e x t r a e r

e l  p e d r i s c o  de s o b r a  y t r a n s p o r t a r l o  sobre  l o s

bordes  d e l  b a l a s t o ,  se  l l e v a  a cabo medíante +

c a r ro s  grúa que d isponen  l a  b a r r a  en po s ic ión ^  *
*de manera que l a  misma pueda s in  mucha d i f i c u W a H

+
s e r  enganchada a l o s  b razos  mencionados. *J*

****Cada cadena de " e s l a b o n e s "  e s t á  adeSpás^

m otor izada  con una un idad  m otr iz  ub icada  en l a ! .
+

cabece ra  de l a  b a r r a .

La b a r r a  de r e g u la c ió n  t iene  l a  p o s i b i l i d a d
* * *
****de g i r a r  a l r e d e d o r  de su e j e ,  t r an sve rsa lm en te  a*****

*  * *l a  v í a  y de s e r  b loqueada  con una in c l in a c ió n * * * *
*

adecuada con re spec to  a l  l u g a r  de l a  v í a  que ** * * *  

r e c i b i r á  e l  p ed r i s co  c r ib a d o ,  m ientras  cada uno 

de lo s  c i t a d o s  b razos  de sostén  puede, por medio 

de ó rganos  o l e o d in á m ic o s , a l a r g a r s e  h a s ta  e l  enganche  

con d icha  b a r r a  o a c o r t a r s e  cuando e s t a  se s aca  

una vez terminado e l  t r a b a jo .

La d e s v e n ta ja  ev idente  de t a l  d i s p o s i t i v o  

de r e g u la c ió n  del p lano  de b a l a s t o  es l a  de tener  

necesar iamente  que u t i l i z a r  o un c a r ro  grúa, o 

b ien  mucho p e r s o n a l ,  cada vez que se debe poner  

en p o s ic i ó n  l a  b a r r a  pa ra  e l  enganche con l o s  

b razos  de sostén  o se deba s a c a r l a  cuando se termina  

e l  t r a b a j o ,  lo  cua l  inc luye  también una n e c e s a r i a  

operac ión  de enganche y desenganche de l a  misma



b a r r a  a ,  o de, lo s  b r a z o s ;  además, l a  misma

b a r r a ,  s i  se  d e j a  en l a  l í n e a ,  ocupa una po rc ión

n o tab le  de b a l a s t o ,  m od i f icán do le  por  lo  tanto

la s  c a r a c t e r í s t i c a s  por un t recho  re la t iv a m en te

amplio .  < ...

Con t a l  s o lu c ió n  se o b t ie n e  e n t o n c e s ^
* * * * *l a  renovac ión  de l  b a l a s t o  f e r r o v i a r i o  en e l  ^em^idb
*: *

en que e s t e  v iene  c r i b a d a  cuidadosamente,

teg rado  y r e d i s t r i b u i d o  deba jo  d e l  p lano  de *1*
*

apoyo de l o s  durm ientes ,  pero t a l e s  máquinas***
*  * *
*  *  *

n e c e s i t a n ,  después, o t r a s  máquinas e s p e c í f i c a ^ ,
* *  *

como l a s  a s í  l lam adas  " p e r f i l a d o r a s " ,  que * 

d i s t r i b u y e n  e l  p e d r i s c o  en l a s  zonas donde faYt?a

y sob re  todo en co r re spon den c ia  de l o s  e x t r^& ^J

de lo s  durmientes y l a s  " r e c a l z a d o r a s "  que ^ I v e l a n

l a  v í a  por  medio de oportunos d i s p o s i t i v o s ,  .
* * * **

para  p e r m i t i r  e l  paso de lo s  t ren es  (una vez  

que l a  o b r a  ha s ido  desmante lada )  sobre  e l  t recho  

su je t o  a renovac ión  y con v e lo c id a d e s  de t r á n s i t o  

s u f i c i e n t e s .

O b je t ivo  p r i n c i p a l  de l a  presente  inven -  - 

ción es por lo  tanto  e l  de e l im in a r  lo s  incon­

ven ien te s  an ter io rm ente  lamentados respetando  

l a s  normas f e r r o v i a r i a s  y do s e g u r id a d ,  por medio 

de un d i s p o s i t i v o  que permite l a  r e g u la c ió n  de l  

b a l a s t o  durante l a  renovación  de l  mismo, r e a l i z a n d o  

a l  mismo tiempo un grado de term inac ión  de e s t e  

ult imo su f ic ien tem en te  e le vado ,  apto de todas  maneras i



-  o -

para  p e r m i t i r  e l  t r á n s i t o ,  sobre  d icho tramo de 

v í a  r e c ié n  s u je t o  a l a b o r e s ,  de t ren e s  con s u f i c i e n t e  

v e lo c id a d  y que no n e c e s i t e ,  l a  máquina que use e l  

d i s p o s i t i v o  en c u e s t ió n ,  para  dicho f i n ,  de o t r a s  

5 máquinas que l a  s i g an  y es to  a t r a v é s  de una s o lu c ió n  

extremadamente s im ple .
* *.Este  y o t ro s  o b j e t i v o s  son a lcanzados

e l  invento  en c u e s t ió n ,  asoc iado  con una máquina? *.*
* * * * *

c r i b a d o r a  p r o v i s t a  de un d i s p o s i t i v o  o " f r e s a  d e . * ,
*

10 excavac ión "  p r i n c i p a l  que s i r v e  p a ra  s a c a r  e l  pedrásco
*

de l  b a l a s t o  y t r a n s p o r t a r l o  h a c ia  un grupo c r i b a d p r -
***

- d i s t r i b u i d o r  para  l a  r e a l i z a c i ó n  de un nuevo b a l a s t o ,

c a r a c t e r i z a d o  por e l  hecho de i n c l u i r :  una caderfá.*<áotad.a
« * **

de m ú l t ip le s  g a r ra s ,  c e r r a d a  en forma de a n i l l o , * *  f   ̂  ̂ ' ****
15 parc ia lm ente  c o r r e d i z a  a i  i n t e r i o r  de una canal**^**

* * * * *

de guía d i s p u e s t a ,  por un t recho ,  t r a n s v e r s a lm e n te .
* * * * *

a lo s  r i e l e s ,  debajo  de l  p lano de apoyo de l o s  dur ­

mientes y d e t rá s  (con re spec to  a l  s en t ido  de avance  

de l a  máquina) ie d icha  " f r e s a  de e x c av a c ió n " ,  d icha  

2 o cana l  de guía  p re sen ta ,  b i l a t e r a l  y s imétr icamente  

con re spec to  a l  piano v e r t i c a l  d e f i n i d o  l o n g i t u d i ­

nalmente por l a  d i r e c c ió n  de avance, dos tramos 

in c l in a d o s  sobre  un p lano v e r t i c a l  y convergentes  

sobre  un p lano i io r i z o n ta i  h ac ia  e l  e j e  de l a  máquina,  

dichos tramos están  dotados ,  en co r re sp on den c ia  con 

l a  v e r t i c a l  sobre  l a  extremidad de lo s  durmientes ,

de una a b e r t u r a  pa ra  l a  de sca rga  sobre  e s to s  ú lt im os  

de r . i  p a r te  del p e d r i s c o  t ran spo rtado  por l a  cadena,



10

15

20

25

comprendiendo también dicho d i s p o s i t i v o  un

t r a n s p o r t a d o r ,  d i s p u e s to  h o r i z o n t a l  y t r a n s v e r s a l -

men.e con r e spec to  a lo s  r i e l e s  y deba jo  de l a s

extremidades  de d ichos  tramos convergentes

de l  c an a l  de g u ía ,  que s i r v e  p a r a  r e c i b i r  l a

pa r te  sob ran te  d e l  p e d r i s c o  t ran spo rtado  por

l a  cadena y p a ra  d e s c a r g a r lo  la t e ra lm en te  aj*isfw
* **

máquina. *
* * *1

En una s o lu c ió n  p r e f e r i d a  dicho t r a n s -
* **

p o r tado r  p re sen ta  una lo n g i tu d  por lo  menos J
*

i g u a l  a l a  d i s t a n c i a  entre  l o s  r i e l e s  y c o r r e  *
*

en se n t id o  de acuerdo con e l  de l a  cadena. 13a*

v e n t a j a  que d e r i v a  de dicho d i s p o s i t i v o  consaAte

en e l  hecho de que e l  b a la s t o  es  n iv e lad o  yLiél*
** .

p e d r i s c o  que so b ra  es d i s t r i b u i d o  sobre  losg****
*  *  *

extremos l a t e r a l e s  de l o s  durm ientes ,  c o n s i -
* * * **

guiendo de e s t a  forma un b a l a s t o  renovado capaz  

de s o p o r t a r  e l  paso de l o s  t ren es  con s u f i c i e n t e  

v e lo c id a d .

Otras c a r a c t e r í s t i c a s  y v e n ta ja s  d e l  

invento  en cu e s t ió n  r e s u l t a r á n  mejor e v id e n c ia d a s  

por l a  d e s c r ip c ió n  d e t a l l a d a  que s igue  de una 

forma p r e f e r i d a ,  aunque no e x c lu s i v a ,  de r e a l i z a ­

c ión  de l  inven to ,  i l u s t r a d a  s o l o  como e jemplo  y 

no l i m i t a t i v a  en lo s  d ib u jo s  ad jun to s ,  en l o s  

c u a le s :

-  La f i g u r a  1 muestra  una v i s i ó n  l a t e r a l  

esquem ática ,  con a lgunas  p a r t e s  e l im in adas ,



10

15

20

25

d e l  con junto  de una máquina c r i b a d o r a - n i v e l a d o r a

que u sa  e l  d i s p o s i t i v o  de r e g u la c ió n  en c u e s t ió n ;

-  La f i g u r a  2 muestra una v i s i ó n  esque ­

m ática  en p la n t a  d e l  d i s p o s i t i v o  a  que se hace  

r e f e r e n c i a  en l a  f i g u r a  1.

En r e l a c i ó n  a lo s  d i b u jo s  ad ju n to s ,co n
*  * *- 1 -  ha s id o  g loba lmente  in d ic a d a  una máquina^

c r i b a d o r a -n i v e l a d o r a  a r r a s t r a d a  por  un elementa**
*****

m otriz  que no se ve en l a  f i g u r a  1 pero que e s t á
*

ubicado en e l  extremo izq u ie rd o  de l a  misma, gme
* * -

l l e v a  un ch as is  - 3 - ,  so s ten ido  por un c a r ro  - S - , *

e s ta  p r o v i s t o  de un " c a n a l  de excavac ión "  -5 - , *

que s o p o r t a  una cadena (no i l u s t r a d a  en l a  fÍ*gMa)

cuyo tramo f r o n t a l ,  -5 ' - -  que se  d e s a r r o l l a  tAaftá*-
****

versa lm entc  a lo s  r i e l e s ,  e s t á  dest inado  a r¿M¡t#ver
*  * *
* * * * *

e i  p e d r i s c o  de l  b a l a s t o  -M- a r en ova r ,  y a ******
l l e v a r l o  encima de un t r a n sp o r t a d o r  de c in t a  

(que no se ve )  que lo  int roduce  a su vez en una 

c r i b a .  Esta ,  después de haber descartado  lo s  

c a l i b r e s  no idóneos ,  d i s t r i b u y e  e i  p ed r i sco  

c r i b a d o ,  y  evcntuaimente r e in t e ^  -..do, mediante  

una t o l v a  - 7 -  ub icada  detrás  (con respec to  a l  

sen t ido  de avance de l a  máquina) de dicho c an a l  

- 5 - ,  en pa r te  sob re  l a  v í a  en t re  lo s  r i e l e s ,  

para  form ar  un nuevo plano de b a l a s t o  o de 

r e g u la c ió n ,  y en p a r t e  externamente a lo s  r i e l e s ,  

en co r re spon den c ia  de l a s  cabece ra s  de lo s  durmientes  

para g a r a n t i z a r  una mejor e s t a b i l i d a d  a e s to s



ú l t im o s .

Encima de e s t e  nuevo b a l a s t o  v ienen

apoyadas nuevamente l a s  t r a v i e s a s  "T "  con e l

inconven iente  eso s í  de que l a  s o l a  l a b o r  de i

cana l  - 5 -  l l e v a  a t en e r  un b a l a s t o  nuevo con

l a  s u p e r f i c i e  s u p e r i o r  r e s u l t a n t e  ( c o n s t i tu y e n te

e l  p lano  de apoyo de l o s  durm ientes )  con un ** .* *
* **

d e s a r r o l l o  o s c i l a n t e  y es to  a causa  de l a s  J* ^
*****

v a r i a c io n e s  f í s i c a s  de i  t e r r en o  de sopo r te  y*de+ **
l a  d i s t i n t a  recu pe rac ió n  de l  b a l a s t o  mismo. J

Con ta l f in  es u t i l iz a d o  e l d is p o s it iv o
*

en c u e s t ió n ,  ub icado  d e t rá s  (con respec to  a í . *

sen t ido  de avance de l a  máquina) de dicho ocHtt&L

- 5 -  y de dicho d i s t r i b u i d o r  - 7 - ,  e l  cua l  ín^yúye

una cadena -10 -,  p r o v i s t a  de m ú l t ip le s  garraS**-* l l -
**/*^

de c a p tu ra  y t r a n s p o r t e  de l  p e d r i s c o ,  c e r r a d a
** * * **

a a n i l l o ,  p a rc ia lm ente  d i s p u e s t a  y que co r re  

por c i  i n t e r i o r  de una cana l  de gu ía  - 1 2 -  

y movida por un motor - 1 3 - .  D icha guía comprende 

un tramo h o r i z o n t a l  - 2 0 - ,  d i sp ues to  t r a n s v e r -  

saimente a lo s  r i e l e s  deba jo  d e l  plano de apoyo 

- P -  de lo s  durmientes ,  de l o n g i t u d  s u p e r io r  a l a  

de e s t o s  y a una c o ta  v a r i a b l e ,  generalmente  

ercima de l a  co ta  de excavac ión  dei  canal - 5 - ,  

por medio de un par  de c i l i n d r o s  h id r á u l i c o s  

-1 4 -  f i j a d o s  con e l  cuerpo a l  ch as is  de l a  máquina 

y con e i  vastago  a lo s  tramos l a t e r a l e s  de l a  

guia de l a  cadena; d ichos  tramos —1 2 ' -  y —12"—
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unidos a r t i c u l a d o s  a l  precedente  tramo h o r i z o n t a l

- 2 0 - ,  en - 2 1 - ,  e s tán  in c l in a d o s  h a c ia  a r r i b a ,

con re sp e c to  a un p lano  v e r t i c a l ,  y convergentes

h a c ia  e l  e j e  l o n g i t u d i n a l  x - x  de l a  máquina,

con r e spec to  a un p lano h o r i z o n t a l .

In fe r io rm en te  a d ichos  tramos o b l i c u o s
** *

- 1 2 ' -  y - 1 2 " -  y en co rre spon den c ia  de l a  v^rlb^cal
* *

sobre  l a  extremidad de l o s  durmientes exte^Q^g

a l o s  r i e l e s ,  d ichos  cana les  presentan  cada***
*

uno un e s c o t i l l ó n  - 1 5 - ,  cuya lu z  se r egu la^pP ^
, * * * *medio de un c i e r r e  m etá l ico  p a ra  a b r i r  y c e g r a r ,

** *
que i n t e r e s a  só lo  pa rc ia lm ente  l a  secc ión  dé

dicho cana l  m ientras  lo s  mismos, en c o r re sp 3 é -
* **-denc ia  de su tramo te rm ina l  cercano a l  v é r t i c e

-V -  in te resado  por e l  motor, con f luyen  en5uiaa+
+ +**

t o lv a  - 1 5 -  que se encuentra  deba jo  y que se + 

abro in fe r io rm e n te  sobre  una c in t a  t r a n s p o r t a d o ra  

- 1 7 - ,  h o r i z o n t a l ,  que se desenvuelve  t r a n s v e r s a l -  

mente a io s  r i e l e s ,  encima de lo s  mismos y por  

una l o n g i tu d  por lo  menos i g u a l  a l a  d i s t a n c i a  

en tre  l o s  r i e l e s .

Dicha c i n t a  t r a n sp o r ta d o ra  -1 7 -  se  

mueve, en lo s  dos s e n t id o s ,  por  medio del comando 

de un motor - 1 8 - ,  análogamente a l a  cadena --10-.

El funcionamiento de l  d i s p o s i t i v o  en 

cues t ión  es muy s im ple  dado que e l  mismo, co locado  

en un n i v e l  s u p e r io r  a l  n i v e l  de excavac ión  de l  

cana l  - 5 - ,  procede a ap lan a r  l a s  a spe rezas  y lo s

-
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" p i c o s "  de l  nuevo b a l a s t o  f j rm ado  por  e l  d i s t r i -

b u id o r  co locado d e lan te  (con re sp e c to  a l  s e n t id o

de avance de l a  máquina) de l  d i s p o s i t i v o  mismo

y de r iv an d o ,  d ichas  a sp e re za s ,  de l a  d i s t i n t a

recu p e rac ió n  de p e d r i s c o  de l  b a l a s t o  renovado.

El p e d r i s c o  a s í  in te rc e p ta d o  por  l a
** *+

cadena - 1 0 - ,  que suponemos g irando  en sent ido* ,^  

a n t ih o r a r i o  - 3 0 - ,  es t ran spo r tado  por é s t a  

lo  l a r g o  de l a  c ana l  de gu ía  o b l i c u a  - 1 2 ' -
w

parc ia lm ente  descargado ,  a t r a v é s  de l  r e spea# *vo
*

e s c o t i l l ó n  - 1 5 - ,  sob re  l a s  c abece ra s  i z q u i e r t ^ s
** *

de l o s  durmientes con r e spec to  a l  s en t ido  de *

avance de l a  máquina, m ientras  l a  o t r a  parte****

es desca rgada ,  a t r a v é s  de l a  t o l v a  - 1 5 - ,  s<3í$n#

l a  c i n t a  t r a n sp o r t a d o ra  -1 7 -  (m óvi l  se?ún eíL^.*^* * *
s en t id o  ind icado  con -3 1 -  y de é s t a  sob re  l a s  *

**<SÍKE
cabece ra s  derechas de l o s  durmientes .

De e s t e  modo se l o g r a  ob tener  e l  

o b j e t i v o  doble de una n iv e l a c i ó n  de l  p lano de 

b a l a s t o  y de un a n c l a j e  de l o s  durmientes  

( l o  cua l  es in d i s p e n s a b le  espec ia lm ente  en l a s  

c u r v a s ) .

Anter io rm ente ,  por ú lt im o ,  y l a t e r a l ­

mente a i  tramo h o r i z o n ta l  - 2 0 -  d e l  cana l  de 

guía ,  se encuentran dos h o ja s  - 2 2 -  y - 2 3 -  p la n a s ,  

de a l t u r a  por lo  menos i g u a l  a l a  a l t u r a  de 

d icha  gu ía  y unidas  con b i s a g r a  a l a  misma con 

p o s i b i l i d a d  de r e g u la c ió n  por medio de lo s  

co r re sp o n d ien te s  c i l i n d r o s  - 2 4 -  y - 2 5 - ;  l a



pr im era  de d ichas  h o j a s ,  l a  - 2 2 - ,  d e s a r r o l l a  

su a cc ión  substanc ia lm ente  sob re  un p lano v e r t i c a l  

p a r a l e l o  a l  e j e  x - x  y t ien e  l a  dob le  func ión  

de im ped ir  que e l  m a te r ia l  t ran spo r tado  por  l a  

cadena continúe en d i r e c c ió n  t r a n s v e r s a l  s i n

* *
s e r  cargado  a lo  l a r g o  de l a  gu ía  i n c l in a d a

- 1 2 ' -  o - 1 2 " -  y de r e t e n e r  e l  p e d r i s c o  de ls%**,
* *

l a d e r a  adyacente (en e l  caso de una doble

e impedir  que e s t o ,  re sba lando  a l o  l a r g o  d e . I .
.

l a  l í n e a  de máxima dependencia ,  vaya a ob l igas * .
* * ̂Tr. *

a l a  cadena y por lo  tanto  s ea  e x t r a íd o  por 1^
* * W

misma.

La segunda de d ichas  h o j a s ,  l a  -23-*/**
* .*

cumple con l a  fu n c ió n ,  en a l t e r n a t i v a  a l a  

cedente que ouede s e r  c e r rada  o desacop lada !*^ !^  

r e t e n e r  e l  p e d r i s c o  la te ra lm en te  f u e r a  de l a   ̂

zona de paso del cana l  - 2 0 - .

Como se ve ,  e l  d i s p o s i t i v o  es s im é t r ic o  

con r e spec to  a i  e j e  l o n g i t u d in a l  x - x  ya que l a  

cadena - 1 0 -  puede g i r a r  en s en t ido  h o ra r io  y 

e l  t r a n sp o r ta d o r  - 1 7 - ,  en consecuenc ia ,  con 

sen t ido  opuesto a l  p re c ed e r te .

El modelo podrá asumir ,  en su r e a l i z a c i ó n  

p r á c t i c a ,  también formas d i s t i n t a s  de l a  r e c i é n  

i l u s t r a d a ,  en p a r t i c u l a r  podrán s e r  aportadas  

numerosas m o d i f i c a r io n e s  de c a r á c t e r  p r á c t i c o ,  

s in  s a l i r  por es to  d e l  ámbito de p ro tecc ió n  de l  

presen te  invento.



REIVINDICACIONES

v **  
* *

Se r e i v i n d i c a  como o b j e t o  del  

p re sen te  modelo de u t i l i d a d ,  haciendo c o n s ta r  

que a todos lo s  e f e c t o s  p e r t in e n t e s  se invoca  

prioridad de 10.7.1380 co r re spon d ien te  a la ^ * , *+  

patente  i t a l i a n a  3453 A/80.

1 . -  D i s p o s i t i v o  p a ra  l a  r e g u la c ió n  

del p lano  de b a l a s t o  en l a s  v í a s  f é r r e a s ,  * 

asoc iado  a una máquina c r i b a d o r a  p r o v i s t a  do," .
W

un d i s p o s i t i v o  o " f r e s a  de excavac ión "  p r i n c i p a l  

- 5 -  que s i r v e  p a ra  remover e l  p e d r i s c o  d e l  bar  

l a s t o  y a c o n d u c ir lo  a un grupo c r ib a d o r -d i s J b r ib u i
te  *
****dor p a ra  l a  r e a l i z a c i ó n  de un nuevo plano ^e

s * *
b a l a s t o ,  c a r a c t e r i z a d o  por e l  hecho de com&t^ender:

*
una cadena (10 ) p r o v i s t a  de m ú l t ip le s  garr%g^*  

( 1 1 ) ,  c e r r a d a  a a n i l l o ,  pa rc ia lm ente  c o r r e d i z a  

en e l  i n t e r i o r  de una cana l  de gu ía  (12) d i s ­

puesta ,  por un tramo (2 0 ) ,  t ran sve rsa lm ente  a 

lo s  r i e l e s  y deba jo  de l  plano de apoyo de l o s  

durmientes y d e t rá s  de d icha  " f r e s a  de excavac ión '  

con r e spec to  a i  s e n t id o  de avance do l a  máquina;  

dicha  cana l  de g u ía  p re sen ta ,  l a t e r a l  y simé­

tricamente con re spec to  a l  p lano  v e r t i c a l  l o n g i ­

tu d in a l  d e f in id o  por l a  d i r e c c ió n  de avance,  

dos tramos in c l in a d o s  - 1 2 ' -  y - 1 2 ' -  sobre  un 

plano v e r t i c a l  y convergentes  sobre  un plano  

h o r i z o n t a l  h a c ia  e l  e j e  de l a  máquina, estando



p r o v i s t o s  d ichos tramos, en co r re sp o n d e n c ia  con 

l a  v e r t i c a l  sob re  e l  extremo de l o s  durmientes ,  

de una a b e r tu r a  (1 5 )  p a ra  l a  d e sca rga  sob re  e s to s  

ú lt im os  de una p a r t e  d e l  p e d r i s c o  t ran spo rtado

por l a  cadena, d icho  d i s p o s i t i v o  comprende
. - . - ..

también un t r a n s p o r t a d o r  (17 ) co locado  h o r i z o n t a l
'*  **

y t ran sve rsa lm en te  con r e s p e c to  a lo s  r i e l e § * * ^
* *

y d eba jo  de l a s  extrem idades  de d ichos t r a m e s ^

convergentes  del cana l  de gu ía ,  que s i r v e  pqp%,
w

r e c i b i r  l a  p a r te  de p ed r i sco  sob ran te  t ran spo rtado

por l a  cadena (10 ) y para  d e s c a r g a r lo  la te ra lm en te
-***

a l a  máquina. *

2 . -  D i s p o s i t i v o ,  según l a  reivindi$í%&ión ¿

precedente ,  c a r a c t e r i z a d o  por e l  hecho de com prender
****

b i la t e r a im e n te  a d icho tramo h o r i z o n t a l  (20^*de_ * +
*****

dicha  cana l  de gu ía  (12) de l a  cadena (10 ) dos 

pares  de ho jas  (22 )  y (23 )  de a l t u r a  por l o  menos 

i g u a l  a l a  de d icho canal y a r t i c u l a d a s  a i  mismo 

con p o s i b i l i d a d e s  de r e g u la c ió n ,  e l  primer par  

d e s a r r o l l a n d o  su acc ión  substanc ia lm ente  sob re  

un p lano  v e r t i c a l  p a r a l e l o  a l  e j e  l o n g i t u d in a l  

de l a  máquina l a t e r a l  y anter io rm ente  a d ich a  c ana l ,  

e l  segundo d e s a r r o l l a n d o  su acc ión  sobre  un p lano  

v e r t i c a l ,  ob l icuamente  ubicado con re spec to  a l  

sen t ido  de avance de l a  máquina, depuesto l a t e r a l ­

mente a d icha  cana l  y poste r io rm ente  a d icho primer  

par.

3 . -  DISPOSITIVO PARA LA REGULACION DEL

PLANO DE BALASTO EN LAS VIAS TERREAS.
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Consta l a  p resen te  memoria d e s c r i p t i v a  de 

quince h o ja s  m ecanogra f iadas  y dos láminas de d ib u jo s  

Madrid, a

PAGANELLI, S . p . A .
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