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21 invento se refiere a acoicnusmientos resue

lables por correa trapecial y particularmente a ur scciona=

miento electromotor pare telares meocénico, en el cusl una pow

lea desplazsble pars correa trapeciel se asienta firmemente
en el eje del electromotor, el cual se dispone oscilable y
ouya distancia desde el eje al €rbol o eje de una polea trape=
cial apoyada {ija puede variarse para permitir el ajuste de
1tz tensidn de la corres neocsaria pare el serv.cio del tee
lar,.

La caracteristica principal del invento la

constituyen los medlos para el sjuste de una polea desplezas=

|
;
)

ble para corres trapecial sobre el drbol del motor en combina=

¢idn con un wecanismo indicador, por eejemplo unt egcals con

un Tndice o manecills, gue sefinle le velocidad de la parte mo=!

vida, en el presenta caso el ciglefial del telar,
‘ Otras ocarscteristicas del invenio se expli-

car a continuacidn y se especifican en lag reivindicaciones,

Diversas partes del invento se ilustran en
los adjuntos dibujos en vurias foramas de ejecucidn del awismo,
seualades a titulo de ejemplo.

La figura 1, presenta la vista delantera de
una forms posible de ejeoucidn del invento,

La tigurs 2, es la vista lateral de la ante=-
rior,

Lg figure 3, presenta una seccidn de la fig.

2 en mayor escala ¥y veroialmente en seccidn,
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La fi_ure 4, presenta otro detalle tembién
parciazlmente en secoidp.

La figura 5, presenta otra forme posible de
ejecucidn del invento y

La figura 6, la vista lateral de la misua.

Tn la figure 1, se indica por (1) el elestro-
motor que en (3) se apoys oscilable sobre el bas%idor (4) de ;
1z mdquina, Sobre el 4rbol (5) saliente de la carocase del
motor se dlspone una poleg di;idida para eorrea trapecial la ‘
cusl se compone de lag dos partes { 6y 7 ). La parte (5) se !
une con el grbol {5) mediznte la ocufie (8) & se provee de '
un cubo (9) con una'rosca exterior o similar trapecial, sobre
la gue se étoxnillan le mited (7) de la pole& con una corress
pondiente rosea interior, In el éxtremo exterior del drbol ‘
(5) se encuentra el brazo(1lP), unido firmemente con el oubo
(9] spbre el drbol (5) nediante las tueroas (11) y la oufia (§)
ju;tamcnte aon la mit;d (6) de la polea trapeci;l. L1 brazo
(10) estd,provisto de un o;ificio extendido paralelamente al ;
grbol (5) v en el gue se dispone el perno (12) con botdn (13) !
desplazaﬂle en direccidn longitudinal, Late pérno (12) se en;é
cuentra bajo el influjo de ur muelle (14) gue aprietafsu eX- |
tremo delantero (15) conformado aemiesfé;ioo en una correspon-
diente escotadura en la cara frontel de la polea (7). Do este
modo la parte (7) me ve impedida de girar respecto a la pars
te (6). Debe obgervarse adem{s que ccncéntricamente &l drbol

(5) del motor se prevé cierto mimero de orificios (30) para

- ”
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el extremo del perno {15) en el lado exterior frontal de 1
mitad (7) de la polea trapecial, estando una escale gubordie
nade a ésta serie de orifielos,

La carcasa (1) del motor lleve un apéndice
(16) sujeto firmemente entre las dos mordazas (17) y (18).
Estes mordszes | 17 y 18 ) vam dispuestas méviles en un husi®
1lo rosoeado (19) fijo en el saliente (20) del bastidor de
la méquins, pudiéndose ajustar las mordazas | 17 y 18 ) en el
husillo {19) mediante tuercas de borde estrellado (2l,é3).
Al despl&zafse las mordazas (17 y 18) gira el motor alredee
dor del pcrno (3). Lste desplazamienfo de la carocasa del mos
tor hace que el drbol (5) del motor se aleje O se aproxime
al drbol (23) apoyado fi&o. Este drbol (23) se apoya en la
pared (4) del bastidor de la adquina y repéesenta el oigga-
el del telar. Sobre el oighefial (23) se fija la polea (24)
trapeeial no deaplazable, sobre la q&e mercha la correa tré-
pecial (25), La esoala para la serie (30) de agujebos se dis-:
pone de moao gue pueda leerse en ella el‘nﬁmewo de vuel tas
por minuto de la polea (24) y por consiguiente del ciguefial
(23). ©n la posicidn del pérno {12) oon maelles respecto a lai
aitad (7)de la polea en la fig. l,ﬂgiraré aon 85 vueltas por
minuto 1a polea (24) y por tanto el ocicueflal ,

Cuando se tenga gue elevar el nfmero de vuele
tas de la polea (24) y por tanto del ciggeﬁal (23) por ejem~

plo & 95 rev.,/min., entonces después de pararse el motor, se

suelta Unicamente la tuerca 22, con 1o que el motor (1),
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desciende y se afloja la correa (25)i§ Ahora esta correa (25)
ge levanta de la ranura trapecial fgrmada por las dos mita-P
des (6 y 7) de la polea y al mismo tiempo tirando hacia atrds
del perno (12) oon muelle, se hace girar la mitad (7) de la
polea respecta & 12 mitad (6) de l= misme de tal modo que el
extremo delantero del perno (12) pueda entrar en la escotadu-v

(30) correspondiente a ls divisién (25) de la escala. 4
OOntina&oidn el motor puede arrancarse nuévamente y la tuere
os (22) se hece glrar hacis arriba hasta que la corres (25)
alcanc; de nueve la tensidn necesaria, Finalmente se aprie%a i
la tuerca (21) en la mordaze (17).

" El oambio de velocidad de la mdquina se rea= ;
liza de modo completamente andlogo cuando se guiere pasar de ;
un nimerc de revolugiores mds elevado de la polea (24) y por .
tento del 01buenal (23) a un nimero de revoluaiones mas bajo.;
uespwes de parar el motor 80}0 se requiere entorces hacer gi-%
rar la mitad (7) de la polea contra el brazo (10) y por tantoé
contra la otra mitad (6) de la misma polea, de suerte que el :
extremo delantero del pérno muelleado (12) venga a alojarse
en la escotadura {30) correspondiente al ndmero de revolucio=
nes deseado, Después’de arrancar nuevalente el motor, se puew
de poner luego la correa (25) a la tensidn requerids despla-
zando oorrespondientementé las dos tueroas (2l y 22)).

In la disposicidn secxin la fig. 4 ei‘aasqui-
1llo (31) provisto exteriormente de rosca & la derecha y a la |

izquierda (33 y 34) se monta fijamente sobre el drbol (5) del

-,
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motor mediante la cufla {32)., In ocada una de las partes ros=-
cadag (33 y 34) se atornilla una de las mitades (35 y 35) de
la polea trapa;ial, las cuales estdn provistas de las correge
pondientes rosoas interiores, Las mitades (35 y 36) de la
polea se mantienen juntas medlante uno o varios tornillogs con:
tusrcas L 57). AL momento yue las tuercas de los tornillos

)7) se avrletan, las mitades (35 ¥ 33) de la polea no puee

den sirar respecto al £rbol (5) del motor pues quedan firme=!

mento unidas y apretadas on ¢l casguillo roscado (51).
se .nicre reslizar en esta disposicién alzuna reqilacién de |
la velooidad reyuerida de la polea (24) y por tanto del oigues
fial (23), solo se necesita aflojar las’tuercas de loas tornie l
1llos (37) de modo gque, dando las correspondientes vueltas a '
las dos &itades (35 ¥ 36) de la polea regpecto al oasquilio
(31) puedan dichas dosg Eitades (35 ¥ 36) apretarse n8s entre
of o alejarse. vespuds se apretardn de nuevo firmcuente las
tuergss de los tornillos (37). La resulacidn inmediata de la
tonsién necesaria en la correa trazlecial se realiza del aodo
y manera ya antes descritos. También en esta forma de e]ecous
aidn del invento se prevé una escala cologada en el lado
frontal del easyuillo o mznguito roscado (31) y a la que se
subordina un. mercacidn en el oubo de lag correspondientes
aitades (35 6 56) de ls polea frapecial,

In la disposicidn sezin lasg ficuras 5 y 6 €l
elegtromotor {30) se sujeta oscilable en el bastidor (40) del

telar por medio de un perno oscilante (39), La @arcasa del
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electromotor estd provista de uns prolongacidn lateral (41)
gue abraza a la tuerca (42) del husillo entre los dos oollé-
rines (43 y 44). La tuefcaﬂgz del husillo estd provista de
wn volante (45 ¥ abraza sl husillo (45) £ijo en el bastidor

(40) del telar. En el drbol (47) del eleotromotor se asientsa

la polea bipartida (40 y 4Y) pera correa trapecial, Los oubos

(50 y 51) de las paites (487y 49) de le polez estdn provistos

ae ranurés anulares 52 y‘53 en lés yue ssarran los Jorrones
(54 ¥ 55) en los extremos de las dos palancas (56 y 57) uni-
ass entr; s{ a moéo de charnela, T1 gorréh corin de roﬁaoidn
(50) de iee palencas (55 y 57) ve £ijo en el brszo (58) de
la ;arcasa del motor..ﬁn Llos ;Xtremos supericres de laé pa=
lancas (55 y 57) atacan las varillas de gula (60 y Gl) yue
mediante el gor%dn comin de rotacidn (62) se articulan en
w: brazo (03] del bastidor, fijo en el extreno superior del
usiilo (54),

; Simltdneanente al desplazamiento de la
tueraea (45) de husillo se produce por tanto el acercamliento

o alejamienio de lus partes (40 y 49) de la polea 7 el co=

I
!

rrespondiente acercamiento o0 alejamientc del drbol 47 del mo=

tor gl 4rbol, no ilustrado en el dibujo, para accionzaiento
dzl telar. al por ejemplo ls tuerca (45) del husillo se hece
glrar haocia arribae, entonces, por el eoﬁsiguienbe desplazom=
miento de la casrcasa del motor haeia srriba, el drbol (47)

se aleja del drbol de socionamiento del teler; pero al mismo

tiewmpo el punto de articulacidn (50) wnido con 1z carcasa (38)

”
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del a0tor, se eapujx haclu arriba, egto es, se aproxime al ‘
punto de articulacidn (52), por lo cual se alejan entre sf la$
partes (48 y 44) de 10 pOiea ¥ por consiguiente se reduce el i
digmetro actlve de la polea trapecial, Si la tuerca (45) del |
butillo se hece girar hacia el otro lado, entonces la caroasa
del motor osecila hacia abajo alrededor del gorrdn (39) y el
*arbol (47) se aproxima al grbol de acoionemiento del telar y-
por otro l;do, medicnte la articulacidn de tijera (55 a 51) se
aproxiaur entre sf las partes (48 y 49) de la polea trap@oial,
0 sea, se a_renda el didmetro activo d; dicha polea,

Naturalmente yue las relaciones de las palan-%
cas en l& forma de ejecucidn ltimemente descrita se ordenan |
de manera que la correa trapecial (64) se mantenga siempre en.
estado egtirado, oon indiferencia de iue las partes de la po-i
lea (40 y 4Y) se alejen entre si para reducir la velocidad del
drbol, de acoionamiento del telar, o inversamente, Como indica
el dibujo, en el husillo fijo (46) se coloca mediante el so=
porte (65) un Indice (66) para une escala, el cusl coopera con
una esoals (67) fija en la cara frontal de brazo (41}.

" La disposzicidn ¥ltimamente descrita tiene 1a
ventaja de que el ajuste puede realizarse adn estando en mar=
ohu el electronmnotor.

Los detalles constructivos indicadcs en los
dibujos €olo constituyen formas posibles de ejecucidén para

aleanzar el fir perseguido, Faturaluente diversas partes del

presente invento podrdn conformarse de modo distinto al aguf
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ilustrado,
Tueden por ejeuplo adoptarse medidas para que,
en lugar de un brazo (10)men la fig, 3, se prevean doc brazos
desplazados en 180¢ y qué sirvan psra recibir las partes {(12-
15). Bsta forms de ejecucidn tendrfa la ventaja de que la miw
tad (7) de la polea trapecial recibirfa una sujecidn mds ro=-
busta sobre el oubo(9} provisto de una rosca. Tembién puede
idearse disponer de t;l modc el brazo (10) o varios brazos
(10) de modo que el perno (12) no agarre aon la cabeza (15),
oom; se 1lustra en la fig. 3,ren agujeros practicados en ei
lade frontal de la mitad (7) de la polea, sino por ejemplo
en ranuras de ls periferis ée un ocubo previsto pars la parte
(7.
T Pinalmente, es también posible emplear el
accloramiento regulable de correa trapecial antes propuesto
para.cualyuier nimero de correas, disponiende varias poleas
de platillo para ogorrea trapecial, las cuales se prevean a
los Gos lados de una polea central fijJa, o bier sobre dos o ?

varias rosoas de distinto paso.



10

15

R0

25

10‘.

La presente Patente de Invencién’'- consta
de las siguientes reivindicaslones:

1l,~ Dispositivo de accionamiento eleatromotor
para telares meodnicos, en el que sobre el eje del motor se
asienta une polea para correa trapecial, hecha de partes reci«
procamente desplazables y en el oual el motor se apoya ogcila«
ble, respecto a un® polea para gorrea trapecial prevista en un
drbol fijo, para poder ajustar, ls tensidn de la correa trapce
¢ial, necesari:c para el serviolo, caracterizado porque las par-
tes que sirven para el ajuste de la polea de oorrea trapecial
en el drbol del electromotor, se eguipan de medlog indlcadores
que permiten ajustar en una escala la veloocidad requerida de
la parte accionada de l: mdguine y particularmente el ndnero
de revolugiones del telar,

. 2.« Dispositivo de accionamiento electromotOr:
para telares mecénicos, caracterizado porgque se prevé un meoa-:
nismo que, en el movimiento oscilante del motor eléectrico de |
acoiorzmiento, efectua un ajuste correspondiente reciproco de
las dog mitades de lz polea para correa trapecial,

3= Dispositivo de aceionamiento electromotor,
para telares meofnicos segin 1o reivindicszdo en el punto 1,
caragterizado porque las d0os mitades de la polea de correa trae
pecial pueder aproximarse o alejarse entre sY mediante »otacidn

en uns rosca, previéndose un dispositivo de retencidn que fija

lzs mitades de la polea en la posicién momentaneamente ajustada.

'
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4= Dispositivo de accionzmiento eleotromotor%
pera telares mecdnicos sezun lo reivindicado en el punto 3, |
caracterizado porgue una de las mitades de la polea presenta |
ur cubo gon rosca exterior, sobre la que se atornilla la otra
mitad de lg polea‘por medio de una rosoé interior eorrespon=-
diente, estando el cubo de la mitad de la polea unido firme-
mente gon un brazo gue en uno de sus exbtremos exteriores llee=:
va un perno gque medicnte un muelle se empuja cor su extreno
delantero de sonstruccidn semiesférica en agujezos praoticados
en el ledo frontal de lz mitad mévil de la polea para gorrea |
trapeoial, : 2
Se= Dispositivo de acclonamiento electromotor
para telsres mecdnicos sesun lo reivindicado en el punto 3,
carcgterizado poryue los agujeros axiles en las dos mitades de
la polea trapecial se proveen de roscas interiores haola la
izquierds y nsolu la derecha y se montan en ur casquillc rose
ondo adecuszdamente gonformsdo con roscas exteriores correspon-
dientes y unidos firmemente por el eje del motor y las dos miw
tades de la polea se unen wedliante uno © varios tornillos con
tucrecas.,
Bo= Digpositivo de accionamiento eleatromotor
para telares mecdnigos segdh lo reivindicado en el punto 2,
caracterizado porque aon el electromotor 0 un cojinete ooloca~‘
do en él, se une el perno principal de un dispositivo de palan-

cas, cuyo par de palanocas se provee por abajo de pasadores gue:

asarran en ranuras anulcsres gue se encuentran en los cubos de
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las dos mitodes de la polea, las cuales no pueden girar sobre

el eje del motor, sino sclo desplazarse recfprocamente en di=

recolén axil.

.

7.~ Dispositivo de acclonamiento electromotor
pare telares.mecdnicos,

Se.dn se describe y reivindica en la presen-
te memoris degeriptivae y se 1lustra con los planos gue a la
misca se agompailsn,

Y ouya memoria oonsta de doce hojes foliadas

y escritas a médquine por una sola de sus ocaras,

Mg JUN, 1920
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