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.. 1E1 invento se refiere a accionamientos regu-
!j
!} lables por correa trapecial y particularmente a un acciona- 

miento electromotor para telares mecánico, en el cual una po­

lea desplazable para correa trapecial se asienta firmemente 

en el eje del electromotor, el cual se dispone oscilable y 

! cuya distancia desde el eje al árbol o eje de una polea trape­

cial apoyada f i j a  puede variarse para permitir el ajuste de 

la  tensión de la  correa necesaria para el servicio del te­

lar .

La característica principal del invento la

constituyen los medios para el ajuste de una polea desplazá­
is
¡¡ ble para correa trapeoial sobre el árbol del motor en oombina-
i!
;! ción con un mecanismo indicador, por eejemplo una escala con
i,

i; un índice o manecilla, <¿ue señale la velocidad de la parte mo- 

i vida, en el presenta caso el cigüeñal del telar.

¡j ' Otras características del invento se expli-

¡¡ can a continuación y se especifican en la s  reivindicaciones.
¡:
¡ Diversas partes del invento se ilustran en

i¡ los adjuntos dibujos en varias formas de ejecución del mismo, 

señaladas a titu lo  de ejemplo.

La figura 1 , presenta la  vista delantera de
¡

una forma posible de ejeoución del invento.

¡ La figura 2 , es la vista lateral de la  ante­

rior.

Lq figura 3, presenta una seocián de la f ig .  

2 en mayor escala y parcialmente en sección.
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La figura 4, presenta otro detalle también

parcialmente en seooió#. '
t i  !
¡! La figura 5 , presenta otra forma posible de
i! . ^
}} ejecución del invento y
)
j La figura 6, la  vista lateral de la misma,

ji En la  figura 1 , ae indica por (1 ) el electro­

motor que en (3) se apoya oscilable sobre el bastidor (4-) Re '

¡i la  máquina. &obre el árbol (5) saliente de la car oasa del

motor se dispone una polea dividida para oorrea trapecial la  .

¡, oual se oompone de las dos partes ( 6 y 7 )* ^  parte (S) se

j une con el árbol (5) mediante la  cuña (8 ) y se provee de
¡¡
¡i un cubo (9) oon una rosca exterior o similar trapecial, sobre
i.

la  que se atornillan la mitad (7) de la polea con una corres- 

!} pendiente rosca interior. En. el extremo exterior del árbol ¡
!i !j'
¡I (5) se encuentra el brazo (lí)), unido firmemente oon el cubo

}¡ (9) sobre el árbol (5) mediante las tuercas (11) y la  ouña (8)
 ̂ ^

') juntamente con la mitad (6) de la polea trapecial. El brazo
i !  ^  ;
¡! (10) está,provisto de un o rificio  extendido paralelamente al

! árbol (3) y en el que se dispone el perno (12) oon botón (13) i

i desplazadle en dirección longitudinal. Edte perno (1 2 ) se en- j

cuentra bajo el influjo  de un muelle (14) que aprieta su ex-

'] tremo delantero (15) conformado semiesférioo en una correspon- 
¡  ̂ ! 
! diente escotadura en la  oara frontal de la polea (7). De este <

i modo la  parte (7) se ve impedida de girar respecto a l a  par­

te (6). Debe observarse además que concéntricamente al árbol 

(5) del motor se prevé cierto número de orificios (30) para
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el extremo del perno (13) en el lado exterior frontal de la  

j, mitad (y) de la  polea trapecial, estando una escale subordi­

nada a ésta serie de o r ific io s .

La carcasa (l)  del motor lleva un apéndice 

i (16) sujeto firmemente entre las dos mordazas (17) y (183.
} r
]; Estas mordazas ( 17 y 18 ) van dispuestas méviles en un husi9

l i o  roscado tlg) f i jo  en el saliente (20) del bastidor de

la  máquina, pudiéndose ajustar las mordazas ( 17 y 18 ) en el 

¡' husillo (19) mediante tuercas de borde estrellado (21,22). 

j¡ ál desplazarse las mordazas (17 y 18) gira el motor alrede- 

! dor del perno (3). Este desplazamiento de la  carcasa del mo- 

; tor hace que el árbol (3) del motor se aleje  o se aproxime

¡ al árbol (23) apoyado f i j o .  Este árbol (23) se apoya en la

i pared (4) del bastidor de la  máquina- y representa el oigue-
¡!
i! hal del telar. Sobre el oigueñal (23) se f i j a  la  polea (24)
i'  ̂  ̂ ,
¡! trapecial no desplazable, sobre la  que maroha la  oorrea tra- : 

i p e d a l  (23) . La escala para la  serie (30) de agujemos se dis-  ̂

pone de modo que pueda leerse en ella  el númeto de vueltas 

; por minuto de la polea (24) y por consiguiente del cigüeñal 

(23). En la posición del perno (12) con muelles respecto a la  

mitad (7) de la  polea en la  f ig .  1 ,  girara oon 83 vueltas por 

i minuto la  polea (24) y por tanto el oigueñal.

Cuando se tenga que elevar el námero de vuel- 
¡ n

tas de la  polea (24) y por tanto del cigüeñal (23) por ejem­

plo a 95 rev./min., entonoes después de pararse e í motor, se 

suelta únicamente la tueroa 22, con lo que el motor (1),



desciende y se afloja  la  correa (23M Ahora esta oorrea (25) 

se levanta de la  ranura trapeoial formada por las dos mita­

des (6  y 7) de la  polea y a l mismo tiempo tirando haoia atrás 

del perno (12) oon muelle, se hace girar la  mitad (7) de la  

polea respecto a la  mitad (6) de la misma de tal modo que el 

extremo delantero del perno (12) pueda entrar en la  escotadu­

ra (30) correspondiente a la división (23) de la  escala. A 

oontinuaoión el motor puede arranoarse nuevamente y la tuer- 

oa (23) se hace girar hacia arriba hasta que la  corres (23) 

alcanoe de nuevo la  tensión necesaria. Finalmente se aprieta 

¡ la  tuerca (21) en la  mordaza (17).

El cambio de velocidad de la  máquina se rea- 

I l iz a  de modo completamente análogo cuando se quiere pasar de 

un número de revoluciones más elevado de la  polea (24) y por 

tanto del oiguenal (23) a un número de revoluciones más bajo.

; Despu-és de parar el motor solo se requiere entonces hacer g i -

¡ rar la mitad (7) de la  polea contra el brazo (10) y por tanto

¡ contra la  otra mitad (6) de la  misma polea, de suerte que el 

extremo delantero del perno muelleado (12) venga a alojarse 

en la  escotadura (30) correspondiente al número de revolucio­

nes deseado. Después de arranoar nuevamente el motor, se pue-

, de poner luego la  oorrea (23) a la  tensión requerida despla-
i

zando correspondientemente las dos tuercas (21 y 22)).

En la  disposición según la  f ig .  4 el oasqui- 

11o (31) provisto exteriormente de rosca a la  derecha y a la  

izquierda (33 y 34) se monta fijamente sobre el árbol (3) del
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i! motor mediante la  cuña (32) . En cada ana de las partes ros­

cadas (33 y 34) se atornilla una de las mitades (35  Y 3o) de 

!i la polea trapecial, la s  ouales están provistas de las corres-*

¡ j  pondientes roscas interiores. Las mitades (35 7 3 -) de la
¡ j
!¡ polea se mantienen juntas mediante uno o varios tornillos con: 

'! tuercas (^7). -Al momento R ie la s  tueroas de los tornillos

(37] se aprietan, las mitades (35 y 3 $) de la  polea no pue- ¡

den girar respecto al árbol (5) del motor, pues quedan firme-¡

mentó unidas y apretadas en el casquillo roscado (31). Si ¡

! se quiere realizar en esta disposición alguna regulación de j 

l¡ la  velooidad requerida de la  polea (24) y por tanto del oigue- 

i¡ nal (23), solo se neoesita aflojar las tuercas de los torni-  

}¡ líos (37) de mog.o que, dando la s  correspondientes vueltas a ' 

las dos mitades ^ 5  y 36) de la  polea respeoto al casquillo  

}¡ (31). puedan dichas dos mitades (35  y 36) apretarse más entre

I' s i  o alejarse, después se apretarán de nuevo firmemente las

tueroas de los tornillos (37). La regulación inmediata de la  

'i tensión necesaria en la  oorrea trapecial se realiza del modo 

¡! y manera ya antes descritos. También en esta forma de ejeou- 

j ción del invento se prevé una escala colocada en el lado 

! frontal del casquillo o manguito roscado (31) y a la  que se

¡ subordina una marcación en el oubo de la s  correspondientes
1
! -nítades (35 ó 36) de le polea trapecial.

! En la disposición según las figuras 5 y 6 el

electromotor (38) se sujeta oscilable en él bastidor (40) del 

telar por medio de un perno oscilante (39). La Qarcasa del
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electromotor esta provista de una prolongación la te ra l (4l)

! que abraza a la  tuerca (42) del husillo entre los dos oclla-  

¡¡ riñes (43  y 44). La tuerca g.2 del husillo está provista de 

! un volante (45Í y abraza al husillo (46) f i jo  en el bastidor !
i r  r <
¡¡ (40) del t^l^r. hn el árbol (47) del electromotor se asienta

!¡ la  polea bipartida (48 y 49) para correa trapecial. Los cubos 

(30 y $1) de las partes (48 y 49) áe la polea están provistos 

,, de ranuras anulares 52 y 53 en las que agarran los gorrones 

¡¡ (54 y 55) en lo^ extremos de las dos palancas (38 y 37) uni- .

das entre ai a /nodo de charnela. El gorron co/ian de rotaoidn 

!} (3b) de las palancas (56 y 57) va f i jo  en el brazo (59) de

! la  carcasa del motor. Sn los extremos superiores de las pa-

-! lencas (56 y 5?) atacan las varillas de guia (60 y 6l) que ^

¡! mediante el gorrón común de rotación (62) se articulan en ,

{} un brazo (63) del bastidor, f i jo  en el extremo superior del i
ij r
¡¡ husillo (64)# ;

i' íbiaialtáneamente al desplazamiento de la  ,

i tuoroa (45) de husillo se produce por tanto el acercamiento

ji o alejamiento de las partes (48 y 49) de la  polea y el co-
tí **

rrespondiente acercamiento o alejamiento del árbol 47 del mo-

tor al árbol, no ilustrado en el dibujo, para accionamiento

! del telar, oi por ejemplo la tuerca (45) del husillo se liace

j: girar haoia arriba, entonces, por el consiguiente desplaza-

] miento de la. carcasa del motor haoia arriba, el árbol (47)
í
] se aleja del árbol de aooionaañento del telar; pero al mismo ¡

'
tiempo el punto de articulación (58) unido oon la  caroasa (38)

!



del motor, se empuja Iiaoia arriba, esto es, se aproxima al 

punto de articulación (62), por lo cual se alejan entre s í  las  

partes (48 y 49) de 1? polea y por consiguiente se reduce el ¡ 

diámetro aotivc de la  polea trapeoial. Si la  tuerca (4$) del 

husillo se hace girar hacia el otro lado, entonoea la  carcasa 

del motor oscila hacia abajo alrededor del gorrón (39) y el 

"arbol (47) se aproxima al árbol de aooionamiento del telar y 

por otro lado, mediante la  articulación de tijera  (56 a 6l) se 

aproximar entre s í  las partes (48 y 49) de la polea trapeoial, 

o sea, se agranda el diámetro activo de dicha polea. ¡
I

Naturalmente que las relaciones de las palan-i
¡

oas en la forma de ejecución últimamente descrita se ordenan 

de manera que la correa trapeoial (64) se mantenga siempre en. 

estado estirado, oon indiferencia de que las partes de la  po­

lea (48 y 49) se alejen entre s í  para reducir la  velocidad del 

árbol de accionamiento del telar, o inversamente. Como indica 

el dibujo, en el husillo f i jo  (46) se ooloca mediante el so­

porte (65) un índice (66) para una esoala, el cual ooopera con 

una esoala (67) f i j a  en la  cara frontal de brazo (41).

La disposición últimamente descrita tiene la  

ventaja de que el ajuste puede realizarse aún estando en mar- 

oha el electromotor.

Los detalles constructivos indicados en los 

dibujos solo constituyen formas posibles de ejecución para 

aloanzar el fin  perseguido. Naturalmente diversas partes del 

presente invento podrán conformarse de modo distinto al aquí
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Pueden por ejemplo adoptarse medidas para que, 

en lugar de un brazo (lO)^en la  f i g .  3, ae prevean dos brazos 

desplazados en 1803 y que sirvan para recibir las partes (12- 

15 ).  TSsta forma de ejeoución tendría la  ventaja de que la  mi-! 

tad (7) de la  polea trapecial recibiría una sujeción mas ro­

busta sobre el oubo(^! provisto de una rosca. También puede !
 ̂ !

idearse disponer de tal modo el brazo (10) o varios brazos

(10) de modo que el perno (12) no agarre oon la  cabeza (15)* ,
Ir ** ;

oomo se ilu stra en la  f ig .  3. en agujeros practicados en el ¡ 

lado frontal de la  mitad (7) de la  polea, sino por ejemplo 

en ranuras de la periferia de un oubo previsto para la  parte

(7L

Finalmente, es también posible emplear el i

accionamiento regulable de correa trapecial antes propuesto ! 

para.cualquier número de correas, disponiendo varias poleas 

de p la t i l lo  para oorrea trapecial, las cuales se prevean a 

los dos lados de una polea central f i j a ,  o bien sobre dos o ;

varias rosoas de distinto paso. ¡



La presente Patente de Invención -  consta

de la s  siguientes reivindicaciones:

1 . -  Dispositivo de accionamiento electromotor 

para telares meoánicos, en el que sobre el eje del motor se 

asienta una polea para correa trapecial, hecha de partes r e c í­

procamente desplazables y en el oual el motor se apoya oscila-  

ble, respecto a una polea para oorrea trapecial prevista en un 

árbol f i jo ,  para poder ajustar, la  tensión de la correa trapc- 

o ial, necesaria para el servicio, caracterizado porque las par­

tes que sirven para el ajuste de la  polea de oorrea trapecial 

en el árbol del electromotor, s.e equipan de medios indicadores 

que permiten ajustar en una escala la  velocidad requerida de 

la  parte accionada de la  máquina y particularmente el número 

de revoluciones del telar.

, 2 . -  Dispositivo de accionamiento electromotor

para telares mecánicos, caracterizado porque se prevé un meoa-' 

nismo que, en el movimiento oscilante del motor eléctrico de 

accionamiento, efectúa un ajuste correspondiente recíprooo de 

la s  dos mitades de la polea para correa trapecial.

3 .-  Dispositivo de accionamiento electromotor! 

para telares mecánicos según lo  reivindicado en el punto 1 ,  

caracterizado porque las dos mitades de la polea de correa tra­

pecial pueden aproximarse o alejarse entre s í  mediante rotaoión 

en una rosca, previéndose un dispositivo de retención que f i j a  

los mitades de la polea en la  posición momentáneamente ajustada.
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¡i 4 .- Dispositivo de accionamiento electromotor'

i; para telares meoánioos segán lo reivindicado en el punto 3,
1 )
! caracterizado porque una de las mitades de la polea presenta }

¡í un cubo oon rosca exterior, sobre la que se atornilla la otra ;
¡¡

';) mitad de la  polea por medio de una rosos interior oorrespon- 

¡í diente, estando el cubo de la mitad de la polea unido firme­

mente con un brazo que en uno de sus extremos exteriores l i e - ' 

:! va un perno que mediante un muelle se empuja con su extremo 

¡¡ delantero de construcción semiesférioa en adújenos praotioados 

en el lado frontal de la mitad móvil de la polea para oorrea ! 

¡! trapeoial.

I Dispositivo de accionamiento electromotor

j para telares mecánicos según lo reivindicado en el punto 3.

¡' can oterizado porque los agujeros axiles en las dos mitades de 

!¡ la  polea trapecial se proveen de roscas interiores hacia la  

!j izquierda y hacia la  dere olía y se montan en un caequillo ros- 

oado adecuadamente oonforms.do con ros oas exteriores correspon- 

dientes y unidos firmemente por el eje del motor y las dos mi-
j]
1 tades de la polea se unen mediante uno o varios tornillos con 

tuercas '.

6.- Dispositivo de accionamiento electromotor 

} para telares mecánicos segúh lo reivindicado en el punto 2,

' caracterizado porque con el electromotor o un cojinete oolooa-
}

do on é l,  se une el perno principal de un dispositivo de palan 

oas, cuyo par de palancas se provee por abajo de pasadores que 

agarran en ranuras anulares que se encuentran en los cubos de
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la s  dos mitades de la  polea, la s  onales no pneden girar sobre 

el eje del motor, sino solo desplazarse recíprocamente en di­

reo oián a x il .

y .-  Dispositivo de accionamiento electromotor 

para telares.mecánicos.

Segiín se describe y reivindica en la presen­

to memoria descriptiva y se ilustra cor los planos que a la  

misma se acompañan.

Y ony.a memoria oonsta de doce hojas foliadas j 

y escritas a máquina por una sola de sus oaras.
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