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fYl e IYl 0 R I A O E S C R I P T I \J A

La presente invención se refiere en general 

a un lavapavimentos automático para servicio pesado y, 

muy en particular, a un lavapavimentos del tipo arriba 

indicado, de modelo perfeccionado, tanto desde el pt!rtt& 

de vista técnico, como desde el punto de vista funci-osral.

Es cosa sabida que los lavapavimentos autófia** 

ticos son unas máquinas para servicio pesado y que/.^fc 

lo mismo, requieren una determinada robustez, juntamente 

con la debida facilidad de maniobra para ser movidas*Agual- 

mente sobre pavimentos rudos y no nivelados. Estos son; 

afectivamente, los inconvenientes que presentan los?‘V*. 

lavapavimentos que tenemos actualmente en el comercio/gue, 

para poder funcionar del mejor modo posible, deben llegar, 

por fuerza de las circunstancias, a un compromiso entre 

todos los parámetros en juego.

La presente invención se propone como objetivo 

evitar dichos inconvenientes, sin descender a tal compro­

miso, realizando un armazón portable para los lavapavimen­

tos automáticos, que ofrezca la posibilidad de dar una 

tracción directa a la máquina, y de sostener, al mismo 

tiempo, los cepillos de lavado y las chapas de limpiado, 

asegurando al mismo tiempo un funcionamiento silencioso,
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una potencia y una facilidad de maniobra tales, que 

solamente requieran la intervención de un pequeño es'

fuerzo por parte del operador.

Hilas en detalle, el armazón portable para el 

avapavimentos automático conforme a la presente inven­

ción, se caracteriza por el hecho de comprender dos»»i>de- 

das de tracción, con neumáticos, cuyos ejes están ufeyrdps 

entre sí por medio de un diferencial, con el fin de»’*

favorecer los movimientos en curva, dos ruedas pivoia*-*.
* * •

das, libres, montadas de modo que sostienen en planol. 

toda la armadura en cooperación con las ruedas revesti­

das de goma, un porta— cepillos de lavado interior, y «de 

chapas de limpiado posteriores.
• ■

• •
Preferiblemente, las ruedas con neumáticos

• • *  • •

son accionadas por un motor de imán permanente por 

medio de una transmisión de cadena, lo que permitB te­

nar la posibilidad de variar directamente la velocidad 

y de invertir el sentido de la marcha de esta máquina 

lavapavimentos.

En particular, el porta— cepillos de lavado 

sostiene dos cepillos accionados directamente por mo­

tores de im,..n permanente acoplados a los mismos, estan­

do tales cepillos provistos de suspensión libre con regu­

lación de la presión de apoyo sobre el pavimento.

Como variante, los dos cepillos pueden
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ser accionados por medio de una transmisión de correa.

Ahora vamos a describir la invención a títu­

lo de ejemplo, aunque no limitativo, en relación con 

una de sus formas de ejecución preferida, ilustrada 

en los diseños que acompañamos, en los quei

La figura 1 muestra una vista en perspectiva 

del armazón que lleva los lavapavimentos automático^/’.

conforme a la presente inv/encion; •
9 • • •

La figura 2 muestra una vista en perspectjfct^,

del detalle de las ruedas de tracción motorizadas* y

fc-a figura 3 muestra una vista en perspectiva

del detalle del grupo de porta cepillos de lavado. . .

Exa.¡!,inando ahora los dibujos puede verse qyp
• * *

el armazón portable para lavapavimentos,automático,**
•

conforme a la presente invención, indicado en el con-J 

junto con 1, comprende un bastidor de acero 2, que lle­

va dos ruedas de transporte con recubrimiento de goma 

3, en el centro, un porta-cepillos de lavado 4 anterior­

mente y dos pequeñas ruedas posteriores pivotadas 5. En 

el bastidor 2* va soportado el grupo motor, que a conti­

nuación pasamos a describir detalladamente.

El grupo mo l o r 6 ,  de las ruedas recubiertas 

de goma 3, está constituido por un motor eléctrico 8,

de imán permanente, en corriente continua, alimentado 

por una bateria (que no aparece en el dibujo), por me-
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dio del cable 7. El piñón 9, que va ensamblado al ár­

bol del motor B, va unido por medio de una cadena 10, 

a la rueda para cadena 11, unida a un diferencial 12, 

de tipo automovilístico. Del diferencial 12 salen los

dos semi-ejes 13 y 14, que accionan las ruedas recubier—
•

tas de goma 3, y que están sostenidos sobre cojinete*s 

de ruedas permanentemente lubricados, en un pedestai'*’* 

de precisión 15, fijadc al bastidor 2. De este modo,» 

cuando empiezan las curvas, el operario solamente d*ebe* 

ra ejercitar un pequeño esfuerzo sobre el aparato lava— 

pavimentos y esto gracias a la presencia del diferencial 

12.

Posteriormente están dispuestas las dos 

das pivotantes 5, montadas sobre cojinetes a bol as,. .qu*e 

sirven para sostener la máquina en plano.

El porta—cepi1los de lavado 4, está cons­

tituido por una plancha 16, sobre la cual van fijados, 

en sentido vertical, los motoras de imán permanente 

de corriente continua 17, cuyos arboles 18, sobresalen 

en sentido vertical hacia abajo. A dichos árboles está 

fijado el disco porta-cepillos 19, al que se enganchan, 

por medio de una suspensión libre 23, los cepillos 20, 

que están formados preferiblemente por cuatro sectores 

circulares. La plancha 15, lleva también el gancho 21, 

para el bloqueado de los cepillos.25
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En la parte posterior del armazón 1, está 

prevista una chapa de goma, de limpiado 22, de doble 

hoja.

Los mencionados cepillos pueden también 

hacerse rodar mediante una transmisión por correa 

y caja de engranajes. ,

De cuanto dejamos mas arriba expuesto se \
••

puede fácilmente advertir que la transmisión directa.

los cepillos mediante los dos motores de corrien**"*•
• • •, • • •

te continua, la tracción directa mediante un motor •
• • a

de corriente continua a baja velocidad, di rectamente

conectado a un diferencial de tipo automovilístico,, «
9 . •* •

como los cepillos a contrarroda montados sobre suspep*-
•

siones libres, todo ello permite un empleo cuidadoso 

y uniforme, aunque sea sobre pavimentos toscos y no 

nivelados.

• •

Con la máquina provista de dicho armazón 

portable, se pueden limpiar hasta aproximadamente 

3.000 m2/hora de superiicie, a una velocidad media de, 

aproximadamente, 0,5 metros por minuto de movimiento.

Naturalmente, que el objeto de la presente 

invención no esta limitado al ejemplo de ejecución 

que acabamos de describir e ilustrar, sino que, al 

mismo, se pueden aportar todas aquellas variantes y 

modificaciones que esten al alcance de un experto



sin con ello salirse del ámbito de laen el ramo, 

invención misma.

• • •

• •
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R E I V I N D I C A C I O N E S

 ̂ ” Lauapavimsntos automático, con armazón 

portanta provisto de ruedas y de cepillos de tracción 

directa, caracterizado por el hecho de que el armazón 

portante comprende dos ruedas de tracción, neumáticas, 

cuyos ejes están unidos entre sí por medio de un d i 4 W «  

rencial con el fin de favorecer los movimientos en e;i3yr 

va, dos ruedas pivotantes libres, montadas de modo qáe 

sostengan en plano, en cooperación con las ruedas recíf* 

biertas de goma, todo el armazón, un porta-cepillos.Se 

lavado anterior y dos planchas de limpiado posterior,A

2<*~ Lavapavimentos automático, con armazón ,**#
•

portable, conforme a la reivindicación 1, que se cafac»- 

-eriza por el hecho de que las ruedas con neumáticos
n •  «  • •

son accionadas por medio de un motor de imán permanen­

te a través de una transmisión de cadena, lo que permite 

que se tenga la posibilidad de variar directamente la 

velocidad y de invertir el sentido de la marcha de la 

maquina lavapavimentos.

3.- Lavapavimentos automático, con armazón 

portable, conforme a la reivindicación 1, que se carac­

teriza por el hecho de que el porta-cepillos de lavado 

sostiene dos cepillos que son accionados directamente 

por niotures de imán permanente, a; los que van acopla-
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dos, estando dichos cepillos provistos de suspensión 

libre, con regulación de la presión de apoyo sobre 

el pavimento.

4.— Lavapavimentos automático, con armazón 

portable, conforme a la reivindicación 3, que se ca­

racteriza por el hecho de que los dos mencionados * 

cepillos pueden ser accionados por medio de una traéis-*.

misión de correa. •
•  •  •

•>
5 . - ”L AV AP AVI ilflENTOS AUTOIYIATI C0, CON ARMAZON**- 

PORTANTE, PROVISTO 0E RUEDAS Y DE CEPILLOS DE TRACCION* • 9
DIRECTA”.

De coniormidad en un todo en lo esencial y
• • •

finas industriales a lo descrito en la precedente 

memoria descriptiva y gráficamente representado en
T i * '  ñ ° * *ios adjuntos planos para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de NUEVE hojas escri­

tas o mecanografiadas por una sola cara a doble es- 

p acia.

líladri d, 1 g JUli 1981
Por autorización de la ig l -

x
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