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El presente Modelo de Utilidad se refiere a una
silla telescSpica orientable, del tipo que comprenden un pie ver-
tical compuesto por un perfil externo, en el que va montado un

eje giratorio, desplazable axialmente, gque soporta la estructura

de la silla.

La silla de la invencién esti especialmente di

sefiada para puestos de trabajo en los cuales el operario debe cam

biar frecuentemente de posicién, bién porque debe adoptaé Orien-

taciones distintas o bién para poder alcanzar facilmente 'diferen

tes puntos. "L

Este es el caso, por ejemplo, de los opétdrios
que trabajan en las cajas de cobre situadas en punto de gglida
de almacenes, tiendas y similares, donde el operario debes+a'star

constantemente examinando los articulos gue cada compradép“édquie

re al mismo tiempo que debe efectuar el marcado de su costd'en

e ®®

la caja.

3
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El objeto de la presente invencifn es conseguir
una silla del tipo indicado gque permita, no s6lo la regulacién en
altura del asiento y su giro sobre su eje, sino el desplazamiento
de la misma dentro de una superficie fija y predeterminada, dispg
niendo ademis de medios que permitan el frenado répido del conjun
to en el punto y posicién deseadas.

Para conseguir los fines expuestos, de acuerdo
con la invencién el perfil externo en el gque va montado el eje
de la silla, va conectado a un soporte vertical fijo a través de
dos articulaciones consecutivas con eje de giro vertical. Ademéds
el pie de la silla va dotado inferiormente de un apoyo giratorio
rematado en una rueda orientable. Este apoyoc es portador de un

brazo lateral telesc6pico que dispone, en el tramo solidarizado

al referido apoyo, de un dispositivo de freno, para inmovilizar
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la silia en la posicifn que se desee.

Las dos articulaciones verticales antes cita-

das estdn compuestas por dos brazos articulados entre si por uno
de sus extremos. De estos dos brazos uno de ellos va conectado
solidariamente por su extremo libre al perfil tubular del pie ver

tical, mientras gque el extremo libre del otro brazo va articulado

al soporte vertical citado.

En apoyo giratorio en que gueda remata@&.&hfe-
riormente el pie de la silla, estd compuesto por un eje vexrtical,
montado en el extremo inferior del perfil tubular, estandosrema-
tado este eje en una rueda orientable. El brazo lateral te%éscﬁ-

pico va fijado a dicho eje.

L LN ]
L

El dispositivo de freno consists en un, y&stago

vertical que monta en el tramo fijo del brazo telesclpice®.-%ste

vdstago vertical puede deslizarse longitudinalmente entre-.des pos

-
os ®

siciones, una superior, hacia la cual est4 constantemente impdl-
l'..‘c

sado por un resorte, y otra inferior en la cual apoya sobre el

suelo, actuando de freno, y se consigue al pisar dicho vistago y

desplazarlo contra la fuerza del resocrte.

Las caracteristicas expuestas, asi como otras
propias de la invencién, se comprenderén mejor con la siguiente
descripcidn, hecha con referencia al dibujo adijunto, donde se re-
presenta en perspectiva, y de forma esquemidtica, una posible for-
ma de ejecucifn dada a tfitulo de ejemplo no limitativo.

Como puede verse en el dibujo, la silla compren
de un pie vertical que esti compuesto por un perfil tubular exter
no 1 y un eje interno 2 giratorio y desplazable en sentido axial,
llevando fijado el eje 2 la estructura de la silla 3., El perfil
tubular 1 lleva adem&s montado inferiormente un eje 4 rematado in

feriormente en una rueda orientable 5.
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El perfil tubular 2 del pie de la silla va'co—
nectado a un soporte fijo 6 mediante dos articulaciones de eje ve
tical compuestas por dos brazos 7 y 8 articulados entre si, por
ejemplo mediante un casquillo intermedio 9. El extremo libre del
brazo 7 wva solidarizado al perfil tubular 1, mientras que el ex~-
tremo libre del brazo 8 va articulado al soporte 6, por ejemplo

mediante el casguillo 10.
! ., -.

Al eje inferior 4 dei'pie de la silla Gaﬁfijado

adem&s un brazo telescdpico 11 compuesto por un tramo 12,°sblida-

rio del eje 4, y un tramo desplazable 13 rematado en una platafor]
ma 14 en la cual puede apoyarse el operario para conseguii‘él-dgg
plazamiento del zsiento. En el tramo 12 va montado un diséositi-
vo de freno, constituido por un vidstago vertical 15, desplkakzable

en sentido longitudinal e impdlsado hacia arriba medianté.ﬁ@ re-

L

sorte. Cuando el operario estd desplazdndose con la silld’y-.quie

PP

re paralizarla en un punto determinado es suficiente que pise en

> o o0

el extremo superior del vdstago 15, desplazdndolo hacia abajo hag

ta conseguir su apoyo en el suelo, actuando de este modo de freno| -

Como puede comprenderse, las distintas articu-
laciones del conjunto pueden ademds permitir regulaciones en sen
tido vertical, disponiéndose en los puntos deseados de tornillos
de presién que permitan fijar cada elemento en la altura precisa.

Con la constitucién descrita puede conseguirse
2]l giro y desplazamiento de la silla 3 en la forma o direccién
deseada, dentro de una superficie limitada por la longitud de los
brazos 7 y 8. Ademds, cada desplazamiento puede detenerse en el
momento deseado mediante el dispositivo de freno descrito.

Como puede comprenderse, en el dibujo se ha

representado esquemdticamente y de forma simplificada el mecanis-|

mo y constitucién del conjunto, pudiendo darse a los distintos




-

brazos, soporte fijo y cdemis elementos la configuracifn deseada.
Descrita suficientemente la naturaleza del inve#
to, asf como la manera de realizarlo en la préictica, debe hacer-

se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus

ceptibles de modificaciores de detalle en

principic fundamental.

cuanto no alteren su

-
P R

-
se ®?®
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REIVINDICACIONES

1.- Silla telescSpica orientable, gue compren-
de un pie vertical compuesto por un perfil externo en el que va
montado un eje giratorio desplazable axialmente, gue soporta la
estructura de la silla, caracterizada porgque el perfil e#terno
va conectado a un soporte vertical a través de dos articulacio-

nes consecutivas con eje de giro vertical, disponiendo ademids el

citado pie inferiormente de un apoyo giratorio rematado eh.una

rueda orientable, llevando fijado dicho apoyo un brazo *ateral

telescSpico que es portador, en el tramo solidarizado al® feferi
do apoyo, de un dispositivo de freno, para inmovilizar fa.gilla

en la posicidn deseada. .

2.~ Silla segfin la reivindicacién 1, caragteri-

zada porque las dos articulaciones citadas est&n compuegta%s por

dos brazos articulados entre si, uno de cuyos brazos va.coenecta-

v

do solidariamente por su extremo libre al perfil tubular del pie

vertical, mientras gue el otro brazo se articula por su extremo
libre al soporte vertical,

3.~ Silla segln la reivindicacién 1, caracteri-
zada porgue el apoyo giratorio citado est4 compuesto por un eje
vertical, montado en el extremo inferior del perfil del pie tu-
bular, cuyo eje gueda rematado en una rueda orientable, estando
el brazo lateral telescé6pico fijado a dicho eje,

4,~- Silla z=2o%n la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque el dispositivo de freno consiste en un vdstago verti
cal, montado en el tramo fijo del brazo telescS6pico con facultad
de deslizamiento longitudinal entre dos posiciones, una superior)
hacia la cual esta impfilsado constantemente mediante un resorte,

y otra inferior en la cual apoya sobre el suelo, actuando de fre

no, al ser dicho védstago presionado con el pie y desplazado con




tra la fuerza de dicho resorte.

5.- Silla telesc6pica orientable, tal y como
gueda sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustra-

do en el dibujo adjunto.

Esta Memoria consta de 6 hojas escritas a m&-

quina por una sola cara.
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