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La presente memoria descriptiva tiene como -
fin la declaracién de un "MECANISMO DE PRECISION REGULADOR DEL -~
AVANCE DEL UTIL EN REMACHADORAS RADIALES", cuyo privilegio de expl
tacién industrial y comercial en exclusiva para Espana, se solici-

ta por veinte anos, de acuerdo con la vigente Legislacifn sobre =--

Propiedad Industrial.

Este tipo de miquinas poseen un eje central
dotado de un movimiento axial que se hallh situado de forma excen-
trica en el interior de un v&stago, relacionindose ambos elementos
mediante rodamientos adecuados para permitir el doble giro de uno
con respecto al otro. Dicho eje central genera un movimiento osci-
lante o pendular en el Gtil, al mismo tiempo que el vAstago genera
un movimiento de aplastamiento gue provoca el recalcado en aLmate
rial donde se apoya con un desplazamiento vertical descendente, en
combinacién con los movimientos pendulares del eje, el cual,pQvi--

.

miento descendente genera la deformacién del roblén. :':n
e o

El objeto del presente Modelo consistegien un

mecanismo que regula el avance o la amplitud del remachado @n.yna
L]

0 g,°
migquinag Jde eato tipo; para Ja cual dicho vistaqgo posce extep&ermen
.o....“
te una pieza roscada,!a cual determina on sf misma un munén o tope
L]

. . ) aqe s
con respecto al soporte de la mlcquina, estableciendo dos pos1b10--

nes tope que limitan el recorrido de dicho v&stago; mientras que

por la zona mis externa dicha pieza presenta un mando solidario a
ella que permite el roscado o desenroscado de dicha pieza colocén-

dola en cualquier posicifén intermedia, de cara a establecer el des
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leazamiento requerido.

Y
Y
N

Seglin otra caracteristica de la invencibn la

ﬁuetca gue relaciona esta picza del v8stago posee unas caracteris-

=

ticas de paso de rosca que permite valuar una parte alfcuota del

« .
giro de la misma, segfin el principio del tornillo micrometrico, --
obteniéndose entonces una gran precisibén en la capacidad de rema--

chado de la m&quina.

La descripcién de detalle realizada a conti-
nuacién tiene por objeto un mecanismo del tipo aludido; dicha des-

cripcibn se hace referencia al plano anexo, en el que:

La figura 1, representa una seccibn transver
sal del mecanismo aludido, habiendose referenciado las siguientes

parte y/o elementos:

L ]
LI X 1R
1.~ Soporte. csna’s
2.- Eije. cee
[ ]
3.- V&stago. :‘:%
s o
4,- Husillo. .
*® e
[ ]
5.- Mando. o o,
o &
....
6.- Rodamicntao, Seee
...'l..
7.- Prisionero.
I E Y Y N
8.—- Rosca.

Segfin el significado de la invencib6n y de --

acuerdo con la representacibn préctica, no limitativa,el mecanis--
mo preconizado regula el avance del v&stago (3), el cual incide -
sobre el itil de remachado incluido en el extremo del eje (2) efec

tuindose entonces el remachado con la amplitud que uno precise.
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”ﬁTEOdamientOs (6) adecuados para que pueda girar libremente el uno -

.vimiento de giro y se halla situado excentricamente en el interior

?el vdstago (3), interrelaciondndose ambos elementos mediante los

halla conjugado con el que posee el vastago (3), alternativamente

' .

%

Como pucde observarse el eje (2) posee un mo-

con respecto al otro; de este modo y por medio una excentrica o --
sistema similar los giros del eje (2)imprime un movimiento pendu-

lar o de tipo helicoidal alusivo de remachado, movimiento que se

ascendente y descendente y que producen la ernergia necesaria para

el robhlonado.

El v&stago (3) posee externamente roscada -
una pieza (4), que a modo de husillo permite su posicionamiento en

cualquier zona intermedia a un cajeado que posee el soporte (1)_de
*owve s
la miquina, virtud a los giros estableciedos de gue un mando eg}e-
odbEse
rior (5), sujeto a dicha pieza (4) mediante los pasadores (7).,
&n efecto, segn se ve en la fiqura 1, .e:r;.la
[ ]
cual se ha referenciado la distacia "H" el libre desplazamie&ﬁé‘eg

*oe e
tre el vistago (3) y la pieza (4) situa el tope que esta posee en
L ] [ °

e 8
cualauier zona intermedia o centa distancia resciada, por lo clad® -

el desplazamiento de dicho viastago se ve limitado por el topéiéﬂﬁm

-
recto de esta pieza con el soporte (1) de la m&quina. aoes

Tanto en el diseno del v&stago (3), como en
el de la pieza (4), se ha tenido en cuenta gque la rosca que relacig
na ambos elementos posea un paso determinado, permitiendo un ajus-

te micrometrico de la amplitud "H" que se desee establecer.
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ide extender la presente demanda a los pafses extranjeros, si fuera

Fl solicitante, al amparo de los Convenios

Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho

posible, reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud

REIVINDICACTIONES

1l.- Mecanismo de precisién regulador del ava#
ce del dtil en remachadoras radiales, del tipo de las que pcseen uﬁ
eje dotado de movimiento axial, situado excentricamente a un véstg
go y relacionados ambos por un rodamiento que permite el libre gi-
ro de uno respecto al otro, produciendo el eje un movimiento pendu
lar en el Gtil cuyo desplezamientos generan ur cono y conjuntamen-
te el vastago sucesivos movimientos descentes y ascendentes genera
dores de la deformacidn del robhldén caracterizado porque diclreeves-
tago rosca exteriormente una pieza, que a modo de husillo, pesse -
una conformaci6tn tope deslizante por un cajeado del soporte yidesr
plazable desde un mando exterior; de modo que el desplazamieé%gade
dicha pieza establece el recorrido del vastago de remachado,.éi de

terminarse este recorrido desde ¢l mando ex.erior variando sf Sesi
*oa® T

cibén relativa respecto al vastadgn.

.l..‘
[ ] P
e ®®

2.- Mecanismo de precisifén regulador del avap

LIV X B

ce del Gtil en remachadoras radiales, segfin la reivindicacibn ante
rior, caracterizado porque la rosca que relaciona el vistago y la
pieza a modo de husillo presenta un paso de rosca micrometrice que
permite una regulacibtn de precisién. del avance de dicho véstago.

3.- "MECANISMO DE PRECISION REGULADOR DEL AVAN

CE DEL UTIL EN REMACHADORAS RADIALES"
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tIria, que consta de seos hojas mecanografiadas por una sola cara, -

E‘acompaﬁada de sus correspondientes dibujos.
vadria  JBJUN. 1981

El Agente Oficial

Tal como se ha descrito en la presente memo-

-
LA X X

»
vouas
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Escala variable l

Madrid § §juy. 1981
El Agente Oficial

RICaRkDU BORDECHORH,

.M/
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