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MEMORTIA DESCRIPTIVA

En lor dispositivos de alimentacidn de frutos por
medioc de canales vibradores hasta ahora comocidos, normal-
mente el fruto lleva una inercia en ¢l avance hacia el ex~
tremo del canal, y cuando éste me detiene es muy fécil que
el fruto, debido a la inercia, caiga =ohre la tolva recepto~

ra, excediendo en peso el lote de producto a empajuetan,

[ AR ]

El objeto del presente modelo de »tilidad; sg re—

fiere a un dispositivo de retencidr de frutos, en lalali-

[ '.
mentacidn de &stos, por medio de canales vibradores.- Bste

dispcsitive presenta la gran ventaja de que s= puedd con-

seguir una retencidn instanténea del fruto, impidiendo la

[ ]
e
acumilacidn excesiva del mismo en las tolvas recepkoras.

Con el presente modelo de utilidad se quqigue,
en las cadenas de empagquetado de frutos, una exactitud su-
ficiente en el margen de pes;da impuesto por el rendimiento
econémico del proceso, Este dispositive pues, aseguraAun
control suficientementé exacto del lote de productos para
que el exceso en peso de los mismos;,; no grave sustancialmente
la economia del comerciante;

El dispositivo automitico de retencidr de frutos,
objeto del presente modelo de utilidad, consta de unas pa-
letas basculantes, ventajosumente dispn:stas sobre un eje

fijo, el cual atraviesa transversalmente un bastidor.

Fste bastidor se ucopla al bastidor general de
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1la miquina alimentadorz de los frutos, por canales vihra=-
dores, de forma que el extremo del canal vibrador queda

situado bajo 1la paleta basculante correspondiente en posi-~

cidn retrafda.

En la prolongacifn del brazo de la paleta bas
culante, se ha dispuesto unz vaina atravesada por el eje de

un electroimin, el cual ha sido fijado verticalmente al bas

e s

tidur. Se ha dispuesto solidaric al eje del electrQimin,

un muelle recuperador de la pzletz basculante, Yo

° .
Para evitar la inercia del mecanismo* Bascu-

lante y protegerlo de brusquedades producidas por &1 movi-

miento de las paletas, se ha dispuesto ventajoaaqeuéé, un

LK ) L ]
'...
segundo eje transversal gque incluye una serie de,lgyas una

por paleta basculante, comn su ccrrespondiente pf?tqctor e15§
“ico, de forma que cvando la paleta es alzada, el brazo co~
rrespondiente es detenido nor la leva protectora.

Este eje de levss incluye un volante regula-
dor de posicidén, para aumentar o disminuir el 3ngulo de re-
corrido de la paleta basculunte.

La paleta basculante lleva en su cara inter—
na, un cuerpo protector elistico para que al antuar sobre
el fruto, se rroduzca un choque elastico que no perjudigue
1a conservacién del fruto. |

El funcionamiento del dispositivo objeto de

la invencidén es automitico, puesto que el centro de control
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electrénizo manda nna scfial de accionamiento al correspon-
diiente electroimin, que eleva la vaina haciendo bascular
gobre el eje a la paleta, la cual evita la salida del fru-—
to del canal correspondiente. No ohs*ante los otros cana-
les alimentadores sisuen funcionando hasta que sus respec-—
tivos electroimancs accionan las paletas basculantes y

retienen los fmitog.

-
."-;

a
L] . .

Cuando finaliza el proceso de alimentacifn‘y

el lote de producto ha sido trasladado a otra fase detra-

« A
bajo, el dispositivo de control antomiticc desconedta“los

- [ ]
electroimanes, por lo aque el muelle recuperador hace des—

ceander la vaina 2 su posicidn inferior quedande la paleta

basculante en posicidn de reposo.

%% e,
¢ ® a
Be®e

Cuando el brazo de la paleta basculagyﬁ:se ele-
va, existe una leva cuve actda como fin de carrera, en su
recorrido,

Con objeto de facilitar la explicacidn se acom-
pafia a la presente memoria una l2mina de dibujo en la que
se ha representado un caso de realizacién que se cita a
titulo de ejemplo,

En el dibujer?

La dnica figura de la lamina representa una
vista en perspectiva del conjuuto objete del presente mo-
delo de vtilidad, donde se puede apreciar en trazo discon-

t{nuo una serie de canales vibradores ron el fmto que se
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pretende distribuir, As{ mismo se han representado dos

paletss basculcntes en posicién elevada o de reposo y una
paleta en posicidn de trabajo. A su vez se ha efectuade
un corte parcial, sobre la pared lateral del'bastidor para
apreciar el mecaniamo de regulacibn del eje de levqs.

En la figura se contempla cemo el dispositivo de

la presente invencidn, consta de una secrie de paleteg.-bas~

llo.
®
culantes -1~ con sus brazos -2~ correspondientes, ealddos
[+

en un eje transversal ~3-, cue atraviesa el bastida;'—4—.

En las prolonga~icnes de lcs brazogs ~2-, se hen d{%puesto

unas vainas =5-- solidaricr, 2 los ejes verticales —5~, de
e .’..
los elecztroimanes -7- de accionamiento. As{ mismo gobre
L d

.
o,

los eies verticales -6- se han colocadn unos meties recu-

peradores =8~ de lzs vainas ~5-. caedt

Con el fin de =vitar golpes excesivamente bruvscos
que puedan daifiar los recanismns de accionamiento, y ademis
regilar el 8ngnlo de bhascrlaciSn d= las paletas ~1= se ha
dispuesto ventajosamente un segundo eje transversal -9- en
el cual se han calado unas levas =10- con sus correspondieg
tes protectores elisticos -~11-, para cada brazo -2-, de
forma que » sv ves la posicién de las levas -10- puede re-
gularse, mediante un volante de giro mamnual -12-, accionado
sobre una leva extrema -13-.

Para uaa accifn eficaz dea las palctas basculantes

~1~, se ha dismesto en la cara interna de las mismas, un



5.

10.

15.

20.

. 25,

cuerpo elistico -14-~ de forma que la piel del fruto no

quede afectada por golpes bruscos.

Este dispositivo va comandado por una unidad de
control automitico, que envfa la orden de accionamiento
al electroimin -7-, 1o cual provoca una elevaciép de la
vaina -5~ cue, a s vez hace bascular el brazo -2-de la pa—

leta ~1- correspondiente. Al descender la paleta —1l- el

L X Y

fruto —-15- queda retenido en el cenal =16~ correspondiéste.

Una vez se han accionado todos los electroimanes ~7u-&e

que consta el dispositivo v retenidos los frutcs -lir:ép
los canales vibradores -16—, 1la unidad de control retiene
accionados los zlectroimanes -7-, un tiempo determiﬁéab,

al cabo del cual los desconecta actuando el mnellea%aﬁhpe—

rador —-8-, devolviendo a la posicidén de reposo las b&ietas

Iy
®vace

basculantes -~1-. En e@se momento las levas regulables -10-
actian de fin de carrera acotando el recorrido del brazo
~2— y por lo tanto quedan los cenales de alimentacién ~16-
libres para el paso del frulo ~15-,

Evidentemente las vzntajas que presenta este dis-
positivo son significativas, puesto que en el instante de-~
seado el fruto es retenido, sin dafioc algino, impidiendo
la caida en la tolva receptora. Ademlds, permite una regu-
lacién precisa en la alimentacién de los frutos, en los
procesros de tratemient> de los mismos, Es notaria esta ven-

taja puesto que, si cada lote pesado excede de unos gramos
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excesivos, al czbo del proceso diario la econcmfa se ha

visto gravada sustancialmente, en cuanto & pérdida de mer-

cancfa se refiere.

1a invencifn, dentro de su esencialidad, se puede
llevar a la prictica en otras foimas de realizacién gue di-~
fisran en detzlle de la comprendida en la descripcién a ti-

trlo de ejemplo 3y, z las cuales alcanzara la misma pretéo~
LELE 2™

®
cibn que se recaba. S¢ podri pues construlr cen stras*formas
-
t.‘

y tamafins, con los .iateriales mis adecuados, por quedar to~
[

* W%

de ello ccirprendido en el espiritu de la siguiente ﬂEEi rei-

LR Y
[ ]

vindicatoria;

RETVINDICACIONES LA T

Descrito el objeto del presznte invento,ggﬁgecla-
ran mevas y de oropla invencién las siguientes reivindica-
ciores.

1l.- Disoositivy actomAtico de retencién d= frutos
en los canales vyipradores de alimentacidn, ;aracterizado
porque esencialmentes conata de unu serie de paletas tascu-~
lantes sobre un eje transversal a la direccién de los cana-
les vihratorios, mnntado ¢n un bastidor acoplado al hasti-
dor general de la migquina elimen%adora en forme tal que el
extremo de cade canal vibratorio estd situado bajo la pale-
ts correspondiente de la seérie, log brazos de cada una de

cuyas peletas ne ~ncueatran prolcngades pesterio-mente al
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punto de basculacidfa sobre el citado eje transversal y
presentan, en su extremidad, sendas vainas solidarizadas
individualmente a los ejes verticales de c¢lec:roimanes co-
rrespondientes, fijadoa al bastidor y accionados desde una
unidad de control automitico programada. e inductores en
su activacién de 1la posicidn abatida de las paletas sobre

198 canales vibr.utorios y cuyos ejes de zlectroimznes: =&

ol.'

2
encueatran a su vez, contorueacdos por un muelle recupgza-—

L
dor de la posicidn izada en repus> de las paletas, determ?—

2%g
3 L]

L ]
nantes respectivarente dizhas posiciores de 1la reteﬁgiﬁn
. 1o g
0 pcso del frute alimentado; y porque junto 2l citado eje
!q-.',
transvers2l coaprende el dispositive un segundo ejfvﬁgara-

OQ..

lelo e indepradiente., en el que se encuentran calaths un

- L ]
L 3L RC)

mimero de levas, provistas de protectores elésticgg‘,...emi—
valentes al de pzletac sltuadas a la altura de sus brazos,
cuyo segundo eje prasenta un volante de giro mammal accio-
nado schre uvna ;eva extrena v regulador de la posicién de
las levas, constitayeaudo 21 conjunto determinante de la
zltura mixima alcanzable, por las paletas basculantes pre-
vista en funcién a la dimensién del fruto zlimentado, pre-
sentando asf miamc las citadas paletas basculanves, en su
cara interna, uvn cuerpo elistico protector contra prrcusio-
nes bruscas del fruto, en usu retenciép automitica,

2.~ Dignositivo automitico de retencidn de frutos

en los canale;: vibradores de alimenta~ién.
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Seglfin se Jdescribe y reivindica en la presente me—
moria descriptiva gue consta de 9 piginas foliladas y escri~ i
tas a miquina por uaa sola cara.

Madrid, a

ISERN CUYAS

Im,
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