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HEKMORIA DESCRIPTIVA

Correspondients al registrolda Patente de Introduccidn que,

por dlez afios, se solicita para Esp&ﬁa Y sus Colqnias, a fa-
vor de Don lnrique BERRING VILLARROYA, Ingeniero, residente

en Barcelona, ivde. ds Romé, ne 120-130' --------- -
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%" ERIECCIONAMIENTO3 EN LA CONSTRUCCIOW DE MAQUINAS PORTATI-

JEES FARA TA A?LICACION DA MASAJE EN LAS PARTES DEL CUERPO
LU TERSEe | | -

/

La presente Patente de Introduccidn se refisre a unos

berfacéion&mienﬁos en la construccidn de ndguinas portdtiles
bara la aplicacidn de masaje en la8 partes del cusrpo que ind
‘terese, merced a cuales perfeccionamientos, es la mano del
@suario o de la persona que lo ejercita en el cuerpo de otra,

la que efectda el masaje interesado.

Fara una perfecta interpretacidn del objeto de esta ra=-




'tente, se describe a coatinuacidn un caso de realizaoidn
?préotica, a t{tulo de ejemplo, no limitativo, de una médquina
{construida segdn estos perfeccionamientos, aconpatidndose de
1una noja de dibujos, en la que:
b. ; £n la figura 1, 58 representa un alzado longitudinal
:de la mdquina.
| En la figura 2, se representa la mdquina seccionada
fcon uno de los lados soportes del motor, portador de la ex-
céntrlca.
lu. E #n la figura 3, wna seccidn de la mdquina demostrando
o1 otro soporte flexibla, del motor;
i sn la figura 4, es una planta de la carcasa de la m4-
quina; y
! En la figura 5, es una vista de la parte inferior de la&
15. misma; ‘ |
Consisten estos perfeccionamientos em disponer una pla+
ca base (1) de material esponjoso, de forma oportuna, vincu-
lada & una placa de igual forma, rigida (2}, presentando so~
bre dicha placa, las oportunas bridas (5), para alojar entrs
20. las mismas y la placa de raterial asPohjoso (1), la mano dsl
Eusuario, con el dorso cont:a la placa flexible, (1) de mane-
ifa que el mecanismo accionador de la accidn répi&a de golpe-
Fteo, cublerto por la oportuna carcasa (4}, queda emplazado
|sobre la placa rigida (2), cual nacanismo impulsor est4 mon-
a5, gtado entre dos soportes (5) y (6), uno rigido (5), en el que
jha,v un cojinete (7) sobre el qﬁe sira una exeéntrica (8) en
1la qus ogtd afianzado el extremo del rotor (9) de un motor

¥
5
teldctrico (10) de gran ndmero de revolueiones, mientras que

,la parte opuesta de la arwadura del mismo estd vinculada a

30. un soporte flexible (6}, con 1o que al funcionar el motor
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.jpgﬁa, comprende las siguientes reivindicaciones::

:(10), dste, debido a que por un extremo estd soportado a la
Qxcéntrica (8) que gira por el propio giro del-rotor (9) ¥
ipor el otro extremo a la 14mina Flexible (6} que so alabeca
}segdn el giro de la excénbtrica, todo el motor (10) sufre un
Emovimiento oscilatorio de arriba a bajo, siguiéndo a.dicha
fexcéntrica (8), que transmitidndose a la placa rigida (2) 7

por ende a la flexible (1), impulsa la mano del usuario, dis-

‘puesta sobre la parte del cuerpo & trater, em répidqs y 6or=
jtos movimientos de vaivén que origina un golpeteo de la alu~
idida meno sobre dicha parte del eusrpo, creando la accidn
fde maéaje interesada; ’

E ‘Habidndose descrito ampliamente la naturaleza del in-
|

|

vento, asi{ como su realizacidn en la préctica, se hace cons-

tar que el mismo es suscoptible de variaciones de detalle,

gin que por ello se alters su principio fundamental que cons

tituye la esencia de la invencidn.
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| Desc:ito el objeto de la invencidn, lo que se declara
écomo no divulgado, practicado, ni puesto en ejecucidn en fg-
,; la,- Perfeccionamientos en la constmccidn de mdquinas
éportétilgs para la aplicacidn de masaje en las partes del

écu3rpo gue interese, caracteriszados por el h@oho de disponer
.una placa base de maberiul esponjoso, de forma oportuns,vin-
?culada a una placa de igual forma, rigida, presentando sobre
:dicha placa, las oportunas bridas, para alojar entre las mig

fmas y la placa de naterial esponjoso, la mano del usuario,

con el dorso contra la placa flexible, de manera gue el me-

I;cauismo accionador de la accidn rdpida ds golpeteo, cubierto
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por la oportuna carcasa , , queda emplazado sobre la placa

i?igida, cual mecanismo impulsor estd mont ado entre dos sopor-
%és, uno rigido, en el gue hay un cojinete sobre ol gue gira
una excéntrica en la quwe estd afianzado el extremo del rotor
ﬁe wn motor eldetrico de gren nudmero des revoluciones, mien-
ﬁras que la parte opuesta de la armadura del mismo estéd vin-
éulada & un soporte flexible, con lo gue al funcionar el mo-
%or, dste, debido a que por un extremo sstd soportade a la
excéntrica que gira por el propio giro del rotor y por el
otno extrero a la lémina flexible gue se alabea sey ;Gn el gi-
ro de la excéntrica, todo el motor sufre un movimiento oseci-
&atorio de arriba a bajo, signiendo a dicha excéntrica, que
;ransmitiéndose a la placa rigida y por ende a la flexible,
impulsa la mano del usuario, dispueste sobre la parte del
cuerpo a tratar, en répidos y cortos movimientos de vaivén
fque origina un golpeteo de la aludida mano sobre dicha parte

del cusrpo, creando la aceidn de masaje interesada.

PORTATILES PARA LA AP»ICAOI&N DE MASAJE EN LAS PARTES DEL
CUGRPO QUE INDLRLSE. - |
Segﬁn'se describe y reivindica en la presente Ifemoria
iéscriptiva, que consta de cuatro hojas foliadas y escritas
&or una sola cara y acompailada de una hoja de dibujos.

| ,
: Barcelona para ladrid, a 3 de Junio de 1960C.
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