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para una Pztente de Introduccibdn, por Giez afios, por:
WUEA INSTALACION HITDRAULICO-LLECIRTCA PARA EL ACCIQNA-
f-,\'i'.[}iiv’ Y0 Y ¥ MANTO DE KOVINIENT0S EN MAQUINAS-HERRANT (N
TAS", a favor de Comercial LidertGrgica, Sehe ¥ Do Nico-
medés Garcia Hertinez, de nacionalidad espafiola, resi- -
dentes en Madrid, c/. Toctor Esquerdo n® 1 y 3, y Vi~
1llaverde Alto, ¢/. Albino Hernaendez LAzaro n? 21, reg-
pectivamente,-

Le precente Patente de Introduceién se refiere
a une instalacidn de accionamiento y mendo de movimien-
tos de méquinas—herramientas por proéedimiento hidréu-
lico-eléctrico, segﬁn‘tendencia actual en la construc-
cibén ce méguinas-herramientas de serie y especiales,
por le gran mejora que representa en la construceidén y

funcionamiento sobre los procedimientos mechnicos; tales
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como husgillos rogpcados, levas, cremalleraes, ete.

Le forma normel de utilizacidn de este equipo
es la de elemento normalizado en forma de "Armario hi-
drfulico" ¥ =u complemento "armario eléectrico" los cua-
les se pﬁeden situar a un lado de la méquina,.o en ella
misma, en la base y bancada de ésta, concesién que per-
nite reducir el egpacio de emplazamiento de dichas mé-
guines, lo que conviene particularmente para la construc-

cién de mhguinas-herramientas especiales en la que los

elementos deben estar muy préximos unos de otros. ¥l

elemento de accionamiento directo Mcilindre hidréulico"
cuyo émbolo, por mediacidn de su vbetago, ewtd unido
g la parte mdévil de la méquina; cabezal, bancada, etc.
que generalmente suele ser la perte porte~herramientas,
¥y que es capaz de imprimir a éstas movimientos combine-
7oy de avances y retrocesos, rapidos y lentos, pudiendo
ser éstos muy varicdos, a base de combinezciones o ci-
clos de trabajo, en mecanizados, tales como taladrado
profundo con deszhogo de la herremienta, automético
con regulacién del periodo, de tres segundos a un mi-
nuto aproximademente; teladrado discontinuo; mandrinado;
fregado; roscado; etce.

Tanto las megnitudes de los desplazamientos co-
no sus velocidades y tipos de estos, ripidos o lentos;
asi como el tiempo de duracién de los mismos son selec-
cionables & voluntad y repetidos autombticamente en for-
me de ciclo o a volunted en cualguier momento..

La instaleeidn objeto de esta solicitud no so-
1o es aplicable a las mbquinas especiales o de serie;

taladros mono-husillos o miltiples, roscedoras, fresa~
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e, sino tembién en general a toda clase de méguinas o

dispocitivos con recorridos longitudinal, vertical, ho-
rizontal atc. teles, como prensas, remachadoras ete.

La disposicién @ gue nos referimos, adembs de
las ventajas tan importentes guo reprosenia como elemen-—
to normalizado, tiene la Ce Lu:o zuniznta la produceidn,

ya gue una vez que el operario puls: 1o “wicnere de ci-

clo, no existen los tiempos muertos in trauajo de la

mhquina por maniobras manuales y, adenfis, desde ese mo~
pento jueda éicho operario disponibls puol. cimnlse g
cirs réquina; también es importante que le mhquina se
anto~csegure contyn pooivles averiess por sbbreesfuer-
zos, asi como se pare al finzl de ciclo, toio allo,.de
nodo autombtico. Otra gran ventaja es la de poder dis-
poner sn el émbololﬁe accionamiento de presiones gran-
digimes o minimas, a voluntad y zutorssulaca: en fun-

14 -

cion e lo solicitado por las herramientas, reslizando

Ie

.

estas el trabajo en lag nejores condiclones, asl como

lz simplicidad de seleccibn de los avences, velocidades,

preglones, etc.

w

tsencialmente, el dispositivo "hldréullco" y

el “eléetrico” estén constituidos del siguiente m0do.

-~
o

Dispositivo hidréulico.

Doble bomba de engranajes a caudales constantes,

-
i

('.3

residn, equipada con motor eléctrico de

-

generadora de

1.500 r.peme. ¥ vhlvula protectora en cmudal de alta pre-

On

;1003

w

Conjunto de vhlvulas auxiliares agrupadas en un

blogue con panel de mandos y control;
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Depdsito de aceite con capacidad segfin necesi-

~ 1

cades, aprozimedamente de cuarente litrosg;

Pedestal receptor de los elementos descritos;

Cilindro hidréulico diferencial soliderio de la
parte fija de la mhquina, con émbolo que tiene una sec-
¢ibn activa en la cora inferior (lado del véstago) que
es la mitad de la seccidn de la superior (culata ée ci-
lindro) y solidario por medio de su vhstago de la par-
te movil ge la mbquinz;

Levas selectoras de ciclos montadas sobre el
cabezal, la bancada, etc., del elemento mdvil de la
néguina. |

' Fs clero que tanto el penel de control porta-
vélvulas suxiliares como la bomba y el depbeito, pueden
adaptarse e incorporarse a cualgquier miquina especial

e serie gin modificar de modo importante su estruc~

Dy

)
tura de no utilizarse el equipo normalizado,

Fgquipo elbéciricoe

Botonera de facil scceso &l opererio, con inte-
rruptores de mando "evence", "retorno", "“trabajo" ¥y
"freno" asi como ”mércha" & "paradal del motor dé la
bomba con iindicedor” de funéionamiénto del grupo motor— "
bomhza ;

irmario receptor de aparatos eléciricos auxilia- -
res, contactores, fucibles etlc.

Tlemaentos eléctricos auxilieres montados sobre
la bancads del elemento fijo ¢e la mhguine, electroima-
nes, interruptores eic.

. Elementos eléctricos auxiliares montados en el



100 [ ol

105 4=

110.~

120 [ Dant

T 958894

blogue de vhlvulas del equipo hidréulico, electroimanss,
microrruptor etc.

_ A titulo de ejemplo ilusirativo de reazlizacibn
del objeto de esta solicitud que corresponde.ﬁnicamaxte
& una forma de ejecucidn preferente, pero gue no tiene
carecter limitativo alguno, ya que el detalle de los
mecanismos, la clase de mhquina que ze aplique y los

detalles de forma, temefio, materiales utilizedos y or-

ganizacibn se cstableceran en cade caco de acuerdo con

lo gque se estime oportuno para la aplicaclibn y adapta-
¢ibén de que se trate, sin gue tales variaciones afecten
2 la esenciazlidad reivindicada, por lo'que los disposi-
tlvos que ge construyan, dentrq de la idea general rese-
flada, con cualguiers de estas modificaciones no seran
sino vafiantes, iguelmente comprendidas y protegidas

por el presente registro. Se va a describir shora en
detzlle tal realizacién preferente con arreglo a los
dibujos adjuntos, en los cuales:

la figura 12 ilustra esquemhticamente el cir-
cuito hidréulico y sigtemas de levas selectoras de mo=-
vimientos, que se monten en la perte mbvil de la mbqui-
na, asi como los elementos eléctricos e hidr&ulicos
que permanecen fijos 2 la parte tembién fijs de la mé-
quine.

La descripeibén de la estructura de la instale-
cibn e desprenderé & medidae que avance la descripeién
del funcionamiento de la misma.

Puncionamiento hidro-dinémico.

Avance répido.

Se supone la bomba generadjora de presidén -16-
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en merche (piloto encendido en la botonera de mendo) y

acclonendo sobre el boton "avance" o iniclacidn de ci-
clo, se ponen bajo tensién los eléctroimanes 1=y =10=-
éde las electrovalvulas ~4- y =89- del blogue de vAlvulas
auxiliares agrupadas gue atraen a sus respectivos vhs-
tagoe, venciando la tensidn de los resortes, estrangu-
lando el gasto de aceite que pasa a través de ellos,

camino de retorno =zl depdsito; este caudal es el mismo

'y

_que bejo presidn atraviesa los émbolos de las vhlvulas

pilotos —4- y ~S5=- por sus egujeros centrales, con lo
cugl nivelean lezg presiones instantancamente en embas
cerss de los dos émbolos respectivos, los cuales, por
tensidn de los resortes, tomen lasg posiclones en gue
estan representados en el dibujo. De este forme se unen
los caudales de baja y altz que a través del taco colec-
tor =5-, v&lvula piloto -9=- y entirretorno ~21- pasan

e actuar sobre embes cares del émbolo =11~ del cilindro
ridrfulico de msndo, solidario este de la parte mdvil
de la méquina por medlacibn de su vhstego.

Como quiera que las superficies activas de am=
bas ceras del é&mbolo cumplen la relacidn 1/2 eiendo la
cara de menor seccidn activa la del vhstago y la mayor
1z opuesta, el desequilibrio de presiones se produce
al ser eslog por unidad de superficie iguales en ambas
caras, produciéndoze el degplazamiento del émbolo en
movimiento de avance répido.

Estae presién de movimientos répidos se regula
por mediacién de la vélvula de regulacidn presidn movi-
mientos répidos -2~ actuando sobre la vAlvula piloto

~4- produciendo los mismos efectos que la electrovél-
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vulz cuendo se encuentra desexcitada; al existir en la
vélvule piloto —-4= una presidén superior a la de calibra-
do del resorte de -i-, esta presidén es visible en el
160~ menometro de baje =3=. Al existir caudel a través de
la v&lvula de descerge ~2-, pilovo —-4= y taco colector
5= camino de retorno al depdsito, se produce un dese~
guilibrio de presiones en las caras del embolo de la
vhlvula piloto -4~, produciéndose el desplazamiento
1650~ de tste, autorregulzndo la presidén por mediucidén de la
“sherturz que facllita el paso & la descarga del caudal
de aceite al depdsito.
Al no sobrepasarse la presidn de celibrado de
la vélvula de registro de‘presiéh de movimientos répi-
170 e dos -2-, se verifica gque todo el caudal ¢e las dos bom—*r,
bas 1llega al eilindro hidréulico -1l-, care posterior,
sumbndose a ellos ei aceite que es desplazado de la
parte enterior del véstago del émbolo; asi unidos ac-
tuan sobre la cara opuesta, no existiendo en este mo-
175 e- mento caudal gue retorne &l depbdsito, proﬂuéiéndose de
esta forme el movimiento de avance répido méximo.

Avance de trabajo o lento.

En la carrera de desplazamiento cel elemento
porte herramientas y tambibn porta levas ~2le, —22-,
180.~ ~23= ¥ =26~ mbvil de lz mbquina, la leva -26- actla
sobre el conmutador -27- de telemando eléctrico desexci-
tAudo 21 slfciroimsn -1- de la electro-vélvula, volviendo
a ocupar la posicidén repregentada en el dibujo merced

al rosorte e le minsna, vermitiendo el desequilibrio

~

185.~ del &moolo de le vhlvula piloto =4~ desplazéndose axiagl-

mente y estableciendo un clrcuito s Jsccelgs & través
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de ellag pars el csudel de baja presidén y pasando el
cren caudal al JSopd itvo por el taco colector =5-. Si-
guiendo el pequefio caudal y gren presidn el mismo cami-
no que sigulera en el movimiento de avence rhpido ¥

por tento e través de la vélvula de czida de presidn
~Llim i, codplementéndose con el estrangulador regula-
dor &e velocidad -l- de movimientos lentos, y de la
vilvula de seguridad =8-, hazce de vAlvula reguladora

fluio ¥ Siee.ron de zesite gl depdsito, cuyo funcio-

%

=

namiento tlene por objeto autoregular la cantidad de
aceite que pase por 21 estransulador -l- manteniéniola
gsensiblemente constente & pesar de las variaclones de

la presidn que puveda existir en lz cava opuesia zl vhe-
tago en el bmbolo -11- 22l cilindro hidrfulico, como
consecuencia de las variaciones de la presidn solicitada

por les herramientss montadas en el elemento mdvil

[0

g la phguine y siendo su funcionamiento como sigue,
El aceite de la bomba a caudal constante de
alta presidn, que actlia sobre el &mbolo de la vAlvule

~ e
(.e cllica

(7]

e presidn ~1l4= sobre la cara anterior al
estrangulador, produce un desplazamiento axial de bste
venciendo la presidn del resorte del micmo, hesiz dejar
pesar la sovrccarge de acelte gque no pueda pasar por

el estrangulador perz una diferencia de presidn fada

)

entre la porte anverior sl estrangulador -13- y la par-
te siguiente al mismo, abriendo camino al aceite por
mediacidn de la abertura yue facilita ¢l »aso del mismo

al depbsito a través del colector -5-. En efecto, si

la presidn después del estrangulador -13- aumentars
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por una razdn cualquiera, generalmente al. actuar las
herramizntas entonces vzjo este efecto, el émbolo de
le vAlvula de caida de presidn =l4- tenderis a equili-
brarse siendo desplazado en sentido contrario y dismi-
nuyendo la seccidn de lz abertura de escepe hacia el
depbsito; por consiguiente, la presidn antes del estran— -

snlador tombién sumenta y se estableceria un nueve equi~

#ste ciclo se repite, pero inversamente, al dis-
rinuir la presidn de las herramientas, generalmente al
terminer el trabajo, manteniendo en todo momento una
velocidad uniforme en los desplazamientos del elemento
mdvil de la mhquina.

La v&lvula de seguridad a bola =-85- permite la
descarga del aceite al depdsito cuando una presién des-
puds del estrangulador -13-, sobrepasa el valor admiti-
do para el calibrado del resortes.

Hay que obgervar que este sistema de eéida de
presibén con estrangulacdor sobdbre la linea de alimenta-
cién no garentiza un caudal de aceite tan constante co=
mo el sistema de estrangulador con vilvula de caida
de presidén a la selida del cilindro, pero se hace muy
utilizable e ideai para mAguinas taladradoras milti-
ples, dado que lc presidén de salida de la bomba de al-
ta varie en funcién del esfuerzo reguerido por el cilin-
dro hidrfulico o lo que es lo mismo, por las herramien-
tas. En efecto, la presidn disminuye con la disminucidn
de esta Gltima, obteniéniose asi un coeficiente de

rendiniento més elevado gue sn los otros siztemas de
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circuito donde la homba de alta lanze siempre el acei-
te a la presidn mhxima, determinade por la vélvula de
descarga;también, y muy importante, es la accidn pro-
gresiva de las herramientas gue se efectua, evitando
brusquedades en la mhquina. |

Lste avance de trabajo o movimiento lento ya
descrito tembién se logra a voluntad y en cualguier po-

sicidn del f&mbolo del cilindro hidrfulico -ll- actuando

_en botonera de mando mobre ¢l botdn de "trabajo". La

presidén mAxima disponible en el vAstago de -11- esth
detserminada por la vAlvula de segurided -8-, la cual
puede ser sustitulde en sus funciones por la incorpo-
rada en la bomba, también de proteccidédn sobre el cau=
del de alte,

La regulecidén de esta presidén de trabajo a pre-
siones inferiores para proteger les herramientas y
no pasar de una presidn peligrosa u otras causas, se
efectlia; actuando sobre el resorte del presostato -6-,
con visidén de la misma en el manometro de alta —T-,
producifndose el movimiento de retorno réipido del em=-
bolo del cilindro hidrfulico -11- en direccién contra-
riz y perada al final de carrera de este movimiento
(origen ¢e ciclo), al ser sobrepasada la presidn del
resorte del susodicho presostato -b6-. En efecto, al
ser sobrepasada y vencide la presidn del resorte y des-
plazarse el émholo del presostato -6-, accionendo el
nicrorructor eléctrico de telemando sobre los electroi-
manes -l- y -10-, desexcitando el -10- y excitandose
el -1-, permitiendo al gran caudal de baja presidn ac~

tuar sobre la cara del émbolo del cilindro hidréulico
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275~ por el lado del véstaéo, en camino directo de la bomba
a trevbs Gel taco colector =5- y de la véilvula -12-
asi, como permitiendo desplazarse al acelte alojado en
la cara opueste en cemino de retorno al depbsito a lra-
vés de ~5- y de -9, en virtud de la presidn con que

o dicho émbolo.

[&d]

280 .= es desplaza »
Eéta velocidad de retorno répide es exacismente
imel a la Qe avance ripido ya descrito, en funcidn
cdel caudal constante de la bomba de gran‘caudal y bvaja
presidn, asi como de la‘relacién 1/2 de las secqiones
285 0= activas de las caras del émbolo del cilindro hidréuli~
¢o =1l-, Tembibn se 1ograleste movimiento por actuacién
de la ieva -21l= gobre el conmutador del circuito de te-
lemando eléctrico o por tope regulable rigido mechnico
-20~ que hace actuar al presostato ~6- y este, al ikual
290 .~ que =21- actuan 2 su vez sobre los electroimenes de las
v&lvulas pilotos excitando el -l- ¥y desexoitando el ~10~-.

Tesahoso automdtico.

51 el desahogo de las herramientas se realiza
con el dispositivo de desahogo sutomético, el tiempo de

Juracibén del periodo es controlado por un dispositive

n
0D
(&
*

L

eléotrico el cual corta sutométicamente la corriente
que excita el electroimen -J- a la terminacidén del tiem~
po fijedo, pudiendo este variar dentro del margen y
a voluntad, de tras segundog a un minuto. I'm el mismo
300.~ instante esg excitado el electroiman -1- estableciendo
camino directo al caudal de baja presidn desde la bomba
a la cara del é&mbolo del lado del véAstazo del cilindro
nidréulico, siendo desplazado 2l depbsito el aceite si-~

tuado en la cara opuesta del émbolo & través de lz val-



vulz piloto -9~ y el colector ~5- gl mismo tiempo gue
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es cortufo el camino 2l caudal de baja, no dejandole
actuar sobre laze dos curag del smbolo del cilindro hi-
drfulico, todo ello &l desploparse el émbolo de lu vile

rila ~%% 2l 2lovir desequilibrio en sus respectives

®

5310s= cares produciendose fe csiu Ferma £l movialcrio de re-

troceso répido hasta que la leva -23- vuslve a excilor
por mediaciin el conmutador de belemando eléctrico, el
~electroimen -10-, carbiends =1 rovimiento de sentido
el de avance répido, cuyo movimients i =t funclonariento
315~ ve fueron descritose
El cembio de nuevo a movimiente fe cvence loio
¢ de trabajo, se efectus por mediacidn de la leva -265
sl netuar sobw: ¢l conmutador -27- de telemando eléctrico
que también ya fué descriio anteriormente. Este cambio
320~ de movimiento se producs = unu Loty encr gue la corres-
pondiente al momento de hacerse el cambio de moviaiunio
Cxoteeiado o retroceso répido, en el periodo enterior;
en efecto, entrs =l insi.nte que la levae actua sobre el
conmatedor cambiendo el movimiento y o1 instinite m gue
325 e~ ¢iche leva =20~ es frencda por el tope -24-, que es pre-

owosncontrabe al inlclarse el retroceso

en el periodo anterior, cuya megnitud -
es regulable y dicne por objelo el evitar el golpeo de:
las herrznientas sobre el fondo de las periorzciones
330.- de las plezas en proceso de mecanizado.
Como quiera gue la leva -26- no es solidaria de
=u barra portadors, sino que es soportada por presioén
ejercida por anillos de retenoién tengados e incorpore~

dos en la misma y gue la hacen ofrecer relativa resisten-
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ciz al deslizamisnto, el cual llega a efeciuarse, no

precisamente al actuer sobre el conmutador ce telemando
eléetrico -27~ de cembio de movimiento r&pido & lento

eriodo, pues realiza las dos fun-

o

y de iniclacidn
ciones el mismo, sino momentos despubs, cucndo en su
movimiento ce zvance lento entra en contacto con el

tope mecAnico regulable -24-, ol cuzl =i gue es capaz

de hacer Geslizar o dicha leve sobre su barre portadors

 produciéndéose esto como es ligico mientreas dura el pe-

riodo. Igte ciclo de desahozo se repetird haste que la
leve -21- de final de carrers elfctrica, actuendo sobre
el electroiman ~10-, desexcitendolo; excitando el -1~
y desexcitando también el -19~ expulsando este Gltimo
su nmacleo por la aceibén de un muelle, gque hastz enton-
ces ha permsnecico tensado merced a la atraceibn que
ha existido sobre el nficleo, permitiendo a la leve -26-
paser frente a &l, cosa que no ocurre al estar desexci-
t2d0, heciendo entonces de tope y obligendo a la leva
a deslizarge sobre su barra portadora en sentido con-
trorio 21 jue tuviese durante los periodeos de movimien=
to Ce trabajo en que durese 2l mecanizalo lotal, reco-
vrendo de esta forma la posicibn de origen respecto de
gu barra portaforsz 2l iniciarse el ciclo y en el ing-
tante de entrar en contacto dicha leva -26- con ¢l tope
~24~ por primera vez en ¢l primer periodo del ciclo
que se inicia de mecanizado con deszhogo automAiico.

Le excitacidén del electroiman -19- ce efectla
al entrar en contacto por primera vez en el ciclo de

trabajo la mencionada leva con el interruptor de tele-
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mando elécirico de cambio de movimiento de avance ré=
pido & lento de trabzjo =27=—.

La perade finel de ciclo, que coincide con el
finel de retroceso répido, se realiza gl entrsr en
contacto ¥y actuar la leva -22- sobre el conmitador
~28=~ gue degexcita el electroiman -1-, guedando la ma-
quina en posicidn de "parade" y dispuesta para repetir

de nuevo otro ciclo de trabajo. Lste perada con retoruno

‘al punto de origen de ciclo de trabsjo se puede efectuar -

tembién en cualquier posicidn y momento, actuando sobre
€1 botdén de retorno en la botonera de mando. Existe
otro botdn en la mencionada botoners de mando gue tiene
por objeto frenar y dejar el elemento mdvil porte~herra-
mientas de la miquina frenado e inmovil en cuelquier
posiqién de su carrera, tanto como si es de avance como
gl es de'retroéeso, al ser desexcitados todos los elec-
troimanes de control del eguipo-hidréulico, tanto los
de las electrovélvulas ~1- y =10- como el electiroimen
del aispositivo de desahogzo autombtico =19-.

Para continuar después de este "alto" en cual-
guiera de los movimientos waosta pars elio con pulsar
en la botonera de manco, el botdn correspondientes

Retorno ée 0sc8d00«

En ciclos de trabajos de roscado, 81 mismo tiem—
po gue se inicia el retorno del cabezal, se frena el
motor de accionamiento de herramientas y se invierte el

gsentido de giro del mismo, produciendo la leva =25~ en

una vhlvula egtranguladora de paso de aceite ~12- el

movimiento lento de retorno dursnie el desenroscado
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Qe las herramientas. Egte movimiento relacionado con

el nfmero c¢e revoluciones por minuto de los husillos
porta~herremientas seré el paso aproximado por revolu-
¢ibn gue corresponda & las herromientag; debiendo ser
sbsorbidas lasg diferencias minimas por mandriles de ab-
gorcidn axial., 4l ahzndonar le leva =25« en su carrera
d¢e retorno lento el rodillo de la vAlvuls -12~, el ele-

mento mdvil de la méquina iniciz el movimiento de retor-

.no répido, pues por efecto del resorte, el &mbolo de

1z v&lvula se despleza axialmente adoptando una postu— -
ra que permite el paso libremsnie al aceite camino del
depdeito, cosa gue hasta entonces no ocurriers al en-
contrarse estrangulado el camino, ciendo la medida de
esta esiraengulacidn la que determina la velocidad de
retorno lento.

Debe hecerse constar que el dispositivo eléctri~:f
co-mectnico de desahogos autombticos con regulacidn
e tiempos de loz periodos por dispositivos electrdnico
puede ser sustituldo por otro dispositivo de motor sin--
crono, relojerlas, etc. como asl mismo el dispositivo
mecénico de la leva -28- aprisionada por anillos de re-
tencidn elésticos jue la hacen ofrecer cierta resisten=
cia o desplezarse por su barra portadors, también es
factible de ser sustituldo por otro sistema que reslice
las mismas funciones, resortes, etc. asi como el elec-
troiman -19- y tope ~24~ jue se complementzn los unos
a log otros, sin que tales variaciones afecten a la
esenciabllidad de este dispositivo que se quiere rei-
vindicar y proteger de forma especial por el presente

registro.
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Tescrito suficientemente el objeto de esta Po~
tente ze declorsn de novedad en Dspafie lag giguientes:

Rl vIEDICACTIOND

12 ,— Tha insbelacidn hidréulico~eléetrica
ara el gccionamiento y el mando de movimientos en
néquinas-herramientzs, ceracterizada porque consiste

en la corbinacidén de une disposicidn hidréulica com-

plementzda por una digposicibn eléctirica gue meandan y

regulen los movimientos de un cilindro hidrfulico cuyo
émbolo, por mediacidn de un véstago, ests unido & la par-
te mbvil de la méquina—herramienta, imprimiendo a los
porte=herremientas movimientos combinaedos de avance y
retroceso, rhpido o lento en combinaciones o ciclos de
trabajo variados,.

28 .~ Una instalacidén hidréulico-eléctrica
para 2l ceclonamiento 7 el mando de movimientos en
médquinas-herramientas, seglin se reivincéica en el punto
primero, caracterizada porgue el dispositivo hidréulico
se éompone e una Joble bombe de engranajes de caudales
gonstintes, generadorss de presibn, provisia de un mo-
tor eléctrico de accionamiento y vAlvula protectora
en el caudal Je 21tn presidn; un conjunto de valvulas
auxiliares agrupadas en un bloyue ooﬁ panel de mandos
y control; un depduito fe aceite con una depacidad ade-
cuade a las necegidadesj un pedestzl receptor de los
elementos Qescritos; un cilindro hidclulico diferencial
solidario de la parte fije de la mlquina y solidario

con su vlstago de la varte mdvil de la miguina; y levas
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selectoras montadas cobre el cabezal, 1o bancada ¥
otros »untos adecuzdos del elemente mivil de la méqui~
3J8.~ Une instalacidn nidrbulico-eléctirica para
el acclonamiento y sl mendo de movimientos en miquinas-
herramientes, segin se reivindicz en ¢l punio segundo,
caracterizada porque la relacidn de superficies activas

del &mbolo diferencial es de 1:2, siendo la menor la

. superficie corresnmondiente sl lado del vistagzo

8,- Una instelacidn hidréulico—eléctrica para
el accionamiento y el mendo de movimientos en miguinzs-
nerrenisntas, segln se reivindica en el punto primero,
caracterizada porgue el equipo elécgrico se compone de
una bqﬁoncza de Theil acceso para ¢l operario, con
interruptores de "avance", 'reiorno", "trabajo” y "fre-
no', =gl como de amm*cha& yh"para@aﬁ del motor de la
boﬁba de engranajés, 7 cén Windicador® de funcionamien-
to del grupo moto-bomba; un-armario receptor ¢ée los apa-"
ratos eléctricos suxiliares, contactores, fusibles y

.

simileres; elsmentos eléetricos suxiliares montados

cotre lo bancada del elemento fijo de la miquina, elec-

7

troimenes, interruptgres y similares; y elementos eléc-
tricos suxilisrcs montados en el blogue de vAlvulas del
equipo hidrfulico, electroimanes, micro-ruptor.

2,- Una instclacidn hidréulico-eléctrica para
¢l accionamisnto y el mando de movimientos en miquinas-
herramientas, segin se reivindicz en los puntos anferio-
res, caracterizada poryue tiene dos electrovilvulas man-

dadas por dos electroimenes, montzdes en el blogue de
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vilvulas cuxilieres, cuyas vélvulas sirven para regular
y éirigir el paso del aceite procedente de la bomba en
tuncidn del trabajo a realizar en la miguina.

62,.~ Una instalacidn hiarfulico~cléetrica para
el acclonamiento y el manco de movimientos en néquinag-
herramientas, segin se reivindica en los puntos anterio-
res, caracterizada porque tlene una plurslidad de levas

que zon accilonadas gelectivamente por el elemento porta~ -

. herramientas las cuales actusn una sgovre un conmutador

de desexcitacidn del electroiman de uns electrovilvula
para el cembio del avance répido al lento de trabajo;
otra sobre otro conmitador para camblar el sentido de
movimiento al &e retorno répido; y una tercera sobre
010 conmutador para el cambio de sentido de retorno
répido al de avance rfpido de desabogo aubombtico.

7% = Una instalaciédn hidriulico~eléctrica para
¢l accionamiento ;7 21 mando de movimientos en mhguinas—
herramientas, segin se reivindica en los puntos anterio-
res, carzcterizada porgue tiene un tope mechnico rigi-
¢o y regulable gque actus sobre un presostato gque, a su
vez, acciona los electroimanes de las electrovélvulas,
excitando uno y desexcitando el otro, para conseguilr
asimismo la velocidad de retorno réipido.

82.~ Una instalacibn hidréulico-eléctrica pare
el accionamiento y el mando de movimientos en miguinas-
Lerrvamientas, segln se reivindica en los puntos anterio-
res, caracterizada porque tiene une leva dizpuesta so-
bre une barre vortadora, pero no solidsria de ella, que
coopere en determinadas ocasiones con un conmutador de

cambio de movimiento ripido a movimiento lento y de ini-
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98 ,~ Une ingtelacldn hidréulico~eléctrica

ciacidn de periodo.

para el dccionamiento y el mando de movimientos en mé-~
gquinas~-herramientas, seghn se reivindica en el punto
octavo, caracterizada porgue ls citadavleva es soporta=-
de por presidn ejercida por anillos de retencidn tensza-
cos e incorporados en ella, que hacen gue ofrezca una
relativa resistencia al deslizamiento, siendo desliza-
ce dicha leva sobre su barra portadora, por un tope me-
cbnico regulable de utilizacidén en el ciclo de desahogo
de la herramienta.

102.~ Una instalacidn hidréulico-eléctrica
para el accionamiento y’el mendo de movimientos en mé-
quinas-herramientas, segin los puntos octavo y noveno,
que se caracteriza porgue la leva antes indicada actia
gobre un cispositivo eléctrico regulador automftico de
tiempos de trabejo. |

112,.~ Una instelacidn hidrdulico~eléctrica
para el accionamiento y el mando de movimientos en mh-
quinas-herremientas, segln los puntos anteriores, que
se ceracteriza por haberse previsto la disposicibén de
un electroiman gue tiene por misidén retornar la leva
antes mencionada al final del ciclo a su punto de ori-
“en. »

128 .- Una instelacidén hidrbulico-eléctrics
para el accionamiento y el mando de movimientos en mé-
gquinas-herramientas, segin se reivindica en los puntos
enteriores, caracterizade porque tiene un estrangulador
regulador de la velocldad de movimientos lentos que com=

plementa & una v&lvula de caida de presidn.
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sncniento ¥ el mendo de movimientos en mbqui-
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nne~hepranisntos, zesln se reivindica en los punios

e g
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anteriores, cerscisvizeda sorgue tiene unna vélvula Ce
seguridad de bola gue permite lo descarge dsl acelte

a1 depbsito cuando la presibn Gespubs del estrengulador
pesa el valor limite admitido pars el calibrado de su
resoriCe

142,.~ Una instalacién hidriulico-cléctrica pa-
re el accionamiento y el mando de movimientos en mAqui-
nae~herramicntas, segln se reivindica en los puntos ante~
riorses, caracterizada porgue parc itrabajos de rogcado,
una leva dispuesta en el porta-levas actla sobre el estiram-
eulador de poso de acelte para producir el movimiento
lento de retorno curante el desenrosgcado de la herra-~
nients, iniciando el elemento mdvil de la mbquina el
moviniento ce retorno répido cuando la leva en cuestidn
abandona el rodille de accionamiento de la vhlvula cow-
rrespondiente.

158 4= UNA INSHALACION HIDRAULICO-EIZCTRICA Phe-
BA FL ACCIQNARIZNTO Y EL BAKDO Dk LOVIKIENTOS TN MAUI-
I AS-HERRAMT:NTAS,

Tode ello segin se describe y reivindica en lg
presente memoria descriptivea, que consta de veinte how
jag escritas a mAquina por una sola cera, y dibujos que
la ilugiran.

Tadrid, 10 de Junio de 1.960
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