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Constituyen el objeto del presente o e rtifi-

'

oado de adición algunas mejoras introducidas en la  excavadora 

¡; de la  patente prlnoipal.

¡ El f in  de la s mejoras es, ante todo, el de
¡!¡¡ podarle hacer ejecutar a l a  cuchara excavadora un ángulo de 
) i
j  rotación alrededor de su. centro de rotaoión mayor que e3L pro— :

t
visto en la  realización descrita en la  patente prinoipal, de 

modo- que resulte particularmente eficaz l a  excavación debajo 

de la  guia del patín; en efe oto, ouanto mayor es l a  amplitud 

de dioho ángulo, tanto más será posible mejorar e l ángulo de 

ataque de la  ouohara sobre el terreno.

Un ángulo relativamente grande realizado por i
¡ * } 
! la  ouohara im plicaría, segdn la  patente principal, una exour - !

sión angular correspondientemente grande del brazo sujeto a

la  misma, que la  manda, y por consiguiente no sólo una notable,

variación del momento motor, debido a l a  notable variación !

de l a  distancia de l a  línea de acoión de l a  fuerza de atrae -  i

olón oon respecto a l centro de rotación oomdn de la  ouohara !
r '

¡ i  y del brazo solidario de la  misma, sino tambián, en el caso) j
i ¡
!' de varias rotaciones alrededor de varios centros, la  imposible ¡

lidad de proporcionarle a la  fuerza da atracción un momento

relativamente grande oon respeoto a l oentro de rotaoión suoe

sivo.

Se remedian estas d ificultades haoiendo g i-  ¡

ratoria l a  ouohara alrededor de un perno distin to  y apartado
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del perno alrededor d6l onal g ira  e l brazo, e interponiendo 

entre el brazo y la  cuchara una conexión oinemátioa en l a  oual 

e l ángulo de rotación de l a  cachara sera mayor que e l  ángulo 

de rotación del brazo.

Dioha conexión oinemátioa puede, por ejem -  

pío, estar constituida por una biela artioulada sobre e l bra­

zo y sobre la  cuchara en puntos elegidos de manera que el 

producto del momento de l a  fuerza de atracción con respeoto 

a l perno de rotación del brazo por e l momento de l a  fuerza i 

transmitida por l a  b iela con respeoto a l perno de rotación de ¡ 

l a  cuchara se mantenga aproximadamente oonstante o de todos 

modos pooo variable en toda la  excursión de trabajo; de este ¡ 

modo, el cable de atracoión se encuentra sometido a un esfuer­

zo casi oonstante a pesar de l a  variación de su brazo de ao -  

oión. Del hecho de que el ángulo de rotación del brazo es relai- 

tivamente pequeño incluso para rotaciones relativamente am -  ¡

p lia s  de l a  cuchara, se deriva luego que ae 6vitan situaoio

nes en la s  cuales la  componente eficaz de la  fuerza de atrae -  ¡
, !)

oión representa una pequeña fracción de ósta, siendo racional­

mente realizable el dispositivo oon una longitud relativamen- : 

te pequeña del brazo, lo  que permite poder excavar pozos de
¡

dimensiones transversales aproximadamente iguales entre á i. ¡

Otra mejora introducida por e l  presente oer- 

tifioado as la  constituida por la  forma de cantos más o menos ¡ 

redondeados dada al borde de exoavaoiÓn de l a  cuchara, que ¡
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! permite l a  excavaoión de pozos de seooión transversal y de 

¡ ángulos redondeados particularmente favorable y que puede per- 

j  m ltir también, juntamente con la  ya menoionada longitud lim i-
i
¡' tada del brazo, l a  excavación de pozos de sección circu lar.

Una u lterior mejora de l a  máquina excavado -
¡i
}¡ ra desarita en l a  patente principal es la  que consiste en ha -  

¡ cer incunable desde la  vertical l a  guia ríg ida, pemitiendo 

¡ a s í  l a  excavación de pozos de eje inclinado y orientado a vo -  

;} i  untad.

! Se comprenderá mejor la  invención con ayuda ¡

! de lo s  adjuntos dibujos, en los cuales:
! . ! 
! la  figura 1 muestra e l conjunto constituido

¡ por l a  ouohara y sus Órganos, guía y soporte, durante una ex -  j
!

cavaoión y con la  cuchara en posición in ic ia l; }
i
! La figura $ muestra una v ista  delantera de

i la  ouohara y de sus órganos;

La figura 3& muestra una vista en planta del

soporte inollnable ?

¡!

La figura 4& muestra la  cuchara y sus órganos! 

en un punto de su movimiento; !
La figura 5a muestra l a  ouahara y sus órganos!

en un segundo punto de su movimiento;
La figu ra  6a muestra un d e ta lle  del extremo

inferior de la  guía;
La figura 7* muestra una sección normal del25
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! !
! eje del pozo oon una v ista  en planta de l a  ouohara.

En particular, se indioa en la s  figuras}

; con 201 la  guía r íg id a ; oon 202 l a  cuahara; oon 203 un primer ¡
! i
¡ brazo articulado en 204 con la  ouohara 202 y articulado en ¡

;j 205 oon e l patín 206 unido corredizo a l a  guia 201; oon 207, ¡

i un segundo brazo articulado en 208 sobre e l brazo 203 y unido 

a travós da la  b iela  209 y de lo s pernos 210 y 211 a l a  cacha- i

ra 202; con 212, un soporte, giratorio sobre el perno 215, en ¡
!

e l extremo libre del brazo 207, de la  polea 214 de n gargan­

tas sobre la  oual está arrollado n veces el cable 215; oon ¡

216, una segunda pol6a de n + 1 gargantas, sobre l a  cual se

arro lla  el oable 215 procedente de arriba; oon 217, el perno] '[ ¡
¡ de l a  polea 216 montado en el extremo superior del patín 206; }i

oon 218, dos lados de tope para e l soporte 212 de l a  polea 214;¡)i
con 219, eC tope de parada de la  rotación deL brazo 207 sohre i 

e l brazo 203; con 220, el tope de parada de l a  rotación del so- 

' porte 212 oon respecto a l brazo 207; oon 22l, un segundo cable 

; procedente de arriba y detrás de l a  guía; con 222, una polea 

de transmisión del oable 221; oon 223, el cabo del cable 221 

sujeto al patín 206; con 224, la s  guías de desplazamiento del 

patín 206 sobre l a  guía vertical 201; oon 225, & tope infe -  

rior de fin  de carrera del patín 206 sobre la  guía 201; oon 

¡¡226, la  base del soporte; oon 227, el elemento delantero del 

¡soporte; oon 228, loa pernos inferiores de dicho elemento y de
I
¡la s  patas del soporte; oon 229, e l perno superior; con 230, la s ¡
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' dos patas regulables del soporte; oon 231, un rodillo de oo -  

rrimiento de l a  guía 201; oon 232, los brazos porta-catines 

; de corrimiento de la  guia 20l; oon 233, los patines destina­

dos a desplazarse oantra los lados y e l resalte  longitudinal 

334 de la  guia 201; oon 235, una polea de trananisión; oon 

¡ 236, una segunda polea de transmisión; oon 237, un tambor de 

cabrestante; oon 238, un segundo tambor de cabrestante; oon

: 239, una polea de transmisión. El funcionamiento es e l siguien-
! + ! te : .

Aotuando desde arriba sobre elóable 22l, }

j  se levanta la  guía 201, oorrediza sobre el rodillo 231 de pa 

¡ tiñes 233, vinoulando a s i  simultáneamente el patín 206 al f i -  ¡

' nal de l a  carrera in ferior 225; por gravedad, estando- libre¡
de desenrollarse el cable 215, l a  cuchara 302 adopta la  posi­

ción indicada en l a  figu ia  ^,oon lo s dientes dirigidos hacia ¡

' abajo y a nivel de l a  pared trasera de l a  guia 201* soltando i 
' ' ' ] 

luego $1 cable 221, se provoca el descenso del conjunto en la s  ;

, posloiones relativas indicadas en l a  figura 1* y e l hundimien-[

to en el terreno de lo s  dientes de l a  cuchara*/

Después de bloquear e l  cable 231, se aotúa

¡ por tracción sobre el cable 215, consiguiendo primero el afeo -

; to de haoer g ira r  e l soporte gl2 hasta oontra e l tope 220, oon

relativo aumento del brazo ¿ t i l ,  y luego l a  rotación del bra-

i zo 207 alrededor del perno 208, con respecto al brazo 203. El

¡¡ perno 208 está dispuesto en posición intermedia entre lo s perú.
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nos 205 y 204 del brazo 203; además, l a  ouohara artlou.lada en

204 sobre el brazo 203, está  unida mediante la  b iela  209 a l i
¡ ¡
¡ brazo 207; la  recíproca relación de longitudes de lo s siguien- ¡

!¡ tes 204-208, 208-210, 210-211, 211-204 entre sí y con respeo -  ¡
''i ' ¡¡} to a lo s segmentos 205-208 y 208-204 proporciona la  posibilidad
1
! de conseguir que a una determinada rotación angular de l a  pun- ¡ 

i ta  de la  cuchara le  corresponda una rotación igual o d istin ta 

¡ del brazo 207* En nuestro caso, interesa que la  rotación del ¡

: brazo 207 sea menor que la  rotación de l a  puntado l a  cucha -  )!I
i  ra porque, además de lo  que ya se ha di dio, se obtiene de este !

i modo que, a  pesar de empezar el movimiento oon l a  polea 214
! ¡
! bastante levantada oon respecto al fondo de l a  excavación, en
i ;

i !  la  posición fin al e l cable 215 se encuentra todavía bastante i
!

le jo s del segundo o entro de rotación 205; además, permite oon- ¡ 

seguir que con oualquier resistencia hallada por l a  punta de ! 

l a  cuohara en e l transourso de la  rotación, el brazo 203 ar -  ¡

! tlculaóo en 206 se enouentre siempre empujado contia l a  guía 

r 201, que, a su vez, se apoya con su parte trasera contra e l 

; terreno; por f in , permite obtener que en e l transcurso de la  

¡ rotación del brazo 207 el momento de la s  fuerzas que actúan 

 ̂ sobre l a  ouchara se mantenga oasi constante para la s  amplitu -  ¡ 

des de rotación que interesan en l a  práctica.

¡ Realizada, como se ha dicho, l a  rotación,

el brazo 20? va a ohooar oon el tope de fin  de oarrera 219 

-figura 4-. La oontinuación de la  aooiÓn del oable 15 provoca25



5

10

15

So

25

25 8 78 5 !
!, l a  rotación del conjunto ouchara, brazos, b ie la ,e to ., alrede -  

í dor del perno 205, completando a s i  l a  punta de la  ouohara SR 

¡j movimiento de carga, la  ulterior aooión del cable 215, después
[i
i} de alcanzar la  punta de la  cuchara l a  normal a l a  guia del per- 

¡i no 205, provooa la  separaoión de la  punta misma del terreno,

¡¡ y luego, después de un corto trecho, el apoyo del soporte 212 

!¡ sobre los lados de parada 218.

ji Queriéndose extraer ahora del pozo la  oucha-

): ra  para su descarga, se a flo ja  e l oable 221, que durante to -i'.
! das la s  operaciones mencionadas había quedado bloqueado, míen -
¡ , ! 
} tras se sigue ejerciendo traooión desda arriba sobre e l oable

!j 215, consiguiéndose el resultado de que, mientras la  guía 20l ¡

jj se apoya sobre el fondo de l a  exoavaoión, e l  patín 206, des -

! plazándose en la  guía 201 dentro de la s  guías de corrimiento 

224, sube con todo el conjunto (en la  posiolén de la  figura j 

5a) a l a  superficie, donde se verifioa la  desoarga con medios ¡
',1 <
!' ,

I oonocidos. La u lterio r fase de exoavaoión se obtiene haciendo :
!. ' '}
! bajar al fondo de la  exoavaoión e l patín 806 oon e l oonjunto i
!' ' ' ' ' ! ¡ dispuesto como en la  figura 3&, haciéndolo bajar mediante el 

j  !
¡ oable 215 sobre la  guía 201, y levantando luego la  guía 201

j oon el cable 221 y repitiendo la s  operaciones ya descritas.

¡ La sección horizontal de la  exoavaoión así

obtenida, limitando la  longitud del brazo 207 a medidas compa­

rables con la  anohura de la  cuchara, puede ser mantenida en l a  ; 

forma más conveniente para un pozo, que es la  forma equilátera.;jI



Además, inclinando el elemento 327 del soporte por efeoto, 

por ejemplo, de una variaoión de la  longitud de la s  patas 

230, es posible hacer pocos de eje inclinado con respecto a 

l a  vertioal.

La guía 201 puede ser descompuesta en va -  

r io s elementos de limitada longitud, susceptibles de ser uni­
dos entre s í  aL avanzar la  exoavaoión.
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Este registro oonsta de la s  siguientes re i­

vindicaciones}

1 * .-  Mejoras introducidas en el objeto de 

l a  patente principal número 249.712 -  concedida por "Mejoras 

en la  construcción de excavadoras de pala oorrediza sobre una 

guía ríg ida, particularmente adecuada para excavaciones fron -  

ta le s de paredes vertío sles", caracterizadas por e l heoho de 

que la  cuchara está  artioulada sobre un punto del patín córre­

lo dizo a lo  largo de l a  guia rígida y es accionada por un brazo

articulado en otro punto del patín mismo y unido cinemáticamen­

te a la  cuchara de modo que l a  rotación de l a  cuchara es mayor ! 

que la  del brazo, partiendo de una posición in io ia l de exoava- ! 

ción en l a  oual l a  cuchara está dispuesta con lo s  dientes del 

15 ¡borde cortante dirigidos hacia abajo y dispuestos en e l  plano 

!' tangente del plano posterior de la  guía rígida. ,
! ga .-  ne joras, según la  reivindicación 1&,

i caracterizadas por el heoho de que la  cuchara está articulada
,¡
¡ sobre el extrsno de un brazo artioulado sobre al otro extremo 

2o ! dal patín corredizo^, estando articulado) un segundo brazo en un 

¡¡¡punto intermedio de dicho brazo y unido mediante una b ie la  a l a  

cuchara, estando artioulado sobre áL extremo libre  del segundo 

brazo un soporte que llev a  la  polea sobre l a  oual está arro lla—

' do el oable motor, procedente de la  polea dispuesta en e l ex -
i'

86 ¡ tremo superior de dicho patín corredizo y accionado desde a-
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rriba, y estando previsto un tope de parada sobre el patín pa­

ra dicho soporta y u.n tope de parada sobre di dbo brazo para 

dioho brazo¿

3^.- Mejoras, según la s  reivindicaciones 

1** y 2°*, caracterizadas por el heoho de que el p e r fil excava­

dor de la  cachara tiene forna arqueada.

4&.- Mejoras, segdn la s  reivindicaciones 

ia  á 33, caracterizadas por el heoho de que la  guía rígida 

es inolinable con respecto a la  vertioal.
¡I

lO !¡ 53 .- Mejoras, segdn la s  reivindicaciones
¡!
¡ 13 á 4 3 ,  caracterizadas por el heoho de que la  guía ríg ida
i
} está realizada en varios elementos de limitada longitud, sus-
]

oaptibles de ser unidos entre s i  alsranzar la  excavación.

63.- Mejoras introducidas en e l objeto de 

16 i la  patente principal ndmero 849.712, concedida por "Mejoras en 

l a  oonstruoción de excavadoras de pala corrediza sobre una 

guía rígida, particularmente adecuada para excavaciones f r o n ­

ta le s de paredes vertioales"<¡

Segdn se describe y reivindica en esta me -

20 moria desoriptiva.

Se detalla e ilu stra  con los planos que a 

la  misma se acompañan.

Y cuya memoria consta de 11 hojasjt fo lladas 

y escritas a máquina por una solado sus oaras.

B at.-

Madrid^a 9 junio 1960*
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