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" El presente Modelo de Utilidad se refiere a un soporte
" de rodamientos susceptible de correccibn posicional y ali-

neamiento automatico.

La tendencia a aprovechar los ejes motrices pargd giorrar .
pA) o

‘energia y espacio en 10s talleres obliga a manejar ejes

e ®
muy largcs dificiles de montar y alinear sin un artificio

que 1lo simplifique y permita, ademis, corregir movimisn-

. tos posteriores a lo largo de su vida matriz. et
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Con el fin de llegar a disponer de un artificio qug lle
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ne eskos necesidades se ha ideado un soporte que permite no
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s0lo corregir posiciones segin 10s ejes coordenados en un
plano perpendicular al eje, sind alinearlo de modo que pue
da Meterlo en 10s cOjinetes sin el menoy ¥rabajo o Mmaniobra.

Vamos a describirlos sobre los dibujos adjuntos en los
que se ha materializado una realizacidn preférida de la mig
ma dada a tifulo de ejemplo sin caracter limitativo.

En 1los dibujos:

La_figura 1 muestra una vista en frontal del soporte,

la figura 2 Muestra un cOrte axial del mismo.

Podemos comprobar como en 1os dibujos hemos representa




;;do'por 1 a una horquilla soporte de ramas diferentes con

1o que el eje que las une forma un angulo = con la horizon

tal, eje que estd materializado por dos bulones 3 atorni-

llables y fijados por contratuerca 4, en 1l0s que suiggén

¥
[ ]

por presidn a la contra una carcasa hueca y redonda 3 én
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cuy©0 interior se alojan 10s cojinetes 2 a rodamientqq.del
eje. ) ol...o
[} .0.
o.o .
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Gracias a la forma de soOstener el cojinete 2 se ,podra
° L ] .. -

actuar sobre las ordenadas verticales, modificando Suss.va

10. 1ore§§%§§%;§ﬁllando mas un buldn que otro que deberéa ceder
en el mismo valor, afirmandolos, seguidamente, con las con
tratuercas y, al mismo tiempo, la inclinacidn de dicho des
plazamiento seglin angulo « , produce una variacidn en las
abscisas, suficiente para corregir una posicidn errdnea.

15. De la misma forma al aflojar ligeramente la presidn de

los bulones 3, la carcasa > queda loca y puede girar sobre

si misma ﬁermitiendo la alineacidn o embocadura del eje sin
el menor trabajo o dificultad.
‘Dentro de la esencialidad de la invencidn caben varian

tes de detalle asimismo protegidas y asi podrd ser cualquie




"orma y disposicibn-de los bulones y sus contratuercas

cualquiera 1a forma de la carcasa y 1los apoyos, cualquiera
‘el eje de - inclinacidn de las ramas de la horquilla y, des

de luego, cualesquiera las dimensiones y Mmaterias en gue
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se realice. - .
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Hecha la descripcidn del presente invento se hace cong

tar que 1o que se declara como no practicado ni divulgado

en Espafia comprende las siguientes

REIVINDICACIONES .

a ..a
12,- Soporte de rodamientos con correccidn en los ejses

de coordenadas y alineamiento automMatico, C a T a Cesbe%e -

r iz ado por el hecho de constar de una horquillz’de

ralas variables y entre cuyas ramas se implanta, mediante

"9 08

10. bulones de ‘apriete con tuerca de fijacibn para fijar la sa

-
%)

lida, y que cOmponen elAeje real de una carcasa hueca por
ta~-cojinetes con apoyos para las cabezas de los bulones y
componiendo el eje principal de la articulacibn del eje
general cuya posicidn en plano perpendicular podré ser mo
15. dificado, alterando la salida de un buldn con respecto al
otro, variando las ordenadas por el roscado y las abscisas
por la rampa creada por el angulo derivado de la diferencia

de longitud de las ramas de la horquilla, pudiendo ensartar

se muy facilmente variando la embocadura de la carcasa con

giro en el éje transversal Mmaterializado por 10s bulones de




'apriete, realizando la alineacidn de forma simplificada.
22 .- SOPORTE DE RODAMIENTOS CON CORRECCION EN LOS EJES

DE COORDENADAS Y ALINEAMIENTO AUTOMATICO.

Segln se describe y reivindica en la presente Memesia
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Descriptiva que consta de seis hojas foliadas y mecarrogra-
. L 4

fiadas por una sola cara y de una l&mina de dibujos.

Madrid, a i} 2 JUH. 1981 o
EL AGENTE OFICIAL , O
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