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PATENTE DE INTRODUCCIOR
por DIEZ iffos

& favor de la compafifa mercantil espafiola " TELEFLEX
ESPANOLA, S. A. ", domiciliada en Barcelona, oalle de
Juan Glell, nimero 141, por

"UN PROYECTOR CENTRIFUGO".

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ie presente Patente de Introduccidn tiene por obJe;
to un proyector centr{fuge lanzador de material, especiale
mente utiligable siempre gque se trate de formar montones
con materiales en grano o en pequelas porciones, tal como
cereales, arena, sal, asucar, carbln, pledrus trituradas,
productos quimicos, etc., etc. Esta mfquina es perfecta-
nente daaconocidg en Espafie, pero no en el extranjero, con-
cretamente en BR,UU, donde viene siendo construfida y explo-

tada con el mas lisonjero éxito, desde hace un cierto tiem~
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Ie mfquina que se trata de patentar, consiste en su
esencia en un transportador corto, construfdo por uns co-
rrea sinfin dispuesta entre dos rodillos giratorios a gren
velocidad, formindose una concavidad en su parte superior,
originada por dos poleas laterales abrasiradas. El materia;
cae libremenmte desde una tolva superior de alimentacifn so-
bre la parte inclinada en sentido descendente =de acuerdo
con el movimiento de la correa- de la dicha concavidad. To=
do de manera gue el»lmpetu de cafda del material se sums al
movimiento de la correa, siendo arrastrado por la misma y ex-
pulsado por fuerza centrifuga, siguiendo la tangente en el
puanto de inflexifn de curvatura extrema de la repetida conca-
vidad. Ias condicioneas de trabajo de la miquina que nos ocu=
pa; no jueden, pues, ser mas racionales, habiéndoae reducido
a un verdadero minimo los roces entre elementos, y aprovechén-
doge en su integridad la enerzia origineda por la cafda del ma-
teriel desde el dispositivo superior de alimentsciln hasta el
elemento tranaportador&

Por otra parte, segin se verd a continueocién, le méquine
en cuestiln es de construccifn relativemente sencilla, resul-
tendo cdmoda de menejar, siendo adaptable a los mas variados
dngulos de tiro, y pudiendo esparcir el material sobre un éne
gulo horizontal unicamente limitado por la neceaided de pre;
servaer del tiro al equipo de carga. Esta méguina pxeferento;
mente se acqpla:i a la extremidad del chasis de un tranapor;
tedor de correa, eaungue nadas impide montarla sobre un equipo
de ruedas o fijarla sobre una bancada de tipo cualesquiere,
realizdndose entonces la alimentacién a base de un tranapor;
tador 1ﬁdepondiente, de correa o canjilones, o a través de

otro sistema manmuel o mecénico que se considere convenlente,

Por lo demfs, la estructure, forma de funcionar, y prin
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cipales caracteristicas y ventajas de la méquina que se tra-
ta de registrar, serin mas fécilmente comprensibles & la vie-
ta de los dibujJos ad juntos, en los que &e ha representado un
ejemplo concreto de realizecifn prﬁctica de la misma. En lo
sucesivo, la explicaciln se referirf, pues, & los tales di-
bujos, blen entendido que, dada su finalidad exclusivamente
ilustrativa y aclaratoria, en ningin caso se podr{ conferir
& los miemos el menor caracter limitativo.

En los dibujos dichos, las figuras 1, 2y 3 son eendge
vistas frontal, lateral y en perspectiva, respectivamente,

del conjunto de la mﬁquina.
Refiriéndonos, pues, & estos dibujoss

Ie mfquina que se regimtra comprende ssencialmente una
correa transportadora 1, de'tipo sinfin, dispueste entre dos
correspondientes rodillos 2-3, De estos rodillos, el sefirlado
con la referencia 2 gira loco con un eje 4, soportado por dos
cojinetes extremos 5-5', fijos a un sistema de soporte que se
detallaré mas adelante, que permite graduar el &ngulo de tiro
¥y la distancia entre el eje L vy el 6 -con que gira en rodi-
1lo 3-, a fin de mantener en todo momento convenientemente
tensada la correa l., Este rodillo 2, como se comprende, es
arrastrado por la friccidn de 1a correa 1, recibiendo el mo-
vimiento del rodilloc 3, El rodillo 3, por su parte, gira soli-
dario con un eje 6, soportado por loe cojinetes 7, fijos al
chasis 8 de la méquine. Este eje presente una prolongaciln
lateral a la que Be solidariza la polea 9, relacionada por _
medio de una correspondiente correa trapezoidal 10 con la po=
lea 11, solidarizada al eje 12 de un electromotor 13, fijo a
un soporte 1k, & su ves fijado al chasis & de la miquina, E1
movimiento del eje motor 12 se transmite, pues, al eje 6, pro-

vocando el giro del rodillo 3, y con ello el movimiento de to-
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do el sistema, Naturalmente, que el sistema de transmisién
empleado para relacionar los dos ejes dichos, puede ser ob-

jeto de las mas amplias variaciones, pudiendo incluso en al-

gunos casos completarzse con algin sistema de cambio de mar-

chas que permita adecuar la velocided de movimiento de la cow=
rreayl, e las necesidades y caracter{sticas concretzs de cade
cas0. Ia relacién de velocidades en la transmisidn dicha, de-
penderd naturalmente del régimen de runcionamienﬁo del oleo;.
tromotor 13. Igualmente, es de hacer constar que, como es 18-
gico, el electromotor podrd ser libremente sustituido por un
moter de cxpioaiﬁn; o por otro sistema de propulsiln adecuado
cuslesquiera, |

BEn la parte superior de la correa 1, se conatituye, segin
se ha adelantado, une concavidad, a base de disponer las po-
leas 15~15*, que presionan sobre la pmrte superior de aquella.
Eatas poleas giran locas son un eje comén 16, soportado por los
cojinetea 17, rigidamente fijados al chasis.

‘ Es esencial en la maquina perfeccionada que se registna,
que el material que se trate de lanzar sobre la parte descen-
dente de la concavidad referida en el pérrafo anterior, aegﬁn‘
el sentido de movimlento de la correay De forma que en el pun-
%0 de cafda coinciden aproximadamente los sentidos de caida |
del material y del movimiento del transportador, acrecenténdo-
se un impulso con otro. A este efecto, la méquina en cuestién
ouente con una tolva superior 18, para efectuer la alimentacién
dg; material a lenzar, cuye tolva se prolonga en un conducto
19, preferentemente troncocfnico o troncopiramidal, deatinada
& dirigir el material sobre ;a expresada zona de la conceridad
prevista en el transportador. El conjunto del chasis se oalcué

lard de manera que pueda glrar libremente, entre un sistems de

topes preestablecidos; con respecto a la tolva de alimentaciln
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siendo &ste 1la que se fijaréd a la extremidad del chasis del
transportador, o a la bancada o equipo de transporte, en su
caso, de forma gque el equipo lanzador pueda variar su posi-
eibn angular con respecto a le tolva y demds elementos fi-
Jjos, distribuyendo el material en abanico en un éngulo de
2702 e incluso superior, en casos especiales. En estos oa-
808, sobre t0do cuando se alimente la mAquina por medioc de
un treansportador de correas sinfin, podré eer muy interesente
controlar a distancia los giros del equipo lanzador, por e-
Jemplo, mediante un simple cable 20, solidarizado a la par-
te superior del chasis. Cuando el conjunto de la miquina se |
monta sobre uns banoada mbvil, podré solidarizarse rigidamenw
te la tolva al chasis, confiando entonces & la movilidad de
aquélla la variaciln del &ngulo horizontal de tiro.

Seghn se ha indicado antes, los cojinetes de apoyo del
eje con el que girz el rodillo de arrastre 2, se hallan monw
tados sobre un sistema de soporte que permite variar el éngug
lo vertical de tiro. Tgi sistema se halla esencialmente cons-
titufdo por dos brazos-soporte iguales 21, articulados por sus
extremidades al chasis 8 a través de un eje comin 22, que los
solidariza rigidamente entre sf, y comportando en sus extremi-
dades libres los cojinetes 5-5! para apoyo del eje L, a tra-
vés de un sistema de posiocién éegulable que se.expondri mes o
delante. Uno de los brezos 21 dichos, por su extremided aréicu~
lada se halla r{gidamente golidarizada a la extremidad de un
brazo ortogonal 23, gque por su extremidad qpuesta ge articuls
libremente a travée de un sistema de pitén-pasador 24 y orifim
cio coliso 25, a la rama corta de una palanca acodada 26, liw
bremente articulada por un vértice a un eje 27, fijo &l chamis
8. Se tendrd, pues, que los movimientos de giro que ge impriman

mamalmente a le palenca acodada 26, actuando sobre la empufia.
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tos de giro del brazo 23, y, por tanto, del eje 22 y los bra~-
zos~soporte 21, variando el fngulo vertical de expulsidn del
materiale.

Por 1timo, se dispone un sistema de bloqueo de tipo cua-
lesquiera adecuado que permita inmovilizar con toda seguridad
a la palanca 26 en la pqsiciﬁn elegida en cada oa80, con res-
pecto a un sector 28, fijo al chasis.

Con el f£in de poder mantener en todo caso y el cualquier
posicidn, debidamente tensade la correa sinfin 1, los cojine-
tes 5#5' se montan sobre los bragoa 21, de manera que puedan
deslizaf convenientemente guiados a lo largo de los mismos, fi-
jéndose su posicidn per medio de unos tarnilloe de presidn 29,
roscados & sendos soportes en escuadra 30, fijos a los brazos
21, dichos.

#inalmente, puede también, dentro de ciertos 1{mites, re-
gulmrée la posiciln del eje motor, actuando sobre los tOrnillog
de preaiﬁn 31, roscados a las columnas del chaaia.é, ¥y la posi-
oién del eje del rodillo 3, actuando sobre los juegos de tuer-
ca 32 y contratuerca 33, roscados a log esparregos 34, fijoe al
chaeis 8. Con ello se conseguird mantener a la tansidn conves
niehte la correa trapezcidel 10 que transmite el movimiento del
eje motor 12 al eje 6 del rodillo 3.

Resta ya dnicamente hacer constar que, como se comprende y
es 18gico, en la préctica cebri introducir en la mfquina que ha
quedado descrite una verdadera infinidad de perfeccionamientos
y variaciones, cabiendo, por ejemplq, proveer los mes variados
sistemas de lubrificaciln y engrase, o de proteceién de los di-
versos elementos, especialmente de los cojinetes, contra la.ao§

cibn quimica o mecdnica del material que se trate de proyectar,

etsc., etc. Conviene, pues, hacer conastar de manera expresa, que
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en la préctica cabrd introducir en la miquina en ocueetidn

- cuantas adiciones y modificaciones no afecten a 10 que cong-

tituye la esencialidad de le misma.

N (4] T A

SE REIVINDICA: _ |
1 - Un proyector centrirugo; caracterizado por compren~
der una corta correa transportadora de tipo sinfin, que se
mueve & gran velocidad entre un rodillo motor y un rodillo
arrastrado, y en cuya parte superior se provoca la constitu-
cifn de una curva formendo concavidad, por medio de dos po-
leas laterales iguales arrastradas, disponiéndose la cafda
del materiesl a proyectar, sobre la parte descendente -en el
sentido de movimiento de la correm~ de la expresada concavi;’
deds de forme que el Impetu de cafda del material se sume al
movimiento de la correa, determinando gque agquél sea arrastra-
do & gran velocidad por la misma y expulsado por fuerza cen;
trifuga, siguiendo la ftangente del punto de intlexiln de our-

vatura extremo de la repetida concavidad. ‘
2 - Un proyector centr{fugo, ceracterizado porque el ro-

dillo arrastrado referido en la reivindicacién anterior, gira
loco con un eje soportado entre dos cojinetes, soportador &
su vpz.por sendos brazos, rigidamente solidarizados entre af,
y euya posicidn angular con respecto al chasis de la miquina
puede variarse, a través de un sistema cualesquiera de trans=
misidn del movimiento, actuando sobre un Srgamo de mando ex-
terior blogueable en cualquier posicién, de manera que la po;
sicifn de este Srgano de mando determine la de los brazos 20
porte dichos, determinando en definitiva el &nguloe vertiocal
de proyeccibén del material que se trate de lanzar.
3 - Un proyector centr{fugoe, caracterizado por compren;

der una tolva superior de eslimentacién para el material que
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se trate de langar, cuya tolva se prolonga inferiormente
en un conducto de seccifn ligeramente decreciente, que di-
rige el material determimando su cafda sobre la zona ade-
cuada de la correa transportadora, en relacibn con lo re-
ferido en la reivindicacién primers.

L -~ Un proyector centrlfugo, caracterizado porque el
conjunto de la méquina puede girar libremente con respecto
a la tolva de carga referida en la reivindicaciln precedemg
te -que serd la gue ae‘fijaré a la bancada u otro elemento
gque soporte el conjunto~ pudliendo variarse libremexte la
posioiﬁn angular de aquélla con respecto a ésta a travis de
un Srgano de mando de tipo cualesquiera, 1o que permite va~
riar ampliamente y, en su caso, en forma contimua el &ngulo
horizontel de proyecciln del material.

5 - Un proyector centrifugoe.

Consta la presente Mmmoria Descripti-
va de ocho hojas mecanografiasdas, 68—
critas por une sola cara, numersadas
del 1 al 8 y con sus lineas numeradas
a8 su vez, de cinco en cinco y de di-
bujos. anexos.

Barcelonsa,
P.A.e » 3 0 MAY. 1960
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