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tricotosas y similares.
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En la presente Patente de Invencién vemos a re-~

ferirnos 2 un variador de desplazemimnto pare méquines

Ia industria de género de punto utilize maqui-
nas llamedaes "tricotosas rectilineas" lag cuslee consis-
ten fundamentalmente en una base de fundicidén con dos plb

nos inclinados o no, en los cusles van montades dos pla-

quipadaencon agujas de lenglieta, las cuales deslizandose
por Jas citedas ranuras en medida adecuads ven formendo

las m=llasg del tejido llamado corrientemente tricot,
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el cuerpo del variador al efectuar cada uno de los cam-
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las places de las tricotosas efectusn un desp.le~
rariento transverssl que permite hacer cruzar sus res-—
pectivas agujes en varias posiciones diferentes. Del nl-
mero, posicibén y forme de cruzarse las agujas al ir for-
mandose las mallas, depende la clase de tejido obtenido

con las tricotosas rectilineas.

T

Los inconvenientes que presenta esta clase de mé
guina derivan casi exclusivamente del sistema variedor,
que no permite poder fabricar tode clese de tejidos de
punto a wluntad del usuario, debiendose limitar & fabri-
car con una mdéquina solamente aquellos géneros gue sus
plecas le permiten seglim el escelonado fijo de sus ele-
mentos veriadores.

Con el variador de desplazamiento objeto de esta

Patente se consigue unas ventajas considerables sobre to

bricar con una sola mdquina muchisimos mus tejidos de
los que normalmente pueden fabricar con la misma mdgquina
utilizando el sistema variador corriente.

En los variadores actuales de cuerpo fijo que se

sustituyen, no permiten hacer alternativamente el desplaq

zamiento transversal de las placas, obligando a cambiar

bios, estando sujetos & un gran desgaste que obliga & un
costoso rectificado.

También resulta imposible con log variadores ac-
tuales cambiar las placas de una mdquina por otras de gal-
ga diferente sin cambiar el cuerpo del variador, mientras

que el variador que se reivindica se adapta a toda clase

de galgas, exigiendo el cambio de placas de una méquina
s _
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equipada con el variador objeto de esta Patente una pe-
ralizacidén de breves minutos unicamente.

Wientras en las méguines conocidas el nimero de
pasadas a efectuar entre uno y otro punto de variado se
resuelve = base de mecanismos complicados que s0lo per-
miten limitadas combineciones de pasadas, en el tejido,
de acuerdo con el mecanismo utilizado; con el variador
objeto deesta Patente resulta factible efectuar toda
clase de combinaciones tanto en grupos regulares como en
grupos irregulares, oOnéiguiendose con el mismo un inmen
go campo de trabejo, que permite hacer automiticamente ¢
manualmente un nfmero ilimitado de tejidos con toda cla-
se de cruces de agujas y con las pasadas necesarias entxe
cada uno de los puntos de variado, sin utilizar mecanis-
mos complicados y s80lo con un simple juegb de gatillos
egpeciales que accionanado unas ruedas dentadas hacen
funcioner el 4rbol que acciona el tambor de superficie
regulable del variador.

Pars hacer mas comprensible la idea general an-
teriormente expuests en la descripeidn que sigue nos vad
mos & referir a la lémina de dibujo que se acompafia que
| nos muestra un caso de reelizacidén préctica, naturelmen-
te que tratandose de un ejemplo aclaratorio el dibujo en
cuestién deberd interpretarse en su médm amplio sentido
¥y sin cardeter limitetivo alguno.

En dicho dibujo se representa en la figura 1 ung
seccién longitudinal del mecanismo y en la figura 2 un
detalle de los elementos de avance, indicandose por =1~
el eje, por -2- el tambor, por -3- la pieza deslizadora

por =4=~-, -5~ y —6- ruedas dentadas, por ~7-, =8~ y -9~

| Wo— P—
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‘fduables o no -7-, -E- y ~9-, que reciben el movimiento a
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fce de agujas a realizar,
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trinquetes, por ~10- gatiiid, pér ~11= béncada de la mé-

quina y por -12- pieza complementaria del tringuete -9-,.

El tambor -2- acoplado lateralmente sobre el eje
-1= estd provisto de las plezag desplazables —3~; que se
mantienen en la posicidn deseada mediante tornillos cla-
vijas u otros dispositivos adecuados, las ruedas denta-

das -4-, -5- y -6~ son accionadas por los gatillos gra-

través del 4rbol o cadena de la mdquina tricotosa, me-
diante excentricos, varillaes, u otros accesorios adecuadqgs
los cuales impulsan a los trinquetes -7-, -8- y -9~ obli-
gandoles a entrar en trabajo en cada paso efectuado y
retenidos en posicién adecuada, mediante otro gatillo grg
duable montado sobre un soporte solidario de la bancada
de la tricotosa.

Al desplazarse el eje ~l- arrastra el tambor -2-
el cual desplaza & su vez las places de la tricotosa u
otre médquina similar.

Las piezas desplazadoras ~3- facilitan el desli-
zamiento de los torriones de las placas de la tricotosa
por todas sus caras de trabajo, quedando emplazada a cadg

golpe del variador en la posicidén requerida por el cru-

Segin el nimero de pasades a realizar entre uno
vy otro punto de variado,asi como segin el desplazamiento
de las placas requeridas, la profundidad de trabajo de
los dientes de las ruedas dentadas -4~ =S~ y -6- es varig
ble para obligar a los gatillos 7=, =8~ y =0~ a impri-

mirles une u otra accidén de desplazamiento.

Ta pieza que modifice la profundided de los dienj
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1similar los cuales al llegar a un punto determinado de

48u proplo peso o por muelles adecuados. Los gatillos -7~

I

tes va montadae sobre un érbol gque cada diente lleva ex-
profeso, pudiendo ser accionado & meno o mecanicamente,
sobresaliendo por uno de los costados de la rueda denta-
da, de acuerdo con las necesidades del desarrollo de su
trabajo.

Ias ruedas dentadag -4~-, -5- y -6~ pueden ser moy
tadas libres o no sobre el arbol -1- por cualquier medio
adecuado, Fl cambio. de posicién de las ruedas dentadas

puede hacerse mecdnicamente por medio de topes o medio

su recorrido accionsn una palanca que pone las clavljes
en posicién de retencién o no.

Todos los trinquetes -7-, -8- y =0~ vienen mon=-
tados sobre un mismo cuerpo impélidos por una barra, pa-
lanca o similar, accionada por excentrico vinculado a la
tricotosa el cual los acciona en todes los casos mantenieh
dolo en posicién de trabajo que permiten su accién en la
pogicidén necesaria.

Los gatillos de retenoidn -10~ giran libres sobrg
un &rbol montado fijo sobre el cuerpo de la bancada =11~
de la tricotosa, manteniendose en posicién de trebajo pox
|5 vy =0= llevan en su parte superior una o més pezas
'desplazables fijadas a las mismes por tornillos a presién
que slergando o estrechando la punte de cade gatillo a 1#
‘medida conveniente permite su adpatacidn a toda clase de
Eméquinas v el ajuste répido de todo el Juego del mecanis-
mo, al efectuar los cambios que el mismo reguiere para

sus miltiples realizaciones de variado.

Descrita suficientemente le naturaleza y consti-
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fecuales obligan e las placas gue aprisionan & los tramos

a dichos gatillos y obligendoles & entrar en trabajo en

tueidn de este variador de desplezamiento para méqﬁinas
tricotosas y simileres, se ha de hacer conster que podri
realizarse en diversidad de formas, tameflos y materialés
as{ como que podrén introducirse variaciones secundarias
que no alteren la esencialidad de su objeto que se pone
de menifiesto con la siguiente
N 0o T A

_ Los puntos que se presentan para su reivindica-
¢idn en la presente Patente de Invencidn son:

18,- Variador de desplazamiento pare maguinas tri_
cotosas v similares, caracterizado por comprender un &re
bol sobre el cual se ha acoplado lateralmente un tembor
equipado con unas piezas desplazables que se mantienen

f1jadas a dicho tambor por tornillos & presidn, y les

del variador a desplazarse el espacio reyueiido por el
ndmero de agzujas & cruzar,.

28,~ Variador de desplezamiento pars méquinas tri
cotosas y'similafes, segin la reivindicacidn anterior, ca
resterizado por comprender unos juegos de ruedas denta-
des, accionadas por unos gatillos que reciben el movimien

to a través del drbol de la méquina tricotosa impulsando

cada paso efectusdo y retenidos en posicién azdecuzda me-
diante otro gatillo gradusble de retencién montado sobre
wn soporte solidario de la bancada de la méquina.

3%,~ Veriador de desplazamiento para mdquinas trl
cotosas y similares segim las reivindicaclones anteriores

caracterizado porque las piezas desplazables de la rei-
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vindicacidén 18, trahsmiten su movimiento & las placas de

la maguina por tbodas sus caras de irabajo quedando emple-
zadas a cada golpe del variador en la posicidn requerida
por el eruce de agujas a reslizar.
165 48,- Variador de desplaozemiento pers méguinas trj
cotosas y similaresy segin las reivindicaciones anteriores
caracterizado por comprender.una pieze montads sohre el
extremo de los dientes gue modilice la profundidad de trg
bajo de los dientes de los tres juegos de ruedas denta-
170 dés, de zeuverdo con el nimerc de pasadss & reslizar ene-
tre wo y otro punto de variedo.

5¢,~ Variador de desplezemiento pare méquines tri
icotosas‘y gimileres, segln las reivindicsciones enteriorgs
gcaracterizado poreue los gatillos que ascclonan a las rue+
175 dqs'dent&das del vorisdor van montadas sobre un mismo
écuerpo siendo impulsados por excentricos vinculados a la
!méquina tricotosa, y mantenidos en poeicidn de trabajo

para permitir le accidén de los mismos.

62.- Veriador de desplazeminto para mdquinas tris
180 Jcotosas y similares, segin las reivindicaciones anterio-
| Te8 caracterizado porque los getillos de retencién gi-
éran libres sobre un érbol montado fijo sobre el cuerpo

|
Fde 1le bencada de la tricotosa, manteniendose en posiciédn

Ide trabvajo por su propio peso o por muelles adecusdos es-
185 |tando provistos, los getillos de eccionemientos de las
‘ruedas dentadas, de una o mds piezas desplazables fija-
E!das en su extremo superior por tornillos a presién gue
alargsndo y ensanchando la punta de cada gatillo en la

medida conveniente permite su adeptacién a toda clase

190 | de mdquinas.
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T8 .= "VARIADOR DE DESPLAZAMIENTO PARA MAGUINAS

TRICOTOSAS Y SIMILARES", Ce conformidad en un todo en
lo esencisl y fines industriales & lo descrito en la pre-
cedente Memoria Descriptive y graficamente representado
en el adjunto plano,

FTats NMenmoria consta de OCEHO hejas mecenografiades
por ung sola cars & doble espacio en 195 lineas.
Medrid, 4 de Junio de 1960

Por autorizacién del interesado.
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