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KEMORIA DESCRIPTIVA 
para so lic ita r

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N
e n

E S P A Ñ A
por VEINTE años

a nombre de CHEMISCHE 7TBRKE ALBERT, entidad alemana, esta­
blecida en Postfach 100, Wiesbaden-Biebrich, Alemania, por:

"DISPOSITIVO AUTOMATICO DE LIMPIEZA PARA GRANULADORES
DE PLATO".

El presente invento tiene por objeto un dispositivo 
automático de limpieza para platos de granulación movido 
por aire comprimido.

Según e l invento sobre un plato de granulación de 
5 construcción conocida está colocado f ijo  un cilindro de -
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aire comprimido PZ de modo que no gire con e l p la tillo .
Por medio de aire comprimido se mueve hacia, adelante y 
hacia atrás en e l cilindro e l émbolo K, por ejemplo des­
de e l punto muerto derecho, esto es, desde e l borde del 
p la tillo  de granulación, hasta e l punto muerto izquierdo, 
esto es, hasta e l centro del plato. Aquí se pone en con­
tacto e l &?tbolo con una espiga de mando St, la  cual accio 
na la  inversión del aire comprimido, de modo que e l émbo­
lo es forzado ahora hacia la  derecha. Al ponerse éste en 
contacto con la  espiga de mando colocada también a l l í ,  e l 
aire comprimido se invierte de nuevo y oprime el émbolo 
otra vez hacia la  izquierda.

31 émbolo está unido a una biela lüst, que va guiada 
fuera del motor por un carril F. Al final de la  biela está 
fijada la cuchilla rascadera SchM, que se mueve ininterrum 
pidamente de modo uniforme hacia adelante y hacia atraé 
junto al fondo del plato, en correspondencia a la  carre­
ra del cilindro de aire comprimido. La velocidad, del émbo­
lo y con e lla  la  velocidad de la  cuchilla rascadera puede 
ajustarse mediante una válvula de regulación que está mon­
tada en la  conducción de suministro de aire comprimido A.

31 movimiento de giro del p la tillo  de granulación - 
lleva siempre nuevas partes del fondo del plato a los d is­
positivos de rascado del émbolo de aire comprimido y su mo 
vimiento radial propio hacia adelante y hacia atrás en con 
binación con e l giro del plato abarca así eficazmente y en 
rápida sucesión a todas las partes del fondo del plato. De 
este modo se atiende a que e l fondo del plato se mantenga 
continuamente libre.de toda aglomeración, con lo cual e l
proceso de granulación puede transcurrir sin ningún estor-
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bo.
Junto a la  descripción anterior, los adjuntos dibu­

jos, que representan una v ista  general (I), una sección 
(II) y un dibujo de detalle (III) del rascador mandado -  

5 por aire comprimido, fac ilitan  también una representa­
ción exacta del modo de acción del dispositivo segdn e l 
invento.

Por la  descripción de la  solicitud de patente alema­
na P 8.678 IVá/80 c son conocidos dispositivos para la  lim 

10 . pieza de p la tillo s  giratorios de granulación que tienen un
brazo portador provisto de cuchillas movible paralelamente 
al fondo del plato y que oscila  alrededor de un punto s i ­
tuado por encima del fondo del plato pero fuera del eje 
del plato. El brazo está unido a un soporte cilindrico- -  

15' curvado en cuya superficie exterior están colocadas cuchi­
lla s  escalonadamente. Por oscilación del brazo de soporte 
en un cuadrante de circunferencia, las cuchillas alcanzan 
una tras otra al producto que está en e l borde del plato, 
mientras que simultáneamente rascan e l fondo del plato en 

20 círculos concéntricos con e l eje del plato.
Otro dispositivo para moldear o mezclar, espe cialmen- 

te material que se aglutine fácilmente, descrito en la  me­
mòria de patente alemana 926.609. oonsiste en un plato cu­
yas paredes laterales son telescopicamente desplazables y 

25 están ensanchadas mediante una canal para polvo, y en un
dispositivo de limpieza unido a é l que está colocado por 
encima de la  abertura del plato y rígidamente unido al -  
mecanismo de desplazamiento del plato. Los elementos de 
limpieza pueden estar colocados entonces paralelamente al 

30 fondo del plato movibles en vaivén sobre un tramo que, en
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la  mayoría de los casos, corresponde a, la  mitad del diá­
metro del plato.

En oposición a este estado conocido de la  tácnica, 
las partes propulsoras del dispositivo del invento están 

5 'blindadas, con lo cuál ningún material fino puede in flu ir
perjudicialmente sobre la  propulsión. Todo e l mecanismo de 
propulsión está montado en una caja y la  propulsión, como 
ta l, está realizada del modo más fá c il  imaginable sin ninguna 
rueda dentada , poleas de transmisión cuneiforme ni trac- 

10 ción por cadena y es técnicamente progresiva.
En los conocidos dispositivos de limpieza para pla­

tos granulad ores, la propulsión es eléctrica  y ha de su­
fr ir  fuertemente fenómenos de corrosión por e l polvo que 
se deposita. Por e l contrario, para e l dispositivo del in- 

15 vento no son precisas, partes eláctricas sensibles, como -
contactos, interruptores giratorios, e tc ., que en parte -  
dan siempre ooasión a dificultades importantes y que muy 
frecuentemente tienen como consecuencia la. parada del me­
canismo.

20

-N O  T A -

Los puntos de invención propia y nueva que se pre- 
25 sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invención en España, por VEINTE años, son los siguien­
tes:

la . -  Dispositivo automático de limpieza para granu- 
ladores de plato movido por aire comprimido, caracterizado 

30 porque en un cilindro estacionario de aire comprimido, que
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no p a r t ic ip a  en e l  giro del p la to , es movido un émbolo

5

hacia  adelante y hacia  a trá s  por medio de a ire  comprimi­
do, siendo una b ie la  f i ja d a  a l  émbolo guiada por un ca­
r r i l  de modo que la s  cu ch illas  rascadoras que se asien tan  
sobre l a  b ie la  rasquen e l  fondo de l p la to  g ira to r io .

2B. -  D ispositivo automático de lim pieza para granu- 
.ladores de p la to .

Tal y como se ha d esc rito  en la  Memoria que antecede, 
representado en e l  dibujo que se acompaña, y con los f in e s , 
que se han especificado .

Esta .memoria consta de cinco hojas e s c r i ta s  a máquina 
por una so la  de sus caras.

Uadiid
P. A.
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