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MEMORIA descriptiva de la patemte de invencidn que solicita

ATELIERS DE CONSTRUCTION OERLIKON,de Zirich (Suiza),por: "Gna
disposieidn pars 1a alimentacidém d» devanados d: miquinas eldc-
teicas”,con 1la priorided 12 1a demandsa bass suiza nimero 74878,
de 24 Junio 1939.-~

«0Q0~

El presente invento se retieré a una disposicidn para la ali-
mentacién de devanados o bobinados 12 miquinas sldctrioas,espe-
c¢ialmente dél bobinado d2 la sxcitateriz del generador de un ac-
cionamiento regulado segun Ward-Leonard,2mpleandc rectificado-
res controlados.

Se sabe ya,oen accionamientos regulados de ¥ard-Leonard,reali-
zar 1a alimentacién del devanado 3= 1la axcitatriz del generador
desda.un manantisl de corriente alterna a través de rectificado-
res controlados. Ls figura 1 muestrs uns dz2 estas disposiciones
en pepresentscidn esquemética. Con 1 s2 ha designeado en ella el
motor Leomard; Con 2 su bobinado de axcitﬁcién; con 3 el genera—
dor Leonard. La mAquina tacodinémica 4 gale unsa tensidén propor-
cional al nfmero d= revoluciones del motov‘l,la cuasl 25 compara-
An con uns tensidén 5 ~u» cor&asponda 21 valor neminal del niime-
ro 42 revoluciones., La lasviacidn s ragulacién influye sobre el
fngulo ds ancendido d: los pactificalorzs 8,a travds del ampli-
ticador 6 y iel aparsato d2 control por rajiila 7,cuyos rectifica-
dores astén conasctados al transformador 9 y alimentan el bobina-
do de excitacidn 10 dal ganscador. La corriente de axcitacidm I
¥y con ella tambien la tensidén de inducido 421 genacador Lesonard

3 dep2nden 49 la magnitud del fngulo de¢ encandido. En el caso de
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un flujo constante da excitacién ael motop 1,su nimero de revo-
luciones puade ser por tanto regulado a valores praleterminsdes.
Con ayudz de la conexifn 11 indicada todavia en la fig.1l,ss po-
sible,s través ds la pesistencia 12,introducir en el eircuito
ds regulacidn una éaﬁal qus sirve para la limitacidn de la in-
tensiiad de 1a corciente de inducido J,. Los d2fectos de los
sistemas conocidos se axplicarén con refecencia a la fig,2. La
curva on ell# mostrada indica el curso dsl valor medio de la in- -
tensidad de la corriente d2 2xcitacidn J, en funcidn dsl ingulo
3 ae retardo del enceniido emplsando vecfificadéras bif asicos.
Ios pectificadoras polifésicos possen linvas cacacteristicas
analogas. n el caso d2 una conduccidén continua de la corcien—
te,y despreciando la caida de tensidn del rectificador,2s vali-

da,coOmo o8 sabido,ia relacidn J,=Jopgye ©OB

' Sin embargo,
tan pronte como aparece una corriente continua intaormitente,
existe otra qelacién funcional; La curvsa de'Ja‘muestra enton-
ces un punto de inflexidn K. Los valores coreesponnientesa',
v Gependen del nimero de fasss de los cactificadores y de
1as constantes 3s tiempe 3ol bobinado d@ la maguina.Pars accio—:g
namisntos con una grsa gama 19 los nimaros de revoluciones,el |
curso mostrado 4s ia gurva es muy dasfavorable,ya que Son oo~
crisntes menores de J'e y nimeros da pévolueionss cOrraspon-
dientemants pequeiios,la ragulacidén ya no a2s practicamente ac-
tiva. La corriente d2 excitacidn J', limita,por comsiguiente,
la gama 12 regulacidn.

Los inconvenleateos dsscritos pusden ovitarse si,d= acuwerdo
con 8l invento,s2 prevén mellos gue Jotarminan el punto cevb_
de 1a intensidad de la corrients d= excitacién J, a2 un &ngulo
de retardo del encandido,ﬁ’,da prorerentemente 90 gvﬁdos.

La ventaja del invento consiste en que,alenis de la posib111- L
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dad de una mayor gama da'régulacién en sl caso de ajuste de una .
corriente de excitacidn nagativa,pusde alcanzarse la compensa-
cién de 1% tensidn remanente del g2nerador,de modo q@e‘el uﬁmef
ro de revoluciones del motoe puéde vegularss hacia abﬁ;o hasta
gero. |

Las figs 3 y 4 muestran ejamplos de renlizacién del obqato
del invento; las figé 5a y 5b éibvan para 21plicar ol funciona-
miento,al peso nue ia Tig.6 vapéoiuce 1a lines oaractsristica
de control de uns disposieidn de scu2rdo con el inventp?

En 1a fig, 3 s= han cesignado con las mismas erefucencias <ue
en 1la fig.l las partas iguales pero,para la compronsidn directs
del invento,se han suprinido las partes innecasarias. Elvbobina- :
do do excitacién 10 del genavg&er ds Laconard 3 no os alimentado
solo por los rectificadores contpolados 8,sino tamblen por un
sigtema adicional gue consiste en el transformador 13,108 recti~
ficadores auxiliares no controlades 14,1a reactancia 19 y la re-

sigtoncia Shmica 16. Al comianzo y al final del bobinado secun-

‘dario del transtopmadov_monorﬁsieo 13 sstin conectades los rec—

tificadores suxiliares 14,cuyos catodos conducen 2 uno de los
terminales del bobinadoAlo,mientr#s qua la toma central del
transformador estd unida,s» través de la inductancia . de la re~
sistencia éhmica,con el otro terminal del bobinade de excitacidnm:
Le Tig. 4 muestrs 1a disposicidén de acuardo con el invanto,en
montaje trifisico. Aqui,los bobinados secundsarios dsl traasfor=
mador trifasico 13' estin conectados a los ractif icadores auxi-
liares no controlados 14',cuyos catodos conducen a uro de los |
terminales del bobinado de excitacidn 10,mientras que el punto
neutro del transformador estd unido,s travds de la inductancis

15! y d= 1a resistencia Shmica 16',con al otro terminal del

arrollamiento.
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Pars al Zuncionaniento corrcecto d21 circuito,zs importante
qua 9l sistama adicional y los rectificadoress conirolsdos ten~
gaa polaridad opuest2 sn ralacién al dzvansdo 2 alimantapr. Ifac~
tivamenta,si‘se 2lige ol énguloff.da raterdo d8l oncendide,por
ejemplo;da 90 graﬂos (ris.sal,éntuoas 1a tensidn u pos2» am 21
davanado 10 sl curse rapressatade con trazo continuc. La corres-
pondients ;ntensidad i, pueds dogprandarse de la fig 3b. Sia em-
bargo,esto es valido sclo en la suposicidn d» ius sxiste un ser-
vioio coatiauo do los roctificalores y .ue la corrisnte Jy (£ig.
3y fig.&);porAtanto,no puede bejar hasta el valor ceroe. Esta

oondioidn pueds satisfecerse si la corriente J, entregaia por

~ ol sistema adicional s en todo momemto mayor qus 8l valor abso- X

luto de la corriente negativa do szcitmcidn J, ,segun la soue-
oién de los nudos, iy = i, 4—12 gsiewpre 93 mayor (ue osrc. De os5~
te modo el ﬁunto de'inﬂnxién K existe segun la fig.2,pusde ser
evitado y J, muestra el ourso reproducide » modo d» ejemplo en
1a £ig.6.

Apartandose da los ejemplos de ejsoncidn ilustrados,los rec-
tificedorss no oontroladcs dol sistema adioional pueden toner
otro nfmero de fasas que 1los rectificsdores controlados. Ademis,
tambien s posible sustituir 12 disposicidn ds eactificadores
no controlados del sistema adicional por cualjuler otra fuents
de tansidn continua conooida.

NOZ &
SE REIVINDICA:

1, U#a disposieidn pars la slimantscidn de devanados de mé-
quinas eléctricas,especislmenta del devanszde de sxcitacidn del
genorador da un aooibnamiento regulado saegun Tard-Lsonard,sn-

pleando‘naotizicadores controlados, carecterizada porijue se pre-
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vén medlos 4ue condicionan ol punto cero de la intensidad de 1a
corriaente de excitsoion & un angulo de netamlo d2 onoandido de,
con pvatevoncia,90 grados.

2o UnaaiEPOSieivh,segun'ol ﬁunto l,caracterizado porjus con
un sistems de cectificadores controlado, ue alimsnta 8l dovans-
do de 1l miquina,ésti acoplsdo en paralelo un sistema adicionsal

ue conaiste en transtormador,rectificador auxiliae no oon&ré—
lado, peuctunois y resistencia chmica.

3. Una diaposioién,sesun sl punto l,caracterizada porque ocon
un sistana de pectificadores controlade,:u2 alimenta el devara-
db da la méquina,esti aconlado én paralelo ua sistema sdicional
gue consiste an una fuante cusl:uiers de ienéiﬁn ¢ontinua,una
raactancia y una vesisfenciu éhmics.

4. Uns gispoaioién,sagun 21 punto 3,caracterizada por:ue al
comienzo y a1 final del devanado secundario d2 un transformador
monofflsico astan comectalos rectificadores auxiliares no contro-
lados,cuyos cétedos conducen o uno de los terminales del devanade
de la maquina,misntras gue la toms cantral del transtormador os-
t4 unida 21 otro terminal del devenado s través da una induotan-
ola y una rosistencia Shmica.

L Una disposicién,sagun a1l punto 2 caractoarizala porgus al
devanado sscundario da un transformador polifisico estan conoo-
tados vectificadores auxiliares no controlalos,cuyos ohtodos com .
ducen o tno d» los terminales 4sl devanado da 1a niguina,nien~ |
teas cus el punto nentro del transformadop,a través de una in-
ductancia y a3 une rasistencia diamica,2s5tf unido al otro taomi- |
nal 431 devanadn, .

6. Una disposieidn,segun 1os puntos 2 y 3,cacactarizads por- ]:
~ue el sistema adicional y los ractificaderas controlados tie-

nen polaridad opussta en ralasidn con el devanado a alimentar,
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7 Una'ﬁisposicién,segnn al ﬁunto z,caracésvizaim Por-ye los
140 rectificadorss no controlados dsl sistema adicional tienen otro
afimero ds fases 'ue los pectificeloses controlsdes.
8. Dats petemta ha 42 pacasr sobee: " Unz disposicida paca
l1a alimantseidn de devsanados de mﬁqﬁina@ aldectricas .

Sagun sa'aﬁécriba naa 2583 Namorls sxtandida on seis ho-
vlks_ Ja3 msoanograriasdas por una oira,y eon 1a3 doa hojss de dibudoa
adjuatas, |
| Madrid 31 42 Mayo de 1960,
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