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‘puesto a distancia y enlezado por cable flexible, y que comprende -

258562

El revegtimiento ds las paredes sn consgtrucecion con

ayuda de morterc, por ejemplc, se hé realizedo hasgta ahora utilizan-—
do un palustre para provectar el mortero sobre la pared con el sub-
siguiente usgo del esparavel, o bien empleando uns.s méquings de PTOo-
yeccidn de orgeno giratorio scoionado manualmentes

La presente invencidn tiene por objeto una méquina de.qg
lucir portéatil caracterizada nor el hecho de que es movidas por un

motor, y& sea eléctrico incorporado, ya sea de cualguler tipo dis-

combinademente un arbol de transmisién tnico solidario de la méquinal
accionado por dicho motor y gue acciona simultanssmente doz rotores
de proyeccion centrifuga gue giran en sentidos inversog a distancia
uno de otro y un tornillo sin fin que conduce el material de la
cubeta de la maguina que lo contiene al intervalo gue separa esos
dos rotores, unos elementos limitadores superior e inferior de la
proyeccidn de los rotores que actﬁan al migmo tiempo como recupera-—
doresg, un 6:gano de cernido.y de regulacion del caudal de material
entre el tornillo sin fin y los rotores y un medio gue permite ubi-
lizar le maquina en nosicidn verticals

4 lo largo de la sigulente descripcidn irédn apareciendo
otras particularidades de la invencidn con-referencia a los dibujos
adjuntos ofrecidos & titulo de gjemplo no limitativo gue permitira
una perfecta comprensidn de la forme en que vueds ponerse en practi-
ca la invencidn.

La figura 1 es una vista frontal de la maquina.

La figura 2 es ﬁna vista lateral de la mdguina por el
lado de la transmisiodn genersl , tras la separzcibn del carter que
protege los transferidores de acciouamienfo de los rotores,

La figura 3 es una vista en proyeocién horizontal, con

. " 3 '.n 3 .
separacion parcial, de la maguine ilustrsda en laos figuras 1 y 2,
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ia figura 4 es un cortz a mayor éscala de la figura 1 se~
gun la 1inea IV-IV du ls zona de los rotores.

La figura 5 revresenta esqueméticamente el transferidor
de accionamiento del tornillo gin fin.

La figura 6 representa esquematicamente un dispositivo
de transflerencia del movimiento del tornillo sin fin con cambio de
velocidad.

La figura 7 es una vista frontal de la rejilla de cerni-
do y de regulacién del caudal de material.

La figura 8 es una vieta & mayor escala del montaje de
un rotor de proyeccidn.

Las figuras 9y 10 son, respectivamente, uns vista late—
ral y otra frontal de la tapa que permite la utilizacidn de la méqui-
ne parae las proyecciones verticales.

La figura 11 representa esqueméticamente un modo de ubti-
lizacidn de la méquina.

Lag figuras 12 y 13 son, respectivamente, una vigta en
proyeccion Vertical lateral y en proyeccion vertical frontal, con
separacion parcial, de un rotor para maquinz de enlucir conforme a
1la invencién, segin otro modo de ejecucion.

La figura 14 es una vista en perspectiva a mayor escaia
de una de las paletas del rotor de las figuras 12 y 13, considerando-
se como transparente la‘guarnicién de caucho en la que se halla fija-
da.

BEn el modo de ejecucidn ilustrado en las figuras, la ma-
guina comprende dos brazos de prensidn 1 ¥ 2 constituidos por dos pis
zas tubulares fijadas sobre el bastidor 3 de la maquina. En este bas—
tidor, entre los brazos de prensidn 1 ¥ 2, se halla dispuesta una
cubeta 4 destinada a recibir el material a proyectar y en cuyo canal’

LY

4a va montado un tornillo sin fin 5 constituido poOT Un érboll6 sobre
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acciona un rodillo 2& dispuesto por delante del rotor superior 10 a

el cual va fijada por medio de braszos 7 una banda de palastro 8 de
configuracion helicoidal hueca y cuya snchura va sumentando de atras
hacia adelante de la méquina. Leta hélice, que actla como hélice de
alimentacién, impulsa el meterial de atrds hacia adelante para hacer—
le pasar a travées de un orificio 9 digpuesto en la pared anterior de
la cubeta 4 con el fin de alimentar los dos rotores de proyeccidn

10 ¥ 11 puestos en rotacidn en sentido inverso ¥ que proyectan el
citado material bajo la accidn de la fuerza centrifuga.

El accionamiento de los Organos giratorios de la maquina,
hélice 5 y rotores 10 v 11, estd asegurado por medio de un motor
eléctrico incorporade o de un motor 12 de cualquisr tipo, eléctrico
0 de gasolina, enlazado de cualquier forma conocids en un punto cusle—
quiera del "quita-miedo" de un andamio 13 o colocado en el suelo ¥y
enlazado mediante>un cable‘flexible 14 a una tome en destornillador
15 solidaria del &rbol general de transmision 16 dispuesto en el bra-
zo de prensién 1 (figuras 11 y 3).

Bn las proximidades del extremo de este arbol 16, en un
carter lateral 17 fijado al lado del carter 18 que aloja a los dos
rotores, va montada una rueda helicoidal 19 acoplada a dos ruedas he-
ligoidales 20 y 21 perpendiculares a la primera y fespeotivamente fi-
jadas sobre log &rboles de accionamiento 22 ¥ 23 de los rotores 10
y 1. Este arbol 16 lleve en su extremo un tornillo sin fin 24 que

engrana con un pifidn 25 que, por medio de un tren reductor 26, 27,

un nivel inferior al de su eje 22 ¥ cuya mision se explicarsd més ade—
lambeo

Sobre el arbol 16, en un cirter posterior 28a, va fijado
un tornillo sin fin 29 acoplado a una rueda helicoidal 30 solidaria
de un &rbol hueco 31 que termina en unos dientes de engranaje 32 W

que es sustentado por un &rbol 33. Sobre este 4rbol 33 van montadog
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unos dientes de engranaje 34 suscepfibles de acoplarse con los dien-
tes 32 bajo la accidn de une horcullla no representada, acoionada
por une trensmision 35 accionada a su vez por una manivela de embra—
gue 36 y una transmision a@ropiadé.

Sobre el &rbol 33 va fijado un pifidn conmico 37 acoplado
con un pifidn conico 38 sustentado por un arbol 39. Bste arbol 39‘
estd provisto de espolones 40 que penetran en unes luces practicadas
sobre el arbol 6 de la hélice 5 para asegurar el accionamiento de
ésta, permitiendo su intercambiabilidad. A tal efecto, el extremo del
arbol 6 temmina en una punta 41 que penetra en un bloque de caucho
ajustado a presidn en una caja 42 sustentada por unos brazos trans—
versales 43 montados articuladamente en las paredes laterales de la
cubéta 4. Impulsrio el eje 6 contra ese blogque de caucho se separan
aguellas luces de los espolones 40 y haciendo oscilar la caja 42
alrededor de log ejes 43 se puede extraer el tdrnillo de la cubeta
4 para sustituirlo por otro tornillo de paso diferente.

Delante del orificio 9, a través del cual es impulsado
el material contenido en la cubeta por la.héliée hacia los rotores,
se dispone una rejilla de seguridad que comprende un soporte 44
s0bre el cual van fijados unos barroteé 45 en ntmero determinado en
funcidn de la regulacidn del caudal de material a obtener por esa
rejilla que, al mismo tiempo, asegura un cernido de seguridad. En
la parte de esa rejilla que pasa sobre el extremo 41 del eje 6 se
puede fijer una pantalla 46 de didmetro igual @ no al de la nparte
hueca del tornillo sin fin, que se oponé al paso del material redu-
ciendo el caudal del mismo unicemente a la derecha del hueco central
de le hélice 5, para evitar todo oreamiento productor de una masa
compacta que desgastaria la lamins de esa h;lice.

-Cada rotor, tal como se ha representado en las figuras

4 y 8, comprende una guarnicidn exterior 47 de material flexible,
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como caucho natural o sintético, y estd provisto de §ériéégiongitu—
dinales de dientes 47a y 47b formando enire ellas unos huecos longi-
tudinales 48 y diametrales 49 destinados a asegurar la prension del
material gue penetra en 1a orbita de proyeccidn vor impulso del tor-
nillo gin fin; La anchura de osos dientes es funcidn del grado de
pulverizacidn deseado. Los dientes estdn dispuestos al tresbolillo,
tal como seo representa en 47a y 47Tb en la figura 4, de forms tal
que no exigtan zonzs neutras en un plano diezmetral, siendo asi pro-
yectado el material uniformemente dividido sobre el plano frontal.

El haz de proyececion propor cionado por losg rotores 10
y 11 quede limitado lo mismo hacia arriba que hacia abajo. La limi-
tacidn superior se efectia por el rodillo 28 accionade a velocidad
reducida y desempefiando la misidn de Organo limitador y recuperador.
Bste rodillo se halla asociado a una lamina flexible 50 que actua
como érgano raspador para despojar al rodilleo 28 del material pProyec
tédo gobre €l por los rotores 10 y 11, ste rodillo 28 gira en senti-
do inverso al rotor 10, a una velocidad suficiente para impedir los
efectos de la gravedad que tienden a destruir la adherencia del ma-
terial sobre ese rodillo 28. El material asi recogido sobre el ro-—
dillo 23 por la lamina 50 es tomedo de nuevo pof el rotor 10 y vuel-
to a poner por él en la Grbita de proyeccion.

Le limitacion inferior del haz se realiza por una lamina
51 dispuestea por delante del rotor inferior 11, a nivel superior al
de su eje 23. El material que se deposita sobre esta laminales recu—
perado por escurrimiento en la parte inferior del carter 18 gque rodea
8 log rotores.

La maguina asi descrite es portétil y manejeble, permi-
tiendo asegurar la realizacidn de enlucidos sobre grendes superficies
en un tiempo muy corto, enlucidos realizados con ayuda de moritero,

de productos cargados de asfalto, de productos bituminosos o de pin-
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turas fibrosas o de otros productog. JHL oaudaf{ééﬁﬁa%er
dificarse cambiando los tornillos de alimaiacién, gue para un paso
reducido aseguran un caudal menor. Este caudal puede ajustarse tam~
bien mediante cambio de la rejilla de seguridad.

Pare variar instantansamente el caudal de materia sin
interrumpir la proyeccidn, podrie eguiparse le méquina con un cembio
de velocidad del genero ilustrado en la figura 6. El 4rbol de trans—
misidn 16 acciona mediente el tornillo sin fin 29 la ruedas helicoidal
30 fijsde sobre el arbol hueco 31 provist§ de una serie de dientes
de engranaje 32. Sobre este &rbol se halla ademds fijado un pifdn
52. Este &rbol husco sirve de eglojamiento a un arbol 53 sobre el .
cual va‘fijada una serie de dientes de engranaje 54 destinasdos a
acoplarse con los dientes 32. Sobre el éfbol 53 ¥an fijados un pi-
fion 55 ¥ uns rueda helicoidal 56 acoplada a otra rueda helicoidal
57 fijada sobre el arbol 3% de accionsmiento de la hélice de alimen—
tacidn. Los pifiones 52 y 55 estén acoplados respectivamente a dos
pitiones 58 y 59 montados sobre un eje gomﬁn ¥ susceptibles de ser
enlazados entre ef por un engrsnaje 60-61. Resulia asi posible, con
ayuda de dos manivelas de accionamiento de los engranajes 32-54 y
60-61, accionsr el arbol 3%a a diferentes velocidades, asegurando 61
embrague directo entrs los &rboles 31 ¥ 53 por el engranaje o acopla~-
miento 32-54, no siendo embﬁagado el acopiamiento 60-61, o aseguran—
do el embrague directo de los pifionss 58-59 por el acoplamiento 60-61
no siendo eﬁbragado el acoplamiento 32-54.

A fin de.peanitir una fijacidén correcta de cada rotor

sebre su eje y un desmontaje facil de este rotor, se utiliza el monta—
Je ilustrado en la figura 8. Bl eje 22 § 23 del rotor de proyecceidn
es sustentado por una pieza tubular 62 fijada sobre la pared lateral

63 del carter de los rotores a través de lz cual paga la transmisidne

™ ) o - : -
Enesta pieze tubular, el arbol esta montado »or cada qy a
o N0 de gyg
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extremos con ayuda de rodamientos a bolas 64 y'de juntds “de herme—

5

ticidad 65. En su extremo libre la pieuza tubuler 62 estd provista

* .

de un tapdén 66. Més alld de la pieza tubular 62 el érbol se prolon-—
ge pars formar un segmento conico 67 sobre sl gue se adapta un fo-
rro 68 solidarizado de cualquier forms conocida con la llenta 69

del rotor sobre la cue va montada la gusrnicidn eldstica de proyeo—
cién 4T. Bste forro 68 estéd provisto en su extremo opuesto a la pie-
za tubular 62 de un alojamiento cuya paved lateral estd aterrajada
para reciblr una pleza fileteada TC provista de un alojamiento T1.
In este alojamiento 71 se dispone con un ligero juego axial mun seg-
mento T2 de una tuerca 73 que se.atornilla gobre el extremo filetea-
do 74 del eje 22 6 23 por medio de un passdor T5.

Cuando me desee montar el rotor sobre su eje, después
de haber ejustado su segmemto cdnico 67 en el forro 68 bajo la ac—
cidn de la tuerca T3 cuyo segmento 72 se apoya sobre este forro, se
asegure el centrado correcto del rotor sobre este segmento conico,
Para desmonter el rotor, se desatorniila la tuerca 73. Su segmento
72 se pone entonces en contacto con la pieza fileteada 70 v el con—
junto actia como sace—cubo & fin de desolidarizar el forro 68 del
segmento cdnico 67,

Zog dientes @e los rotores seglin la Tigura 4 pueden no
dar el rendimiento épfimo deseudo, siendo esivog dientes demasisdo
espesos en el gentido de la rotacidn y apretando asi el mortero en-—
tre porciones lisas no prensorse. Ademés, gstos dientes pueden des~
gastarse rapidamente.

En el modo de ejecucidn ilustrado en las figuras 12 a
14, sobre la llanta 69a del rotor va montads una guarnicion cilindri-
ca 83.de material flexible, tal como caucho natural o sinbético.
Bsta guarnicidn puede estar constituida vor une pieza UGnica o bien

Por una sucesioén de anillos de igual espesor montados unidamente so-
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liza una tapa o cubierta del género representado en las figuras 9 y 14

GB AW 6;  £
Qo & o~

bre la llanta 69a. En esta guarnlclon 83 se haligs practicadas
unas‘series longitudinales de muescas paralelas al e¢je de rotor,
atravesando de parte a parte la guarnicionm, dispuestas a distan-
cia una de otra en cada serie y al tresbolillo de una serie a otra.

En estas muescas se encuentran montadas unas paletas de acero
laminado, batido e inoxidable, cuyas Jjambas 84, despues de tener
que penetrar en las muescas, de longitud igual a la anchura de esas
Jambas, son replegadas en angulo recto en 85 bajo la guarnicion pa-
Ta asegurar la fijacidn de las paletas. Las traviesas 86 de las pa-
letas sobresalen por la superficie exterior de la guarnicion 83,
formando asi los dientes de proyeccidn del rotor. De una serie lon-
gitudinal a la siguiente, se hallan dispuestas al tresbolillo, re-
cubriendo con dos series la longitud total de um generatriz del rotork
Las traviesas de las paletas dispuestas al borde del rotor son reple~
gadas en porciodn de hellce hacia adelante en el gentido de la proyec~
cidn, como se indica en 87 en la figura 12, a fin de reducir las rebs
bas laterales y de mantener sl mortero en el campo de proyeccion de
los rotores.

Esta disposicion permite obtener un mejor caudal de materia,
un aumento de la duracion de los dientes y su facil sustitucion.
Permite ademas desperdiciar menos fuerza. Por otra parte, los guija—
rros hasta el grosor de una nuez, incorporados accidentalmente al mor
tero abproyectar, pasan con mayor facilidad entre los dos totores.

La maquina tal como se ha descrito hasta aqui solo es utiliza-—
ble para efzctuar proyecciones en una direccidn sensiblemente hori-
zontal. Sin embargo, puede resultar neceszrio efectuar una proyec—
cidn vertical de enlucido bajo una superficie horizontal, por ejemplo
una proyeccion de mortero bajo una superficie salediza tal como un

balcon. Para rermitir el empleo de la maguina en este caso, se uti-
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. pieza desmontable, metdlica o de materia flexible, tal como caucho

- 10 -

que se aloja en la cubeta 4.
abovedado cm el radio del canal 4a, ajustandose a las paredeé late-
rales de la cubeta 4 y provisto de un dispositivo de maniobra y de
extraceion constituido por una empuﬁédura 1T fijada sobre dicho palas
tro 76 por un herraje 78. Cuando el obrero desea efsctuar ung pro-
yeccidn vertical, introduce esa cubierta en la cubeta 4 y. actuando
sobre la empufiadura 77, la apoya sobre el mortero contenido en 1a
cubeta, transformada asi en un cilindro perfecto, hasta el momenfo

en que el palastro combado 76 se pone en conbtacto con el canal Te—
dondeado 4a de dicha cubeta. Entonces se retira la cubierts para
cargar de nuevo la cubeta con material a proyectar.

A fin de evitar la produccion de fendmenos de acufiamiento en
los desplazamientos de esta cubierta, la empufiadurs 77 y cada herraje
78 llevan dos rodillos transversales 79 y 80 qué se apoyan sobre las
paredes transversales de la cubeta 4. Parecidamente los herrajes 78.
llevan en cada extremo de la cubierta dos rodillos longitudinales 81
¥ 82 que se apoyanlsobre las paredes longitudinales le la cubeta.

Es.evidente que, sin apartarse del marco de la presente inven=—
cion, podrian introducirse dgterminadas modiricaciones en los modos
de- ejecucion descritos. Asi, la pantalla 46 de la rejilla podria te-
ner unas dimensiones diferentes a las dimensiones internas de la hé-
lice hueca o una forma diferente a la representada. Analogamente la
pieza exterior 47 de los rotores, en lugar de realizarse en unas pieza
Unica, podria constituirse por una diversidad de anillos provistos
de dientes 47a y 47b y montabs unos junto a otros sobre la llanta 69
del rotor.

Igualmente el canal 4a de la cubeta, en lugar de formar cuerpo

con las péredes laterales de ésta, podria estar constituido por una

natural o sintetico o material plastico con vistas a permitir su sus-
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tituecidn en caso de desgaste por erosion. a‘;& 5 85 6 2

Hecha la descripcion precedente hemos de afiadir que los de-—
talles de realizacion de la idea expuesta pueden variar sin que por
ello cambie la esencia de la invencidn que es la que se desprende
de las lineas anteriores y la que se reivindica en la siguiente

NOTA

En resumen la Patente de Invencidn cuyo registro se solicita
recaera sobre las reivindicaciones siguientes:

le.- Maguina de enlucir portatil, caracterizada por el hecho
de gue es movida por motor, ya sea eléctrico incorporado o bien de
cual uier otro tipo dispuesto a distancia y enlazado mediante cable
flexible, y porque somprende combinadamente un arbol de transmisiodn
Unico solidario de la méquina accionado por agquel motor y que accio-
na simultaneamente dos rotores de pioyeccién centrifuga que giran en
gentido inverso a distancia uno del oiro y un tornillo sin fin que
lleva el material de la cubeta de la maguina que lo contiene al in-—
tervalo que separa esos dos rotores, medios de limitaciodn superior
e inférior de la proyeccion de los rotores que actuan al mismo tiem-
po como recuperadores, un organo de cernido ¥y de regulacidn del cau-
dal de material entre el tornillo sin fin ¥ los rotores, y un medio
que permifa utilizar la maquina en posicidn vertical.

22,~ Naquina de enlucir seglin la reivindicacidn le, caracte-
rizada por el hecho de que el arbol de transmisién lleva una rueda
helicoidal que engrana ®n dos ruedas tambien helicoidales prerpen~
diculares a la primera y fijadas sobre los ejes de accionamiento de
los rotores.

32.- Maguina de enlucir segﬁn la reivindicacion lg, caracteriza
da por el hecho de que el arbol de transmisidn acciona al tornillo
sin fin mediante un tren de engranaje solidario de un arbol de trans—

ferencia con interposicidn de un dispositivo de embrague.
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48,- Haguina de enlucir segin la reivindicacidn 32 caracteri-

zada por el hecho de gue el arbol de transferencia lleva a una y

otra parte de su embrague dos pitiones acoplados con otros dos piho-
nes montados sobre un arbol secundario con interposicién de un segun-—
do dispositivo de embrague entre ellos.

58, ~ Maguina de enlucir segun la reivindicacion 12 caracteri-
zada por el hecho de gue el tornillo sin fin es hueco y esta consti=-
tuido por una banda metalica de anchura creciente desds la transmisiodn
hasta lgs inmediaciones de los rotores, montada en hélice a distan—
cia del arbol del tornillo hueco, halléndose enganchado este arbol
por un dispositivo'a bayoneta con la transmision del movimiento Yy
centrandose en las inmediaciones de los rotores en un palier elas-
tico susceptible de oscilar alrededor de un eje transversal horizon-
tal.

68.- Maguina de enlucir, segun la reivindicacion 1@ caracferi—
zada por el hecho de que se interspone una rejilla de seguridad que
efectua un cernido y una regulacién del caudal de material, entre la
salida &l tornillo sin fin hueco y los rotores, pudiendo incluir esta
rejilla una pantaila central.

. 78.— Maquina de enlucir, sezun la reivindicacion 18, caracte-
rizada por el hecho de gue cada rotor comprende una guarnicidn exte—
rior de materia flexible provista de series longitudinales de dientes
dispuestos al tresbolillo y formando entre ellas unos huecos longitu-
dinales y diametrales.

88.- liaguina de enlucir segun la reivindicacidn 18, caracteri-
zada por el hecho de que cada rotor comprende una guarnicion exte—
‘rior de materia flexible, tal como caucho natural o sintético, en la
gue van fijadas unas series longitudinales de dientes recortados de
un material metalico delgadé v resistente al desgaste y a la oxida—

cidon, haliandose dispuestos estos dientes al tresbolillo de una serie
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a otra y formando entre sllos unéénﬁﬁécos *ionéiéﬁainales v diameiraled

98.~- liaguine de enlucir segin 1 reivindiecidn 8, caracterizada
por el hecho de que los dientes estan recortados dentro del palagtro
delgado de acero laminado, botido e inoxidable.

108.~ laquina de enlucir, segun la reivindicacidn 9%, caracte=
rizada por el hecho de que los dientes estan constituidos por las tra-
viesas de paletas en forma de T, cuyas jambas penetran en unas muescas
paralelas al eje del rotor previamente practicadas en la guarnicion,
estando acodada la parte baja de la jamba en angulo recto al contacto
con la llantas del rotor.

1le,- Maguina de enlucir, segin la reivindicacién 108, caracte-
rizade por el hecho de que las traviesas de les paletes en T dispuestas
al borde del rotor se hallan rgplegadas en porciones de hélices dirigi-
das hacig adelante en el senfido de la proyeccion.

lze,~ Maguina de enlucir segun cualquiera de las ®ivindicacioned
7 a 11, caracterizada por el hecho de gue cada rotor es centrado sobre
Su eje mediante ajuste conico y se halla aéoéiado a un extractor que
actua a la manera de un saca—cubo,

138,~ Maquina de enlucir, segin la reivindicacidén 1§ ocaracte-
rizada por el hecho de que delante del rotor superior y a un nivel in-—
ferior al de su eje, se dispone un rodillo limitador de haz y Tecupe-
rador de material, accionado en sentido inverso a aguel rotor por un
tren de reduccion atacado wor el irbol de transmisién hallandose &~
sociado este rodillo limitador y rscuper:dor a una lamina flexible
rascadora dispuesta entre 61 y el rotor.

148.,~ Miguina de enlucir, segin la reivindicacidn 12.~ caracte—
rizada por el hecho de que delantie del rotor inferior ¥ a un nivel su-
perior al de su eje, se dispone una lamina de limitacidn de haz y de
recuperacidn de material.

158,- Magquina de enlucir segin la reivindicacidén 18, caracteri-
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5:’,.,:
zada por el hecho de cue para permitir las proyecciones verticales

la cubeta en la que se encuentra el tornillo sin fin es obturada por

. una cublerta de forma semejante a la del canal de la cubet:,asocia-

da 2 una empufiadura de maniobra y cuyos desplazamientos son faci-
litados por unos rodillos transversales y longitudinales que le son
solidarios.

lo8.~ Se reivindica por ultimo como objeto sobre el que ha de
recaer la Patende de Invencidn que se solicita,

" MAQUINA DE ENLUCIR PORTATIL "

Todo conforme queda desofito eh le presente memoria que consta

de 14 paginas mecanografiadas y dibujos'adjuntos.
Madrid, 1 de Junio de 1.960
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