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a favor de Don JUAN C01H PulG, de nacionalidad española, 

Tesidente en Granollers (Barcelona), Carretera de Caldas, 

118, por "EEÍQUIEA l '̂GICTEAEO&i'd

MEM)HLA DEE0R3PTI VA

La presente invención se re fie re  a una máquina 

registradora, que se caracteriza especialmente por la  

sencillez de rea lización  de tonca sus mecanismos, en 

los que, sin embargo, están previstos todos los  deta- 

5,  l ie s  pertinentes para un correcto funcionan en to y una 

perfecta u tilizac ión , con garantía de todas las opera­

ciones realizadas con la  misma.

Las máquinas actualmente u tilizadas, incluso las 

de pal ene as, cono ea la  que constituye el objeto de la  

10. presente patente, adolecen de un^ serie ae inconvenientes



derivados de su compleja constitución, a todos los cua­

les tiende a solventar la  máquina que aliona se pretende 

registrar.

Esta máquina se caracteriza por presentar' las 

5. palancas de accionamiento unidas a unos sectores denta­

dos, que son portadoras asimismo ae las bandas indicado­

ras de las c ifras, cuyos sectores quedan montados todos 

ellos a través de ejes concéntricos sobre un mismo árbol 

ooiMti, de forma que cada uno de ellos pueda moverse in- 

10. dependientemente de los otros y estando unidos por los

extremos opuestos a otras bandas portadoras de las cifras 

duplicadas de las bandas antes oitadas, a los efectos 

de que las mismas cifras vayan apareciendo por dos caras 

opuestas de la  máquina, a l a  vista del operaaor y del 

15. cliente. La fijación de los sectores antes sancionados

en las posiciones correctas para la señalacióh de cifras 

determinadas, -vienen obtenidas por medio de sendas rue- 

deoillae, solidarias de una palanca oscilante 'sometida 

a tensión elástica por un resorte apropiado, y por el 

20. hecho de que los espacios entre cada dos dientes corres­

ponden precisan ente al paso de una a otra délas cifras.

Dichos sectores dentados son también los que de­

terminen el accionamiento del mecanismo sumador de la

máquina, cuyos t ambo res den tado s, sobre los que atacan

R5. aquellos seC'^ores en el momento de réalisasse un¿3. op era-

cióh, quedan mont.anos sobre un eje dis iij i aüo oo ¿Lítú-!L, s o lí -

dario ae sen das palmeas entremos oscilantes y suscep­

tibles de acercarse, a voluntad del operador, contra
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los sectores dentados de accionamiento, por actuacióii 

sobre una palanca, maniobrada desde el exterior ae la  

máquina a través de una te d a  o pulsador apropiado -y 

cuyo extremo opuesto se apoya contra un eje saliente 

de aquella palanca, determinando su oscilación.

Para determinar dicha posición que puede llamar­

se de embrague entre los sectores dentados- ¿e acciona­

miento y los dientes de los tambores del mecanismo suma­

dor, queda dispuesto un fiador, constituido por una pa­

lanca terminada en una uña, que se traba en el extremo 

del propio eje de aquellos tambores y que lleva dispues­

ta en el extremo opuesto una leva esimiaao oscilante,

con resorte que la  mantiene permanentemente en la  posi­

ción de reposo y con una uña que se apoya en la  palanca 

citada, a cuyo extremo va acoplada, cooperando con a i- 

cha lleva una palanca solidaria de un puente accionable 

por la  palanca de maniobra general de la  máquina, cuyo 

puente queda montado sobre el eje comón de los sectores 

dentados y recibre el movimiento de aquella palanca 

de maniobra a través de una transmisión por engranaje.

De esta forma, al acercar los tambores del mecanismo su­

mador a los sectores dentados, su aje queda retenido por 

la  palanca o uña de retención y sólo es liberado cuando, 

al volver la  palanca de m aliebra a su posición de repo­

so, luego de ñabersr realizado una operación, la  palan­

ca unida al puente citado actóa sobre la  leva menciona­

da y hace oscilar a la  palanca sobre la que va montada. .

Tarto la  palanca de retención del eje de los
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tibo re s  del sumador, cono poi* lo menos una de 1-38 

soportauna dicho eje, quedan, reunidas a través de mi re­

sorte que naitiene la  retención firme al producirse ést^ 

y mientras la  fuerza contraria al volver el conjunto a 

la posición de reposo no obliga a lo con'trario.

El puente antea citado, accionado por la  palanca 

de maniobra general de la  máquina es portador ue una se­

rie de varillas , dispuestas a modo de aspas, conveniente­

mente acodadas con inclinaciones progresivas y de longi­

tudes apropiadas, destinadas a accionar los dispositivos 

de transferencia del mecanismo sumador, queda-uto someti­

do dicho puente a la  accisa de un resorte que tiende a 

mantenerlo en la  posición de reposo y fac ilita  la  (revo­

lución a esta misma posición de la  palanca general de 

maniobra después de cada operación.

El propio eje de los tambores del mecanismo su­

mador ácttía durante su ascenso de acor cani en to hacia los 

sectores dentados de accionamiento, contra el extremo 

de una palanca oscilante que, por su extremo, opuesto 

lleva montana asiiaiaso oscilante otra palanca acodada y 

terminada en una una que se trata en un pivote saliente 

de un braso de una visera que oculta durante el reposo 

las cifras a la. vista del cliente y que, al oscilar noce­

lla  palanca, obliga a separarse a dicha visera dejai do 

visibles aquellos cifras, que previamente habrán ciao 

úiorĉ tdas por .̂ocno.-mio.¿to no ros sectores correspon­

dientes.

Le, pul anca accionada por et eje nel mecanismo
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sumador acida asimismo sobre otra palanca acodada que, 

sometida a la acción de un recorte apropi;.do, obra de 

fiador respecto a la  palanca general de maniobra de la  

máouína, evitando que pueda accionarse la  mismo-, mientras 

no se encuaitre acercado el mee si lamo sumador a los sec­

tores dentados, en cuyo caso es imposible borrar la  

caítidad marcada previamente. Ello, como es natural, 

evita el riesgo de fraude por parte del operador.

Conjugada con la  palanca que acciona la  apertu­

ra. de la. v isera  que oou.1 -̂ n las c il ia r  a. la  v is ta  del 

Ciento queda dispuesta una palanca acodana, os­

c ila s te , que se apoya normalmente contra un tetón de 

aquella primera y que es accionada por lo s  rod illo s  de 

fija c ió n  de les posiciones de los sectores dentados, de­

termina.! do, uurnnte la  vuelta ne óctos a 1 a pool oión de 

reo o so, la  liberación del omzo t¡.e aquel visera ,/ e l 

coasíguisite c ierre  de la  misma.

Cada uno de los tambores del mecanismo sumanor

de la  móquin:.-, ue tener un g a l i l l o que actóa de

20. tr in en e te  pac:-a e v ita r que pueda g ir a r  en o e n t i lo  oo:

r io ,  poseen, como se i :m iudioauo an ter io ra .ente, un d is -

oositívo para re alisar la transferencia de unidades a 

la cifra inmediata posterior, a los efectos de la  suma. 

Dicho dispositivo queda constituido por un juego de dos 

palancas articuladas sobre ejes distintos, dispuestas 

paralelas entre sf y conjugadas a travós de un pivote 

que las solidariza en movimiento en un solo sentido, en 

el momento de efectuarse la  transferencia de una unidad.
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Dicha transferencia se lleva a cabo mediante una palan­

ca terminada en una uña y articulada a fricoién suave 

so bre una de las palancas antes citadas, la  cual es 

levantada por contacto de un extreno acodado de di oha pa­

lanca con un tope sa lí ai te del tambor inmediatamente an­

terior al que debe reoibir la  transferencia. Esta trans­

ferencia se lleva a cabo a travos ¿e la  otra palanca pa­

ralela a la  que soporta la  antedicha, la  cual, por su 

parte, lleva una leva oscilante, que permite el paso de 

las aspas de actu acida al actuar la  palanca de maniobra 

general, pero que, al volver a la  posicida de reposo, se 

traba en la  propia palanca, a través de un pivote adecua­

do, obligándola a oscilar y a arrastrar a la  pilanca que 

soporta a la  una de transferencia, que efectuará esta.

El dispositivo sumador dispone de mecanismo con 

llave para su puesta a cero, con trinquete para mar-cha 

en un sentido ttaioo.

Para nejos- comprensidn de cuanto queda expuesto, 

se acompaña unos dibujos en los nue, esqueméticatiente 

y tan odio a título de ejemplo, se representa un caso 

práctico de realisacidu me una máquina ae las caracterís­

ticas inuicadas, habiéndose representado tara mayor sin- 

pliiicacida, tan sdlo los árgano. .̂ activos de la  misma, 

prescindiendo de 'toea caja exterior.

lie di cho s dibujos, In figura 1 es una v ieta  del

conjunto de sector es dentad.0 s de ac o io nani a i to y m ec anls

mo de fijacidh d&L aunado r; 1',a figura 2 muestra el meca-

ni scio de ¡-¡ani oh..''a gemer srl; la figura 3 corresponde a un



conjunto de los órganos de maniobra del necanisno sura- 

aor; las figuras 4 y 5 son detalles de funcionamiento de 

.nicho mecanismo sudador; y la  figura 6 corresponde a un 

alzado por uno de los testeros de la  máquina, nostramo 

el trinquete de retención del neo a ni aro 'de puesta a cero 

nel sumador.

Dg acuerdo con la  invencídlr, la  máquina objeto 

de la misma presenta pera la  senalacidr ue las cifras, 

mías palmeas -1-, solidarias de sen nos sectores denta­

dos -2-, cuya distancia entre ¿ientes corresponde a cada 

una de las cifras, las cuales van contenidas en peque­

ñas bandas laterales -3- de dichos tamborea, quedando 

montados dichos sectores y palancas -1- sobre un eje 

cotinín -d -, a travás de senuos ejes tubulares -o - que 

permiten el estableciniiento de otras bandas numeraras 

análogas a les -o -, destinan&s a permitir 1 a visidnae 

las cifras por parte del pdblico, por la  cara opuesta a 

las que muestran las -3-.

Dichos sectores dentados -2 - atacan murante el 

furo ion amiento sobre los dientes de los taínbores -ti­

dal mee mi Sito ai m mor, los cuales quedan montanos ta;a- 

biéíi sobre un eje contín -7-, que lleva acopiadas en sus 

extremo senuas placas -3-, art i calmas por ol er tremo 

opuesto sobre un eje -3 - en di spo ti cidn oso i l  ai te, para 

permitir su acercamiento a los sectores dentados -2-, a 

voluntad del operador para la operacida do sumado, para 

lo cual basta actuar sobre la  tecla -10- solidaria de 

la palmea -11-, oscilante sobre -12- y cuyo entrenonli-
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ore opuesto ataca sobre el eje -19- que as indino reóne 

a aquellas placas -3-: Esta operación, cono se verá más 

adelante, determina el embrague de los dientes de los 

tambores -6 - del dlsposi'uivo sumado-' con los ae los sec­

tores dentados -2-,

La o las placas -8- están reunidas, a través 

de un resorte -Id - con una palanca acodada -15-, articu­

lada por -16- y cuyo extremo anterior termina en un di en 

te -17-, destinado a trabar el eje -7 - del dispositivo 

sumador cunado se eleva éste pora embragar con los sec­

tores dentados -2 -, Esta misma palanca, por su extremo 

opuesto presenta articulada ose i l ai te una leva -18- asi­

mismo sometida a la  acción elástica del resorte -19- 

y dotada de un saliente -20-, destinado a efectuar tope 

contra la  propia palanca -15-, determinante entre ambos 

la posición de reposo representada en la  figura 1. Gon 

esta leva coopera una palanca -21-, con su extremo cor­

tado en plano inclinado -22-, que sirve para la  libera ­

ción del conjunto al terminar la  operación ue registro 

y volver los mee ai i  anos a su posición de reposo in icial.

Las posiciones ue los sectores dentados -8 - al 

marcar las cifras correspondientes, vi ai en determinadas 

por los rodillos -23-, montanos giratorios al extremo 

de los brazos -24-, articulados sobre él eje -S5- y so­

metidos a la  tensión de los resortes -26- que tienden 

a hacerlos permanecer constantemente en cu posición de 

trabajo.

El accionamiento general de los operaciones ue



la  máauina se lleva a cabo en forma indirecta sobre el 

eje -A- a través de un pinón sol icario del mis ¡¿a -27- 

cue recibe el Movimiento de otro -28-, solidarizado 

a 3a palanca -29- y giratorio sobre el eje -S0-. Esta 

palanca -29-, que es la  de accionamiento general, tiene 

sp posición de reposo fijada por una palanoa-i'iador 

-31- articulada sobre el eje -32- y cayo extremo activo 

coopera con un pivote -33- solidario de la  mencionada 

palanca -29-. El extremo opuesto de la  palanca -31- es­

tá sometido a la  tensión de un resorte -34- y se apoya 

sobre un pivote -35- ue que va provisto ua brazo osci­

lante -3o-, articulado por -37- y que recibe por su ex­

tremo anterior -38- la  acción del eje -7 - ¿el dispositi­

vo sumador, en su ascenso hacía el embrague con los sec­

tores dentados -2-.

El propio brazo -35- lleva articulada en su ex­

tremo opuesto una palanca acodada -39-, sometida a la  

acción elástica se un resorte -40-, establecido entre 

la misma y el brazo -35-. Dicna palanca acodada -39- f i ­

naliza en una uila -41-, susceptible de retener un pivo­

te -4**-, solidario de la  palanca —43—, portador de la  

visera -44-, que oculta a l a  vista del e lig í te la  can- 

iinnd mar cana por los sectores dentados, mientras no 

se lleva a cabo el embrague con los mismos del disposi­

tivo sumauor. Dicha palanca o brazo - 43-  está unida a 

.un resorte -45- que tiende a devolverla automáticamente 

a ^u posición de reposo, queaaaao establecido dicho to­

pe, e-* ,̂1 ejemplo representado, entre dicho brazo -43-
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v el elemento de retencióh de un tope elástico -45-*, 

contra el que choca aquella pal sica -29- en su retomo

auto siát ico.

La propia palanca -39- lleva solidario un pivo­

te -á7-, contra el que se apoya el entreno de otra pa** 

lauca acodada -48-, articulada sobre el eje -25-, y cu­

yo extremo opuesto forma un brazo en dugulo -49- que se 

apoya inferiornente contra los brazos -34- portadores 

de los rodillos -23-, de ta l forma que el paso de cada 

diente de los sectores -8 - por encina de dichos rodillos 

-23- dará lugar a una oscilación de sus brazos -24-, y, 

consiguientemente, a Is. de las palancas —48— y —39—, .Li­

berando la  uña -41- de esta ultima al pivote -42- de la  

visera -44-.

La posición de los sectores dentados -8 - corres­

pondiente al "0* viene determinada por un eje conán -50- 

oontra el que chocan las palancas -1 - de aquellos sec­

tores .

Los elementos que integran el dispositivo suma­

dor o registrador propiamente dicho vienen gobernados 

a través de un puente -51-, cuyas pamas -52- están so li­

darizadas en movimiento a l piñón -27-, mientras que, por 

otra parte, está sometido a la  acción elástica de un re­

sorte -5 3-, sujeto al eje -12- y destinado a fa c ilita r  

el retorno automático del conjunto á la  posición in icial 

de repeso, como se verá más- adelante.

*diCno puea&e —51— preaenua colimar ízanos, a los 

efectos de nicho ruando ael dispositivo sumador o regis­



los cualestrador, una serie de brazos o varillas -54-, 

quedan montados sobre dicho puente -51- unos al lado 

de o&ros y con sus extremos libres separados angular- 

mente, tal como muestra la  figura 3. Jichos brazos opa­

recen ai número igual al de mecanismos activos del dis­

positivo sumador o registrador, o sea igual al número 

de tamborea -o - menos uno de nicho dispositivo.

Dichos brazos o varillas -54- son susceptibles 

de atacar sobre sendas levas -55-, articuladas al ex­

tremo de las respectivas palancas -55-, montadas osci­

lantes por su extremo opuesto sobre el eje, cuyas levas 

esté: sometidas a la  acoióh de un resorte -5 7- sujeto 

a las palancas -56- y a un pivote -58- solidario de la  

propia leva y por el que la  misma establece tope también 

contra la  misma palanca -56-.

El eje -57- de articulacídn de la palanca -53- 

es solidario de las placas -8 - del dispositivo sumador, 

la  cual lleva asimismo otro eje -59-, sobre el que se. 

articulan o'tras placas -60-, paralelas a las palancas 

-5 6 -y en número igual a las mismas, cuyas placas son 

portadoras de sendos pivotes -61-, que se apoyan sobre 

dichas pal ancas -56- y las arrastran en su movimiento 

de vuelta a la  posición de reposo, a la  que vienen ob li­

gadas elásticamente dichas placas -60- por los resor­

tes -63-.

¿obre los propias placas -60- se articulan a 

friooiún suave los trinquetes -63-, cuyo extremo aco- 

aaao —od— ooopora oo¿i un pivote salreij.Je —o5— p—evr- ?Jo
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en el tambor -ó - inmediato posterior al que con*espon­

je la  placa -60-, y la  una -66- es la  encargada ¿el 

arrastre de los dientes de los tambores -6 - para seña­

lar la cifra correspondiente.

Finalmente, la  posición ¿e los tamboree -6- vie 

ne fijada por sendas palancas -67-, articuladas sobre 

el eje -15- y cuyo extremo libre se introduce entre los 

dientes de aquellos tambores, evitando el retroceso de 

los misnDs. bichas palancas presentan sendos resortes 

-68-, encargados de asegurar dicha retención.

iíobre el eje —7—, que sirve ¡j. 1¿-. ve^ pera la  

puesta a o ero del mecanismo registrador, queda montada 

una excéntrica -69-, cuyo escalón -70- determina aque- 

oo sic i-ón, vrÓ-IO-OSe impedida desd—. 1 s. is...a (.Le r * 

en ênti'-Lo oontrario por retención de una palanca -71-, 

articulada por el extremo opuesto -72- y some^in^ et la

tensión del resorte -75-.

Por su parte, el orado -a3- ue accionamiento

de la  visera -44- queda unido a otro -74- portador de

otra pequeña visera anterior -75-, des'cmuaa a servir 

de señal de control ne la  inactividad ce la  máquina, 

la  cual se oculta, ^.igual que la  visera -44-, cuando

embragar el mecanismo sumador o ro­

tores dentados -r - .

sjes fijos quena montado por sus 

esteras -76- que con aoue- 

el basoiuor ne ln ¡i^áquma.

o e ha ce as o en ne r

r con los sectores

ñl conjunto ne eje

sobre sendas plac

lío s  ejes, ¿e terminan

Si funcionamiento ce n es , ai
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líneas generales, & siguiente:

Suponte nao la  máquina en la  posición de reposo, 

se acida sobre las palancas -1- y ae señalan Isa ciíras 

coesponul 3-í..es , que queuará.i mar caua.ü con jun'tamen 

una m i-illa  visible por el operador (posición de la  psh"" 

tal la  anterior de control -75-) y en otra posterior de 

control por parte del cliente, oculta inicialnejrto por 

lapentalla

Una vez señaladas las cifras, se aprieta la  te** 

cía -10- y, haciendo oscilar a la  palmea -11-, esta ata­

ca sobre el eje -15-, haciendo ascender a las placas -*3"* 

y determinando el embrague de los dientes de los tambe- 

res -5 - del dispositivo sumador con los de los sectores 

agitados -2 -, cuya posición de estos sectores habrá sido 

fijada  convenientemente por los rodillos -13- que se in­

troducen a presidí entre aquellos dientes. La fijación  

de este embrague se 1 le vara a cabo a través del trinque­

te -17- áe la  palanca -15-, que retendrá al eje -7 - o.e 

aquellos tambores -ó-.

Este ascenso del dispositivo sumador, dará lugar 

a la  vez a que su eje -7 - haga oscilar ni oraso -3ü-, 

el cual hará descender a la  palmea -39-, cuya uña -41- 

arrastrará al pivote -42- y obligará a descender la  pan­

ta lla  -44-, que dejará visible al cliente la  cifra se­

ñalada, posibilitando el control de la  mí ara y su exac­

titud.

Esta misma oscilación del brazo -36-, determina­

rá, por arrastre del pivote -33-, la  de la  pal anca-i'iador



-31-, que libe lará  al tope -33- no la  palanca ae accio­

namiento general -39-, permitiendo su movimieito para 

efectuar la operación de registro de la  c ifra  señalada.

Esta operación de registro se lleva a cabo en 

la forma siguiente: Al accionar la  palanca -29-, el p i­

ñón -28- hará girar al -27- -sobre su eje -1 - y, con él, 

aL puente -51-, el cual oscilará y llegará a chocar con 

las p alan oas -1-, obligándolas a volver a su posición 

in icial. Este movimiento, que consigui altamente es el de 

los sectores dentados -2-, provoca, por el embrague en­

tre los dientes de éstos y los de los tamborea -6- del 

dispositivo sumador, el registro de la  cifra señalada 

sobre dichos tambores en forma aditiva. Ahora bien, al 

pasar los dientes de los sectores dentados -8- por en­

cima de los rodillos -23-, se obligará a oscilar a sus 

palancas -24- y éstas — en realidad la  primera que lo 

naga—— hará oscilar también al braco —48—n9— que, obran­

do sobre el pivote -47- de la  palanca -39-, liberará al 

pivote -42- y, gracias a la  tensión ael resorte -43-, 

la  piano a lia  -44- volverá a ocultar automáticamente la  c i­

fra  cliente.

El propio movimiento del puente -81- será también 

el de la  palanca -81- que en su recorrido ae iaa actua­

rá sobro la  leva -18-, obligándola o. ocultarse un tanto 

y a dejarle paso franco, mientras que en el de vuelta, 

al chocar contra la  misma por su plano inclinado -82-, 

gracias al sáLieute -80-, determinará la  oscilación de



quete -17-, con el consiguiente desembrague del dispo­

sitivo sumador, que caerá por su propio peso, a l osci­

lar las placas -8- que lo soportan.

31 trabajo de registro puede verse claramente en 

las figuras 4 y 5: 3h el pri.,er movimiento del puente 

-51-, las varillas -54-, en su recorrido ang L', pasa-

rsfn sobre las respectivas levas -5 5-, obligándolas a 

ocultarse y dejarles paso franco, contra la  tensión de 

los resortes -5 7- que las devolverán inmediatamente a 

su posición de reposo (figura 4).

Por el contrario, en su movimiento de vuelta, a l 

que se ve obligado el puente -51- gracias al resorte 

-53-, el choque de las varillas -34- con las levas -5o- 

determina, por arrastre de las mismas a las palancas 

-56- através del pivote -58-, y de dichas palancas -56- 

a las placas -60- a través del pivote -61-, a la  osci­

lación del conjunto hacía atrás, deparándose del tambor 

—6—, hasta que hgya pasado ¿a v a r illa  correspondiente, 

en cuyo momento la  tensión del resorte -68- devolverá 

a dicho conjunto a la  posíoidn in icial de reposo.

ftí el caso de que roba realizarse maguan trans­

ferencia. de unidao.es de uno a otro de di caos tambores 

-6 -, a l girar éstos inicialmente, arrastrados por el em­

brague con los sectores dentados —r—, el pivote -63-, 

situado en el tambor -6 - anterior al que debe recibir 

la  transferencia de una unidad, obligará, durante el g i­

ro de dicho tambo; levantarse a la  una —6o—, por cho­

ca e de dicho Pivote -65- con el extremo acodado -6-a- de
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la  palanca -63- portadora de dihha una. lisa posición le ­

vantada se mai tendrá pon la  fricción entre la  palanca 

-63- y la  placa -60- y dará lugar, al iniciarse el movi­

miento de retroceso de dicha placa, ta l como se ha ex­

plicado anteriormente, a l arrastre en una unidad del 

tambor inmediato posterior, sobre el que actúa aquella 

uña -66-, (figura 5).

Como puede verse, ai realizada la  primera opera­

ción a realizar* con la máquina durante el uso de la  mis­

ma consiste en el accionamiento de la  palanca -20- para 

registrar la  cifra marcada ai la  operación anterior y 

ocultada a la  vista del cliente por la  pantalla -44- 

que, a l volverse a retirar, podrá observar la  nueva c i­

fra correspondiente a su operación, en sucesión de ope­

raciones como 1adescrita.

Aparte de lo dicho, es de destacar la  imposibi­

lidad que existe de que se realice fraude albino por 

parte del operador, da efecto, es imposible registrar 

cantidad alguna sin realizar el embrague de los tambores 

-6- con los sectores dentados -2 -, y, mientras esta ope­

ración no se realice, el cliente no puede observar la  

caítidad marcada, que le  es ocultada por la  pantalla -44-, 

en la  que puede disponerse alguna inscripción o referen­

cia alusiva a la no actuación sobre el mecanismo regis­

trador, para que pueda controlar en todo momento el pro­

ceder del operador. Ade..áe, una vez efectuado cieno em­

brague, es imposible ocultar la  c ifra  registrada o parte 

de la misma, pues, aun cuando no hay dificultad alguna
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en devolver manualmente loa sectores den^aaos a una po-

bragados' los tambores -3 - y se otoyes dicho moví- - 

miento es registrado sobre dichos tambores -6-, que rea­

lizan la  suma de la  fracción que se ha pretendido re t i­

rar, realizando luego la  máquina, al actuar sobre la  pa­

lanca general -29-, la  adición del resto de la  operación, 

desapareciendo la  posibilidad, del fraude de aquella can­

tidad retirada.

cillez constructiva que la  preside, está cotana de to­

dos los elementos necesarios para un trabajo eficiente 

y seguro.

los diversos órganos de la  máquina, cantidades para las

á!e reivindica como objeto de la  presente patente

de invención:

.Se comprende que serán independientes del objeto 

de la  invención los materiales, formas y almeapiones de

ten al conjunto de su eseaoialidad
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2 4

tP O  8  ^  c
oialítaite por presentar las palancas de marcado de l='¿i 

cifras a registrar unidas a unos sectores dentados, que 

sen portadores asimismo de las bandas inuicauoras de 

aquellas! cifras, cuyos sectores quedan montados todos 

ellos a travos de ejes con céntricos sobre un mismo eje 

coada, de forma que cada uno de ellos pueda moverse in- 

deu aidieu tómente de los restantes, y estriño unidos 

por los extremos opuesto a otras bandas portadoras de 

las cifras duplicadas de las antes citadas, a los efec­

tos de (pe las. cifras vayan apareciendo por nos caras 

opuestas de la  máquina, a lo, vista del operador y nel 

oliente, determinándose la  fijación de loo sectores en 

la  posición correcta para la  señal se idh, por meaio ue 

unas ruede c illas montadas locas a los extremos ue sen­

das palancas que, mediante resortes elásticos, se ven 

obligadas a presionarse constantemente contra .dichos 

sectores, alojándose michas ruedecill..,s ai los espa­

cios entre mientes de cada rector, cuyos espacios co­

rresponden precisamente al paso as una a otra da las 

cifras.

2. Mouina registradora, segiía la  reivindicación 

anterior, que se caracteriza por el neo no de que, con­

jugado con los  sectores dentados queda previsto e l me­

canismo sumador o registrador propiamente dicho, cons­

titu ido por una serie de tac: oores deuta nos y notamos te 

imS oirras cor r cepo —.-— * ̂ o  , r,o¿,. c - o o  o û.i. o Je o o. .a*  ̂

so lidario  'cor (jos srtreno,;, us se—n-o pl-nous osciimmos, 

susceptibles de ser acercadas a voluntad del operador



p
i cades, a cuyo 1111 queda

u *

un dispositivo de trinquete, destinado a retener a l mis 

no en la  posición de embrague, o^o dispositivo está in­

tegrado por una palanca terminada en una uña apropiada 

por un extremo y dotada en el ppuesto de una leva os­

cilante, con resorte de retorno, susceptible de mover­

se en un solo sentido y provocando en el opuesto el 

arrastre y osoilacida de la  propia palanca de trinquete 

para el safado del dispositivo sumador, cuya operación 

viene gobernada por otra palanca, solidaria de los me­

canismos de accionamiento de aquel dispositivo y que 

ataca sobre la  leva indicada, haciéndola trabajar en el 

movimiento de vuelta del mecanisao a su posición de re­

poso.

nos 1 a 3, que se caracteriza por el hecho de que par-a

jeta a la  acción de un fiador que la  retiene mientras

Máquina registradora, segán las ivinaicac io

25.



ción de cifras, quedando uniaa ai cha palanca a través 

de une. transmisión por en¿^m.iaje, con un puente ae retor­

no de los sectores dentados a su posición in icial de 

cero, cqyo puente es portador a su vez de ¿os medios 

5. mecánicos de actuación, ue los dispositivos de trensfe- 

renciade uni dades del rispo si tiro sumador.

5, máquina registradora, segón lar reivinmicacio­

nes 1 a 4, que se caracteriza por el hecho de que los 

medios de actuación de los dispositivos ae traía feren-

i_Q oia de unidades del uiepositivo sudador está... constitui­

dos por una serie de varillas, en nól.aro igual a la  de 

dichos dispositivos, montaras sobre el puente citado, 

unas al lado de las otrac y defamaras rao. raímente ei un 

valor angular deterainano.pnra actuación sucesiva sobre 

15. aquellos dispositivos de transferencia, quedando sujeto 

al puente portaron de dichas varillas a la  acciuli elás­

tica ¿e un resorte que tiende a devolver el conjunto 

automáticamente a la  posición de reposo.

6. háquira registraaora, segtín las reivinuioa- 

20. ciones l a s ,  que se caracteriza por el hecho de que el

fiador de retención de la  palanca general de maniobra 

de la  máquina está determinado' por una palanca acodada, 

oscilante por su centro y con jugara con otra accionada 

por el ascenso del dispositivo sumanor, cuyo ascenso 

55. da lugar a la  liberación de aquella palanca de maniobra 

general, quenarco notara nicho fiador ae un resorte uue 

tiende -a .rentene'rlo en la  posición de retención ue aque­

l la  arlen ca.



7. inquina registradora, segiín las i'eivi-':aioacio­

nes 1 a 6, que se caracteriza por el hecho de que la  pa­

lanca oscilante actuada por el ascenso ael ¡rispo si tivo su­

mador es portadora en ou extremo opuesto ue o'tra palanca 

5. acodada de trinquete, termina,a si mía uña que se traba

. en un pivote previsto en un braco oscila..te único a una

pantalla que oculta inictalmente 1 ss cifras a Invista, 

del cliente, estando 'dotada aquella polanca acocada de 

trinquete de un pivote en el que choca otra palanca asi­

lo. misaic acodada y sobre la  que actuar las por!:adorno de

las ruedecillas de fijación de posición de loe sectores 

¿miados, a fin  Je. determina:.' la  liberación re aquella 

p en ta lla  -ai el non a: t o en que se as pieza a regir tur la  

cantidad marcada por dichos sectores, por oscilación del 

15. conjunto, y quedando dotado el brazo portador ue la  pan­

ta lla  de un resorte pura retorno automático a la  posición 

de reposo y de otro brazo en prolongación que se une a 

una pantalla de se nal ación visible por el operador por 

la pai'to opuesta de la  máquina.

20. 8. dáquina registradora, eegdn las reivindicacio­

nes 1 a 7, que se caracteriza por el hecho de que los dis­

positivos transí'erídcres de unidades del mecanismo suma­

dor quedan formados por sendos peres de palaucas parale­

las, en mfmei'o igual al (Je tambores numei*adores menos uno, 

25. & spuestas solienrrias entre sf en moviniento en un solo

semino, corresponui eite al re s cornac ion de aquellos 

tamboree, re cuyos p ¡5s de palmeas, una de ellas va 

provista ne una lev.., oscilante, con resorte de recomo,



sobre la  que ataca la  v a rilla  correspondiente dependió­

lo.

15.

^0,

-5.

te del puerto de acción oriento accionado por la  palanca 

de maniobra general, cuya varilla  en su, movimiaito de ida 

provoca únicamente la  ocultación ae la  leva correspondien 

te, mientras que ó  la  de vuelta, gracias a un pivote 

de que dispone dicha leva, arrasara al conjunto de palan­

cas separándolas del dispositivo sumador, liberándolas 

luego bruscamente al zafarse de la  leva indicada, mien­

tras que la  pampea opuesta es por ¿añora de una palanca 

con una de trinquete, montana sobredicha palanca a fr ic ­

ción suave y destinada a verificar la  transferencia, a 

cuyo fin  los tamoores numeradores del dispositivo suma­

dor van provistos ¿Le sendos pivotes, convenieaiseaente 

dispuestos, que atacan, durante el giro de di dios tam­

bores, contra un extremo acorado de aquella palanca de 

trinquete, obligándola a levantarse y disponerse en po­

sición de efectuar el arrastre al llevarse a cabo la  se­

paración del grupo de palaacas del dispositivo sumador.

9. háaiiua registradora, según las reivindicacio­

nes 1 a ¿, que se caracteriza por el heoho de que cada 

uno ue los "¿amoores del dispositivo sumador está provis­

to de un trinquete que evita - el movimiento de retroceso 

no los mr snn n.

10. Máquina registradora, según las reivindicacio­

nes 1 a 9, que se caracteriza por el hecho de que el eje 

del dispoaitivo sumador va unido a un dispositivo de ma­

niobra para la  puerta a cero, combinado con una excéntri­

ca que, a través de un trinquete apropiado, f i j a  dicha



posición y evita el retroceso del dispositivo.

11. Máquina registradora.

La presente menoría descriptiva consta de vein­

titrés hojas foliadas, es crias a máquina per una sola
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