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PATENTE DE INVENCION

por 20 afios

e favor de Dofie MARIA ALCON MANICH, de nacionalidad espafiole,
domiciliada en Barcelona, Rambla del Prat, n? 25, = = = - - =
por: "SISTEMA MECANICO PARA TA ELEVAGION DE CUERPOS RETATIVA
MENTE PHESADOS": = = = = = = = = = = m o o - = e - .

MEMORTA DESCRIPTIVA

Ta pregente invencidén se refiere a un sistema mecdnico
pare la elevacibén de cuerpos relativamente pesados. ‘

Bote sistema estd constituido por un conjunto de elementos
que permiten el levantamiento y descenso de cuerpos relstivamente
pesados acondiciongdos sobre una plataforma, lo que permite
digponerlos a une altura similar a la de un banco de trabajo de
los instalados en fébricas y talleres, facilitendo as{ la lgbor
del opersrio gl poder desarrollar su trabajo en posicién de pie

sin tener que agacharse ni tumbarse en el suelo como cominmente
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ocurre en la reparacidn y entreteninmiento de vehiculos ligeros,

tales como motocicletas, y de bloques de motores y otras plezas
pesadas pertenecientes a autombviles y cemiones.

El sistema comprende esencialmente una base constituida
por dos carriles por los que discurre un carro de doble rueda,
deslizéndose las ruedas exteriores de cade par por los mencio-
nados carriles, mientras que las ruedas interiores reciben el
epoyo de dendos brazos que estédn articulados inferiormente g los
carriles v superiormente a una plataforma de dimensiones idbneazs
al caso de aplicacidn del aparato. Il carro actla asi pues
sobre los biazos portaplataforma que presentan una configuracién
especizl, estando para ello relscionado este carro a medios de
mando mecdnicos geecionados por un dispositivo motriz eutomdtico
o mgnual, segin convenga.

3e comprende gue el glcance en el empleo y utilidad del
presente sistema mecdnico es de una gran amplitud, resultando
sumemente ventajoso por su sencillez y préctico funciongmiento
en todos aquellos cgsos en que convengs disponer a cierts
altura cualquier objeto méds o menos pesado, por ejemplo hasta
un linite gproximedo de 200 6 300 kg, con el fin de que dicho
objeto pueda ser examinado y manipuledo en posicidén cémoda parse
el 0péfario.

¥l ecgrro es deslizgdo voluntariemente hacig dno u otro
sentido, con el fin de obtener, respectivamente la elevacibn
0 descenso de lg plataforma. Para obtener el desplazamiento
de este carro, uno de sus travessfios presenta un orificio
roscado mediante el que se acopla a un husillo montado libre-
mente giratorio, cuyo husillo presenta la solidarizacién de un
pifibn que engrana con una rueds dentads anclada sobre un eje,

siendo accionado este eje segin un movimiento rotativo hacia




15

20

25

30

uno u otro sentido, empleando para ello une manivela, una palance
de trinquete, o bien un electromotor, segin demands cada caso

en particular.

Los brazog que soportan la plataforma receptors de lg

'carga, presentan un tramo superior recto y otro inferior curvado

con su convexidad enfrentada a las ruedas exteriores del carro,

con 1o que se obtiene asi un principio suave ‘en el desplazamiento

ascendente de la plataforma, cuyo desplazamiento va acentudndose

progresivemente.

Con el fin de faciliter la explicacidn, se acompafia s la

.presente memoris unos dibujos en los que se ha representado un

ceso de realizacidn que se cita a titulo de ejemplo, no limitativo
del slcance del invento,
En los dibujos:

Le figurs 1 ilustra en alzado lateral el conjunto del

sistems mecédnico objeto de la invencién, en su posicidbn pasivs,

La figura 2 muestra en seccidn elzada el mismo aparato
con su plataforma elevada, en posicién activa,

La figure 3 representa en planta el bastidor de base con
los carriles, sobre los cuales se halla el carro deslizable y los
medios mecédnicos de mendo sobre este carro,

La figura 4 indics en alzado frontal el detalle del montaje
del carro sobre los carriles y de la disposicién de los brazos
portaplataforma socbre las ruedas interiores del carro, y

La figura 5 manifiesta en alzado seccionado, el detalle
del montaje de una palanca de trinquete como mando mgnusl para el
accionamiento del carro.

Comprende el sistema mecdnico en cuestiédn un bastidor
de base constituido por dos carriles -1- y -2- asegurados entre
sl ‘rigidamente mediante travesafios -3- y -4-, cuyos carriles estén

formedos por sendos perfiles metédlicos de seccibn en T. Sobre
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estos carriles juega deslizante un carro formado por dos ejes-5-y
-6~ unidos rigidamente entre s{ mediante tirantes -7- y que en

sug extremos presentan el montgje de sendos pares de ruedas, de

- las que las exteriores -8~ llevan practicado el escalonado peri-

férico adecuado pare su acoplamiento sobre el carril, mientras
que las interiores ~9- son totalmente cilindricas, descensando
gobre las mismas respectivos brezos -10- de configuracidn especial

y que inferiormente se articulan por -11- en los propios carriles

' citados, mientras que superiormentey estos brazos, se articulen

POTr ~12~ @ un marco -13- formado por un perfil metdlico de seccidn
en L el cual soporta ung plataformg -14-, (figura 2).

Bl carro citado estd relacionado a un mecanismo de mando
medisnte el cual ge gobierna su desplazamiento hacig uno u otro

gentido por sobre los mencionsdos carriles -i- y -2-. Este

- macanismo comprende un husillo -15- montado libremente giratorio

entre dos soportes extremos -16- y -17-, presentande dicho husillo

la solidarizacidén de un pifién -18- que engrana con une rueds

- dentada -9~ anclada sobre un eje -20-, cuyo eje es accionado en

sentido rotatorio por los medios que convengs, ya sea mgnuales,

electromecdnicos, u otros.

. IEn el caso representado, este eje -20-~ lleva solidaris

“una rueda de trinquete -21- (figura 5) con la que cooperes funcio-

nalmente un brazo -22- articulado radiaslmente en dicho eje y que
constituye la palance de mando, cuyo brazo lleva solidario una
uflg -23=~ elégtica, de fleje, que determine el arrastre de 1la
ruedg de trinquete -21-.
Log brazos -10- que soportan el marco -13- portaplataforma,

presentan un perfilado longitudinal segin un tramo superior recto,

" =24- y un tramo inferior curvado -25~, con su convexidad enfrentads

a las ruedas interiores -9- gobre las que se spoyan dichos brazos.
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¥l arrastre del carro por medio del husillo -15- se lleva

P

a cabo por la introduccidn de éste por un telaedro roscado —26-
practicado en uno de log travesafios -5- del carro, de manera que
al girar este husillo, el mencionado travesefio taladrasdo acila
de tuerca y discurre a lo largo de aquél en uno u otro sentido,
segin convenga, (figura 4).

Como gccesorio comprende este sistems mecdnico de elevacidn
una rampa constituida por un cuerpo independiente, la cusl se
coloce al borde de la plataforma -14-, en su posicibén més baja,
pars, féeilitar la colocacién y retirada,vpor rodamiento, del
cuerpo pesado a examinar o reparar, ya sea ung motociclets u otro
vehiculo ligero similar.

Pars gumentar la solidez y resistencia de los brazos -i0-
se les une entre si por parejas medisnte tirantes rigidds (no
representados).,

iz invencibn, dentro de su esenciglidad, puede ger lleva-
da & ia prédctica en otras formas de realizacidén que difieran
s8lo en detalle de la indicada a titulo de ejemplo, a las cuales
alcenzaréd igwalmentse la proteccidn que se receba. Podra, pues,
construirse en cuglquier fofma y tamafio, con los medios y mate-
rigles més adecuados, y con el mecanismo motriz més conveniente,
por quédar todo ello comprendido en el espiritu de las

reivindicaciones.
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Je reivindice como objeto de la presente patente de
invencidn:
1.~ Sistenma mecénico para la elevacién de cuerpos relati-
vanente pesados, caracterizado por comprendeir un hastidor de
base constitufdo por dos carriles en disgposicidén longitudinal

¥y asegurados rigidamente entre si, por sobre los cuales discurre

un carro con cuatro ruedaes dobles de las que las exteriores ruedan

sobre los carriles, mientras que las interiores reciben el apoyo

de respectivos brazos de perfil especisl y que se hallan articu-

'lados inferiormente a 1l0s carriles y superiormente a una plata-

forma, comprendiendo ademds este sistema un mecanismo de mando
que actla voluntariamente sobre el citado carro impulsor de los
brazos portaplataforms.

2.~ Sistema mecdnico parg lg elevacibén de cuerpos relati-
vamente pesados, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque
el mecanismo de mando del carro compfende un husillo montado
libremente giratorio que atraviess uno de logs travesafios del carro
a través de un orificio roscado de dicho travesafio, portando este
hugillo un pifién que engrana con una rueda dentadas anclada sobre
un eje al que se accions rotatoriamente por medios motrices
idbéneos, ya sea medlante un electromotor o bien menuslmente por
medio de una manivela, palance de trinquete u otro dispositivo
similar, de manera que al hacer girar el husillo se obtiene el
deslizamiento del carro y con ello ei desplazamiento de lg
plateforme.

3.~ Sigtems mecénico para la elevacién de cuerpos relati-
vamente pesados, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque
los brazos portaplataforma presentan une configurscibén recta en

su mitad superior y curvada en la inferior, con su convexidad
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enfrentads a las ruedass, con lo que el levantamiento de le
plataforms es obtenido con un principio suave y un final
més acentuado.

4.- SISTEMA MECANICO PARA LA ELEVACION DE CUERPOS
RELATIVAMENTE PESADOS,

Comsta la presente memoria descriptiva de siete hojas,
mecanografiadas, foliadas, numersdas y escritas por una sola
cafa, acompatinde de ung hoje de dibﬁjos.

Barcelona, pare ladrid, e 21 de Mayo de 1960.

MARTA ALCON MANICH
P. A.
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