lex CFERITFICADO DE ADLICION

Momoria. Desoriina® 959 08 9

sotre:

"Mejoras introducidas en el objeto de la natente princi-

pal n? 245,843, concedida en 30 de warzo de 1959 por:

"PEHFRCCIONAMIEHTOS B0 LOS MSCAHISHCS DE ACCIOHALIENTO

"DE VALVULAS DE CORLROLY.

é%%ﬁmﬁwua- Bendix Aviation Coxporation, entidad norteamericana,
domiciliada en:

30 Rockefeller Plaza, hueva fork, 20 (Nel.), £, UU. de L.

#ate invento se refiere a perfecclonamientos
enr los mecanismos de acclonarientos de vdlvalas de con-
trol, del tipo descrito en la Patente Espafiola n2245.843,

Ggte dlnvento trata de proporrionar uu medio de

5 acciowsmiento de la vllvula de direccidn mecdnica, sitva-
do entre el dispositivo de direceidn y el volaate de coim
gaecibn, por cuyo zedic el dispositivo de actuacibn rea-

lize el movimiento valiéndose de medios eldsticos unita- w
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rios, pricticamente cilindricos, estaapados, consti-~

tufdos por una serie de riostras o birantes angular-

£

mente dispuesctas gue, adomds, transmiten similtenea-

nente la "sensacidn" al conductor. SR
Un objeto importante de este invento es
proporclonar, para una exigencia de tipo dado, un me=

canismo actuador de vdlwula, unitaria, en forma prfe-

ticamente de un mielle cilindrico de tipo estampado, b

congtitufdo por vna serie de riostras o tirantes angu-~

larmente dispuestos, de forma tal que la longitud axil
de la pieza estampada gea eproximadamente la mitad de Qﬁﬂj
la longitud axil de los actuadores de vllvulas pre- '
viamente existentes, del mismo tipo general necesario

para registir los esfuerzos de necesidades del mismo

Bste invento de describe a contimuacidn,
por via de ejemplo, con referencia a los dibujos adjun-
tos, en los que

la figura 1 es una vista en corte de un gru-

po de direccidén mecédnica, construido de acuerdo con

este invento, y representado en combinacidn con los
elementos de un vehfculo, en forma esquendticas

Las figuras 2 y 3 son cortes por las lineas
2-2 y 3=3, de la figura i, respeciivaicnic.

La figura 4, ¢s una vista en plauta de lia

pieza eldstica y estampada del actuedor, utilizado en

la construceién representada en las figuras 1, 10 y :
12. | L

La figara 5 es una vista en perspectiva de

la pieza estampada eléstica del sctuador de la figura



10

15

20

25

\ 3

258508

4, después de habersc curvado on forma pricticamente
cilindricu, pule Usarse en Qombinacién con el conjun-
to actnador de vAlwula y transmisor de la "gsensacidn®,

La figura € es un corte de otra congtmic-
cidn de econjunto actuador de vAlwula y transmisor de
"sensacién" para utilizarse en combinacién con un gru-
po de direccidn mechnica del tipo representado en la
figura 1,

TLa figura 7 es una vista en planta de la

pieza estampada del actuador elfstico, utilizado en

la disposicidn representada en la figura 5,

La figura 8 es una vista en perspectiva de

-

la pieza estampada y eléstica del actuador de la Fi=

ko]

gura 7, después de curvarse en Torma pricticamente
eilfndrica.

La figura 9 es un coxrte de un conjunto de
actuador algo anflozo al conjunto representado en la
ura 5, guie utilizae dos piezas estampadas concéh-
tricag ¥ elisticaes del tipo rewresentado en lag fi-
gurasTy 8.

‘

La figure 10 es un coxrte de una versidn no=-

dificada del conjunto actuador representado en la fi-

@

gura 1, y tomado a lo larzo de Lla linea 10 - 1u de la
Tigura 1l.

L figura 11 es un corte pricticamente por
la linea 11-11 de la Tigura 1U.

La Tigura L2 es un corte de otra versidn
modificada d del eccrnjunte actuador represertadr en la
fiomra 1, y tomada précticamente por la linea 12-12 de

la figura 1J.
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La figura 13, es un corte practicamente
por la 1lfnea 13 ~ 13 de la figura 12, y

la figura 14, es una vista esquemdtica del
aciuacor oldsvicy estaupado representado en la figura
5, en el que los movimientos estén algo exagerados
para mayor claridad.

Con referencia a la figura 1, se observa=
rd que 10 representa las ruedas anteriores de un vehi-
culo a dirigir por rotacidn de un volante de conduce
eién (no repfe»entado), devidamente conectzdo al co-
llax de direccion 12, Una seccidn de drbol 14 fija=
mente conectads a un husillo 16, a través de medios
tales como chavetas 18 y un tornillo de fijacidn 20,
estd counectada para lu conducoidn, con el collar de
direceidn 12, por medio de un conjunbto de control,ine
dicado en general en 22, La seccidn de Arbol y husie
1lo se sostiene contra el desplazamiento axil por me-
dic de cojinetes de empuje 24 situados a amuos extre-
mos del husillo. Un engranaje 26 de sector dentado
ostd dispuesto en relacidn de engrane con el husillo
y se halla sostenido por un extremo de un &rbol 28
de seetor, adecuadamente alojado en un carter 30. Una
biela 32 se halla conectada al otro extremo del &rbol
de sector 28 y a los brazos de espiga 34 de las rue-
das 10, a través de un enlace de condueceidn que com=
prende los tirsntes 36, una varilla trsnsversal de fi-
jacidn 38 y un brazo libre 40 adecvadamente pivotado
por un extremo en el bastidor 42 del vehiculo,

El sistema hidvéulico del mecanismo de di=-

receidn, cowprende un motor de fluideo 44 conectado en~
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tre la varilla traxzsversal 38 y el bastidor 42 del
vehiculo. Tl pistdn 46 divide el ecilindro 50 en cé-
maras onzestas que conunican, constante y respectivas-
nente, con lumbreras 52 y 54 del cilindro de la vile
vula 56, poxr los counductos 53 y 60,

Tia. vilvula de construceidn counvencional,
estld adecuadamente acovlads al extreno del alojamien-
to del mecanismo y comprende dos ranuras anulares 62

¥ 64 en el rodete de la valvula 65, gue comunican

con un depdsito (no representado), por el paso de retore -

no 66 y una tercera ranura amular 68 entre las ranu-
ras G2 y 64, gque comunica con una bomba (no represen-

tada), a través del paso TO. EL cuerpo de la vAlvue

la ewstd provisto de dos ranuras anulares 72 y T4 que
comunican con los pasos del cilindro 52 y 54 resvece
tivamente, y gue se superponen a las ranuras del ro=-
dete de la vilvula para provorcionar pasos abierios
a través de la vdlvula, cnando el rodete estd en poe
gicidn neutra.

Bl fneionamiento de la vilvula, ge obtie=-
ne por wmedio del conjunto de conirol 22 gque comprende
an collar 76 £ijamente consctado & la secceidn de fre
bol 14 a través de medios tales como clavijas 78 y el
tornillo de apoyo B0, coumo se representa en las figu-
ras 1 y 3, y un elemento 82 de accionamiento, en for=
na de arandela, funcionalmenie conectado al collar de
direccién 12 y a una varilla de actuacidn 84, como se
indiqanpn la figura_a, Qonectada al rodete 65 de la
v&lwla. ILa conexidn entre el elemento de actuacién

82 y el collar 12, comprende un par de pasadores ma=
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cizos 86 roscados o unidos de otro modo adecuado al
collar 12, cada uno de los cuales tienme un rodillo

88 retenido cerca de su extremo por un pasador 90.

La conexidn entre el elemento de actuacidn 82 y la
varilla de acclonamiento 384, comprende un tornillo
excéntrico de ajuste 92 roscado en el elemento 82 y
prolongado al interior de una ranura 94 abierta cer-
ca del cxtremo de la varilla 34, Utilizando este
tornillo excéntrico, es posible ajustar axilmente

la varilla 84, y el vodete 65 de la valvula sencilla~
nente haciendo girar el toruillo de ajuste 92, Ade-
cuadamente conectado al collar 76 y al elemento de
actuacidn 22, se dispone un mwelle estampado 96,en
forma de caja, que por rotacidn del collar de direc-
cida 12 a4 lugar al wovimiento azil del elemento de
accionamiento 82, varilla 84 y carrete 65 de la vil-
vula., ILa construccidn del muelle estampado 96 puede
verse mis claramente en las Tiguras 4 y 5. Debe ob-
servarse ¢ue el muelle estampado consiste en una se-
rie de tiras 98 y de prolongaciones 98a de las nise
mas, que se prolonzan entre fajas 100 y 102, Despuds
de estampar, el nuelle 96 del actuador, de plancha me-
t&lica, representado en la Tigura 4, se cilindra has-
ta, una forma pricticanente cilindrica; como se indica
en la Tigura 5. A contimmacidn, se conecta adecuada-
mente un anillo 104 a la faja 102 para maantener el
muelle actuador 96 en su forma, pricticamente de caja
cilindrica. 8i la forma de las tiras representada en
la figura 5 se obtuviera de una tuberfa, el anillo 104

no gerfa necesario. Con refereuncia a las figuras 1 y
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2, se verd que la faja 100 del muelle actuador 96 es-
+t4 adecuadamente conectada al collar 76 a través de
medios tales como roblonado 6 soldadura, mientras que
los extremos 106 de las prolongaciones 98a de las ti-
ras estdn conectados al elemento de actuacidn 82, tam-
bién a través de medios adecuados, tal comec el roblo=-
nedo o la soldadura. La faja 102 con el anillo 104

a ella acoplado, es el extremo libre flotante del muc-
1lle actuador 96 y no estd sujeto a ninguna de las es-
tructurss 2l mismo adyacentes. ¥l movimiento relati-
vo limitado entre el collar de direceidn 12 y la sec=
cidn 14 del 4xbol, estéd proporcionado por la disposi-
cidn de pasador y raaura representado enla figura 3,
en la que los vasadores 86 estén fijamenfe conectados
al collar de direccidn, y las ranuras 108 estén vre=
paradas en el collar 76 fijomente conectado a 1la sec=
cidn de &rbol 14,

#l mecanismo de direccidn anteriormente des-
crito, funciona del modo sigulente: Al girar inicial~
mente el collar de direceidn 12. ge transmite una cier-
ta provorcidn de fuerza de direceidn, directamente a
le seccidn de drbol 14, a través de la caja de control
96 del conjunto de control 22, Tia tira 98 y la pro=-
longacidn 98a de aquella en la cajs 96 del actuador,
que enpteza a deformarse con cualquier movimiento li-
gero de rotacidn inicial del collar de direceidn 12,
pueden transmitir fuerzas de rotacidn desde el collar
de direccidn 12 a la seccidén 14 de drbhol. en propors
£

cidn al grado de su flexidn o deformacidn. Cualquier

proporcidn de deformacién de las tiras, se traduciri
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en el movimiento axil inmediato del elemento de ac~
tuecidn 82, varilla 84 y rodete 65 de la vdlvula,pe-
ro de ello no derivard ningln aumento de potencia has-
ta que el movimiento axil del elemento de actuacidn

82 haya desplazado el rodete de la vélvula a una po-
sicidn que dé por resultado un aumento de presidn en
una u otra de las clmaras del cilindro de potencia.
As{, la rotacidn del collar de direccidn 12 en el senw
tido del reloj (observando las figuras 1 y 5 desde la
izquierda) hard que el elemento 82, la varilla 84 y

el rodete 65 de la vilvula se muevan hacia la derecha.
Més especialmente, cuando ¢l collar de direccidn 12
gira en la direccidn.del reloj, transmitird movimien-
to rotativo andlogo al elemento de actuacidn 82 a tra-
vés de los pasadores 86 y de los rodillos 88. ZIsta
rotacidn en el sentido del reloj, del elemento de ace
tuacidn 82, hard que los extremos 106 de cada piroloa-
gacidu yba de la tira pivote alrededor de los puntes
de conexidn 110 entre la prolongacidn S8a de la tira,
¥y que los extremos 106 y el eicucunio de actuacién 82
ge muevan axilmeﬁte nacia la derecha. El movimlento
axil enjre los pasadorss 85 y el elemento 82, estd
permitido por existir leos wodillos 88, Al mismo tiem-
po, esta rotacidn en el sentido del relo] de los exe
tremos 106, harl también gue la faja 102 se nueva en
el sentido del reloj, lo cual, en realidad, hace jue
lag tiras 98 pivoten alrededor de los puntos de cone-
xidn 112 entre las tiras 98 y la faja 100, dando asi
lugar al movimiento ulterior de los extremos 106 y

del elemanto de seotuacidn 82 hacia la derecha. En e-
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fecto, la caja de actaacién puede coansiderarse que
congiste en una serie de tiras o wmuelles 93 - 98a
tal como se representa esquemdticamente en la figura
14, con lo cual los extrexos efectivos de las tiras
98 « 98a estdn situados en 106 y 112. Con referen=
cia a la fizura 14, se obzervard que cada uno de los
extrenos, 106, conectad & elemento de actuacidn 82,
se desplazard exilmente hacia 1a derecha, una cantie-
dad "X* cunando el movimiento rotativo eu el seuntido
del reloj del elemento de actuacidn 82 hace que cada
tira eldstica 98 - 48a en forma de U pivote simulta-
neanente alrededor de los puntos 110 y 1l2. El novi-
wiento de lag tiras 98 - 98a se ha exagerado para re=
presentar al woviniento axil "X" del estremo 106.

Ia roteciba del collar de direccién 12 em una direc-
eidn opuesta a la del reloj, hard que el elemento 82,
la vaerilla 84 y el rodete 65 de la vilwula se despla-

cen hacie la izquierda. ILste movimiento se produci-

rd del modo previamente descrito excepto que la pivo-
tacidn ulrededor de los puntos 110 y 112 se verificae

rd en direceiln contraria. Después de desaparecer la
fuerza aplicade al collar de direccidn 12, las tiras
98, 98a de la caja actuadora 98. retornarfn al carre-
te de la vdlvula o su poglcida neuwtra. En el caso de
fallo de la potencia, la direccidén manuul se propor=
ciona poxr medio del dispositivo de pasador y ranura
86 « 106 como se repreéenta en lu figura 3. 4si, en
aanto los pasadores 86 forman contacto con las pare-

des de las ranuras 108, es nosgihle la diteccidn na-
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Ja figure 6 renresenta otra comstruceidn

de este iavento, en la gue se utlliza un muelle ese~

)

tunpado en forma de tirag aﬂgularmenxg dlspuestas,co=
mo se representa en las figuras 7 y 8. Aungue esta
forma, como indican los dibujos, parece tener una lon-
gitud axil menos que la del {ipo de la figura O, si
ambas formas se representaran a la misma escala y se

destinaran a resistir los nismos esfuevzos para un tie-

po de construccidn dado, la forma de la figura 8 ten-

dria una longitud axil por lo menos doble de la forma
de la figura 5. Asf, aingue las dos formas funcionan
de modo casi igual, la forma de la figura 5 tiene la
ventaja de exigir menos espacio, caracterf{stica muy
importante, esgpecialmente cuando el egpacio es un fac-
tor interesante, como ocurre a menndo en las instala-

ciones de conduccidn meclnica. Con referencia a la
gl

figura 6, en la que los elementos, corresponden/se ine

dican por las migmas cifras usadas en la figura 1l,con
una cifra 2 antepuesta, la actuacidn de la vdlvula se
proporciona por medio de un conjunto de control 222
que comprende un elemeﬁto de actuacidn 282 deslizable=
mente conectudo al 4rbol de conauceidn 211 dei colrar
de direccida 212, pox medios tales como clavijas 213
7 funoionalmente conextados a la varilla de acciona-
miento 284, del mismo @0do que se representa en las
figuras 1 y 2. Adecuadamente conectada a la seccidn
214 del 4rpvol y 4l elemento de acivacidn 282, existe

una Pi@za es‘bﬁunpada eléa'bica 256, en forna de cajay

del tipo representado en las figuras 7 ¥y 8 que, al

girar el collar de direccidn 212, d& lucar al wovimiene
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o axil del elemento de actuacidén 282, varilla 284

y rodete de la vélvula a ella acopludo. asil, la ro-
tucidn del collar de direccidzm 212 en el scatido del
reloj {observanio las figuras 6 y 8 desde la izquiere-
da) hard gue el elesento de accionamiento de la vile-
vula 232 y le varilla 284, se unevan racio la imquier-
da, mientras gue la rotacidn del collar de direccidn
en sentido opugsto al del reloj dard lugar al movie
miento nacia la derecha. Bl movimiento relativo li-
nitado entre el collar de direccidn 212 y la seccidn
214 del Arvol, se proporciona por clavijas 299 de moe
vimiento libre., en las que las ranuras de las clavie
jus ‘formadaa en el collar de direccidn 212, son més
anchas que las clavijas Gispuestas en ila seccidn 214
del Arvols En el caso de fallo de 1a frecuencia, se
dispone de la direccidn manual, en cuanto las paredes
de la ramara de la clavija dél collar de direccidn
212, forma conbacto con la clavija de la seccidn 214,
de arbol.

TLa figura §, representa otra construccidan
de un actuador de ValvuLa y del conjunto traasmiser
de "gsensacidn" que es parecido eun parte al conjunto
represebedo en la figura 1, excepnto por el hecho de

usarse dos actuadores eldsticos concéntricos y estam-
8,

pados del tipo representado en las figurasTy en
lugar de emplearse una piezs estampada eldstica del

tipo representado en la Tigura 5. Los elenentos coe
rrespoendientes, se indican por cifras iguales a las
wbilizadas en la figura 1, con la anteposicidn de la

cifra 3, Ia actuascidn de la vilvula, se proporcilona
(9}
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wor medio de un comwjunto de control ¢ue comprende un
collaxr 376 fijemente coneetado a la sececida 314 de
drbol, por medios tales como un elementbo 377 y un tor-
nillo de presidn 380, y un elemento de accionamiento

862, Tuncionalmente conectado al cellar de conduceidn

W

312 y a le varilla de accionamiento 384, coneatada a
su vez a un rodete de vilwla., La donexién entre el
elemento de actuacidn 382 y él collar 312, comprende
un rodillo 385 en cada lado de una prolongacidn ylae
na 389 del coilar, cada una de lag cuales estd fune
cionalmente coneetada con el elemento de actuacidn
382 ypox mufiones de rodillos 390, de tal modo que el
roviniento rotativo del collar de conduceidn 312 pue-
de transmitirse al elemento de actuacidn 382 por la
prolongacién 389 del collar y los rodillos 356. ElL
moviﬁiento axil resulvante entre el elemento de ac-~
tuacidn 382 y el collar 312, se vermite a cougae de
la accidn de rodadura entre los rodillos ¥ la prolone
gacidn del collar, Ia varilla de actuacidn 384 estd
roscada al elemento de acitnacidn 382 y puede ajustare
ge axilnmente haciendo girar la verilla para trabarla
en la posicidn adecuada, con un tornillo de presidn
392. Cada una de las piezas estempadas elistica, tie-
ne uns forme semejante a la representada en lag
figuras Ty 8 7 estln conectadas entre si, en un ex=
tremo por un anillo 404.

Bl extreac opucsto de una de las piegzas es=
tampadas elésticas. estd adecuadiamente conectado al coe
llar 376 mientras que el extremo opuesto de la oitra

pieza estampade elistica, se halla adecuadamente co-
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nectado al elemento de actuacibn 382.
unidos al millo 404. son los extrenos I
» puede verse que dos pilezacs

lésgticas 7 concentricas dispuestay

.

le este modo, e-

de la figura 5, ¥ no precisan mas espacio axil,
. . S G oy W 4 X T L ORI
una exigencia dada, que precisaria la Foima elistica
de la figura 5, EL funclonamiento de esta construce
eidn, se esencizlmente igual al de 1a figura 1. Asi,

s

la rotaeidn del eollar de direceidn 312 en el senti-
do del reloj (observando la figura 9 desde la izquier-
da) daréd lugar el movimiento del eiremento 382 de ac-
tuacidn de la vAlvula y al de la varilla 3u4 hacia
Lla derecha, mientras que la rotaeidn en sentido opues=
to al del reloj dd.collar de direccidn, producird el
movimiento del elemento de actuacidn y de la varilla
hacio la izquierda. Lia direccidn manual se propor=
ciona por las clavijas 399 de movimiento libre, de

rodo andlogo &l que se describlird en relacidn con la

Las Tigures 10 y 11l representan una modi-
ficaecibn del conjunto actuador representado en la fi-
gure 1y difiexren principalmonﬁe en la conexidn cine-
nética enbre el collar de direceibn y el elemento de
accionamiento de la vilvula. Ios eleuentos corres-

nondientes se designan por los nimeros usados en la

Migura 1, con anbeposicidn de la cifra 4. Como an-
tes se describid, la conexidn funcional eanlre el co-

1lar 12 y el elemento de actwacidn 82 de la Tigura 1,

comprendia un »ar de pasadores macizos 86, cada uno
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de los cunales tenfa un rodillo 88 revenido cerca ae
su extremo por Wil pasauor JU. Con objeto de elimi-
nar la pequefla proporcidn de movimiento libre que
pueds presentarse usanfo eslos rodillos, se han sus-
titufido. en la coastruccidn de la figura 10, por un
par de elemeuntos 483 flexibles-de acero para muelles,
qﬁe gon torsionalmente resisteates y axialmente 1é-
biles, Bstos elementos flexibles éstén adecuadamen=
te acoplados en un oxtremo por medios tales como una
soldadura o roovldan 487, a los pasadofes 486 y,'en el

otro extremo, por medios tales como una soldadura o

- rol¥dn 489, al elemento de actuaoién 482, TUna pieza

estampada, en forma de caja. del tipo representado
en 1a f 5nra 5, (no indicada en la figura 10) se co=-
necto al collar 476 v al elemento de actuacidn 482,
del mismo wmodo gque en la figura l. Asf, la faja 100

ests adecundamente concctads al collar 476 7 los ex-

- tremos 106 de las tires 98a estln convenientemente

conectados @ denmentos de actuaciln 482, Bl funcio-
namiento de la’modificaCién de ia Ffigura 10, serb o=
xactamente igual al de la construceidn de la figura
1, excepto gue las fuerzas rotativas se trancmitirén
Gesde el collaer 412 al elemento de actuzcidn 482 por
los elementos flexibles 485 que permiten el movimien=
to axil del elemento de actuacidn 482, de la varilla
de accionamiento 484 y del rodete de la vilvula a ella
acoplado. |

Tas figuras 12 y 13, representon la dispo-
sicifn estructural preferida de este iuvento. HL fune

clonemiento fuadamental de esta a spoaicifn es esene




A2

10

15

20

25

R0y

258508

cialnente igual al de la constraccidn de la figura 1.
Los elementos anflogos o similures se designan por
las mismas referencias usadas en la figura 1, con la
cifra 5 antepuesta. Con referencia a la figura 12,
se observard que el &rbol de counduccidn 511, (sola-
mente se representa uno de ellos)s dicha conexidn in-
cluye un elemento 515 flexibvle; de zcoplamiento, ine
terpuesto entre el frbol de conduccidn y el collar
correpondiente. Hl 4rbol de conduccidn podria estor
tanbién conectudo de modo anflogo al de cuelquiera de
los demds dispositivos actuadores anteriormeate des-
eritos. #Hl conjuato de control de eszta eonstrumecidn
comprende un elemento 576 en forma de collar, fija-
mente conectado & la seccidn 514 del 4rbol, por ne-
dios adecuados bales como la soldadura. y un elemene
to de actuecidn 582 funcionalmente comectado al co=-
llar de direceidn 512 y 2 una varilla de actuacidn
584, conectada a un rodete de vilwvula (no reprosen-
tado). Ia conexidn entre el elemeato de actuacidn
582 y el collar de direccidn 512, comprende una arane-
dela flexible y eldstica de acero 588 funcionalmente
conectada al elemento de actuacidn 582 por un par de
elementos 587 tipo soporte, dispuestos en sentidos
contrarios, y al collar 512 por otro par de elementos
589 andlogos ¥ puestos en direcciones contrarias,sie-
tuados a 90¢ del primer par de soportes citados. La
construceidn de la arandela 588 és tal que seri re-
sistente torsionalmente, y axilmente débil. Pueden
usarse medios adecusdos, tales como la soldadura,pa=-

ra nonactar Ina alemanioas tino sonorte 587 v 589 al
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Srgeno de accionamiento 562 y al culiar de dirececida
512, regpectivaunente, y & la wrandela flexible 5883,

La conexidn entre el elemento de actuacidn 582 y la
varilla e acclonaiiento 584, comprende un pasador
591 y un par de tuercas ajustables 552 roscadas en
la narte en forma de manguito del elemento de actua-
cidn 582, para mover el pasador 591 dentro de la ra-
nara 593, De este modo, se proporciona el medio na-
ra ajustar axilmente la varilla de actuacién y el ro-
dete de la vdlvula a ella unido. Un muelle estempa~
do 92 ea forma de cuja. 1déuntico al representado en
la figura 5, se conecta adecuadamente al elemento de
actuacidn 582 y al clemento 576 en forma de collar,
de nmodo muy purecido al de la fizura 1, excepto que
el muelle estamwpado 96 se iuvierte de tal modo gue la
tire flotante 102 estd a la izquierds mejor que & la
derecha. 4si, se verd que la narbte Ge faja 100 del
stanpuado eldstico 96 se conectn ad@oladameﬁie 3l co=
llar 576 y los extremos 106 de las tiras 98a ectdn
adecuadomente concetodas al elemento de actuacidn 582.
21 movimiento relativo Limitado eutre el collar de
direccidn 512 y la seccidn 514 del 4rvol, se proﬁor-
ciona por clavijiaz 599 de movimieuto libre en las que
les ranuras para las wmismas preparadas en el collar
de direceidn 512, son més anchas gque lag ramwrsas de
la sececidn 514 del Arbol. 1l funcionsmiento de la
construceibn de la Tigura 12, sera eseuncialiwente i-
gual al de la comstruccidn de le Tfigura 10, exceplo que
en lugar del par‘de elementos flexibles 488 utiliza-

dos en la construccidn de la figura 10, se sustituyen
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unz sola arandela flexibvle 588, Asf, esta arandela
dnica tronsuitird las fuerzas rotativas del collar
512 al elemento de actuacidu 582 y permitiri el o=
vimiento axil del elemento de actuzeidn 482, vari-
1la de accionsmieunto 484 y woldelbe de la vilvula a

le misma acoplado, cuando las tiras 98 - 98a del mue-
lle estempado empiecen a flexarse. En el caso de fa-
llo de la potencia. se dispone de la direccidn ma-
nual, en caanto las paredes de las ramyras de las cla=-
vijas del collaxr de direocién_512 forman contacto con
las clavijas de la seccidn 514 del Arbol.

Las distintas ventajas précticas que se dew
riven de este invento, se cree que regultan evidentes
de la descripeidn anterior, y & los peritos en 1a ma=
teria & gue ge refire este inveanto puvede hacerseles
evidentes otras ventajas,.

Ademds, aungune este invento se ha descrilio
en relacidn con algunas construcciones especificas,
resultard evidente para los peritos en la materin que
pueden introduelirse distinlos eambios‘en 1o Forma, ese
tructura y dis p031oion de elenmentos, sin separarse del
espiritu del iuvento. Asi, pues, los solicitauntes no
desean limitarse a los construcciones especeificas en

esta Memoria descritas- especialmente pars fTines de

I &

aclaracidn, sino que desecan protesger también todo a-

quello que quede comprendido en el alcance de las rei-

vindicaciones siguientes.
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Desceritz suflcientenente 1o auturaleza del

4

invento, asi como la manera de realizario en la nrde-
tica, dete nacerse constar que las disnosiciones an-

teriormente iandicadas son gsuscentibles de modificacio-
nes de detalle, en cuanbto o alterea su principio fun-

dementol., Pambidn se hace constar que el inventc co-

tresvonde a una sclicitud de patente nortearericana

"d

ne 820,171 de fecka 15 de junio de 1.959, acogiéndo-
se por lo tanto a los beneficios gque conceden los Con-

venios Iaternacicuales <2 vigor y siendo lo que ¢ons=-

titurye 1a egencia del referide invento y por lo que se

Q
[ g
[

joras intvoiuo*dsc en el objeto de la natente prin
pal n? 245,843 noncedids en 30 de marzo de 1.959,ncr:
PRIREECCICHAVIEETCS & 105 MECANLSMOS DB ACCIONAMIEN-
TO DB VALVULAS DB CONIROL"; oar*ctori rfndose dichas

siguieata:s

(}

maliorag nor lo
12,~ Mejoras en los mecanismos de acciona=-
niento de vélvulas de control, objeto de la patente
principal, caracterizadas por comprender uzn drbol de
conduceidn monualmente accionado, acopnlado a un dr-

bol coaxil condicido, por medio de un acoplamiento e=

1dstico que comprende un Srzano axilmente mdvil con
regpecto a uno por lo menos de dichos ardboles y fun-

cionolmente conectado a la vilwula citada, ¥y un cone
junto tubular unitario actuador de tiras, eldstico,
concéntrico con dichos Arboles y funcionalmente co-
nectado al mencionado drgano ¥ al otro de Llos Arbo-

les citados, para oponerse simultaneamente a la rota-
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cidn rvelotiva de dichos drboles y mroduciny el movie

o

miento axil del Srgano indicado en una direccidn por
1z rotacidn en el senbidqu del reloj del 4rbol de con-
duecidn; y en la direceidn opuesta por la rotacién
en sentido conbtrazio del meucionado Zrtol de conduc-
ciéﬁ.

_2&.- lejoras en los mecanisnos de acciond-
miento de vélwvulas de control, objeto de la patente
prineipal, segdn lo especificado en la reivindicacidn
18, caracterizados poxrgue el conjunto actuador de fox-
no tubular comprende una serie de birautes elisticoss

32.= Hejoras en lus mecanismos de accionge
niewbo de vélvulas de control, caracterizadas por com=-
prender un 4rbol de conduccidn memualmente accionado
y un 4rbol conducido, accionable por un cilindro de
fuerza excitado en respuesta a la actuacién de la vél-
vula 7 acoplado al &rbol de conduccidn por un acoplae
uiento eléstico gue comprends un drgano axilmente né-
vil con respeefo a dichos 4rboles. funcionalmente coe
nectado a uno de los mismos y'a la vélvula, y un con-
junto actuador que comprende una serie de tirantes e=
lésticos funcionalmente conectados entre si para for=
mer un conjunte en forma de cajaj el mencionado aco-
plamiento eldstico estd asociado com dicho Srgero y
el ctro de los drboles citados. para oponerse simile
tancamente a la rotacidn relativa de estos y dar lu-
gor al movimiento axil del Srgano citado, en una di-
receidn al'girar en el sentido del reloj el Arbol de
conducqién, v en el sentido contrario a2l moverse en

en direccidn opuesta a la del reloj el mencionado fre
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4% ,= Mejoras en 10 mecanismos de accio=

q

‘)

namiento de vllvulas de control, obejto de 1la patene
te prineipal, segin lo espeecificado en la reiviadi-
cacidn 2¢ o 32, caracterizadas porgue la gerie de ti-
rantes eldgticos del conjunto actuador estin colocae

dos angularmente con respectk a los gjes de dichos

&rvoles, en angulos inferiores a 909, ;j
5% .= liejoras en 1os necanisnos de &ccio-

namiento de vdlvulas de control, objeto de la paten=

te principal, sewuﬂ lo es neeiflcado en la reivindi-

cacidn 28, 38 6 42, caracterizados porgue el conjune
to actuador compreande fajas y la serle de tirantes
elésticos prolongsdos entre ellas y a ellas conecta-

doss dichos tirantes tienmen cada uno de ellos un ex-

tremo eficasz del mismo funcionelmente conectado al

Srgano, y cl otro extreno eficaz del i smo funcionale

mente conectado al otro de dichos 4rboles.

62 ,« lejorag en los wecanimos de acciow
naniento de vAlvilas de control, objeto de la patens
te principal, sezln lo especificado en la reivindica=
cidn 28, 3%, & 4%, caracterizadas porque el conjunto
actuador comprende la serie citada de fivantes elfse
ticos prolongados entre las fajas y a ellas conecta-
doss cada uno de los tirentes tiene un extromo efie-
caz del nisuo fua01unalne nte conectado al drgano, y
el otro extremo eficaz, funcionalmente conectado al
otro 4rbol citado.

78 .= Mejoras en los mecanismos de accloe-

naniento de vélvulas de control, objeto de la paten~

te prineipal, segin lo especificado en cualquiera de
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las reivindicaciones 28 4 6% caractberizadas porque
los tirantes tienen précticamente forma de U.

8%,.~ Mejoras en los mecanismos de 2ccio-
naniento de vidlvalas de control, objeto de la patenw
te prineipal, segin lo especificado en cualguicra de
las reiviudicaclones 2¢ 4 5¢, caracterizadas porque
el conjunto actuador comprende unsa serie de tirantes
eldsticos y una serice de prolongaciones de los mismos
interpuestas eatre estos; una vrimera faja que conec-
ta un extremo de cade tirante a cada uno de los demds
v fmmcionalmente conectada al Qtro &rbol, v una ge-
gundd faja libre y flotante que conecta el otro exﬁro?
mo de cada tireste y un extremo de cada orolongacidn
de tirante enire sf; el ctro extrazo de cade ura de
lag prolongaciones de los tirantes, estd funcionalnen-
te coneetado al drgeno citado.

o8 ,& licjiorcs on los mecanisros de acciona-
miento de vAlwvalas de control, objeto de la patente
segin lo especificado en cualguiere de 1as
reivindicaciones 18 4 8%, caracterizadas porque la co-
nexidn furcional entre el Srganc y el drbol de conduc~
c¢ifn comprende rodillos para transmitir fuerzas rota-
tivas desde el Arbol de conduccidn al Agano menciona-
do, pernitiendo el movimiento axil de dicho drzamo.

| 10 .= Mejoras en los mecanismos de accio=-
namicato de valvulas de contrcl, objeto de la paten~

te principal, segin lo especificado en cualquiera de
las reivindicaciones 12 £ 8%, caracterizadas norque

la conexidn funcional entre el drzano y el &rbol de

conduceldn comprende un elemento flexible, un extre-




1

dei cual eetd fijumente conectado a dicko drranc, ¥
cuyo otro eastremo esté Lijumeate conectado al 4rbol de
conduecidn; el elemento flexible mencionads es torsioe
naluente resistente yove tramsnitir fuerzas rotatives
desde el frhol de comduceidn al Sryano eitndo, y axil-

mente débil pors vnermitir el moviwiente exil de dicho

1le .= fejoras en los mecanismos de acclo-
namiento de vAlvalag de contrel, objeto de la patene
te prineipal, sexin lo especificado en cualyuiera de
lus xeivindicaciuges 18 a 8%, caracterizadas porque
la conexidn funcional entre el Srsoao v el Arbol de
conduccidn citados compromde unz arandela flexivle fie-
jameate comeetada al drpeno en dos puntos situados en
lados opuestos, y al 4rbol de conduceidn en otrog dos
runtos situadés en oposicidn y a 9092 dc los puntos an-
tes citadosy la arandola flexible ez torsionalnente
resistente pars transsitir momentos de rotacidn desde

’

el Arbol de conduecidn al Srganc, y axilmente A8bil,
7.

p&ra permitir el movimiento axil de dicho dwgono,.

12*.- wmejoras en los mecanismos de acclo-

e
9]

risato de valvulas de control, objeto de la paten~
te priucipal, carscterizedas por utilizarse en ua dis=-
positivo de conduceidn meednica de automdviles prow
vistos Ge un eilindro motor conectado & un enlace de
conduccidn y excitado ea respuosta &l acclonamiento

de una vélvula, y por ecomprender un &rbol de conduc-
cidn accionsdo por el eonductor, ecopnlado a un drbol
onduclde conzctado 2l enlace de conduceidn por aco-

I'd
e

plaziento eléstico jue contienc un Jrgano axilmente nb-
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vil con respecto a dichos drboles y funcionalmente

y orovisto

L

conectado a uno de elles y a la vilvula,
de un conjunto actuador unitario y amular para, si-
multaneamente, opcnerse a la rotacidn relativa de

dichos drboles y producir el movimiento axil del Sr-

2]

gano en una direceidn, al girar el 4rbol de conduce
cién en el sentido del reloj, y en la direccién opuese-
ta, al girar este &rbol en sentido contrario; el conw
Junto actuador comprende una serie de tirantes un ex-
tremo de cada uno de los cuales estd conectado a los
demis por wuna primera faja funcionalmente conectada
al otvo Arbol; el otro extremo de cada uno de dichos
tirantes esth conectado a los demds por una segunda
faja funcionalmerte consctada &l Srgano citado.

L13%,~ Mejoras en los mecanlsmos de ac2io-
neriento de vAlvulas de control, objeto de la patente
principal, segin lo espeelficado en cualquiera de las
reivindicaciones 28 § 48 § 12%, caracterizados por
couprender el conjunto actuador un primer grupo amu-
lar que tiene una primeia serie de tirantes; una pri=
mera faja para conectar un extremo de cada tirante de
la primera serie, a los demds, y al otro 4rbol; y una
segunda igja para.gongctar el otro extremo de cada
uno de los tirantes de la primere serie, a los demés,
J un segundo grupo amular enchufado dentro del prime~
ro y con una segunda serie de tirantes; una tercera
faja para conectar un extremo de cada uno de dichos
tirantes de la segﬁnda serie a los demfs, y una cuar-
ta faja para conectar el otro extremo de cada uno de

los tirauntes de la segunda serie a los demis; la ter-




cera faja esth funcionalmente coumectada al dxgano ci-
tado, v lag falas 22 y 4%, estdn conectadas cnive si
poxr un elemenbe Llotante 7 libre.

148 .=« Hejoras en los mecanisnos de accioe
naziento de vélvulas de combrol, objeto de la paten-
te vrincipal; tal y como gueda substancialuente des-
crito en la presente lewmoria que consta de veinticule

tro hojas escritas a méquina por una sola cara.

Madrid, % 41LAY
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