PATENTE DE INVENCION
POR VEINTE.ANOS
EN ESPENA

Solicitado a favor de D. Imis y D. Lnrique Durd Ibafiez
de naciohalidad espafiola, domiciliados en Badalona(Ber-
“celona) ¢/ Sta. lMadrona n? 81
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En la presente invencidn vamos a referirnos a un

mando automdtico para veriar los ciclos de recorrido
longitudinal en lus maquinas-herramientas.

| Dicho mando sutomstico permite variar ed namero de
ciclos de un recorrido longitudinal efectuado en una mé-
huina-herramienta, como por ejemplo en la descarga de vi4

rutes de un taladro profundo.

Congta el mando automatico que se reivindica de ung
Zarilla deslizante montgda en el soporte mdévil, con un

nillo de blocaje que regula los recorridos de¢ los ci-

tlos, efectuando a traveés de los correspondientes e



15

20

25

30

- 35

40

45

958308

gontactos, el cambio direccional de la véivula aistr
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buidors sutomdtica.

Para que la idsa general anteriormente expuesta

pueda ser mas fdcilmente comprendida en la descripcién

gaue sigue nos vamos = referir a la lémina de dibujo que

se acompafia que nos muestra un caso de realizacidén préc

tica, naturalsmente que traténdose de un ejemplo aclara+

torio el dibujo en cuestidn deberd interpretarse en su
mas amplio sentido y sin caracter limitativo alguno.

in dicho dibujo se representa en la figura 1 una
seccibn lateral del mando automatico, en la figura 2 un

detalle de lz planca de puesta en marcha y en las figurd

: 3, 4, 5, 64 7y 8, ¥ 9 se representa esquematicamente, 1lg

carrers de la varills deslizante, en distintos ciclos.
Los principales elementos del mando asutomdético sof

los siguientes: -l- varilla deslizante, -2~ soporte mé-

vil, =3= anillo de bldcéje, -A=- tope recuperador, =5-,

~7= palanca de parasda, —8- distancia igual al recorrido

‘ del ciclo, =9~ ufia de recuperacién, =10- y =1l- pulsa-
| dores piloto, ~12- corredera final operacibn, ~13- eje
| corredera,12, -14- eje impulsor, -15- sje detencidén, -1

| resorte y -17- palanca puesta en marcha.

Ie varille deslizante =l- se situa a una disten—

cia -8~ del pulsador -ll-, distancia que es igual al rest

corrido del ciclo que interess, fijandole mediante el

{ anilio de blocaje =3-.

A continuacidn se situe la correders -12- en la

] posicidn requerida, segum los ciclos de recprrido a e=
| fectuar, Diche distancis de la corredera -l2- a la pa-
f lanca de parada =7= es menor que le distuncia -8« pare
5 una @olo cicloj para dos chelos dicha distancia es ma-
: yor que le distencia -8- y menor que el doble de la misq
| ma; para tres clclos diche distancia es mayor que el doq

L&

o

:_ple de ~8~ y menor que el triple, y asi sucesivamente _
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lcon un avance més répido del eje -l4= y su soporte =5-

gavanzando controlado hasta pulsar la varilla -l- contrsa

1-11—~ figura 6.
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para cuatro o mds ciclos.
Situado el soporte -Z= a cierta distancie del so-
porte movil -5- se consigue un rédpmado recorrido del eje
-14-,
i Peres el caso del recorrido de un clclo, al accio=-
ner la palaoea de puesta én marchs -17- se situa el pul-
sador -b6- sobre el pulszdor piloto -10- el cuel acciona
el distribuddor, entrando asire en el cilindro de doble-
efecto, poniendolo en movimiento a una velocidad igual
8 la presién y peso del aceite por . la aguja réguladora.
%mn su avance la corredera -12- dispsrs la palanca ~T= y
fal llegar al final de la distancia -8~, la varilla -1-
actue por su extremo, sobre el pulsador piloto -1ll-~, gue
invierte la difeccién del aire en el cilindro, retroce-
diendo el eje -l4- y el soporte -5- arrasirendo al eje
3-15- vy al soporte =-2- devolviendole al punto de partida.
g Para dos y més ciclos, al accionar la palanea -17-
Efig. 3 actua como en el caso anterior en su primer avan-
fee, pero sin disparar la pslimnes -7~ y menteniendo a la
jufla -9- de la palanca -17~-, libre de la ranura.
| La varilla -1- pulsa el piloto -1l-, figuras 4, re-
Itroceds 2l sje -14- con su soporte =H- guedando egstacio=~
inado el eje =5- goporte ~2-,
L ahillo de blocaje =3~ tropieza con ¢l tope re-

cuperador =-4- y la varilla -1- s¢ desliza por =-2-, hasja

ique el pulsador -6= entra en contacto con el piloto =10~
figura 5, momento en que queda nuevauente restablecida
le distancia -8- entre la verilla -le- y el pulsador -ll-}

1 Al pulsar el pulsador -10- empieza un nuevo ciclo

ihasta chocar conel soporte ~2- en cuyo punto continus

mntonces retrocede y queda de nuevo estacionado el
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oporw -z= tropezando +=?am]§8 =3 -@ 1 tope rea-—

perador =4-, la varilla -1~ ge situe en la distencia =8
y el pulsador -6~ sobre el pulsador -L0-, figura 7.
smplieze luego otro ciclo con recorrido de svance
rapido hacia adelante, llegendo hasta el soporte =2- que
de nuevo efectus 2l control. Si en este tercer ciclo el
tringuete o palance ~T- tropleza con la correderas =-l12-

el pulgador =-6= se levents g la ufla -9~ presiona sobre

I

‘en su punto inicisl pars une sucesiva operacién.

tmientas, se ha de hacer constar que podrém rezlizarse

i wn diversidad de formas, tamafios y nateriales asi como
1 que podran introducirée variaciones secundarias que no
| alteren la esencialidad de su objeto que se pone de ma=-

' nifiesto con la siguiente

| vindiceios en la prescnte Patente de Invencién son:

Lrecorrido longitudinal en las méquinaes-herramientas

el eje =15~, figura -8-, La varilla -l- toca el pulsa~
dor =-ll=- retrocede el eje -l4-, penetrendo la uila -9-

en la ranura del eje -15- y arrastrando el soporte =5=.
»l anillo de blocaje =3- tropieza con el tope recupera-
dor 44- ¥ empuja a la varilla deslizante -l- que se des-
iiza por el soporte =2= hasta que el soporte =5~ queda

estacionado al final de su earrera de retroceso o sea

Debido & las diBerentes splicaciones que pueden
darse al mando automético reivindicado, su utilizacidn

puede efectuarse 1nalst1ntamente con vilvulas autométi-

fcax distribuidoras, ya w*an de aire, electrices o hidrey-

licas.
Descrita suficientemente la naturaleza y congti-

tucidn de este nuevo mando sutomético para variar los

ciclos de recorrido longitudinal en las méquinas-herra-

NOTA

== o=

Los puntos nuevos gue se presenten para ser rei-

12,~ Mando automdtico para varisr los ciclos de
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caracterizado por cpmprender una

onf
115 : tade en un soporte provisto de un resorte interior que

facilite su fijacidén y su desplazamiento longitudinal,
estando provista dicha varillae deslizante de un snillo

de blocsje gue -regula los recorridos de .los ciclos y e-
fectuando a traves de los correspondientes contactos, el
120 cambio dirsccional de la valvula distribuidora automdti-

Ca‘l

2% ,~ HMando automaitico para variar los ciclos de re

corrido iongitudinel en las mdquinas-herrsmientas segin

la reivindicacién anterior caracterizado por comprender

un trinquete vinculado al organo de mando a través del
extrémo de dicho mando.

3%¢,~ Mando sutomdtico para variar los ciclos de re¢-
corrido longitudinal en las miquines - herramientes se-

gun las reivindicsciones anteriores caracterizado por

130 " comprender un tope de corredera cuysa posicidén limita el
recorrido total efectusndo el del trinquete y este accig-
' na a su vez la ufia del drgeno de mando, restsvleciendo

la pogieidn inieial de trabajo.

48,- Mando sutomdtico para variar los ciclos de rg-
135 ' ! corrido longitudinal en las méquinas-herramientas segin
la reivindicacionss anteriores caracterizado porque el

soporte de le varilla deslizante vea montado sobre un e

' de freno, permiticndole al deslizar dicho soporte sobre

140 i su eje, regulsr la curva répida de aproximecidén del

util en la maquine-~herramienta.

58,~ YMANDO AUTOWMATICO PARA VARIAR LOS CICLOS DE
| RGECORRIDO LONGIPUDINAL EN LAS MAQUINAS-HERRAMIENTAS."
I de conformidad en un todo en la esencial y fines indus-
145 i triales a lo descrito en la precedente liemoria Descrip-
| tiva y graficamente represmntada en el adjunto plano paf

re su mejor comprensidn.
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wsta Memoria consta de SEIS hojas mecanografiadas por
una sola cara a doble espacio en 147 lineas.

Madrid, 27 de lMayo de 1960
| Por autorizacidn del interesado
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