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UNILED STATES STEEL CORFORATION, entidad nortesnericane,
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William Penn Flace, Pittsburgh
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ve invento se refiere a wme correa transpor-

tadors c¢dneave y, wés egpecialmente, a un transporiador

del tipo representedo en la patente suterior n® 241489

concadide el 30 de sbriil de 1958 2 nowbre de log micsnos

&3

solinita

Tess

ot

&




3Q.

Bl transgporiador de coxrea es de resultado
satisfactorio para aguellcs transportadores que circulan
en wa direccidn ¥nica, perc no es adecusdo para transpor-
tadores reovsrsibles. Asi pues, los transportedores rever-—
gibles de correa han de congtruirse de otroz modos distin-
tcS& que no condvcen satisfactorismente le correa. En los
trangportadores de correa del tipo anterdor, es meessario
el ajuste de los rodillos de sostén, no solo al invertir

& direccidn de movimiento de 1o corres, ©ino fambién
durante el funcionamiento de &sta en cuslquier direccién.
Se ha counprobado tambidn que una dispogicidn de rodillos
distinta de le descrita en le solieituvd citada, funcio-

rara centrar la corres.
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Constituye por tanto un objeto de este invento
el vroporcionar un transportador de correa cdncava en el
que el movimiento lateral de la corres estd limitado
independienteuente de la distribucidn de la carge sobre
la correa.

Otro objeto es proporcionar un bransportador
de correz cdncave, de tipo reversible y en el que el
ateral de la correa se limita independiente-
inente de la distribucidn de la carge sobre la covrea 0
de la direccidn de movimiento de ésta.

Bstos v otros objetos resultsrdn mds evidentes
después de consvltar la wemoris sigviente y los dibujos
adjuntos, en los que

ls fig. 1 es una vigta en »lenta desde le parte
superior, del lLrensyportador %que eate iuvento se refiere,

le fig. 2 es wn alzado lateral del transportador
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4. 3 es un corte por la linea IJI-IIT de

la fige 4 e8 une viste en vlanta de la fig. 3,

i)

la congbrucw

£
&

la fiz. 5 es una viste en planta
cidn del £rbol de loz rodillos

la fig. 6 es un slzmade del drbol de rodillos
de la figze 5, ¥

le fig. 7 es une vieta vor la lines 7-7 de la

3.

Con referencia wmds esvecisl a los dibvujos,
2 indica un soporte longitudinal para sostener un lado
del treasportador. Se utilizs un soporte andlogo para
sogtener el otro lado del transportador, perc solamente
se describird uno de los coportes dedo que la construc—
cibn de arbos es la wmisma. Un scporte cemtral longitudinal
4 se scopla en cada uno de los lados de la 1fnes central

s ke

soportes centrales 4 estén sosteni-

’Q

del traneportador. Lo
dog desde log goportes 2, como se indics. Una correa sin
fin B pasa elrededor de cilindros 3xtremos 6y 8,iSObre
rodillos de reborno libres 9, y slrededor de una brida
de imoulsidn congtitufda por wn rodillo autocentrador 10
de cuerpo esirechno y por un rodille 12 cilindrico,

autocentrador. Entre log cilindros 6 y 8 se dispouen una

0

erie de conjuntos de rodilles 14 pera sostener la rana
superior de la correa. Los cilindros 6 y O se vrepresentan
enn forme de cilindros de cuerpo estrecho y autoceniradores
del tipo representado en le patente norteamericéna

n? 2.593.158 fecha el 15 de sbril de 1952, pero pueden
ser del tivo reprecsentads en la patente nortesmerd cene

ne 2.5¢2.551 de la misme fecha. Dstos cilindros Son con
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e cuerpo gatrecho, 0 Sea tienen une supsr-
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Ficie de sostdn en forma de tive cilindrice de enchura
inferior 2 1 de 1p correa. Bl rodille 10, con preferen-
cia, &5 Ge cweryo estrecho y del tipo representado en
1z petente nortsanericena n? 2.592.501, ¥ el rodille 12,

. cm - )
con proferencis, es v rodillo cilindrico de cusrypo entero

del wismo tipo. El rodillo 12 estd provisto de tma jrolon-
gacién 16 del 4xbol pera poderse impulzar por vn wotor
reversible 15. Bl rodillo 6 estd provisto de wn drbel

20 que eebd sostenido por ceda uno de sus extresos en

-

r

wn soporte ndvil 22 sositenido en los soporves 2. Cada
vno de los sostenes 22 es3d provisto de uvma absrbura

roscada 24 vpara recibir un Zrbol rosczde 26 montado en

un sostdn sutacionario 20. Cads uno de los conjunbtos de

rodillcs 14 couprende uvn rodillo centrel 30 précﬁica-

‘ R o . - . - L4 A e )
mente cilindrice dispuegto con su eje precticewente
paralelo al ej: de los rodillos & y &. &l rodillo 3G,
con preferenciz, we monte pera rotecidn en uwn frbol 32
cuyos extresos estdn costenidos en un soporte 34 montado
en 1los sosteres 4. 81 =e desea, el rodillo 30 pusde
ser de centradc eutondtico, del tiro desmerito en las

patentes norteamericanss antes citadas, psro psre wuchos
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préciicamsnte eilindrico, y en el cxtremo exterior de
oéCa odillo 3% se acopla v rodillo 28 préoticamente
ciifndrico. Los rodillog 36 y 39 se wontan en drooles
40 y 42 respectivemente. El drbol 40 tiene un taladro
44 er su extrenc interior cuyo ejées generalpente noraal

pleno de lag parte inclinads de ls corres B, youmn
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P .0 A vios Gom 1 AR T A e e
cxbreme enterior bifurcado 46 con eberivras 4¢ slineadas
- : PRSI S . R PO 1 A

¥ ogemeraimente veviicales en ¢l wismo; log £])es de las
ebertuiag son generalwmente unormales 2l plero de la parie

inclinsde de lu correa LB. En lg jparte superior de la

l\.‘

pestalia 52 del pedestal 4, ze dispone uwn elemento 50 en
Torme de cvfia. Un perno 54 vass en direccidn descendent
8 través de ls ebertura 44 y de las aberituras alinesdes
56 Gel elemento 50 y de le pestaliz 523 en el exbrenmo

3 rogca vne tuerces 57. Una arandela
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56 en formz de cufla se dispone con prefersncia snire el

fonde de le pestafie 52 y la tuerca 57. El extremc inter

una zbertura 60 que se alinea con iss sberturas 46. Un

’

perno €2 que pmzse a través de les aberiuras 48 y 60,
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conecte pivotedesente log arboles 40 y 42. Bl exbreso

¥

exterior del drbol 42 se slojz en un moporte 64 monmtado

er le perte superior del gostén 2. El extreumo sexterior

€6 del driool 42 no es circuler y se eloja en aberituras

[o
¥

€8 el zostén T4. Una cubierts 70 rucde acoplerce en el
scporte 64 pare lisiter el wovimiento ascendsnte del
eityego 86 dsl drbol. El temafio de la sberiura 686 es
algo superior a lg seccidn transversal del extremo 66
del drbol. Los cojinetes 72 del 4rbel 40 sovorten a
rotacidi el rodille 36, y log cojinetes 74 dsl frbol

42 gostiensn a rotaeidn el rodillo 38. Ie longitud del
rodillo 38 es, con preferenciz, superior a lz del
rodillo 36. Los extremos 66 de los drboles 42, con
prefervencis, se encuentran en el plano verticsl del eje
del rodillo 32. Un pesador 76 se aloja con ireferencia

en ceda rodillo 36 y se prolenga sl interior de vna

ior

del drbol 42 se recibe entre las bifurcaciones 46 y biene




eberture 78 del rodille asocisdo 38, de tal wodo que log

rodillog 3% y 38 giraerdn al uwnisono como en la golicitud
sntes clbada.
Bl banclonzeiento del transportedor, es el

gigrientes

O
.

£l drbol 20 se dispone parelelo al eje del rodi-

1lo ¢, vor medio de tornillos de ajuste 26 y se splica

Y Ay

adends tensidn suliciente a la correa 3 de es} ILa
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coryes se nace sirer a continvecido en la direccidn de la

10, fleche, por uwedio deA sotor 18, La corres B se comba
ligeranents hmcle abejo entre los conjunbos de rodillos
14 de tal weodo que existe wna cierte envelturs de la
corres alrededor de los rodillos de los conjuntos 14,

Zsto hace que los rodillos 36 y 38 adopten la pogsiecidn
31

.l.

15, revresentada en la fig. 1 que es la opuests = la posicidn

peraunente de log rodillos en lw sclicitud antes wencio-
d

nada. En otros términos, el eje de cada uno

0
llos 36 se »rolonga hacia 2rribs desde el rodi]lo 30

geparandose de le direccidn de aproxiumacidn de.la cerrea
925G, B, v el eje del rodille 38 asocisdo, se rrolonge hacia
arriba en le direccidn de sproximacidn de la correa D.
Cuendo le direccidn de movirientc de la correa B

o

inviserte canbiande 1ls direccidn de rotacidn del motbor
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1 quOPrﬁ £ hard que cads uno de los rodillos 36

X%
wW

0 oseile zlrededor de su rerno de pivotacidn 54 asoeisado,
y coade vno de logs rodillos 38 pivote en la misuws direccida,

con el

[l

drbol 42 deslizdndose hacis el exterior en 1a

abertura 68, v lucge hacia el interior, wars perwitir

este desplazamiento. El tewmaiio de la abertura 68, es

30, tal que el drbol puede woverse libreusnte desde une
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osicidn a otra. Asi, 1los rodillos 36 y 3¢ adoptan le

wisme relweidn con respscbo a la corrsa, que cuende ésta
circule en la direccidn ogucsta, y la accidn de centrado
del conjunto serd ls mpisma en swbaz Gireccionss. Aungue
todos los conjuntos de rodillos 14 se representan cono
conjuntos ds centrado, se comprenderd que puedsn Userse
sipunog conjuntos de rodillos convenéionales, giendo
golawenie nscesario que se dispongen conjuntos de rodillos
ds centrado suficientes pare mwantener la correa centrada
er los rodillos. Zn el caso de transportadores unidirec-
oionalés, los redillos de los conjuntosg pueden ser
pefmanentemeﬁte fijos.

Aunque se ha descritlo solamente y ¢e ha repre-
sentado una construceidn de este inveunto, se comprenderd
gue pusden llsvarse a cabo otrap adsptaciones, y modifi-
caciones sin separarse del esplritu de las reivindiceciones
gsiguientes.

¥ 0 T A

Descrita sulficientemente le natursleza del

He

invento, asi como la manera de reslizarlo en le prdotica,

debe hacerse congtar que les disposicicones anberiormente

(]

indiczdas son susceptiicles de modificaciones de detalle

en cuanto no alteren su princivic fundsmental. También

ge hace constar gque el inwvento ée refiere & una golicitud
de patente presentada en Norteamdérica con fecha 28 de
rayo de 1659, n? de serie 816.557, éeogiendose, por 10
tanto, & log beneficios Que conceden 1los convenios
internscionalesen vigor, siendo lo gque constituye la
ggencia del referido invento y wor lo que se golicita

Patente de Invencidn por 20 ofios en Zspafiat "Ferfecciongw
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wicntog en trangportadores de corves cdncava; carscberi-

’ . .
zendose por lo gigulentes

1~
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1¢ .~ FPerfecclonarnientos en transporisdicresds
!
correa odncsve, caracterizados por comprender un par de

cilindrog extremos paralelos y separados, pera scshener
une corres tramsportadors sin fin, wdvil, y wuno serie de
conjuntog de rodillos entre los cilindros éxtremcs, parsa
goctener la correa en condiciones de concaevidad, por
tener lag partes Latersles opucstes a lo lergo de 1a
parte central gostenidas por rodillos inclinados, ¥
porque por lo menos alguno de dichos conjuntog ds vodillos
copprenden v redillo central con su eje practicamente
paralele a lo# ejes de log rodillos extrewosz; un sesundo
rodillo en cads extremo axil del wencionsdo rodillo
ceniral tiene su e£je prolongado hacia arriba desde el
rodiilo centval y separdndose de la direecién de auLTOXi-
wacidn de la corres, y un tercer roall o del extremo
exterior de cada wno de los segundos rodillos, tiene

su eje prolongado hacia erriba desde el segundo rodilio.,
hacia la direccidn de sproximecidn de 1o corres citads.
22.- Ferfeccionanmientos, sezin lo especificado

en la reivindicacidn 12, caracterizados porgue en cadn

L‘J

xhreno axil dal rodillce esniral, lo® rcdillos gegundo
¥y bercero eetdn wmonitados vars rotacidn de tal wodo gue
log extre on interiores edyacentes de los eieg de dichowu
rodillos y T
ejes invierten sus prolongaciones direccior®lescomo se hw
indlcado con respecto a la ap proximacidn de 1 CoXTEs,
vorr inversidn de la dirsceidn de myroripacidn de la

COTLeSe
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«~ Ferfsccionanientor, segin lo esypecificado

’(x T

pn 1w reivindicmeldn 28, carmcherizados por comprender
medios de pivotacidn que cenesctan log extremos internos

adyacertes de los ejes de dichos rodillos y medios vivo-

nerte que sostienen rotativawente los extirenos

-

33
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49 .- Ferfeccionanientos, ssgin lo especificado ;
an 18 reivinaicaeidn 32, caractarizados porque =) rodillo
central eshe nontedoe rotativamente en un soporte Tijo y
log medioz plvotados de soporte de los extremos exteriores
de los rodillos segundo y tercero de smbos exirowos

sZileg del rodillo central, estdn sostenides nor el wmen-

clonade soporte fi

[ SN
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52,- Perfeccionamientos, segir. lo esunecificado
en lzg reivindicsciones 18 g 4%, cerscterizadcs porgue L
cada vno de les rodillos segunde y tercerc de un extren

2 al

cidn conecteon los exirenos

internos edyecente: de dichos drvolss y tienen uwn eje de

bivotacidn en general pervendicular a la parte inclinada v

.

de 1o covres sostenids vor dichos
de cbdn de vl vataed dan e e -
€ gosten de pivotbacion sosbienen

L N N
“rhol en el que el tercer rodillo

LZenvado y owueden perwitir el woviad

I d
arbol.,

Tizade porque cada uno de los cilindros sxlbremos ew un
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