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La presente invencidn se refiere, como su enunciado
indica, a un gato elevador para vehiculos que, conservando
las caracteristicas funcionales correspondientes a un gato de !
tijera convencional, presenta una serie de modificaciones es-
tructurales tendentes a simplificar su estructura y, conse-

cuentemente, 2 abaratar su costo.

Como es sabido, los gatos convencionales de tijera
estan constituidos mediante cuatro brazos que configuran un

paralelcgramo deformable, de tal manera que sus dos vértidas:

®
medios estin unidos entre si articuladamente y relacionades’e

a través de un conjunto tornillo-tuerca, de manera que el :°

giro relativo entre estos elementos provoca una aproximacidn
o0 una separacidn entre les dos citados vértices, con la ¢+
rrespondiente separacidn o aproximacidn entre sus vértices..

superior e inferior y las consecuentes elevacidn o descenad.

ldel gato y de 1a carga dispuesta sobre el mismo. *tes

También como es convencional al vértice inferior,
del paralelogramo deformable se asocia una peana de apoyo
mientras que sobre su vértice superior se sitia el punto de

anclaje a la carroceria del vehiculo a elevar.

De forma més concreta en el vértice inferior de es-

|

ite paralelogramo se sitlla una plataforma plana de apoyo sobre
t

}la que se montan dos escuadras que definen, conjuntamente con

ila base plana, una acanaladura en U a la que se articulan 1os |
idos brazos inferiores del gato a través de correspondientes

gpasadores. Puesto que los brazos estidn asi mismo constituidos
!por perfiles acanalados en U, se hace preciso la utilizacién

de dos pasadores para cada uno de sus brazos, en cuanto a la

articulacibén de los mismos en el vértice inferior se refiere.

Un primer punto de la invencidén se centra en la eli-
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minacidn de dichos pasadores y su sustitucién por una horqui-
1lls doble que, cumpliendo la misma funcidn que los pasadores,

simplifica el montaje, reduce los costos y hace mas segura la-

articulacidén al sufrir el esfuerzo detido a la carga la propis
rama wmedia de cada horquilla conjuntamente con las escuadras
soporte, en lugar de hacerlo solamente las escuadras soporte,
como sucede en los gatos convencionales en los que los taia-

dros de dichas escuadras tienden a rasgarse.

Por otro lado, en el vértice superior del paraIélSL
s, |
gramo deformable se viene utilizando, en los gatos convemnéi'o~

nales, una pieza en U con su concavidad orierntada hacia abgjo,

a través de cuyas ramas laterales se establecen las uniongs:
articuladas de los brazos superiores, también mediante paja-
dores. En este sentido se ha previsto igualmente la sustitn-

cidn de tales pasadores por una horquilla, siendo validgsgeZlas

consideraciones referidas al vértice inferior.

Pero ademéds constituye una segunda caracteristica

importante en la invencidén, el hecho de que se suprime la pie

iza complementaria asociada convencionalmente a esta pieza en

U y que constituye el elemento articulado de fijacidén del ga-

to & la carroceria del vehiculo.
|

! Para la supresidn de esta pieza articulada comple-

;
imentaria se ha previsto que la propia pieza en U adopte en su
|

%rama superior y media la configuracidn adecuada para determi-
nar el enganche mas iddneo a cada tipo de vehiculo, de manera
que atin haciéndose precisa la utilizacidrn de piezas de dife~

rente configuracién, dadas las largas tiradas de fabricacidn

que existen para cada modelo de sutomdvil y que un mismo ele~

‘mento de enganche sirve para varios model os distintos, esta

simplificacién estructural supone una considerable ventaja
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lun gato elevador de

luna nueva pieza de articulacidn para el mismo vértice superioxz

|figuracidén diferente para este mismo vértice.

desde el punto de vista econdmico.

A continuacién se haré una descripeibén completa del
aludido modelo con referencia a los planos que se acompafian,
en los cuales se representa, a simple titulo de ejemplo, no
1limitativo, una forma preferente de realizacibn susceptible
de todas aquellas modificaciones de detalle que no alteren
fundamentalmente sus caracteristicas esenciales.

En dichos dibujos:

La figura

1), muestra una vista en perspectiva "de°-
) [
[

vehiculos realizado de acuerdo con el.ob-

‘e a
»

jeto de la presente invencibdn.

La figura 2), muestra un detalle en perspectivé,ﬁg

la pieza 2n U que establece la articulacidn de los brazossdel
gato en el vértice superior del paralelogramo con una cQufigu

racidén acorde d¢ las exigencias determinadas por marcas-<de.

. .
*e

2 R . Y . .
vehiculog-distintas a la correspondiente a la figura 1)

La figura %), muestra otro detalle en perspectiva dg

del paralelogramo.

La figura 4), wuestra finalmente, otra pieza de con+

A la vista de estas figuras y wéds concretamente en

la figura 1), puede observarse como el nuevo gato elevador
para vehiculos que se preconiza es de los del tipo "tijera” y !
estd constituido mediante cuatro brazos, dos superiores (1 yZ)
y dos inferiores (3 y 4), que se unen articuladamente entre
si por sus extremos definiendo un paralelogramo deformable.

Los dos vértices medios (5 y 6) de este paralelogra

mo estan relacionados entre si a través de un husillo (7),

que permite la aproximacidn o el distanciamiento entre los
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. 'mismes, con la consecuente sproximacién o distanciamiento en-

tre sus vértices superior e inferior.

En el vértice inferior los brazos (3 y 4) se unen
articuladamente a una base plana (8) que constituye la plata-~
forma de apoyo del gato, con la colaboracidén de dos escuadras
metdlicas (9) solidarizadas a dicha base plana (8), definien-
do con esta Ultima un canal en U en el que se albergan las

extremidades de los mencionados brazos (3 ¥y 4); las cuales se

articulan, de acuerdo con el primer cbjeto de la invenciéd;‘&
*®
I ]
través de una horquilla (10) que sustituye a los pasadores.'*
convencionales y que, con una configuracidn en U, introdutg*

sus ramas laterales por los taladros (11) existentes en ias:

escuadras (9) y en los brazos (4). : *ee

Una configuracién similar existe en el vértice.sipe
rior del parglelbgramo, donde una pieza en U (12), con fu.-ton

[ "
- bl - . 3 (]
cavidad crientada hacia abajo, recibe entre sus ramas latera-
- ® L)

les los extremos c¢orrespondientes de los brazos superiores

T e0e,

!(1 y 2), estableciéndose la unidn articulada a dichos brazos
;a l1a pieza en U mediante una horquilla similar a la horquilla
i(lO) antericrmente citada.
i Como también anteriorménte se ha dicho, la invencidn
?afecta también al sistema de fijacidn del gato a la carroceris
idel vehiculo, habiéndose previsto a tal fin que la pieza en U
2(12), presente una configuracidn acorde con las necesidades
%exigidas por dicho vehiculo.

En el caso concreto de los vehiculos marca "talbot"
el chasis de éstos presenta para la fijacidén del gato un per-

fil acanalado de configuracidn tubular rectangular y provisto

de una abertura que afecta a su cara inferior, razdnm por 1la

cual y para este caso, se ha previsto que la pieza en U (12),
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_ |del gato cuente con dos aletas angulares (13), obtenidas por
troquelado a expensas de su propio material, de tal manera
que ambas aletas (13), en conjunto, determiren un perfil en
T, capaz de adaptarse perfectamente al perfil existente en la
§ |carroceria del vehiculo.

Por el contrario en otros casos, como sucede por
ejemplo en los vehiculos "seat" para la fijacidn del gato se
‘ha previsto en el chasis del vehiculo un perfil tubular rec-
tangular, en cuyo caso la pieza en U (12), asociada al vé&rtis
10 |ce superior del paralelogramo deformable se prolonga en uﬁéﬂ
aleta (14), que se pliega superiormente sobre la propia raéa

media del perfil en U (12), a cierta distancia de ella, &g;ggi

nera que dicha aleta (14) se introduceer el perfil existeéte

en el vehiculo mientras que la propia piéza en U (12), gquega

15 idispuesta por debajo de tal perfil. Esta especial configurs-

| ® e’
icion puede observarse con detalle en la figura 2). e

‘ En otras ocasiones, como sucede en el caso de los

vehiculos "peugeot" y "renault" la especial configuracidn de

Elos medios de anclaje para el gato previstos en sus respecti

20 Evas carrocerias, hacen que la pieza en U (12), deba contar
. iﬁnicamente con una corta alsta lateral {(15), ligeramente in-

gclinada hacia abajo, tal como puede observarse en la figura
3.
3 Finalwmente existen casos como el de "volvo" en los |
|

25 %que la configuracidén de los medios del chasis para fijacién
;

idel gato, consistentes en un perfil en U con su concavidad

i

i R . . . -z

rorientada hacia abajo y provisto de un buldn transversal, ha-
'cen que la pieza en U (12) para la articulacién de los brazos

%superiores (1 y 2) del gato, deban presentar una mayor altura

30 !y ofrecer su concavidad orientada lateralmente, de manera que
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su rama media (16) queda orientada hacia la parte externa del|
vehiculo, no afecta a toda la altura de la pieza (12) tal co~

mo puede observarse en la figura 4) y, adewmds, las ramas late

rales de dicha pieza (12) por encima de los taladros (11) pa-
ra ubicacidén de la correspondiente horquilla (10) de articu-~
lacibén, cuentan con orificios rasgados (17), Que se abren en
oposicidn a la rama media (16) y que aumentan su anchura en,
su zona extrema interna a través de sectores circulares (18)

J a2 expensas del material existente por encima de tales edgdd%

taduras. : o’

see *
-

Es evidente que las diferentes configuraciones bara
los medios de anclaje de la pieza en U (12), qQue establegé?él
vértice de articulacidén superior del paralelogramo deforméble
constitutivo del gato, viene determinada por las exigenoias,
de cada vehiculo automdvil y que, los ejemplos de realing%én
que aparecen en las figuras se refieren nicamente a algq;és
de los tipos de vehiculos existentes en la actualidad en.ql
mercado pero qQue la aparicién de nuevos vehiculos con distin-
tas caracteristicas exigird la variacidén en consecuencia de
la configuracidén de tal pieza, manteniéndose en todo caso la
constante de su caracter monopieza y de la unidn articulada
ide los brazos superiores de los gatos a la misma a través de
una horquilla.

La forma, dimensiones y materiales podrén_ser varia
bles y en general cuanto sea accesorio o secundario, siempre
que no altere, cambie o modifique la esencialidad del objeto
que se describe.

Los términos en que queda redactada esta Memoria

son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose

tomar con caricter amplio y nunca en forma limitativa.
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REIVINDICACIONES

1). Gato elevador para vehiculos, que siendo del
tipo comlinmente denominado "tijera" en el que el gato se cons
tituye mediante cuatro brazos unidos articuladamente por sus
extremos configurando un paralelogramo deformable merced a un
conjunto tuerca-husillo, instalado entre sus vértices medios,
uniéndose su vértice interior a una peana de éustentacién y
constituyendo su vértice superior el punto de fijacidn del

. . g
gato a la carroceria del vehiculo, se caracteri-® za

- - L
porque la unibén articulada de sus dos brazos inferiores gg.°s

las escuadras, que conjuntamente con la base plana de apoyp-

definen un canal en U en el que se alojan los extremos c&grgg
pondientes de los brazos, se realiza mediante la utilizaeién
de una horquilla de configuracibn en U, cuyas ramas latera}es

se establecen en pasadores de articulacidén para respectives

l *eo?

brazos, mientras que su rama media relaciona rigidamente-...

s © @
' ag®s
b

'

rambas articulaciones, habiéndose previsto que la pieza en U

existente en el vértice superior del paralelogramo reciba

articuladamente a los extremos correspondientes de los brazos

i

I

|

l

!superiores con la colaboracion de otra horquilla de caracte-
i [ 4 - ‘ - - . . ”»
irlstlcas similares a la inferior y habiéndose previsto ademis
'que en dicha pieza en U correspondiente al vértice superior

.del paralelogramo existan medios para la unidén directa de di-
;
'cha

pieza al chasis del vehiculo al que se destine, consisten;
étes en aletas obtenidas por troquelado de la propia pieza o
§por prolongacidén de la misma, determinantes de una estructura
acorde con las necesidades del vehiculo.

2). Gato elevador para vehiculos, segin reivindica-

cidén 1), caracterizado porque en la rama media de la pieza en

U correspondiente al vértice superior del paralelogramo defor
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mable existen dos troquelados determinantes de sendas aletas
de configuracidén en L que se pliegan hacia arriba determinan-
do en conjunto un bloque de seccidn en T.

%2). Gato elevador para vehiculos, segln reivindica-
¢ién 1), caracterizado porque la pieza en U correspondiente
al vértice superior del paralelogramo deformable presenta su

rama media prolongada lateralmente en una aleta que se pliega |

oy

sobre 1la cara externa de dicha rama media quedando sensible-

mente distanciada con respecto a esta Gltima.

4). Gato elevador para vehiculos, segln reivindi¢s~

cién 1), caracterizado porque la pieza en U correspondiente-

al vértice superior del paralelogramo deformable cuenta ég;sui

rama media con una corta prolongacidén lateral ligeramente-in-

clinada hacia abajo. celd,
5). Gato elevador para vehiculos, seglin reivindiea-
L 2 ]

cién 1), Awracterizado porque la pieza en U correspondignte

-
LX g

al vértice superior del paralelogramo deformable presenta su

‘concavidad orientada lateralmente y su rama media afectando

| £ - - »
isolamente a su mitad superior, de manera que queda libre la

zona correspondiente a los taladros para la horquilla de arti

culacidén para los brazos, estableciéndose en sus ramas latera

‘les, pcr encima de dichos taladros y en correspondencia con

}el sector materializado de su rama media, dos amplias escota-

‘duras que se abren lateralmente en oposicibén a dicha rama me-
|

%dia ¥ Que en su zona extrema interna aumentan de anchura en

un sector circular y a espensas de su borde superior.

6). "GATO ELEVADOR PARA VEHICULOS", tal y como que-

~ida sustancialmente descrito en la presente Memoria, y en los

dibujos que se adjuntan.

Esta Memoria consta de nueve hojas foligdas y meca-
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