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I  M T*R O D U O O I  O N

a  fa v o r  do OROLES, A ., e n tid a d  e sp a ñ o la , d o m ic ilia d a  
en Reus (T a rrag o n a), c a l le  V a lle , s / n . ,  por "MEüANISAO 
PARA LA MULTIPLIOAOieN RE LDVIMIEKTOS ALTERiRiTIVOS".

ÜEiwOinA DEdORIPTIVA

La p re s e n te  in v en c ió n  se r e f i e i 'e  a un mecanismo 
d es tin n o o  a  l a  m u lt ip l ic a c id n  de m ovim ientos a l t e r n a t i ­
vos, p ro p o rc io n ad o s p o r  e lem entos g i r a t o r i o s  o de v a i -  
váh y  ap ro v ech ab les  en forma r o t a t i v a  de avance y r e t r o -  

5 . ceso de una d e te rm inada  am p litu d  y  f r e c u e n c ia ,  cuyo meca­
nismo r e s u l t a  in d icad o  p a ra  inm um erables a p l ic a c io n e s  
de c a rá c te r  i n d u s t r i a l  o p ro p a g a n d fs tic o .

E l a lu d id o  mecanismo com porta un b razo  im pulso r 
conectado  a  un d is p o s i t iv o  g en erad o r de movimiento a l ­
t e r n a t iv o ,  y a  s e a  de t ip o  g i r a to r io  o de desp lazam ien to10.
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l i n e a l ,  y  una p a la n c a  de te r c e r  género que, pon su  pun­
to  de r e s  l a te n c ia ,  se a r t i c u l a  a  un b razo  acodano movi­
b le ,  cuya ex trem idad  o p u e s ta  a  l a  de acop lam ien to  con l a  
r e f e r i d a  p a la n c a  es l a  que acu sa  l a  r o ta c ió n  en v a iv é n ,

5 . de am p litu d  m u lt ip l ic a d a  en co n so n an c ia  con la s  c a ra c ­
t e r í s t i c a s  de lo s  t r e s  componentes d e l  mecanismo.

P a ra  l a  m ejor com prensión de l a  p re s e n te  memoria 
d e s c r ip t i v a , s e  acompaña un d ib u jo  a i e l  que, ta n  só lo  a 
t f t u l o  de e jem p lo , se r e p r e s e n ta  un caso p rá c t ic o  de r e a -  

10. l i z a c ió n  d e l o b je to  de l a  demanda.
En dicho d ib u jo , la s  f ig u r a s  1 y  2 m uestran  e s ­

quem áticam ente e l mecanismo en l a s  dos p o s ic io n e s  e x t r e ­
mas de ac tu ac ió n ^  y  l a  f i g u r a  o es u na  v i s t a  p e rp e n d i­
c u la r  a l  p lano  de l a  f ig u r a  1 .

1 5 . El mecanismo en c u e s tió n  c o n s ta  de un brazo  im­
p u lso r  p r in c ip a l  —a - ,  a r t i c u la d o ,  p o r una de sus e x t r e ­
midades —B—, a  una p a la n c a  de t e r c e r  género  - 0 - ,  m ien­
t r a s  que, po r l a  o t r a ,  se  con juga en e l  p re s e n te  caso , 
p o r e l  punto  -D- a  un c ig ü e ñ a l - ñ - ,  g i r a t o r i o  so b re  e l 

20. e je  - F - .
E l punto  de apoyo de l a  p a la n c a  -O- e s t á  m ate­

r i a l i z a d o  p o r e l  p iv o te  -G—, en ta n to  que por e l  de r e ­
s i s t e n c i a  -H -, l a  p ro p ia  p a la n c a  - 0 -  se  e n la z a  con é l 
b razo  - I - ,  a r t ic u la d o  en —J — y unido  a l  segundo brazo 

25. -K -, cuya ex trem idad  g i r a t o r i a  en v a iv én  -L - es l a  que
, p e r m i t i r á  u t i l i z a r  en e s t a  r e g ió  e l  avance y  r e t ro c e s o  

co n d ic io n ado s p o r l o s  d esp lazam ien to s  d e l  b razo  im pul­
s o r  o p r in c ip a l  -&e-. En su r e a l i z a c ió n  p rá o t io a ,  l a s
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p ie z a s  d e s c r i t a s  van montadas so b re  un b a s t id o r  comáh 
-M-, que v ien e  a trav esad o  p o r e l  e j e  de u t i l i z a c i ó n  - h - ,  
unido a l  punto  de g iro  -L - , oomo se  p r e c i a  en l a  f i g u ­
r a  3.

En lu g a r  de l a  e x c é n tr ic a  -E - puede i n s t a l a r s e  
c u a lq u ie r  o t r o  d is p o s i t iv o  ap to  p a ra  im prim ir a l  b razo  
-A - lo s  d esp lazam ien to s a l t e r n a t iv o s  de am plitud  ad ecu a­
da. Por e jem plo , cabe em plear una c o r r e d e ra , unos ju e ­
gos de p a la n c a s , un s is te m a  de b a l l e s t a  o t i j e r a ,  un ém­
bolo u o t r o  medio e q u iv a le n te .

E l funcionam ien to  d e l  meoanismo d e s c r i to  e s ,  en 
l in e a s  g e n e ra le s ,  e l  s ig u ie n te :

Los m ovim ientos a l t e r n a t i v o s  d e l  brazo - a -  se  
tra d u c e n  en o tro s  puram ente a n g u la re s  en l a  p a lan  o a  de 
t e r c e r  género  - 0 - ,  que p iv o ta  a lre d e d o r  d e l apoyo -G -. 
Debido a  l a  e s t r u c tu r a  a r t i c u l a d a  de lo s  b razo s - I -  y 
-K -, que dependen de l a  c i t a d a  p a la n c a  - 0 - ,  e l  im pulso 
que r e c ib e  e l  p rim ero  se  tra d u c e  en e l segundo una r o ­
ta c ió n  en vaivén  en e l  punto  -L - , cuya f r e c u e n c ia  es 
exactam ate  l a  misma que l a  d e l  im pulsor - n - ,  pero  cuya 
am p litu d  depende de l a  p o s ic ió n  d e l pun to  de p o te n c ia  
-B -, y a  que l a  rn^yor o menor aprox im ación  a l  d e l g i ro  
- u -  d a rá  lu g a r  a u n  ángulo  más o menos g rande en l a  
ex trem id ad  -H -, con l a  co n secu en c ia  m ecánica que e l lo  
supone p a ra  e l  movimiento de lo s  b ra z o s  a r t ic ú la n o s  en 
- J - .  E s te  movimiento a l t e r n a t iv o  m u ltip lic a d o  es am p lia ­
do u l te r io rm e n te  p o r l a  d i f e r e n c ia  de ra d io s  de lo s  
pun tos -H - y  - J - ,  y  se  aprovecha en e l  e je  -ni- p a ra  a c -
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cionax- c a r a t o s  e in s tru m e n to s  que p re c is e n  un am plio 
m ovim iento de ro ta c ió n  a l t e r n a t i v o ,  como o c u rre  en má­
quinas la v a d o ra s  u o tro s  mecanismos y a p a ra to s .

Serán  in d a p a id ia n te s  d e l o b je to  de l a  in v en c ió n  
la s  d im en sio n es , m a te r ia le s ,  e lem en tos de s o p o r te , c a ra c ­
t e r í s t i c a s  de lo s  m edios que ap rovechan  e l  v a iv é n , n a tu ­
r a le z a  d e l  s is te m a  p r in c ip a l  im p u lso r y demás d e t a l l e s  
que no a fe c te n  a  l a  e s e n c ia l id a d  de l mecanismo.

N 0 T A

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de l a  p re s e n te  p a te n te  
de in tro d u c c ió n :

1 . Mecanismo p a ra  l a  m u l t ip l ic a c ió n  de movimien­
to s  a l t e r n a t i v o s ,  que se c a r a c te r i z a  e sen c ia lm en te  p o r 
e s t a r  c o n s t i tu id o  por un brazo  im pulso r p r in c ip a l  e n la ­
zado , p o r uno de su s  ex trem os, a  un elem ento  dotado de 
movimiento a l t e r n a t iv o  con re s p e c to  a  l a  d ire c c ió n  de 
dicho b razo  t a l  como un c ig S e h a l, e x c é n tr ic a ,  c o r re d e ra  
o s im i la r ,  en ta n to  que p o r e l  o tro  se  a r t i c u l a  a  u na  
p a la n c a  de t e r c e r  género ouyo punto  de p o te n c ia  lo  f a e ­
na a q u é l la  a r t i c u la c ió n ,  mi a i t r a s  que e l  de apoyo es de 
g iro  l i b r e  y e l  de r e s i s t e n c i a  e s t á  conectado  m ediante 
un b razo  in te rm e d io  a l  extrem o l i b r e  de una segunda p a ­
la n c a  o s c i l a n t e ,  de menor lo n g itu d  que l a  p r im e ra , y f i ­
j a  a  un e je  de g iro  su m in is tra d o r  d e l  movimiento m uí-
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t ip l i c a d o  de modo que l a  r e a l i z a c ió n  de m u lt ip l ic a c ió n
depende de l a s  d is ta n c ia s  r a d i a l e s  de l a s  d i-versas a r ­
t i c u la c io n e s .

2 . Mecanismo p a ra  l a  m u l t ip l ic a c ió n  de movimien- 
8 . to s  a l t e r n a t i v o s ,  segóh l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , que se c a ­

r a c t e r i z a  esen c ia lm en te  porque l a  d i s t a n c i a  en l i n e a  r e c ­
t a  e n tre  la s  dos p o s ic io n e s  l im i t e  a e l  extremo de l a  p a ­
la n c a  de t e r c e r  género es i n f e r i o r  a l  dob le  de l a  lo n g i­
tu d  de l a  segunda p a la n c a .

10. 3. Mecanismo p a ra  l a  m u l t ip l ic a c ió n  de movimien­
to s  a l t e r n a t i v o s .

La p re s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  c o n s ta  de cinco  
h o jas  f o l i a d a s ,  e s c r i t a s  a  m áquina p o r  una s o l a  c a r a .

B a rc e lo n a , a  13 de mayo de 1960.
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