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a favor de CROLLS, 3. 4., entiuad espafiola, domiciliada
en leus (Tarragona), calle Valls, s&/u., por "LECANISMO
PAtA La LULLIPLICACICH LE wOVIMIENYOS ALLERNAAIVOS”,

LEMORIA DESCRIPIIVA

La presente iuvencidn wse refiers a un mecanismo
destinuwo a la multiplicacidn de wovimientos alternati-
vos, proporcionados por elementos giretorios o de val-
ven y aprovecuables en forwma rotativa de avaunce y retro-
ceso de una determi.aia amplitud y frecuencia, cuyo wmeca-
niswo resultia indicado para inmuuerables aplicaciones
de cardcter industrisl o propagand¥stico.

El aludido mecanismo comporta un brazo impulsor
conectado a un dispositivo generador de movimiento al~

ternativo, ya sea de tipo giratorio o de desplazamiento



' 5.
4

. 10.

15.

20.

: 25.

258245 ']

lineal, )y una palanca de tercer género que, por su puin~—
to de resisgtencia, se articulz & un biazo acodauo movi-
ble, cuya extremidad opuesta a la de acoplamiento con la
referida palanca es lu que acusa la rotacidu en vaivén,
de amplivtud maltiplicada en congonancia con las carac-—
terfiticas de los tres cowpouentes del mecanisﬁo.

Para la wejor comprensidu de la presente memoria
desoriptiva,se acompaia un dibujo en el gue, tan sdlo a
t¥tulo de ejemplo, se repreéenta un caso prédctico de rea-
lizacidi del objeto de la demania.

En dicho dibujo, las figuras 1 y 2 wuestran es—
quemdticameiite el mecanismno en las dos posiciones extre-
was de actuacidn; y la figura & es una vista perpendi-
cular al plawo de 1la figura 1.

El mecanisuvio en cuestidn consta de un brazo ime-
pulsor principal -a~, articulado, por una de sas extre~
midades -B-, a una palanca de tercer gdnero ~C-, mien-
tras que, poxr la otra, se conjuge en el presente oaso,
porrel punto -u~ a un cigidenal -i-, giratorio sobre el
eje —-F~,

El punto de apoyo de la palunca ~U- estd wate-
rializado por el pivote -l-, en tanto gue por el de re-
sistencia =~i-, la propia pdlanca -U- gse enlaza con el
brazo -I-, artlculado en -J- y unido al segundo braszgo
K-, cuya extremidad giratoria en vuivén ~L- es la que
permitird utilizar en esta rejid el avance y retroceso
condiciounados por los desplazamientos del brazo impul-

SOor o principal -ds. En su realizacidu prédctioca, las
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plezas descritas vail montadas sobre un bastidor comin
~i=~, que vieue atravesado por el eje de utilizacidn =-i-,
wiido al punto de giro =~I—~, cowo se sprecia en la figu-
ra 3.

En lugur de la excénirice ~E~ puede instalarse
cualquier otro dispositivo apto para imprimir al brazo
~4~ 105 degplezanientos alternativos de suplitua adecusa~

da, Por ejemplo, cabe emplear una corredera, wios Jjue-

-gos de palancas, un Sistema de ballesta o tijera, un én-

bolo u otro medio eguivalente.

El funocionamiento del mecaniusmo descrito es, en
lfneas generales, el siguilente:

Los movimientos alternativos del brazo -i- 8e
traducen en otros puramente angulsares en la palanoa de
tercer géuero =-U-, que pivota alrededor del &poyo =i-.
Debido a la estructura articulada de los vrazos -I- ¥y
-K-,'que depe:nden de la citada palanca ~U~, el impulso
que recibe el primero se traduce eun el seguudo uina ro-
tacidn en vaivén exn el punto -l-, cuya frecuencia es
exactamate la misca gque la del ilmpulsoxr =-s—, pero cuya
emplitud depende de la posicidn del punto de potencia
=B~, ya que lu mgyor o menor aproximacida al ael giro
~i— dard lugar a un dngulo mds o menos zrande en la
extremiaad ~H-, con la consecusencia mecduica gue ello
supone para el movimiento de los brazos articuladios en
~J~, Egte movimie:to alternativo multiplicado es amplia~

do ulteriormente por la alferencia de radios de los

puntos ~-i- y ~J-, y Be &provecna en el eje —-i— para ac-
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cionar aparatos e instrumentos que precisen un amplio
movimierto de rotacion alternativo, como ocurre en md-
guinas lavadoras u otros mecanismos y aparatos.

Serdn independientes del objeto de la invencidn
las dimensiones, materiales, elementos de soporte, carac~—
terdsticas de los medios gque sprovechan el vaivén, natu-
raleza del sistema principal impulsor y demfs detalles

que no afecten a la esencialidad del mecaniamo,

N O A

Se reivindica como objeto de la presente patente
de introduccidn:

1. lMecanismo pare la multipliocacidn de movimien~
tos alternativos, gue se caracteriza esencialmente por
estar constituido por un brazo impulsor principal eanla-
zado, por uno de sus extremos, & un elemeanto dotado de
movimiento alternative con respecto s la direccidn de

dicho brazo tal como un cigliefial, excdntrica, corredera

o0 similar, en tanto que poxr el otro se articula a una

palanca de tercer género cuyo punto de potencia lo far-
~a aguélla artioculacicdn, mientras que el de apoyo es de
giro libre y el de resistencia estd counectado mediante
un brazo intermedio al extremo libre de una segunda pa~
lance oscilante, de menor longitud gue la primera, y fi-

Ja a un sje de ;;iro suministrador del wmovimie:ito mul~
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tiplicado de modo gue la realizacidn de multiplicacidn
depennde de lag distanciay radiales de las diversas ar-
ticulaciones.

2. Mecanismo para la multiplicacidn de movimien-
tos alternativos, segun la reivindicacidn 1, gque se ca-
racteriza esencialmente porque la distancia en lfnea rec-
ta entre las dos posicloues lfinite ael extremo de la pa-
lanca de texcer género es inferior al doble de la dongi-~
tud de la segunda palanoca.

3, Mdecaniamo para la multiplicacidn de movimien-
tos alternativos.

La presente memoria descriptive consta de cinco
hojas foliadas, escritas a méquina por una sola cara.

Baroeloua, & 13 de mgyo de 1960,
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