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La presente Patente de Introducclén se contrae,
conforme se indica en su enunciado, a unas mejoras en los
mecanismos de dirececidn, concretamente a unas mejoras gue
permiten disminuir los rozamientos entre tuerca ¥y torni-
1lo, al tiempo que se reducen los juegos de runcionamienw

to y se racilita la distribucién de las cargas especificas.

Dichias mejoras se incorporan en mecanismos de
direccidn, en los cuales el eje de direccién acciona un
tornillo sin rin, cuvo giro determina el desnlazamiento
axial de una tuerca a &1 roscada, la cual estid articulada,
por un punto de su periferia, a una palanca, rigida e in-
extensible, tambiln articulada, por su parte, a un punto
tijo, la cual, a su vez, obliga a describir un movimiento
circular al punto de la periferia de la tuerca, equivalen-
te a un giro de esta Gltima, movimiento que, componiéndo=-
se con el rectilineo ocasionado por el giro del tornillo,
determina una trayectoria senoidal para el puhxo'ae la pe-

riferia Ue 1a tUeTCh,. = = w = m = = = = = = = = = = = = -

) ' ¥1 movimiento rectilineo dei punto péfiférico de
la tuerca se combina con el movimiento de giro radial de
la'palanca, noxY medio'de una érticulacién-en la cual el
punto periiirico se materializa en un vastago, emergente
nornalmente de la twyerca, que se aco@la a una Gisposicidn

eatirica a rétula, solidaria a la palanCh. = = = = = = =

Bl efecto de giro de la tuerca a instancias de
la accidn de la palanca, determina unas variaciones en la

relscidn de la reduccidn conducentes a una asimetria en la
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direceidn, con respecto a la marcha en linea recta, que es
corregida mediante un desplazamiento ae la palanca interior
indicada, en un dngulo igual al de la asimetria, en rela=
cién a la palanca exterior de accionamiento directo sobre

Lg relacibn de reduccidén entre los éngulos de
giro del volante v el giro de la palanca es variable de a-

cuerdo con una ley senoldal, = = = = = = w = « = = - = = ~

Las mejoras incorporadas consisten en gue, siendo
preferentemente realizado el contacto entre las roscas de
1z tuerca y del tornillo, a travis de bolaé mont adas exn la
buerca, al final de la longitud roscsda de esta Giltima,las
bolas son expulsacas al exberior y recogidas mediante un
canal adecuado que las hace circular sin zin de uno a otro
exiremo, sobre caminda dé rodadura de perril iormado por
arcos de circulo secantes o arcos curvilineos cualesquiera

distintos de 109 CLrClOreS., = = = = = = = = = = = = = - -

También es caracteristico el que la tuerca y el
tornillo cuando presentan mis de un hilo de rosca, las bo-
las recorren todos los hilos, de manera que la salica ae
las bolas de un hilo se comunica con la entrada de otro ¥y
asi sucesivawente haste constituir un circuito cerrado de

DOLOS, = = = = o= = e = o = m = = mmmmmm- = -~

Otra caracterisiica es la de que para reducir los
juegos de runcionamiento en la zona de wayor utilizacidn de
la direccién, el tornillo se construye segin un perfil lon-

gitudinal hiperbdlico, mientras que la tuerca se construye
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gegln un nertil longitucdinal eilindrico, = = = = = = = = =

Otra oaracteristioas nfs,es la de que para facili-
tar la mejor distribucidén de las cargés especificas de las
bolas sometidas a esfuerzo, se construye la tuerca, segin
un perfii»longitudinal hiperbdlico, mientras que el torni=-

1lo se construye segin un perfil longitudinal cilindrico.-

Y, finalmente, otras caracteristicas més se iran

exponiendo en el transcurso de la presente memoria uescrip-

Para facilitar la comprensién de las ideas pre-
cedentes, dando a conocer al mismo tiempo diversos deta-
lles de orden constructivo, se describe segulusmente una
forms de realizacidn de las presentes mejoras; haciendo
referencia a los plands gue acoilpafian a esta menoria, 1los
cuales, dado su rin primordialmente ilustrativo, deberan
ger interpretados como desprovistos de todo alcance li-
mitativo respecto a la amplitud de la proteccidn legal

gue se solicita, En 1los dibUJ0S § = = = w = = - = - = = =

Figura 1, representa esquemiticamente la disposi-
cibén del tornillo, tuerca y palanca, con su correspondien=
te diagrama de las posiciones del punto fijo de la perife-

rig do 1a tULTCHe = = = = = = - - = - - - - = - -

Iiguras l-a y 1=-b representan las dos posiciones,
extremas de la articulacidén tormado por el dispositivo
tornillo, tuerca y palanca, correspondientes a figura ante-

l’iOI'.-—--.---»----—------.-...-..............-.---
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FPigura 2, representa esquemsaticamente, la disposi-

cién de figura 1, con la careccidn de la asimetria del dia=

gramao-""—-'—"-"--"""'-""""'"""‘"""""""‘-""

Figuras 2-a y 2-b, representan las Gos posiciones

extremas de la articulacidn, correspondientes a Iigura 2. =

Pigura 3, representa, parcialmente seccionado, un

mecanigmo de direccidén de azcuerdo con las presentes mejoras.

Iigura 4, representa una seccidn transversal del

meconisno de figura anterior. = = = = = - = = « = = =~ - -

ura 5, representa, una vista del mecznismo e
figura 3, vista por el ladwo de la arsiculacién tornillo,

tuerca ¥ Dalanca, = = = = = = = = - = = = = - = = - = - -

Yigure b, represenia una geccidn de un mecanismo,
seghn las presentes mejoras, provisto de bolas para el en-

grane de la tuerca con el tornillo o+ = = « = = @ = = = = -

Pigura 7, representa una seccidn transversal ael

mecanismolde Tigura anterior, = m = = = = w = = = = = = = =

Figura O, representa, esqueméiticamente, el cir~
cuito seguido por las bolas en el caso de un solo hilo de

rosca tallado en la tuerca y el tornilloe = = = = = = = -

Piguras 9 y 10, representa, esquematicamente, el
cireuito seguido por las bolas en los casos en que 8§ ha=

yen tallado, respectivamente, dos y tres nilos de rosca. -

#igura 1l, represenia, esguematiceamente, el perfil
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del tzllado 66 I'08CEe = = = = = = = = = = = = = = = & = =

Figura 12, representa una tuerca de pertil longitu~

dinal eilfndrico y un tornillo de pertil hiperbblico. = = =

Iigura 13, represenia una figura andloza a la an-
terior en la que la tuerca es hiperbdlica y el tornillo es

Iiguras 14 y 15, representan el caso en gue tuer-
ca ¥ tornillo son niperbdlicos, acltuando respectivamente
sobre la zona central (mixinma reduccidn) o sobre las zonss

extremas {(mining reduccibn), = = = = = = = = = - - = - - -

Figure 16, representa, esquemiticamente, el modo
qus puede gencrarse el perfil de la rosca del Yornilio y
la tuerca, este puede ser aproximadamente eliptico 0 para~

bbélico ¥y ser egquivalente a uno de radios de circulo, = - =

Con referencia a dichas figurass y a los nimeros
aue Sobre las mismas indicen las diversas partes y detailes
de los mecanismos representados, su descripeldn es como si-

K

£1 mecanismo de reduccidn de la direccidn esté
formado por un tornillo sin fin (1), de uno o varios hi-
los de rosca, y una tuerca (2) de igual nfmero de hilos

#1 movimiento due giro del tornillo (1), erectia
el desplazaniento axial de la Huerca {2}, Formando parie

o unido mecAnicamente a dicha tuerca, existe un véstago
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(3) que se conecta a una palanca interior (4). &1 despla=~
zamiento de la tuerca (2) tiene por objeto hacer girar la
palanca inverior (4). Anors bien para gue el movimiento
rectilineo del centro de la tuerca (2) pueda combinarse
con el movimiento de giro radial ue la palanca (4), la
unidn entre el vastago (3) de la tuerca y la cabeza de
la palanca (4) se efsctlla a travis de un aispositivo es-
cérico (5) que permite gue la unibn entre la tuerca (2)
v la palanca (4), pueda adoptar cuslquier nosicidn o én=

OULOY = = = e e = e e e e e o e e o e -

Cuando se desplaza axialmente la tuerca (2) sobre
el eje del tornillo sin #In (1), la tuerca efectiia, ade-
nas, un moviniewnio de giro sobre su eje (figuras 1 y 2 a=b)
este movimlenty de giro tiene como consecuencla el etfec-
tuar un movimiento relativo de desplagamiento axial sobre
el eje del tornillo sin fin ya que el desplezamiento de la
tuerca (2), se incrementa en mis o en menos, segin que
el movimienito de giro sea producido por giro a la derecha
0 a la izquierda del tornilio sin iin (1), o sea, la tuer-
ca (2), debido al giro indicado en figuras l-g y 1=b, que
'es debido al movimiento radial de la palanca (4), ge¢ Ve
obligada a roscarse o a desenroséarse sobre el vornillo

(1)«-"'---"’---"-""----"'--"--“"--

Como consecuencia de uicho efecto de giro, que
la %uerca (2) nueve erectuar sobre el fornillo (1), ¥ a
la accidn antes inaicaca de roscado o desenroscado sobre
el tornillo (1}, existe una correccidn que aumenta o dismi-

nuye la relacidn de reduccidn, de manera que presenta una
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forma asimétrica, segin se indica esquemsticamente en el

gréfico de Tigura le = = = = = = = = = = = = = = = = = -

Para corregir, con bastante sproximacidn, estas
diferencias de reduccidn, de uno a otro extremo del 4ngu=-
lo de giro de la palanca (4), se desplaza dicha palanca
interior (4) un valor equivalente al Gel dngulo oo rrespon=-
diente al del desplagamiento del nunto de mbxing reduccidn
respecto a la posicidn central de la direccidn, como se

obServa on Fifura 2 = = = = = = = = = = = = = - = - =

fambién pusde emplearse un desplazamientvo mayor
0 menor que el indicado para corregir las diferenciazs en-
tre dngulos de giro del volante y el eje de las ruedas y
que Iuesen debidas e problemas de asimetria o variaciones
de las posiciones relativas de los éngulos de giro 6 a
radios diferentes de las palancas intermedias que forman

todo el mecanismo de direccilne = = = = = = = = = = =~ ~

Debe hacerse constar que el giro de la palanca
interior (4) se transmite al eje (b), el cual a su vez
se enlaza a la palanca exterior (/), pudiendo ser la pa~
lanca (4) v el eje (6) de una pieza o de dos o mas pie-
zas unidas nediante cuaslouier sistema mecénico. La palan-
ca exterior (7) se monta sobre el eje (6) mediante cual=-
quier sistema mecénito de eje estriado cilinurico o cb-

nico, eje cénico con chaveta, anillos cdnicos de presidn

0 cualquier combinacidn de est0s MedioS. = = = = = = = =

%1 juego que se pudiese existir o producirse

por desgaste de funcionamiento, en el dispositivo egféri=-
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co (5), por roce con el vistago (3) o enire el primero y
los asientos esidricos (8) ¥ (9), se reduce apretando el
asiento (&) sobre el dispositivo esririco (5) el cual al

estar partido parcizlmente, en forma gue puede hacer pihza,

o partido totalmente .en dos o més piezas, puede ajustar-

86 & la yedica 0 juegos convenlentes, = - = = = = = = = = =

11 mecanismo ce direccidn en cuestidn posee la
cualidau ce ser variable la relacidén de reduccidn entre
los Angulos de giro del volante y el de giro de la palan

ca, variacidén que viene regulada por una ley senoidal, = -

Dicha variacidn de la relacidn de reduccidn es
una caracteristica muy estimeble para obtener faecilidad
v rapidez de maniobra en log virajes. lsta caracteristica
es especiaimente interesante en vehiculos pesados de ele-
vada reiacién de reduccidn en el mecanismo de direccidn,
lo cual requiere gue en maniobras de pequeiio radio de gi=-
ro el conductor deba efectuar un elevado nfmero de vuel-

tas de volante, = = ~ = = = = = = = = - - - - - - - - - -

Ta reduccidn variable de la direccidn de luas pre-
éentes mejoras presenta en la zona ceniral, correspondienw
te a la posicidn de direccidn vpara marcna en iinea recta,
1a mixime relacidn de reduccidn, mientras que los dos ex-
tremos del angulo de giro de la palanca de direccidn, co-

rresponden a la minima reduccidn, = = = = = = = = =~ = = - ~

Unag relacidn de reduccidn elevada es convenienw
te utilizarla en vehiculos de marcha répida en la zoha

central de la direccidn, correspondiente a la posicidn que
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1a direccidn viene pava la uercha en linea recta del vehicu~ -

lo. lista conuicidn es valiosa para la seguridad ¢el vehicu-

215, 1o ya que permite sensibilizar mucho la conduccidn efectuan— ”‘:
do un ziro del volunte con ed minino 4dngulo de giro ce las
ruedas. la relacidn de reduccidn caua vez mas pequefla hacla
los extremos permite reducir el nfimero de vueltas totales -

del volante nara maniobras del miximo giro de las ruedas. -

220, A medida que el Angulo de giro de las ruedas tien-
de a sus extremos disminuye progresivemente la relacidn de
reduecidn, disminuyendo tambiln el nimero de vuelias que

seria necesario erectuar para hacer toda la maniobra. Le

reduceidn veriable es una caracteristica muy estimable pa= t?;ﬂ
225, ra aumentar la seguridad y rapldez de conduccidn, y es es- -

pecialmente adecuada para vehiculos equipados con servo-

airecciones, en los cuales el mayor esfuerzo de conduccidn

que seria necesario eiectuar al disminuir la relacibdn de

direccidn, lo efectia el mecsnismo auxiliar de servo=di-

230, PECCLOM, = = = o = = e - e oo m v m mm m w om e e  we w =

La unidén roscada entre el wornillo (1) y la tuer-

ca {(2), puede efectuarse medizsnte cualquier sistena, tal

como el representado en figuras 3, 4 ¥ 5, 0 en figuras } f“

6 ¥ 7. Bn especial se utilizari el conocido sistena de .
235, bolas que eliminan, o al menos reducen considerablemente,

los rozamientos que pudiesen existir de roscar directamen=

te la tuerca (2) sobre el vtornillo sin fin (1) = = = = -

In figuras 6 y 7 se representia un mecanismo con

bolas, es decir, el contacto entre las roscas lo efectuan



- 11 ~.

~bolas {1C) montadas en el interior de la rosca de la tusr-
ca (2). Con el fin de reducir ol rozamiento entre el tor-
“nillo (1) v la tuerca (2), las bolas (10) giran en iforma

pareciva al giro que efectuan sobre susg caminos de 1roua-

dura las bolas de los rodamientos. Al finul ds la léngin

tud roscada de ia tusrea (2) las boias (L0) son expul=

gudas wl eiarior ¥ rscoglaas mediants vn canal adecuado

o tubo (11), gue las naculoireular en forma sin zin de

unc a otro extremo de la tuerca., La cireulacidn se lleva

a cabo a travis de unos tubos (1l), cuyos extremos estan
colocados en correspondencia con los finales de las ros=

cas de la tuerca'(2). Los extremos de estos tubos (11) tiene
una forma bigelads especial y actlan de deilector o pantalla
para recoger las bolasg (10) y para gque circulen por su in-
terior impidiendo que se desprencan del conjunto tornillo

(i) y tuerca roscada (2)e = = = = = = = = = = = = = = = =

Al objeto de que el nimero de bolas (10) a montar

sea el m&ximo, sin dejar libres zonas intermedias, de uno

a otro extremo de la tuerca, que reducirian la superricie

de apoyp sobre las roscas y puara evitar ademis gue las mis-
mas bolas circulen siemnpre sobre los misnos hilos Ge rosea

de la Tuerca y tornillo, que podria producir deiformaciones

‘0- vicios de cireulacidn, se ha previsio, tai como se indi-

ca en liguras o,7,8,9 y 10, que el extremo de un tubo (11)
coincida con la entrada de bolas'(lo) de un hilo de rosca
y eL otro exiremo del mismo tubo (11) con la salida de
bolas (10) de otro hilo de rosca, efectudndose fal con-

dicidn para cualquier nimero de hilos de la rosca. = = = -
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Los tubos (11) se disponen de manera gue la lon=
zitud dtil de bolas (1C) sea en la tuerca (2) la mixima y
repartida simétricamente reépecto al eje vertical de si=
metria de la tuerca que transmite el desplazamiento. Asi
(e esta manera se combinan las entradas y salidas de la
siguiente manera ¢ perg rosca de un s0lo ailq, figura 8,
el conducto {12) ce la salida anterior se conecta dirsce
tomente, a2 travis de un tuve (11), con el conuucto (13),
de entrada posterior; para rosca Ce dos hilos, iigura 9,
el counducto de entrada (14) del vrimer hilo (A) se co=
necta con el conducto de saliua (15) del segunuo hilo (B)
y el conducto de salida (16) del primer hilo lo hace con
el de entrada (17) del segundo hilo, una y otra conexién
a tfavés.de los tubos (1l-a) y (11-b); para rosca de tres
hilos, figura 10, los conductos de-salida (18), (20) ¥y (22)
de los hilos (4A), (B) y (C), respectivamente, se conectan
a los conductos de entrada (23), /19) ¥y (21), a travée de
los conductos (ll-a), (ll=b) y (1ll=c); ¥, para mayor nime=
ro de hilos, se procederi de aouerdd con las precedentes

Debe hacerse constar que el sentido de la hélice
de la rosca serd indiferente y depencerd Unicamente de
las condiciones o sentido de giro del mecanismo de dirsc-—

cidn v del volante del venicUlo. = = = = = = = « = = = = ~

Por oira parte, con el fin de recucir los juegos
de funcionaniento en la zona de mayor utilizacidn de la
direccidn, el tornillo puede construirse de perril lon-

gitudinal hiperbdlico y la tuerca cilincrica, como se Ob=
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serva en figura 12, o viceversa, gomo se presenta en {i-
sura 13, en la cual se observa gue la gona cenlrai, gue
corresponde a la de mayor uldmetro, tiene minimo juego,
va que siendo la de mayor utilizaeidn el uso de la misma

300, aunenta el juego. @n cambio el mayor juego en las zonas

| extrenas facilita la reversibilidad de la direccidn, de-
biendo por consigulenie presentar un cierto juego dado
que por el uso apenas se producird aumento del mismo ya

que corresponde a zonas de menor utilizacidne = = = = = -

305, Tambidn para facilitar la mejor distribucidn de
las cérgas especiticas de las bolas (10) sometidas & es=-
fuergzo, puede construifse el tornillo (1) de pertil lon-
gitudinal cilindrico y la tuerca (2) de perfil hipernd-

JIiCOe o = = m oo = o o0 o w0 ar " e o M e - e e e e o e

310, ' Ahora bien, para obtenér simultdneamente las ven-
tajas de eliminacibén de Juego en la zona de mayor utiliza-
cidn v de distribucidén uniforme de ie carge sobre las
bolasg (lb), pueden montarse conjuntamente tornillo (1) v

‘tueréa (2) de perril longi%udihal hiperbélico;.como se

315, observa en Iigura 14, iin figura 15 se observa la iorma

en ﬁue automiticanente distribuye uniformenente 1los es-

fuerzos sobre las bolas de carga, =~ = = = = « = = = = - ~

Uon el Iin de que la componente axial de transmi-

gidn del esfuerzo sea lo mayor posiﬁle,y, por lo tanto,
320, la componente radial sea lo menor posible, y evitar, ade-
més, el rozaniento en toda la superficie de las bolas (10)

estas se deslizarén sobre un camino roscado de seccibén ior—
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000 e
mada por arcos de éirculo (24), %al como se inuica esgue- -
misicamente en figura 11, o bien mediﬁnte ia-utilizacidn
tanto en la tuerca (2) como en el tornillo (1) co per-~
+1les roscados de Forma eliptica, parabdlica u otras, cu-
yos puntos de tangencia entre la vola (1C) y la tuerca (2)

v el tornillo (1), estén lo mis préximos posibles al cen-
tro de la bola, siendo obtenidos tailes perflles roscacos
por generacidn, segin se indica en figura 1lb, por medilo

de una fresa discoidal (25)e = = = = = = = = = = = = =

Con cuanto se ua expuesto se comprenderd que se
obtiene un nmecanismo de direccidn de elevadas caracteris-
ticas, cuyo empleo resulta especiulmente indicado para

toda ciase de venfculos, tales como autondviles, camiones,

autocares, tractores, etc, provistos de servo~direccidn,
los cuales presentardin una eficiencia, sesguridad y comodi-
dad de conduceidn no alcanzada con los mecanismos hoy en

45 OGNl USOy = m = = = = = = e — - -

_ Habiendo etfectuado la descripeidn cue precede
debe hacerse constar que en la realigzacidn de csta Paten~
e de Introduceidn pourin aplicarse toces las variantes
de detaile que la experiencia y la practica puedan aconse-
Jjar en cuanto a dimensiones, nimero de piezas integrantes,

materiales empleados en la construceidén de las mismas y

demis circunstanclas accesorias, siempre que con ello no

Se desvirtie su esencialidad que es la que e resume y

concreta en la primera de las reivindicaciones gue siguen,

ya sea considerada aisladamente, ya sea considerada junto
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con una o varias ae las reivinuicaciones restznbtes en sus

conbinaciones ticnicamente PosibleSe~ = = = = = = = - - ~
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Se declaran ds novedad 7 propiedad pars Hspafia
y todos sus terrivorios y plazas de soberaniz, las si-

sulentes ¢
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arasastnamomer

l.~ tiejoras en los mecanismos de direccién, en
los cuales el eje do direccidn acciona un tornillo sin'
Tin, cuyo giro determina el desplazamiento axial de una
tuerca a 51 rogcada, la cual estd articulaca, por un pun-
t0 de su periferia, & una palanca, rigida e inexvensible,
también articulada, por su parte, a un punto iijo, la cual,”'
e su vez, obliga a aescribir un movimiento cireular al
vunto de la neriieria ce lg tuerca, eguivalente g un giro
de esta ulvima, movimientd que, componilniose con.el rec-
tilineo ocasionado por el gilo del tornillo, determina
ung trayvectoria senoidai para el punto de la pveriferia de
la tuerca, punto que Se materializa en un vistago, emer-
gente normalmente de la tuerca, que se acopla a una dispo-
gicidén esférica a rdtula, solidaria a la palanca, resul-
tando que el efecto de giroAde la tuerca a instancias de laff
accidén de la palanca, determina unas variaciones en la re-
lacién de la reduccidén conducentes a uns asimetria en la

direccidn, con respecto a la marcha en linea recta, que

es corregida nediante un desplazagpiento de la palanca in-

o .
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terior indicada, en un dngulo igual al de la asimetria,
en relacidon a la pnalanca exterior de accionamiento direc-—
to gobre las ruedas, caracterizacas parque, preferehte—
mente, es realizadou el contactc entre las roscas de la
tﬁerca y ael tornillo, a traves de bolas montadas en la
tuerca, de manera que, al Iinel de la longitud roscada
de esta ®ltima, las bolas son expulsadas al exterior y
recogidas mediante un canal adecuado que les hace circu—
lar sin z£in de una a otro extreno, sobre caninos de rodaw=

durg de perfil formado por arcos curvilineos.— = = - -

2.~ lejoras en los mecanismos de direccidn, se-
gin la reivindicecidn anterior, caracterizadas porque
la tuerca y el tornillo cuando presenian més ¢e un hilo
ue rosca, Jas bolas recorren touvos los hilos, de manera
que la sgalioa de las bolas de un nilo se comunica con la
entrada de oiro y asi sucesivamente hasta constituir un

cireulto cerrado de HolaS. = = = = = = = = = = = = = = =

3.~ lejoras en los mecanismos de direceidn, se-
L4 ) - - . . ¢
gun las reivindicaciones 1 y 2, caracterizadas porgue
lo longitud Gtil de bolas es méxima en la tuerca y esté
repartida simdtricauente respecto al eje vertical de si-

metria dela tUErCR. = = = = = = = = . —- - .- .- -

4.~ Mejoras en los mecanismos de dirececidn, se-
gan las anteriores reivinuicaciones, caiacterizadas oo e
gue para reducir los juegos de iuncionamiento en la zonsa
de mayor uvilizacibn de la‘direccién, el tornillo se cons-

truye segGn un perfil longivudinal hiperbdlico, mientras
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g W
aue la tuerca se construye segin un perfil longitudinal

5.- Hejoras en los mecanismos de direccidn, se-
gln anteriores reivindicaciones, caracterizadas parque
para facilitar la nejor distribucidn de las cargas espe~
citicas de las bolas somevidas & esfuerzo, se construye

la tuercay, segin un perfil longitudinal hiperoblico, mien-
tras que el tornillo se construye sesin un perfil longie

tudinal cilindrico, = = = = = = = = @ = = = = = = =~ = "

6.~ liejoras en los meccnismos de direccidn, se~
oGn anteriores reivinuicaciones, caracterizauas pargue
para facilitar la mejor distribucidn de las cavgas especi-
ficas de lag holag sometidas a esfuerzo ¥y péra redqcir los
juegos de Iuncionamiento en lag ﬁona d¢e mayor utilizacidn,
corresponcicnte esta a la zona central de mayor diéﬁetro
¥y normalmente de menor esfuerzo, se construyen el tornillo

v la tuerca segin un perfil longitudinal hiperbdlico. = -~ =

‘(- Hejoras en los mecanismos de direccidn, se~

gln anteriores reivinuicaciones, caracterizadas porque el

canino roscado seguldo por las bolas presenta un perfil
formado por curvas cdnicas continuas distintas de la cire
cuntferencia, de manera que los puntos de tangencia entre

lag bolas ¥y la tuerca y el tornillo estdn lo mis préximos

posible al centro de las polaS. = = = = = = = = = = = = « ~j~“”’

Uem MiLIJOHAS S L0S wuCinISLO0S U DIRLCCION". = =

Youo ello conforme se describe y reivindica en




25@22@

la presente nenoria gque consta de dieciocho hojas, folia-
430, das vy mecanogralfiadas por una sola de sus caras, y de ires

léninas de dibujos que la ilustra.

Hadrid, 19 deMayo 1,960
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