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MEMORIA DESCRIPIIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE IN{L‘RODUCGIO,N
formuleda el 19 de Mayo de 1960, con el Nimero 258.218
en
ESPAfA
por DI E 2 aﬁog
a nomlre de HUBERT LAURENZ I\IAIME{, de nacianalided austrisca,
residente en Schumanngassse 35, Viena, Austria, por:
"UN DISFOSITIVO HEGUIABLE DE ACOPIAMIERTO DE GIRQ!

——

El invento trate de wna unién de giro regulsble de un ar-
bol poligmal con un érgeno de unidn coaxial, y especialmente,
de una realizacidn especial de un botdén de mando sobre el eje
de giro de aparetos eléctricos.

Bs conocido llevar a cabo la sujecion de los botones de
mando de aparatos eléctricos sobre el mufidn de drbol del aparato,
haciendo que entre el botdén de mando y el mufibn actie un cuerpo

cuneiforme ranurado, con superficie exterior cénica, que median-
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te un tornmillo dispussto de meneras central, se introduce a pre—

gibn entre el casquillo de asidero y el mufién de drbol cilindrie-

~co, estableciendo asi{ una unién solidaria en rotacidn entre el

botén y el muiidn de érbol.

Ia magnitud del momento de giro transmisible con uno de
estos botones de mendo, depende de las circunstancias de fric-
cidén, es decir, sustancialmente de la presidén efectiva entre el
cono interior del botdn de mando y el cuerpo cuneiforme, por
un lado, asi como entre éste y el extremo del drbol, por otro
lado. Con objeto de que quede asegurado un arrastre efectivo
del eje del aparato tambidn en contra del momento de giro opues-
to, que normalmente se wesenta, esta presién tiene que ser can-
gidersble, y por cansiguientg, hay que hacer entrar el cono en
el botén con gran fuerza. E1l botdn, generalmente consistente en
una resine sintética, tieme, por lo tembto, que camstruirse muy
robusto.

He sido dada a conocer asimismo une sujecién mra el bo-
tén de mendo, en la que el muiidn del drbol posee uwn perfil poli-~
gonal, siendo correspondienterente tambidn plenas las superfi-
cies del cuerpo cuneiforme, gue operan conjuntamente con é1; no
obstante, también las superficies actuantes entre el cuerpo cunei-
forme y ol botbén de mando son planas en este realizacion. En es-
te caso queda ya asegirado el arrastre efectivo del mufién de éx-
bol del aparato eldctrico, al preter moderadamente el cuerpo cunei-
forme, si hien, al contrario de lo que ocurre con cuerpos cunei- 4
formmes con cono exterior, el botén de mando vnicamente puede ser
fijado en ciertas posicimes relativas al mufién, determinadas por
el nmimero de superficies laterales del perfil.

Un inconveniente inherente a todas las farmas de sujecidn

dadas a conocer, es el de que con medios sencillos no excluyen
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por completo el peligro de un aﬂoaamlento J.nvolu.ntaﬁ.o. De acuer-
do con la experiencie, incluso epretando de modo relativamente
fuerte el cuerpo cuneiforme - lo qﬁe, empero, tiene sus limites,
debido a la resistencia mecénice limitads del botén de mande, con-
gistente generalmente en un material alslente — no puede conse-
guirse con seguridad que el botén de mendo, al cabo de un prolon-
gado servicio, siga asegurando fijemente sobre el mufién del dr-
bol. Una vez que se ha producido el aflojamiento, falla en su
servicio el botén de mando constituido de acuerdo con la farme de
congtruceidn citade en primer luger, mientras que si estéd cons—
trufdo de la forma citada en segundo lugar, si bien sigue arras-
trando el mufién del drbol, puede, en cembio, desprenderse total-
mente de éste, en ciertos casos.

Ia presente unidén del botbén de mendo, destinads especial-~
mente psra el accionamiento de interruptores eléectricos girato-
rios, pero que como se desprenderéd todavie mds adelante, posee
tembién otras posibilidades de empleo, orille los inconvenientes
de las clases de sujecidn dedas a conocer, y conserva sus venta~-
jas. Garsntiza sdemés un ssiento siempre segiro, incluso en con-
diciones desfavorables, tales como la accidén ¢ mtinua de vibre-
ciones o trepidacicmes, es decir, en circunstencias, en las gque
hasta ahora no podian emplearse siquiera las sujecimes de bo-
tones de mando sencillas, constituides de acuerdo con los datos
dados al principio. Se parte aqui de la conocida canstruccidn que
estd equipada con un cuerpo cuneiforme, sujetable entre el botén
de mando y el mufin de érbol. De acuerdo can el invento, el cuer—
po cuneiforme Se compone de un material, que tiene que ser mds
eléstico y considersblemente més fécilmente deformeble, que las
piezas que 1o encierran en el acoplamiento de giro, preferente-

mente un materiel sintético, p.e. & base de una poliamida o una
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materia no metdlica, que en cuanto a resistencia mecdnica y elas-
ticided no se comporte a este respecto de maners mds desfavora-
ble; y posee une superficile exterior, que, de le manera en si co-
nocida, tiene forma de cono., Convenientemente posee la superfi-
cie exterior del cuerpo de sujecidn al menos un saliente de re-
tencién, mientras que la supei'ficie interiar del cuerpo del botén
de mando, que opersa conjﬁntamente con la superficie exterior del
cuerpo cuneiforme, estéd doteda de verias escotaduras, encajando
cada saliente de retencion del cuerpo cuneiforme en cada una de
estas escotaduras. '

En el dibujo han sido representados esguendticamente dos
ejemplos de realizacidén de la idea del invento, a saber, aplica-
dos & un botdén de mando pare wn interruptor eldctrico. Ias figs.
1 y 2 muestran une farme de construccidn con un cuerpo cuneifor-
me del que se tira para introducirlo en el botdén de mendo y las
figes. 3, 4, con cuerpo cuneiforme que se oprime pera hacerlo en-
trar en el botbén de memdo. Las figs. 2 6 4, son seccimes de acuer-
do con las lineas ITI~II § IV-IV de les figs. 1 6 3. En todas lss
figuras se han provisto las mismes piezas con log mismos signos
de referencia.

‘Bl eje de giro del aparato interruptor eléctrico, ha sido
designado con 1, terminando en un perfil poligonal, aqui un per-
fil cuadrado 2, y puede tambidn consistir en éste como un todo.
Bl botén de mando 3 posee en su interior une cavidad céniea 4,
en la que es desplazable axialmente por medio de un tornillo 6,
soportado en el botébn 3, un cuerpo cuneiforme 5 de igual coni-
cided exterior, consistente en una superpoliamide ¢ un material
de comportemiento similar en cuanto a resistencie mecénica. Para
este fin soporta el cuerpo cuneifarme 5 wn casquillo 7, provis-

to de rosca interior, que puede tembién suprimirse, caso de que
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el cuerpo cuneiforme 5 tenga la suficiente resistencia mecdnica.
En el cuerpo cuneiforme 5 se han formado por medio de ranuras 8,
cuatro salientes, cada uno de los cuzles se apoya contra uno de
los lados del cuadradillo. Apretando el tornillo 6, se oprime

el cuerpo cuneiforme 5, suficientemente deformable elédsticamen-
te, cmtra el mufibn de drbol 2 y contra el botén de mando 3,

con lo cual estas partes quedan acopladas en-tre si solidaria-
mente en giro.

Ia deformabilidad del cuerpo 5, en combinacidn con los ve~
lores de friceidn favorsbles del material sin+ético, no sélamen~
te asegara un asiento del botén sobre el extremo del drbol cons-
tantamente libre de holgura, sino que a la vez permite la tras-
migién de mamentos de giro cansiderables, sin que para ello sea
preciso hacer entrar desmesurademente el cono 5 en el botén 3;
con ello desparece una solicitud considereble del botdn de mendo
3. Ahora bien, si se desea sumentar todavie mds el momento de
glro que puede ser trasmitido, é:l.n terer que confarmarse para
ello con fuerzas axiales extremas, entonces, de acuerdo con otra
caracteristica del invento se puede dotar la superficie exteriow
del cuerpo cuneiforme 5 con salientes 9, de forma de nervios; ¥y
la superficie interior 4 del cusrpo del botén, con las correspan-—
dientes escotaduras 10 (o a la inversa), en las que encajen los
nervios 9. Es suficiente prever un reducido nimero de mervios 9.
Ia centidad de esocotaduras 10, o sea su paso, viene determinada
por el mimero de las posiciomes relatives posibles entre el bo-
tén y el mufidn del drbol.

En la forma de realizacidn de acuerdo con las figs. 3 y 4
se ha desighado el cuerpo cuneiforme con 12; es oprimido hacia
abajo contra la superficie interior 4 y contra las superficies

poligonales del mufién de drbol 1, por medio de una tusrca 13,
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que asienta sobre una rmca interior 14 del boton de .ma.ndo 3.
Una caperuza de cubierta 14’ sirve de cierre de la cavidad 15,
en la. que se halla dispuesta la tusrca 1l3. Puede resultar can-
veniente hacer que la tuerca 13 actiie sobre el cuerpo cuuneifor-
me 12 a través de una placa (no representada), que descansa
gobre el mismo. El cuerpo cuneiforme 12 posee nuevamente salien-
tes 9, que encejan en renuras 10 del cuerpo del botdén de mendo
3, perfilades correspondientemente ( o & la inversa). El perfil
del cuerpo cuneiforme 12 puede verse en la fig. 4; se reconocen
las ranuras 16, las cuales, empero, convernlentemente no son pa~
santes en este caso, puesto que ello conduciria a la formecidn
de verios cuerpos cuneiformes autdénomos, lo mal es incémodo;
por el contrario se puede dejar subsistir puentes 17, fheilmen—
te deformables, que asegurem la unidn de los diversos cuerpos
cuneiformes parciales. |

Es ovidente, que la presénte sujecién del botdén de mendo
no solémente permite elegir la distancia axigl entre el botdén
de mando y el extremo del mufién de &rbol o le placa de cubierts
18 con juego suficiente, sino que se crea también une clase de
sujecién segara, suficientemente eléstice, permanentemente libre
de ruido, que permite la trasmisidn de los mayores mcment os de
giro, sin solicitar excesivemente el botén de mendo en si. Ya
no son de temer aflojamientos involuntarios del botén favoreci-
dos en si por vibraciones, ya que el cuerpo cuneiforme posee la
suficiente elasticidad. Agimismo es evidente, que el objeto del
invento no se limita e la sujecidén de bobones de mando ilustra-
da, sino que puede ser aplicado en todos aquellos casos en 108
gque se trate de unir un disco, una rueda o cualquier otra pieza
gi.ratoria; con w drbol poligmal, de mamera solideria en rote~

cién y regalable axialmente,
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Los puntos de invenecidn propie, no nueva, pero no esta—
blecida, practicade ni divulgada en Espefia, que se presentan
paera que sean objeto de este Patente de Introduccién, por DIEZ
afiogs, son 1os sigulentes:

12.,~ Un dispositivo regnlable de acoplamiento de giro de
un drbol poligonal con un Srgeno de union coaxial, especiclmen-
te un botén de mando para aprstos eldetricos, con gyuda de un
cuerpo cuneiforme sujetzble entre el botén de mendo y el mufién
de érbol, caracterizado por gue el cuerpo cuneiforme consiste
en un material de tal elasticidad, que es més eldstico y conside-
rablemente més fécilmente deformable que las piezas que 1o encie-
rren en el acoplamiento de giro, estando dotado de una superficie
exterior, la cuzl, de la manera en sl conocida tiene forma de co-
Nno.

2¢,— Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1,
cafca.ctefizado pxr que la superficie exterior del cuerpo de su je-
cidn, estd dotada de al menos un saliente de retenc ié.ﬁ y la su-
perficie interior del cuerpo de mando que coopera con le Super-
ficié exterior del cuerpo de cufig de varias escotaduras, enca-
jemdo cada saliente de retencion del cuerpo cuneifarme, en cada
una de estas esoo’ﬁaduras.

3%~ Un dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones 1
é 2, ca.facterizado por que el cuerpo de sujecidn consiste en un
meterial sintético a base de poliamida o de otra materia no me=-
tdlica, que con respecto a elasticldad y resistencia mecdnica,
no se comporta de meners mds desfavorable a este respecto.

42, Un dispositivo regulable de acoplamiento de giro.

Tal y cano se ha descrito en la Memoria que antecede, re—
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Presentado en el dibujo que se acompalla y con los fines que se
hen especificado.
Este Memorie consta de ocho hojas escritas a mdquina por
une sola care. .
Modrid, © Pt
P.A.

D

Ay 1 ;" e

iy -
v A




BOARRT LAURENE MATIMRE, Boeslo woriable

]
\\\
1
- ——
T~
E ] ’ \
]
$
3




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



