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E) invento se refiere a ¡a regutación ente­

ramente automática de instataciones de catefacción 

etéctrica, por ejemptoj^ hornos de panificación y 

de secado. Es conocida !a reguiación de te tempe- 

5 rature efectuándose ta conexión y te desconexión 

con interruptores de mano, iguatmente ta directa 

por to así ttemados regutadores de temperatura o a 

través de regutadores de temperatura y re tés de man­

do. También se sebe que mediante ta subdivisión det 

¡0 poder catorífico se podrá conseguir une graduación, 

regutendose de este forma una parte de te carga au­

tomáticamente a través de un regutador de tempera­

turas o, cuando se trata de potencies más elevados, 

a través de regutedores de temperaturas y retés de 

t5 mando, procediéndose a ta conexión de! reatante po­

der catorífico por escetonomiento y con interrupto­

res de mano o con re tés de mando.

A continuación se describirá une conexión etéc- 

trico que permüte uno regutoción de muttipaso y com- 

20 ptetamente automatice det poder catorífico, siendo 

efectuado et mando por un regutador de temperatu­

ras de contactos de sucesión. Se trate en este caso 

de un regutodor de temperaturas de varios contactos 

dde sucesión, es decir, de un dispositivos de con- 

25 tactos, con !o cua! tos contactos van efectuando ta 

conexión en serie a base de presetección de te di­

ferencia de temperatura con retación a una tempera­

tura prevista.

Det ejempto de ejecución det invento que se 

muestra en et diseño, se podre que se tomó de base30



un regutedor de temperaturas de tres contactos de 

sucesión. Se puede coordinar !e temperatura teórica 

a cuatquier contacto, sea e! primero, segundo o ter­

cero. iguaimente se puede adaptar e! margen de tempe- 

5 retura de contacto a contacto a !e instaiación que

ha de caienterse como también a ias respectivas fiuc- 

tuaciones de temperatura admisibtes. Los contactos 

de) reguiador de temperatura son dirigidos por retes 

de mando, a través de )os cuates es conectado e! po- 

tO der catorffico.

Si por ejempto, se hubiese coordinado te tempe­

ratura previste det segundo contacto de sucesión K2, 

estando te diferencio de temperatura ajustada - entre 

et abrir de tos contactos K1 y K2 a, por ejempto, 4BC. 

t5 y entre et abrir de tos contactos K2, K3, por ejempto, 

o 2SC. entonces resutta conforme a! ejempto de ejecu­

ción et siguiente modo de funcionamiento.

Supongamos que se haya ajustado en et regutedor 

de temperaturas una temperatura teórica de por ejem- 

'20 pto, 250SC. Después de haberse conectado te tensión 

de mando, o sea después det cierre det interruptor 

S, serán, a través de tos contectps K1 y K2, excita­

dos tos re tés de mando d1, d2, quedando de esta for­

me tanto 1/3, por mediación de tos interruptores S'

25 y S", como iguatmente 2/3 de te cetefacción, conec­

tados, es decir, toda te catefacción estará conecta­

da at circuito de catefacción. Mientras esto está ocu­

rriendo, ira efectuando et reté de mando d2 at mis­

mo tiempo te apertura det puente de contacto B. En 

este caso soto se ha fijado et poder conectador de ios30



re tés de mando d1 6 d2, por ejempto, en un tercio 

y dos tercios det poder catorffico.

Como quiera que at cerrarse et interruptor S, 

por to pronto serénexcitados tos retés de mando d1 

5 y d2, entrando así tanto un tercio como dos tercios 

en et circuito de catefaccion, se conectará por to 

tanto et poder catorffico por entero.

At etcanzarse una temperatura de 2469C. o sea 

49C. menos de ta temperatura prevista de 250SC. irá 

tO abriendo e! contacto K1, desconectando e! reté d1

por to tanto 1/3 det poder catorffico, quedando aun 

conectado un poder catorffico de 2/3. Si subiede te 

temperatura a 2509C. o sea hasta ta temperatura teó­

rica, prevista, ajustada, entonces irá abriendo e!

)5 contacto K2. Entonces et reté de mando d2 desconec­

tará tos 2/3 de! poder catorffico, cerrando at mis­

mo tiempo et puente de contacto B, siendo entonces 

excitado et reté de mando d1 a través det contacto 

K3, conectándose de nuevo 1/3 det poder catorffico. 

20 En et caso de que ta temperatura subiese aun

más, entonces e! contacto K3 abrirá, at haberse gj- 

canzado 2529C. y en su consecuencia e! reté d1 des­

conectará un tercio det poder catorffico. Entonces 

estarfa desconectado toda ta potencia catorffico.

25 S! bajase te temperatura (por debajo de 2529C.)

entonces et contacto K3 cot verá a cerrarse, surtien­

do et efecto de que et reté d1 vuetvo a conectar o 

1/3 de poder catorffico. Cuando bajase ta temperatu­

ra hasta menos de ta temperatura teorice de 2509C.

30 enionces se cerrará e! contacto K2, votviendo e! re-
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!é d2 a conectar tos 2/3 de poder catorifico. Mien­

tras tanto se irá abriendo de nuevo et puente de con­

tacto B det rete d2, desconectándose at mismo tiempo 

1/3 det poder catorifico. Quedarán pues conectados 

5 dos tercios de poder cattorffico. Si votviese a su­

bir ta temperatura, entonces ae repetirá te reguta- 

ción como ya !o hemos descrito mes arriba*

Bajando aón más ta temperatura - por ejempto 

hasta 4SC, por debajo de te temperatura teorice 

tO entonces et contacto K1 votverá a cerrarse. Et rete 

di será atimentado de nuevo de tensión, siendo co­

nectado nuevamente e! teercio de poder ce)orifico. 

Quedará entonces otra vez conectado e! poder cetorf- 

fico entero (1/3 y 2/3).

15 Según et presente invento seré pues posibte por

ta apNcación de un regutador de temperaturas de tres 

contactos de sucesión y a causa de ta conexión de man­

do, Nevar a cabo con soto dos retés de mando una re- 

gutación enteramente automática det poder cat orifico, 

20 de tres escatones.

La coordinación de ta temperatura prevista at 

contacto de sucesión K2 fací tita una regutación de 

ta temperatura de tat forme que et contacto K1 irá 

desconectando 1/3 detpoder catorifico poco antes de 

25 a t cenzer ta temperatura previste, efectuando et con­

tacto K2, en cuanto se otcanee ta temperatura teóri­

co, ta desconexión de tos 2/3 de poder catorifico, 

conectando simuttáneamente de nuevo 1/3 de! poder 

catorifico. En caso de temperatura superior !nedm!si- 

30 bte, abrirá K3 y desconectará un tercio de! poder ca-



¡orifico, quedando entonces desconectado por ente­

ro e¡ poder catorffico.

Pudiendo proceder a ¡a coordinación de !a tem­

peratura previste con cuatquiera de ¡os tres contac- 

5 tos K1, K2 6 K3, se podrá, por ejempto, trabajar,

efectuándose ¡a coordinación de ¡a temperatura teó­

rica con K1, con dos cargas ce!orificas de base y 

una carga regu)adora, o, caso de que se coordinase 

¡a temperatura previsto et contacto K3, con dos cargos 

¡0 ce¡orificas y una carga de regu!ación.

N O T A

Se reivindican como propios y nuevos para que : 

sean objeto de una Potente de ¡nvención, en España, 

por veinte años, tos puntos siguientes:

!5 1.- Dispositivo de regu!ec!ón enteramente au­

tomática de !e temperatura de inste!aciones de ce- 

¡efacción eiáctrico, por ejempto, hornos de panifi­

cación y de secado, caracterizado por efectuarse una 

reguteción catorífica de tres escatones mediante un ¡ 

20 regutador de temperaturas, mediante dos aparatos co—  ̂

nectedores y mediante dos poderes cetorificos distin- ; 

tos respecto a su vator. ^

2.- Dispositivo de regu!ación enteramente au­

tomática de ¡a temperatura de insta!aciones dde ce—

25 ¡efacción etáctrica, por ejempto hornos de panifica­

ción y de secado, según !a reivindicación 1, carac­

terizado por ser dirigida ta reguteción de tres esca¡o 

nes mediante dos aparatos conectadores y dos poten­

cias distintas catorfficas a través de un regutador 

30 de temperaturas de trac contactos (K1, K2, K3) de
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regu)ación de ta correspondiente eficacia.

3. - Dispositivo de regu!ación enteramente au­

tomática de ta temperatura dé insta!aciones de ca- 

tefacción etectrica, por ejempto hornos de panifica­

ción y de secado, según ¡as reivindicaciones 1 y 2, 

caracterizado por ser posibie, a causa de ta dispo­

sición de ta temperatura previste a cuatquiera de 

tos contactos de sucesión K1, K2, K3, uno reguta- 

ción de ¡a catefacción de previa carga, de catefac- 

ción de carga de bese y de catefacción reguladora

de carga, o con dos cargas de catefacción básicas 

y una carga de regu)ación, en e! ceso dedo iguot- 

mente con dos cargas de catefacción y una carga de 

regutación.

4. - DiSPOStTtVO DE REGULACtON ENTERAMENTE AUTO- 

MATtCA DE LA TEMPERATURA DE !NSTALACtONES DE CALE- 

FRCCtON ELECTRtCA, POR EJEMPLO HORNOS DE PANiFtCA- 

CtON Y DE SECADO.

Todo conforme se describe en ta memoria que an­

tecede, se itustra como ejempto de ejecución en tos 

ptaños unidos a etta y se reivindica en su Nota.

Esta memoria consta de siete hojas fot iodos y 

escritas a maquina por una sota cara y ptaños que 

ta acompañan.
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