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zadas como etiquetas) se imprimen en primer lugar individual
mente y a continuacidén se introducen en forma impresa y cong

reserva en la maguina de fajar. Fsta operacidn es laboriose

El invento tiene por objeto una méquina fijadoraﬁjgr
rodear un ovillo o andlogo con una faja.
Ve una forma general, el invento trata del envolvimi-]
ento de objetos con fajas, de modo, que las fajas rodeen
anularmente el objeto en cuestidn después del enveolvimien-{ =

{7
to.

Los ovillos de las mas diferentes clases o tamb%én.
las madejas de material bobinado o devanédo se magé?ﬁhen
unidos generalmente por el hecho de que en encierfé?fen
una faja. La faja rodea una parte del objeto fajaéo::al ’
mismo tiempo, que el objeto es comprimido 1igeramé£te en
el caso de que sea blando.Generalmente, las fajas-poseen

marcas impresas, que ceracterizan, por ejemplo, unfgbter-

L
*a

minado lote de material, en especial su color y él. Bimero

del bafic de teiiido en el caso de ovillos de lana,,.

Se conocen mAquinas automiticas de fajar, que colocan
fajas alrededor de ovillos. Sin embargo, las mAquinas cono
cidas poseen velocidades de produccién muy bajas, debidas |
en parte al hecho de que en estas maquinas se requieren
movimientos de vaivén y de traslacidén de determinados ele-
mentos de la mAquina y que llevan el ovillo a fajar desde
un transportador de entrada hasta una estacidén de coloca-
cibén de las fajas.Ademis, es necesario, que el pegamento
seque en uno de los extremos de la fajé, antes de que el

ovillo fajado pueda ser retirado de la maquina.

Igualmente, en las maquinas conocidas,las fajas (atili

exige un paso do produccidn previo, dursnte el que se im-!
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primen las fajas. S6lo después pueden ser manipuléaas in%i
dividualmente en la méquina de fajar. ‘

El objeto del invento es proponer una miquina de fag,;
jar para objetos, en especial ovillos, madejas o analag@”

que con un coste minimo trabaae con una velocidad de pra'

duccidn alta.

Este problema se soluciona, segin el inventq, confla%;

. . : - - L
sigulentes caracteristicas: ,

a) Una correa sin fin, que dicurre sobre un ragorri-|

M e
g0 o
do en bucle cerrado.

b) Elementos de guia para apoyar y gular la correa

LN ] ..0
sobre wn recorrido.

¢) Una bolsa formads por la correa para aloiérQ ro—
eee

dear y comprinir el ovillo durante el proceso de ?éﬁ%do.

d) Una zona de admisidn que se introduce eﬁ‘lé‘bolsa
¥y que se puede abrir y cerrar por medio de elementos de
cierre.

e) Elementos de accionamiento para la correa.

) Elenmentos de avance y de gula para introducir el
ovillo ¥y la Bja en la bolsae.

Otras caracteristicas y ventajas del invento residen

en lo siguiente:

Fn la maquina de fajar, sepgin el invento los ovillos

a fajar., se desplazan de forma continua a lo largo de una
trayectoria fundamentalmente horizontal, sin que exista la
necesidad de mover los ovillos perpendicularmente a esta
direccidn de avance principal. La méquina, segin el inven-
to, permite fajar ovillos'éucesivos, mientras que el pega-
mento de los ovillos fajados anteriormente sc¢ seca simul-

L __ . N
tanearente. ~
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‘Ademés, en la méquina de fajar, seghn el inVento, es
poéible, de forma ventajosa, imprimir al mismo tiempo, de
forma sincronizada coﬁ los regtantes movimientos de la mé-
quina, las marcas deseadas en las fajas, pudiendo realizar|
esta impresién'por separado para cada fase de producciodn,
de manera, que las fajas impresas por separado se puedeﬁ
llevar de forma sincronizada a un dispositivo de colqca—
cibén de fajas Jjunto con los ovillds a -fajar. Otra'Véﬁtaja
de la méquina, segin el invento, reside en el heclid ‘de que

ooae
se puede adaptar a ovillos u otros objetos de dis%iéxo di-v
dmetro y:distinta longitud, para lo que sblo es néibsario"
modificar una cantidad minima de elementos de mAgquidia.

Segfin el invento, se prevé ademéds un disposi?ﬁ@o de
aplicacién de cola, que provee selectivamente dei@@}a una
parte del extremo de la faja; antes de gque ésta ﬁgg_intro-
ducida en el dispositivo de colocacién de fajas.

Seghn el invento, una maquina de fajar se equipa con
un dispositivo de colocacidén de fajas, que posee varias
unidades de colocacidén de fajas separadas, que a su vez
estdn unidas emre s{ en un bucle sin fin. Cada unidad de
colocacidn de fajas posee una bolsa formada por una parte
de una correa sin fin accionada y que aloja un objeto a fa
jar. La bolsa posee un canal de entrada, que puede ser abi
erto y cerrado por medioc de elementos de guia mbéviles. La
bolsa se abre y por medio de un dispositivo de avance se
introduce en ella un objeto a fajar. Inmediatamenﬁg despu-
és, es decir antes de que se haya cerrado la bolsa, un disg

positivo de transporte de fajas deposita una faja en .a

bolsa, colocdndola entre una parte de la bolsa y el objeto

alojado en ella. Cuandc avanza la correa sin fin y se cig
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rra la bolsa, se comprime el objeto y se coloca la faja Q;?;

rededor de 81. Una parte de la faja se provee ventajosa—'”i
mente de cola. El extremo provisto de cola de la faja en-
tra en contacto con el extremo opuesto de ésta. Después
de una fase de envolvimiento breve, se detiene la correa
sin fin y se seca la cola. A continuecidén se seca da cola |
y el objeto fajado cae sobre un transportador de salida.
Durante el secado de la cola sobre el objeto faja&&,slas
otras unidades de colocacidn de fajas recogen objeé&s a
fajar. Un movimiento horizontal de las unidades dgjébloca-
cibn de fajas equivale generalmente a un movimientﬁ-de
avance horizontal de los objetos a fajar.

El dispositivo de colocacidn de fajas se pudde’<combi-

..’

nar con una impresora, de forma, que sobre las fejag se

puvedan imprimir selectivamente determinadas marcas .0 analo
gos. Las fajas impresas pasan después por un dispositivo
de aplicacién de bola, que aplica una gota de cola sobre
un extremo de la faja. A continuacidn se introducen las fa
jas,de forma sincronizada con los objetos a fajar, en la
bolsa de una unidad de colocacidn de fajas.

En cada unidad de colocacibén de fajas se hace pasar
la correa sin fin por varios rodillos de posicidén fija.
Ademés, se prevé al menos un cilindro que forma la bolsa.
Un rodillo, wmontado de forma wbvil, sirve para abrir y ce
rrar el canal de entrada a la bolsa. El cilindro menciona-
do, que forma la bolsa, determina en general el didmetro
de ésta, ya que una parte de la correa sin fin rodea este
¢ilindro.

La descripeién que sigue de formas de ejecucion prefe

ridas del invento, sirve para explicarlo con detalle en
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un sistema de alimentacidén de la maguina de fajar. .

1a de un dispositivo de aplicacidn de cola y de un maca-

‘

comb%hacién con el dibujo adjunto. |
La figura 1 representa en perspectiva un oville (ovi-
llo alargado) con uﬁa'faja provista de marcas impresas, CQ
locada alrededor de 1avparte central del ovillo,
La figura 2 A representa esquemdticamente una méquina:

de faJB.I‘.

La figura 2 B representa en perspectiva una bolsa co-|.

mo la que se prevé en cada una de las unidades de cddbca-
cién de fajas del dispositivo de colocacidn de fajhap® repre

sentado en la figura 2 A. een s
La figura 3 representa ma vista lateral de upa naquij
na de fajar. e Y

La figura 4 representa una vista en seccién»%tépsver-

sal, segin la linea IV-IV de la figura 3, en la qifg‘se vé

La figura 5 representa una vista lateral a mayor esca

nismo para el avance de las fajas.

La figura 6 representa una vista parcial, a lo iargo
de la linea VI-VI en la figura 7, con un detalle del meca-
nismo de avance de las fajas.

La figura 7 representa vna vista desde el lado opues-
to de la mAquina de fajar representada en la figura 3, con
una representacién del sistema de accionamiento sincroniza
do de la méguina.

La figura 8 representa una vista lateral a mayor esca
la de diferentes unidesdes de colocacibdn de fajas.

La figuras 9 representa una vista lateral a mayor esca|

la de una unidad de colocacidn de fajas durante la intro-

duccidn de una faja procedente de¢ un transportador de fa-
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La figura 10 representa una vista parcial de un meca;
nismo de accionamiento de las unidades de colocacidn de
fajas a lo largo de la linea X-X de la figura 9. |
5 La figura 11 representa una secci6én parcial a lo 1ar¥
go de la linea XI-XI de 1a figura 9.

La figﬁra 12 representa una vista lateral del sistema
de accionamiento de laé unidades de colocacidn de'gﬁéas

representadas en la figura 3. Ty

10 La figura 13 representa una planta de la bolse de una

wnidad de colocacién de fajas a lo largo de la 1linkdd XIII-
XIII de la figura 8.

La figura 14 representa una vista lateral dé;ﬁba for-
ma de ejecucién modificada de un dispositivo de &plicacidn

18 de colu. .

Ssee,

En la figura 1 se fepresenta un objeto 10 fajado. En
este caso se trata de un cvillo alargado. Sin embargo, la
miquina,segin el invento, que se describe, no sdlo se pres
ta para fajar estos ovillos alargados. Con la mAquina, se-
20 gan el invento, también se pueden fajar, en especial, ovi-
. llos redondos o madejas de material hilado, asi comoc otros
objetos, que se comporten de forma andloga. Sin embargo,
‘de una forma general, ls mAquina, segin el invento, se uti
liza para fajar ovillos o madejas Ge material hilado.

25 El ovilleo 11 propiamente dicho se comprime ligeramen-—
te en su parte central con una faja 12 de papel, que se en
cola en sus extremos para formar un bucle cerradd Yy que

sirve de etiqueta y de zuncho para rodear y comprimir el
ovillo 11, Sobre la faja, que sirve de etiqueta se prevén

30 marcas, leyendas o andlogos 13 impresas, por ejemplo datos

i . -
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~ fajados, por ejemplo, segin figura 1. et

" tador 17 posee en su superficie varias bandejas o-.esibudos

publicitarios u otros rétulos deceorativos. Ademads, se pre;Jﬁ
vén marcas 1l4a y 1l4b, que se pueden imprimir opcionalmentg
por ejemplo datos del color y del lote de teiiido, que pue-
dan servir para identificar un determinado proceso de pro-
duccidn. Un extremo 9 provisto de pegamento de la faja la
mantiene formandc un bucle cerrado.

La figura 2 A representa esquemdticamente una méguina

de fajar, segin el invento, para la obtencién de objelos

El ovillo 11 a fajar se introduce en la mAguind.de fa

jar por medio de un transportador sin fin 17. E1 t{anspor-

16. Una mlquina de impresidén o copiadora convencigdal, en

=

forma de un mecanismo de impresidén 18 sirve para:gggicar
selectivamente sobre la faja 12 determinados datgs e mar-
cag l4a, 14b, En un almacén 12 se almacena una cantidad
de fajas 12 no impresas. El recipiente 19 esta combinado
con el mecanismo de impresidn 18. Ademés, se prevé un me-
canismo de avance 20 para las fajas impresas, acoplado con
el mecanismo de impresién 18, El mecanismo de avance 20 pa
sa por un dispositivo de aplicacidn de cola 21 en el que
se provee de cola uno de los extremos 9 de cada una de las
fajas, En el dispositivo de aplicacidn de cola 21 existen
lengiietas o dedos 22, que entran en coﬁtacto con el extre-
mo 9 de la faja. Las fajas provistas de cola soa tranéferi
das -después por otros elementos de avance 23 de fajas a
un dispositivo de colocacidn de fajas 24.

El dispositivo de colocacibén de fajas 24 comprende
varias unidades de colocacién de fajas independientes 25a,

25b,...,251. Eatas unidades de colocacidn de fajas estan
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unidas entre si formando un bucle cerrado por medio de un
elemento de unibén 26, por ejemplo en forma de una correa,
de una cadena de eslabones o andlogo.

Ia unidad de cclocacibén de fajas 25a, representada
en la figura 2 B y representativa de todas las unidades
de colocacidén de fajas, comprende, como muestra la figurs
2 B, una bolsa 28, abierta en la figuras 2 B,en la que se
aloja un ovillo 11. En la figura 2 A se I-epresentaf'en': 25b
una unidad de colocacibn de fajas, cuys bolsa comieéza a
cerrarse y que aloja una faja 12 provista de pegaﬁéé?o.
En 25¢ se representa una unidad de colocacién de fajas, ey
ya bolsa esti cerrada y en la que la faja estd cqQlosada all

rededor del ovillo. En esta fase comienza a secarsg el pe-

gamento. Lag unidades de colocacidn de fajas 25c.m.325k re-

presentan unidades de colocacidn de fajas en las que se eg
tA secando la cola. Finalmente, la bolsa se abre nuévamenp
te en la unidad de colocacidn de fajas 251, cayendo hacia
abajo un ovillo 10* fajado, que queda depositado sobre un
transportador 32, que sirve para la salida de los ovillos,
Como se representa esquematicamente en la vista en
perspectiva de la figura 2 B, cada unidad de colocacidn
de fajas posee una bolsa 28, formada por una parte de una
éorrea 27 sin fin y ancha. Los cilindros 29a y 29b forman
las parcdes laterales de la holsa y determinan'también el
didmetro de ésta, ya que una parte de la correa 27 sin fin
rodea estos ecilindros. Modificando el tamaiio de los cilin-
dros 29a y 29b y su separacidén se puede modificar también
con facilidad el tamano de las bolsas. Un rodillo de en-

trada 30 fijo se combina con un rodillo de entrada 31 bas

culable o desplazable.
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‘¢l sentido longitudinal o de avance del dispositivo de

‘una rueda dentada 33 y un soporte 34 pera una cadena de es

cacidn de fajas 24 y se pueden regular por medio de tuer-

- 10—

En la fiéura 3 se representa con detalle la méquina -

1

dq"ia figura 2 A, utilizéndose en ella los mismos simbolos|:

de referencia, !

En lo que sigue se describen las diferentes partes dej.
los dispositivbs de coiocacién de fajas :epresentados en a:%
la figura 3; al mismo tiempo, que se hace también%referenrfé
cia a la figura 4. Como se representa en las figura& 5y ;
4, el dispesitivo de transporte 17 de los ovillos’aqspro-
vee de varias bandejas 16 en forma de embudo,‘que.§e avan—

zan por medio de una cadena de eslabones o anédlogd..lada

bandeja 16 contiene un ovillo 11, Para garantizar,, que ell:

ovillo se centre y posicione correctamente en su bandeja
. e

clinadas, que dan lugar a que el ovillo se autocganire en

« 0 @
se® s

16,posee cada bandeja superficies laterales 16a y I€b in-

transporte 17. El dispositivo de transporte 17 comprende

labones. Para producir un centraje del ovillo 1l en el dis
positivo 17 en un sentido perpendiculsr al de transporte,
se prevén tabiques de transporte y de centraje 35a y 35b
regulables, que se representan en la figura 4. Estos ta-~

biques convergen en direccidn hacia el dispositivo de colo;

cas de regulacibn 36a y 36b, que se disponen a su vez so-
bre husillos roscados de ajuste 37a y 37bh. ‘Estas tuercas
y busillos roscados forman un sistema de guia 38 centra-

dor, que se dispone generalmente como se represen£a en la
figura 3. Elementos de unilén 39a y 39b sirven para la uni&%
basculante de .o0s tabiques 35a y 35b con las tuercas 36 a

y %6b. Modificando la posicidén de las tuercas sobre los

'
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sensor 44 puede ser, por ejemplo, un explorador fotoelécé

detalle en la figura 5.

_ ll-_‘_

’

husi?los roscados 37a y 37b se desplaza uno de ios eztre;ﬁf
moé.de los tgbiques’de centraje 55a'y 55b; mientras gque
el extremo opuesto, no representado en la figura, se man-
tiene en posicién fija. Esto permite modificar el grado
de convergencia y adaptarlo a las diferenteé longitudes |

de los ovillos,

Como se desprende de la figura 3, el mecanismo q§ im-|~
presidén 18 se dispone sobre el extremo del diéposi%?ib de
transporte 17 de los ovillos. El mecanismo de‘impfbbién 18]
ruede ser de construccibdn convencional, pudiendo g;;Etam—
bién, por ejemplo, una mégquina multicopista. En 1é£forma
de ejecucibén preferida del invento se utiliza un me€unismol
de impresibén con un tambor 40 rotativo. Por medibl@é:un
elemento de avance 41 se avanzan l: - fajas 12, prfoegdentes
de ur almacén 19, hacia el tambor 40. La caja de mando 42

del avance de las fajas se combina con un sensor 44, El

trico, que detecta la presencia de un ovillo 11l en 1la ban-
deja 16 en la proximidad del sensor 44, Cuando la bandej«
16 no contiene un ovillo u otro objeto, la caja de mando
42 impide el avance de las fajas hacia el tambor 40, De
forma en si conocida se prevé debajo del tambor 40 un ci-
lindro 43 para la impresidn de las fajas.

En el lado de salida del mecanismo de impresién se
prevé un dispositivo de avance 20 de las lajas, que 3e
compone con preferencia de una serie de cintas sin _fin ac-
cionadas., La parte superior de las cirivas pasa por un dis-

positivo de aplicacibn de cola 21, que se representa con

.1 dispositivo de aplicacidn de cola 21 comprende un
. -db
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depbdsito 45 para la cola y un mecanismo de aplicacibn de 1
cola 46 rotative, que se monta sobre un eje 48 situado por|
encima del depdsito 45, Del eje 48 ( que sirve de cubo)
sobresalen radialmente varios dedos de extensibn 47. Los
dedos 47 giren y penetran hacia abajb en la cola caatenidﬁﬁ
en el depbé~ito 45, barriendo después el extremo 9Me 1la
faja 12, de manera, que éste recibs una capa de cola. Los
dedos pasan emtre las cintas accionadas del dispoé&ti%o de
avance 20, El eje 48 se accpla con una rueda dentadé.BO,
gque se acciona a su vez por medio de un pifibn 51.{:;;
Como se desprende en especial de la figura 6¢Eal dis-

positivo de avance 20 de las fajas comprende varigs cin-

tas de accionamiento 20 a flexibles, dispuestas digbgncia-

das entre si, Cuando lo5 dedos pasan por las ranuras. pre-

vistas entre estas cintas,entran en contacto con éi:;xtre-
mo O de la faja 12. Un listbén de presidbn 52 (véaéé.lé fi-
gura 5) ejerce una presidén dirigida hacia abajo, cuando
los dedos de exbtensidn 47 barren el extremo 9 de la fala
12, |

Er una forma de ejecucidn modificada, representada
en la figura 14, comprende el dispositivo de aplicacidn
de cola 21 un depdsito de cola 90 con la cola 91. Un bra-
z0 29, provisto de una placa de extensidén 92 en su extre-
mo, gira alrededor de un eje articulado 93. Una prolonga-
cibén 94 del brazo 29 es basculada por uma rueda de percu-
sidn 95 situada en el extremo de un braze de percusibén 96.
El otro extremo del brazo 96 estad unido con un eje 97. Al
girar el eje 97, la placa de extensidén 92 se mueve hacia

la faja 12 y deposita alli la cola.

En las figuras 5 y & se representan los elementos de
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Slos listones 52, 53 un sistema de cintss ds sccionsmiento

- ;;f

avance de sglida 23 del dispositivo de avance 20. 4 ellos
.-t\ .
pértenecen listones de presibn 5% superiores, que apoyan

o

en las fajas 12 3 mpcesas gue avanzan. Estos listones 53 £a

rantizan un contacto intimo y con friccidn entre las fajas

~

12 impresas, que avanzan y las cintus de eacclonemiento 20a)

Uno de los extremes de cada listdén 53 se monta de forua gii

ratoria, de manera, que lu faja lP impress pueda £6» Teco-|.

gida por l& unided de colocacidn de fajas 25b ( -JLﬂIa 5).

Durente esta captecibn, la faja inpresa se desprenge con

facilidad de su centacto con friccién con las cifbps Ge agf

cionamisnto 20a. El 8poyo giratorio de los listomes 5% en | °

D3a bhzce posible este desprendlmiomtos Como sefaprgsenta

adembs ci la figura 5, las cintes 43 accionumienbo® 20a pa-

san por varios rodillos y son scclonsdas por un «Lphindro
C va®"

de accionamiento 54, y
Teveg,

53 se desca, towbién es posible prever, en lugsr de

superior, en cuyo caso, la faja 12 es accionedas y avensada
entre les cintas de accilonamiento 20a y el sistems de cin-

tas de accionawicento superior.

La descripeibdn del accionamiento sincronizado de la

totalidad de la maquina se hace de una forma gencral por

medio de la figura 7. El notor 55 csti acoplado con una

transmisién de desmuliiplicacidn

o6 se acopla un rodillo 57 accionado, que wueve al trans-~

portador 32 con el que se extreen 10s ovillos fajados. Una

unidad de accionamicnto 58 central posee cuatro engranajes

58a; 58b, 58c¢ y 58d. El engranaje 58 a sirve de entrada.

El engranzje 58b sirve de sglida parae el sccionmmiento del

dispositive de bLrananoric

— - “ N

56.- Con esta trancmisidn

> 17 de los ovillos y del nmecanis-

L
SL L TR U L
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mo de impresi6én 18, Los engranajes 58¢ y 584 accionan en~ N
granajes para la cadena de éslabones 26 del dispositivo de| -
colocacibn de fsjas 24. Una ruveda de accionamiento 59 del
dispositivo de transporte 17 de los ovillos se acopls igu~ _
almente con la unidad de accionaniento 58, El1 engranaje 59r§
estd acoplado a su vez con el mecanismo de impresiém, el :E
dispositivo de aplicacidn de cola 21 y el dispositivo de
avance 20 para los fajas.Un dispositivo de accionamighto
60 para el dispositivo de aplicacidn de cola y para:i;s
elementos de avance 235 se acopla con el engranaje:?é:y'ac-
ciona el dispesitivo de aplicacidn de cola. Unavrqéq; de
eccionamiento 61 del mecanismo de impresidn se aqgé}? poxr

medio de una cadena de accionamiento com el disposit?vo

de accionzmiento 60. o

Lz totalidad del sistema de accionamiento desc?ito
da lugar a un accionamiento sincronizedo del disébg{tivo
de transporte 17 de los ovillos, del mecanismc de impre-~
sién 18, del mecanismo de avance 41 de las fajas, del tras
portador 20 de las fajss y del dispositivo de coulocuacidn
de fajas 24, Este accionamiento sincronizado es fundamen-
tal para garantizar, que las fajas 12 y los ovillos 11l 1llg
guen en el instante preciso al dispositvive de colocacibn
de fajas 24, es decir,; cuando determinadas unidades de co-
locacién de fajas 25a -~ 251 se hallan en la posicidn en la
que pueden recoger el ovillo 11 y la faja 12.

El dispositivo de colocecién de fajas 24, propiamente
dichc,‘se describe con detalle haciendo referencia a las
figuras 8 y 9. Se descrite Gnicamente la construccién de

una unidad de zolocacibén de fajas 2%a, ya que la construg|

cibén de las otras unidades de colocacién de fajas es fundg

-
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un rodillo de accionamiento 63, al mismo tiempo, -que el

~ 15—

menta;mente la misma. Entre las paredes laterales 62a y
62b,1que se prevén distanciadas entre si, se halla una coe'f
rrea 27 sin fin en forma de un bucle cerrado, Entre las

paredes laterales se alojan varios rodlllos, que soporian | 3
la correa 27, al mismo tiempo, que la sustentan ¥ la cond_Jﬁ
cen sobre una trayectoria determinada, En especial, la’ |
correa 27 rodea los rodillos que se citan a continﬁacién:;}f
Como se desprende de la figura 9, en primer lugar‘%e.?revé
un rodillq 31 basculable de entrada a la bolsa. A.?pnti-

nuacidén pasa la correa 27 por rodillos 29a y 29b,i§§§ for-| -
man bolsas, y que estin alineados sobre un eje CQmﬁn Des;jf
pués pasa la correa 27 por un rodillo 30 de entrada.a la )

LYY XY

bolsa fijo, que se dlsnone en la prox1m1dad del redkllo 31}

...
basculable. Estos dos rodillos forman la entrada fzgnquea-|

L R 4
.t."

ble y obturable de la bolsa 28, que se representa en pers- B

pectiva en la figura 2 B.A continuacidén rodea la correa 27

apoyo con friccidn de la correa en el rodillo de acciona-l
miento 63 se produce con un primer rodillo de guia 65, siﬁii
tuado directamente junto al rodillo 63. Después pasa la
correa por un rodillo loco 66, mdvil y pretensado, montado
en los brazos 67a y 67b y pretensado por un resorte de tor|
sibn 68 (véase también la figura 10). El resorte 68 ataca
en los brazos 67. A continuacidn rodea la correa un segun-
do rodillo de guia 69, asi como un tercer rodillo de guia
70, para retornar finalmente al punto de partida en el ro-|
dillo 51 de cntrada basculable o desplazable. ‘

El rodillo 31 basculable o desplazable se monta en

brazos soporte 7la y 71b, que se tensan con resortes 73 a

¥y 73b. Un brazo de palanca 72, fundamentalmente perpendicu
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lar a los brazos soporte 7la y 71b, soporta un rodillo de
levas 74, que rueda sobre una superficie de levas 75. Esta
superficie de levas 75 se describe més abajo y posee en ge|
neral la forma representada en la figura 8.

Se prevén carriles 76a y 76b horizontales sobre los
que se desplazan las unidades de colocacibén de fajas, por |~
ejemplo 25¢c y 25d, en el lado superior del dispositive de

[ ] *
colocgcibn de fajas, produciéndose este desplazamienfe con

_las ruedas 77a, 77/b, 77¢c y 774 en las paredes 1ate5§ies

s 09
» .

62a y 62b. Estos carriles y las ruedas corresponde#gbs ga
rantizan un posicionado exacto de los rodillos 31 p 30 du-
rante ¢l avance de las fajas representado en la ffguia 9.
Las diferentes unidades de colocacidn de fajésf:e‘stén
unidas con la cudena de-eslabones 26 por medio deiﬁé&ones
articuladas 78 fijas y de una ranura 79 en la que..penetra
un saliente 80 previsto en la cadena de eslabones 26. La
combinacidn del saliente 80 con la ranura 79 hace posible
un movimiento libre de esta pieza de la unidn articulada
dentro de la ranura y, por lo tanto, un alargamiento del
punto de fijacibén entre cada unidad de colocacidén de fajas
y su elemento de unibén en forma de cadena de eslabones.
Como se representa en la figura 9, el canto delantero
81 de una faja impresa es apresado entre una parte de la |
correa 27 en la proximidad del rodillo 31 mbvil y el ovi-
110 11. Una unidad de posicionado 82 sir%e para ajustar co
rrespondientemente la ranura entre el rodillo 31 mbvil y
el rodillo 30 fijo.Como se representa en la figura 9 con
trazo de punto y raya,también es posible utilizar cirin-

dros 29b’ formadores de bolsas de mayor tamafio, cuando se

guieren fajsr ovillos con un didmetroe mayor. Una ranura 83
il L‘-‘-—_‘._ -
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permite una fijacibn ajustable de cilindros 29 fermadores'-i
de bolsas de diferentes taﬁaﬁos.

Como se desprende de la figura 11, se prevé una fija-
cién de desbloqueo répido (enclavamiento) 84, para hacer
posible una sustitucién répide de los c¢ilindros 2%9s y 29b.;¢
Tembién es posible incrementar o reducir la separaég?%%én-‘ﬁ
tre los cilindros 29a y 29b, para adaptarse en cada caso |

a las longitudes de los ovillos., et
Haciendo referencia a las figuras %3 y 12 se deéaribe
a continuacidn el sistema de accionamiento de la d@éﬁ%a 27
sin fin de cada una de las unidades de colocacidn dé.fajaSJF
Una correa de mando 85 flexible posee varios dientgs-85a,
gue engranan con una rucis de accionamiento 86, m@ntuda so

6‘..

bre un eje 64 de cada una de las unidades de coloegp%én del -

N ry.a-d

fajas 25. La polea de accionamiento 63, para el a?cionami— |
ento de 1ls correa 27, se une de forma no giratoria cgn el
eje 64, Un resorte 87, unido con unc de los extremos de 1&
correa de accionamiento o de mando 85, hace posible, que
la correa se desvie, cuando se halla en contacto con la ru
eda de accionamiento 86 y durante el tiempo en el que la
unidad de accionsmiento correspondiente pasa alrededor del
bucle cerrado del dispositivo de colocacidn de fajas. El1
otro extremo de la correa de mando 85 se une a un punto

88 fijo.

Como se desprende de la figura 13, la bolsa 28 de ca-
da unidad de colocacidén de fajas es formada por una parte
de la cérrea 27. Se debe tener en cuenta, que los cilin-
dros 2%9a y 29b formadores de las bolsas poseen un didmetro
més pequeiio que el diémetfo de la superficie frontal 89 de

los ovillos 10 fajados.A consecuencia de ello, el ovillo
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se comprime y las partes de ovillo no rodeadas por la fad#uﬁ
s8¢ ensanchan, como se representa en la figura 1.

Ademés, en el lado superior de cada unidad de coloca-|
cidén de fajas se prevén nervios de alambre 90a, 90b y-9Oc,5f
que mantienen el extrero provisto de cola de la faja en -
la entrada a la bolsa y distanciado de una placa de wnién
transversal 91.

En lo que sigue se describe el funcionamiento cefiple-

to de la miquina de fajar, segln el invento, haciefds refe

» 8

rencia especial a la figura 3. Los ovillos 11 a fé;gﬁ pe~
netran en la maquina sobre el dispositivo de transﬁbrte 17
de ovillos. De forma sincronizada con este mecaniamQe-.de .
transporte se llevan las fajas al mecanismo de imﬁgﬁgién
18, en el que se imprimgn individualmente. Las faqggfimprg
sas pasan después por el dispositivo de aplicaciéq_@g cola
21 en el que se recubre con cola un extremo 9 de cada una
de las fajas. Las fajas provistas de cola son desplazadas
después hacia abajo, igualmente de forma sincronizada,por
medio de los elementos de avance 23. Ean este instante es-~
t4 abierta la bolsa de uina de las unidades de colocacién
de fzjas 25a, ya que el rodillo 31 mévil se ha desplazado
a la posicién abierta, debido al contacto del rodillo de
levas 74 con la superficie de levas 75. Cuando la unidad
de colocacidn de fajas 25 passa por delaﬁte del dispositivo
de transporte 17 de los ovillos, cae en la bolsa un ovillo
11. Aproximadamente al mismo tiempo, otra unidad de coloca
cidn de fajas 25b, que se desplaza delante de la unidad de
colocacidn de fajas 25a, se halla preparada para recoger

win faja impresa o estd recoglendo una de ellas. Dado, que

se introduce un ovillo en una unidad 2%a y que una unidad
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25b recoge una faja, se puede prever una cantidad de uni;
dadeg de colocacién de fajas mayor que en el caso en el
que una detefminada unidad de colocacién de fajaé recogie-
ra tanto el ovillo como una fajs, antes de gue cualquier
otra unidad de'colocacién de fajas re¢igiera un-ovillo o
una faja. Una vez que la unidad de colocacidn de fajas 25b] -

ha recogido la faja, se introduce una faja en la unidad de

L J
e o
L]

Se debe tener en cuenta, que la unidad de coladacidn
L 4

colocacibén de fajas 25a. ' o : v

de fajas 25b entra en contacto con la correa de ma@§§285,

de manera, que la correa 27 sin fin comienza a movetsé ing_;;

tantes‘antes de la recéﬁcién de la faja impresa. Egﬁg movi ij

miento de-la correa 27 se prolonga durante el tiqupggn el
: S~

que la rueda de accionamiento 86 se halla en contaatg con

. ©
..-"'6

la correa de mando 85 flexible. El funcionamiento es tal,

e

que en el instante en el que la unidad de colocacidn de fa
Jas ha recogido el ovillo y la faja impresa, la bolsa hace}
girar la faja y el ovillo, de manera, que la faja se en-
rolla alrededor del ovillo, como se representa en la uni-
dad de colocacibén de fajas 25c. A continuacibdn se cierra
la bolsa 28, como se representa por medio de las unidades
de colocacibén de fajes 254, 25€4...,25k, ¥y la correa 27
gin fin deja de moverse. Durante este tiempo se seca el
extremo @ de la faja provista de cola. Finalmente, la bol-
sa 28 se abre nuevamente en la posiciém 25k, cuando el ro-
dillo de levas entra en contacto con la superficie de le-
vas 75. La bolsa 28 esth totalmente abierta en la posicibnm
251 y el ovillo fajado 10* cae libremente sobre el trans-
portador 3%2.

En resumen, el presente Modelec de Utilidad que se

PRSI S TR WS DY L S SN AU LS § W S S L
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por la correa (27), mientras gue la pared lateral esta

- 20 — ’ - _‘;“’v‘;

REIVINDICACIONES

1

1. Méquina fajadora para rodeér un Svillo o anélogo
con una faja, caracterizada por las siguientes caracterisf.yé
ticas: 4

a) una correa (27) sin fin, que recorre una trayeéﬁ*
ria en bucle cerradog ' _

b) eleméntos de guia (29, 30, 31, 63, 65, 684,69, 70
para apoyar y guiar la correa (27) sobre su trayeoﬁoria;

c) uha bolsa (28), formada por la correa (22;5;para

alojar, rodear y comprinmir el ovillo (11) durante.él'prd-

ceso de fajado; . , s

d) una gzona de admisibn, que penetra en la boksa (28]?

7 que .se puede abrir y cerrar por medio de clemenkeos.de

cierre (30, %1); | :
| e) elenentos de accionaniento (85, 86) para la corre?i
@7 v
2 £) elementos de avance y de guia (17, 20, 23) para
introducir el ovillo (11) vy la faja (12) en la bolsa (28). |
2. Maguina, segin la reivindiCaciénhl, caracteriszada
pof el hecho de que los elementos de cierre estan formados
por elementos de guia (30, 31) fijos y mdviles de la co-

rrea (27).

3. Maguina, segin sl reivindicacién 1 6 2, caracteri-

zada por el hecho de que la bolsa (28) es jundamentalmehte
cilindrica poseyendo dos superficles frontales y una pared
lateral curvada, por el hecho de gue las superficies fron-
tales estin formadas por dos cilindros de gula (29a, 29b)

axialmernte distanciados entre si y rodeados parcialmente

i

formads por 1o misma correa (27). por el hecho de aue el
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_estando la correa (27) fundanentalmente en contacfoscon f

diametro de los cilindros de guia (29a, 29b) es menor quai
el didmetro miximo del ovillo (11) no comprimido, por el

hecho da que la faja (12) puede ser introducida por los

elementos de avance (23) entre el ovillo (11) y la correa.”
(27) y por el hecho de que los elementos de accionamiéﬁto#
(85, 86) de la correa (27) conducen ésta alrededor de loé
cilindros de gﬁia (29a, 29b) enrollando con ello lbuéajé
(12) alrededor del ovillo (11) en rotacién al mismo tiempo
la totalidad de la superficie de los cilindros de.éuia
(2%a, 29b). i .

4, Maguina, segin la reivindicacidn 1, 2 6 F.*carac-

terizade por el hecho dg que en un dispositivo defqo@oca-
cién de fajas (24) estén dspuestas varias bolsas Eé&), en
calided de unidades de colocacidn de fajas (25a, 25D;...251)
independicntes, al mismo tiempo que las bolsas (28) adya-
centes estan unidas entre si por un clemento de unibn (ca-|
dena de eslabones 26) sin fin, que se extiende sobre una
trayectoria en forma de bucle, preferentemente ovalada,
coh tramos superior e inferior fundamentalmente horizonta-
les, y por el hecho de gue se han previsto un mecanismo de
impresidén (18) para imprimir las fajas (12), un dispositivg
de aplicacidn de cola (21) para aplicar cola a una deter-
ninada parte de cada faja (12), un dispogitivo de transporH
te de ovillos (16, 17) para llevar los ovillos al tramo

superior del elenento de unibén (26) y medios de expulsidn

(74, 75) para desprender el ovillo (11) fajado de las bol-

ses (28), dispuestos en el tramo inferior del elemento de

unidn (26).

uns de oo reivindicociones 1 a 4
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caracterizada por accionamientos sincronizados entre si
para el dispositivo de colocacidbn de fajas (24), para las
correas (27) y para el dispositivo de transporte (16, 17)

de los ovillos.

6. Maquina, segfn una de las reivindicaciones prece-|:

dentes, caracterizada por el hecho de que los cilindros de|”

guia (29a, 29b), que determinan el didmetro del d?ilio (11)

. ’ . N L4
fajado, estén montados de forma intercambiable. ...
P . z . . . . LA
7. Maquina, segiun una de las re1v1ndlcac1am9§:brece~
et o

dentes, caracteriada por el hecho de que para el atgiona-

miento de las correas (27) se ha previsto una correa de mar

do (85), que se puede acoplar, scbre una parte del.rgcorri-

do de las unidades de colocacidn de fajas (25a, 250w..251)

- o.:.: '

con wna rued: de accionaniento (86), gue produce el accio-
®oen g .

naniento de la correa,

8. Maquina, segln una de las reivindicaclones prece~
dentes, caracterizada por el hecho de que para sbrir y
cerrar la zona de admisién de las bolsas (28) se ha previs-
to un rodillo de guia (31) desplazable, cuyo movimiento
en la proximidad de la zona de entrada de los ovilloé y de
las fajas, puedc-ser gobernado por un mando de levas (74,.
75).

9. Macuina, segin una de las raivindicaciones prece-
dentes, caracterizada por el hecho dz que la correa de man-
do (85) es flexible 7y cestd provisto en uno de sus extremod
de un resorte de pretensado (87).

10, Maguina, segin una de las reivindicaciones prece-

dentes, caracterizada vor el hecho de que en las bolsas
(28) se han previsto, para la conduccibén y el apoyo de la

correa (27), yarios rodilles de guia (30, 6%, 65, 69, 70)
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fijos y un rodillo loco (66), movible y sometido a la
accidén de un resorte (68), para el pretensado de la correa

(27).

11. Miquina, segin una de las reivindicaciones precef=

¢ B

" o9

dentes, caracterizada por el hecho de que las unidades de |
colocacidn de fajas (25a, 25Dgs..,251) estan unidas con el;‘
elemento de unién (cadena de eslabones 26) por un?%uién |
de articulacidn (78), asi como por un saliente (80}, previs

to en el elemento de unibn, que penetra en una rshura (79)
e [ ]

de 1o unidad de colocacidn de fajas. oo

12. Maquina, segin una de las reivindicaciqggg.precea  $

dentes, caracterizada por el hecho de que las unigades de
® s’

colocacibn de fajas (25a, 25b,...,251) poseen panedes la—

terales (62a, 62b) paralelas entre si, unidss  por ,rodillds
de guia (30, 63, 65, 69, 70).

1%. Maquina, segin una de lus reivindicaciones prece
dentes, caracterizada por el hecho de que debajo del dis-
positivo de colocacidn de fajas (24) esta dispuesto un
transportador (32) para la salida de los ovillos (11) faja-
doé.

14, Maquina, segin la reivindicacidn 4, caracteriza-
da por el hecho de que el dispositivo de aplicacidn de co-
la (21) vposce dedos (47) para aplicar la cola en uno de
los extremos (9) de la faja (12), ;7 los demds (47) estén
dispuestos entre los elementos de avance (20a) de las fajas
(12).

15. HMaquina, segin una de las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada por:el hecho de que el mecanismo de

impresidn (18) conduce las fajas (12) impresas hacia los

PRP SN — N -y o .
elenmentns de gvince (20) de Tnws fainec,
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16. Maquina, segin una de las reivndicaciones prece={
dentes, caracterizada por el hecho de que el dispositivo
de aplicacidn de cola (21) posee un depbdsito (45) para la
cola en el que penetran los dedos (47) rotativos.

17. Maguina, segin una de las reivindicaciones pre-

cedentes, caracterizada por el hecho de que los dedos (4?):1.

18. lMAguina, segin una de las reivindicaciong$, pre-
[ ]

sobresalen a modo de radios de un cube (48). e

cedatses, caracterizada por el hecho de que los eleuadtos

de avance (20) de las fajas poseen cintas transponiiadoras

(20a), que apoyan en éstas con friccidn, asi como listones

(XX NN ]
(23) nmontados de forma basculante, que apoyan en lae fajas
. *e,°

‘12) v las presionan contra las cintas Ltransportaderas
J b P La

(20a).

19. Magquina, segun una de las reivindicaciones prece-

dentes, cara

o

terizads por elementos sensores (42, 44) para
detectar la presencia de un ovillo (11) sobre el dispositi-
vo de transporte (16, 17) de ovillos y para desconectar la
cntrada de fajas a las unidades de colocacidn de fajas
(25a, 25D,¢..,251) en caso de ausencia de ovillo,

20. Maguina, segin una de las reivindicadones prece-
dentes, caracterizada por el hecho de que el dispositivo
de transporte de ovillos comprende un transportador (17)
sin fin con varias bandejas (16) en forma de ewbudo, que
posicionezn y centran autométicamente los ovillos (11) y pox
¢l hecho de gue se han previsto otros elementos de centra-
je (35a, 25b) ajustables, con los que se pueden centrar
los ovillos respecto s su'éje longitudiral.

2l. Maquina, segin la reivindicacidn 20, caracteriza-

_da—DOT QW hnch@_ﬁn e Yae elementon de cendwmede adicinn.-
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les comprenden dos listones (35a, 35b) que convergen hacial
el dispositivo de colocacibdn de Ffajas (24).
22. Maguina, segin una de las reivindicaciones preced .

dentes caracterizada por el hecho de que los dispositivos |

de avance del dispositivo de transpourte (16, 17) de los
ovillos, de los elementos de avance (20) de las fajas ¥y deg .
las unidades dé colocacion de fajas (25a, 25b,...5221) és~f‘%
tén orientados fundamentulmente en el mismo sentiqq%.

2%. Maquina, segun una de las reivindicacioneég;prece-
0ge o

dentes, caracterizada por el hecho de gue el dispositivo

de zplicacidn de cola (21) posee un brazo (29) sumexrgible

v basculente, en cuyo extremo estd dispuesto un elqm§nto
3

de cxbtensidn de cola (92). eeas
= - e

24, Mhcuina, segin la reivindicecidn 7, caracteriza-
h L]

da por el hscho de que la rucda de accionaniento (86), que
se puede acoplar con la corres de mando (85), estd unida
de forma solidaria en giro coa un rodillo de gufa (63)
fijo de la bolsa (28).

25. Magquina, segin la reivindicacidén 8, caracterizads
por el hecho de que el redillo de guia (31), previsto para

abrir y cerrar la bolsa (28), estd dispuesto en una palan-

N

-

aqa

§0
g

¢

ca (72), preten or un resorte (73b), y que soporta un

.

rodillo de levan (74

S~

s

cein una de las reivindicaciones prece-

Wl

26. Il&baqu aa,
dentes, caracterizada por el hecho de que la estacibdn para
la introduccidén de las fajas (12) povistas de cola en las
bolsas (P8) v la estacidtn para la expulsidén de los ovillos
(11) Tajados de las bolsas estén tan alejadas entre si, que

la cola pucda secar entre estas dos estaciones.

e

nto cohre o

- - : ) P B i
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\| MAGUINA FAJADORA PARA RODEAR UN OVILLO.

’

que ha de recaer el medelo de uilidad que se solicita:

t : .
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de veintiseis pé- 1*

ginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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