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La presente memoria descriptiva tiene como -
fin la declaracién del objeto sobre el que ha de recser el privi
legio de explotacidn industrisl y comercial exclusivo en el terri
torio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo con la vigen-
te Legislacidn, que, comn el enunciado indica, se trata de, "MECA-
NISMC TERFECCIONADO DE ALIMENTACIUN PARA MAQUINAS DE TAMPOQ@A?IA
Y SIMILARES", .

En méquinss de tampografia y en multithd:de -

coe s
ctros aparates similares es necesario que la alimentacidn g;_ob-
jetos a la miquina sea realizada de un mndo discontinuo es hpcir,
en un ciclo que situe el objetc pnsicionadn en la méquina,.ééte—

e e *
niéndose la alimentacidn en un espacio de tiempo necesariqi?éra
la actuacidn de la maquina y repitiendo de nuevo el ciclo“dé:ali-
mentacidn que procurard a la méquine nuevns objetos de tfﬁbéﬁo -
retirando los ya finmlizados.

Esta alimentacidn discontinua, necesaria en
méquines de tampongrafis, debe de cumplir unns requisitos de fia-
bilidad, correcto avance y minima interferencia cen los elementos
objeto de alimentacidén a la miquina, pera que permita la alimen-
tacién de cualesquiera elementos, sean cual sean sus caracteris-
tices fisicas, dimensionales, etc, condiciones éstas que de por
sl ya eliminen e mecanismos ya conocidos de este naturaleza y que
presentan en general uns comple jidad contraproducente.

El mrdelo preconizado es un mecanismo perfec-

cionado de alimentacién, preferentemente pars maguines de tampo-
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grafia, pero pudiendo ser aplicado a cualquier méquina o elemento
necesitado de un avance de este modo, Qque presente ciclos de tra-
bajo si&ilares; este mecanismo se situa sobre una bancada de la -
méquina, cuya posicidn es regulable, de manera qQue puede operar -

con objetos de diferentes dimensiones.

El mecenismo preconizado consiste esendifl-

L ]
mente en un soporte con cortas columnas verticales gque se une en

su parte inferior con la bancada y en la superior con el guempo

del mecanismo propiamente dicho, el cual, consta en esencia de -

e e g

|sendos largueros paralelos, unidos entre sl y que en sus extre-

mos son portadores, & través defelementos tensores, de sendas rue

das dentadaz exgranadas a una cadena envolvente del conjunto), que

lleva sobre si placas articuladas, formando una cinta siﬁ"f‘i‘h, del

tipo convencional, alrededor del cuerpo. e

Las placas de esta cadens sin fin quedan -
guiadas por sendos patines inferiores situados sobre los largue-
ros, que logran un perfecto plano superior de la cinta cuyo avan-
ce provoca la alimentacidn de los objetos a la méquina., Entre am-
bos largueros y patines se situa el mecanismo que logra el avance
de 1la cadena; este mecanismo emplea crmo elemento de movimiento -
un cilindro cuyo vastago puede deslizarse en ambos sentidos depensg
diendo de la llegada, a uno u otro lado del émbolo, de un fluido
a presidn,

En el extremo libre de su véstego, el cilin-

dro, cuyo cuerpo permanece inmovilizado, presenta fijada una co-




10

15

20

25

-4 -

rredera de forma paralelepipédica guiada doblemcnte por una guia
cilindrica inferior y per sendos rodillos laterales de apoyo; eg
ta corredere incorpora en un rebaje superior une ufia basculante
que unicamente se enganchea sobre la cadena en un recorrido del
vastago, deslizando sin enganchar en sentido contrario, tiempo

que corresponde a la parada de la cinte de alimentacidn. * '+

Dicha corredera presenta ademds un pequefio vésjggo

saliente en vnladizo, que se relaciona con una ufia como 1& ¥nte-

rior pero contrapuesta y que permsnece fija en la cabeza del ci-

lindro con una disposicidn inclinsda, de modo que dicha uﬁé.esté
tica, ante la entrada del pequefio véstago, gira hasta ocupar una

Eal .. ']
4@ de la otra ufia, reteniendo con ella a la cabeza.

La carrera de la corredera que supone el esptcio -

de avance de la cadena parsz alimentacidn, queda 1imitado'b6; -
un elemento final situado entre ambos largueros y que puede pre
sentar sobre si medios para regular la actuacioén del cilindro.
La posicidn de este elemento es regulable por 1o que la carrera
es asimismo regulable pudiéndose adaptar con diferentes avances
de cadens & las dimensiones y caracteristicas de los distintos
objetos que se deseen manipular.

De todc 1o hasta shora descrito se deduce que la -
versatilidad y sencillez de este mecanismo de alimentacidn dis—
continua, lo diferencian de todo lo hasta ahora conocido, exis-
tiendo ademis una pluralidad de otras ventajas tales como, au-

sencis de mantenimiento, posibilidad de regulacidn en todas sus
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-te de lap uflas (2C y 23).
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caracteristicas, gran fiabilidad de funcionamiento, etc, que le

doten de una vida propia de por si.

Para comprender mejor la naturaleza del invento
en el plano adjunto hacemos una representacidn esquemética de su

utilizacion, no siendo en absoluto limitativa y susceptible por

* s 0e

ello de las modificaciones accescrias que no alteren las daractg

risticas esencimles.

La figura 1 representa una vista en perfil} es-

quemética de una maquina de tampografia con el mecanismo preco-

nizado situado sobre su bancada.

-
Sagay

La figura 2 representa una vista en alzedo.de
mecanismo de.-@limentacidn propiamente dicho, que ha sido péé}e-
sentado segin un ejemplo no limitativo de reslizacidn préctica -

¥y en seccidn longitudinsal, e

La figura 3 es un detalle en seccién de ls par-

La figura 4 muestra en perspectiva & una de las
ufias (20 o 23).

Las figures 5 y 6 muestran en seccidn y alzado
respectivamente a uno de los pifiones (11).

La figura 7 corresponde & una vista en perspec-—
tiva y muy esquemdtica de la parte del soporte (14) y de la co=-
rredera (16), desprovistos de sue ufiaes (23 y 20) respectivemente,

La figura 8 muestra en perspectiva y segin una

vista inferior una parte de le cadena (7), aprecidndose a trazos
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una de las ufias (20 o 23).

La figurae 9 es una vista en perspectiva, es-
quemdtica y en fase de montaje, de la parte de soporte del ali-
mentador, asi como de sus largueros (8) y guias (10).

En ellas se znotan las siguientes partigulari-

L 4
. L

dades: .
1.- Miquina de tampografie, .:i:

2.~ Bancada, K.::

3.~ Soporte. .E.

.= Columnas. e

5.- Placas. lf::

¢ 6.- Carcasa, ek
7.- Cadena, )

8.- Largueros,
9,~ Traviesa,
10.~ Patin,
11,- Rueda dentada.
12.- Tensor,
13,- Cilindro,
" {.- Soporte,
15,- Véstago.
16,- Corredera,
17.- Guia.

18.~ Taledro.
19.- Taladros.
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20,- Ufiz movil.

21.~ Arco de tope,

22.~ Vastago,

23.- Ufia fija.

24 ,- Rodillos.

25.- Chapas intermedias. ' :-:

El modelo objeto de este invencidn es, un me-

canismo perfeccionado de alimentacidn discontinua para méquipas -

de tampografiam o similares, tal como la miquina (1) que se apre-
L 3 Y

cia esquemdticamente en 1a figura 1, la cual, sobre una banceda

(2) que puede pos}cionarse a voluntad, presenta fijado el mencio-

£ AT, . *

nade mecanjswmo, gue 8 su vez se halla representado en alzado en

la figura 2. e

Este mecenismo queda sobre la bancad&‘fﬁ),
a través de un soporte (3) en forma de "H", del cual parten per-
pendicularmente cuatro columnas (4) cilindricas de corta longi-
tud que mentienen alzade al mecanismo, con objeto de que una ca-
dena (7), del tipo de las que incorporan placas (5) articuledas,
pueda envolver al mecanismo, a mndo de una suto transportadora,
cuyos laterales quedan ~cultos por sendas ovaladas carcasas (6),

ver figuras 2, 8 y 9.

Las columnas (4) sustentadoras se fijan en

su extremo superior sobre sendos largueros (8) paralelos y de i-
dénticas dimensiones, con una seccidn transversal rectangular,

que mantienen su rigida posicién paralela por la existencia de
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sendas cortas traviesas (9) transversales en sus extremos; estos
largueroe (8), unidos con las columnas (4) inferiormente, a tra-
vés de unas chapas intermedias (25), presentan superiormente -
unas pequeifias orejas taladradas por cuyo intermedio se les unen
sendns patines (10) que, tal y come se ve en las figuras 2 y 9,
se contituyeén coemo soporte de las placas (5) de la cadenai@f?;
de modo que se configura por dichas placas (5) una superfigie -

h~rizontal perfectamente plana y rigida, Estos patines (10); ade

mas de constituirse en guias de apoyo para la cadena (7) quedan
en relacidn crn la parte inferior de ésta y mas concretamehte -
con sus enzanches, estableciendo asimismo un guiado en u;,giano
transversal que coadyuva en el correcto posicionamiento d@ la ca
gena (7). Rt

A la parte superior de ambas traviesasufé) van
unidos sendos tensrres (12) con un taladro en su extremo libre,
en el que incnrporan, a cada extremo del armezon, tal y como se
aprecia en la figure 2, sendas ruedas dentadas (11) que, repre-
sentadas en las figuras 5 y 6, engranan con la cadena (7), per-
mitiéndole un suave y libre movimiento de giro envolvente alre-
ded~r de todo el mecanismo,

Como elemento impulsor capaz de dotar de movi-
miento & la cedena (7) con sus placas (5), se situa entre ambos
largueros (8) y en un extremo, un cilindro (13) actuader, cuya

carcasa queda fijada sobre el armazdn articuladamente en su par-

te trasera sobre la correspondiente traviesa (9), de modo que no
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existan flexiones perjudiciales, quedandc unido en su parte delan
tera sobre un soporte (14) oue presenta un taladro, el cual per-
mite el libre movimiento de translacidn del vastaugo (15) de dicho

cilindro (13), ver figuras 2, 3 y 7.

El véaetago (15) en su extremo libre queda unido

firmemente sobre una corredera (16) de frrma general paral@lepi-
pédica que en su parte inferior presenta un taladro (18), aﬁnave-

sade con un cierto juego por una guia (17) cilindrica que Hé:ex-

tiende parslelamente a los largueros (8), entre el soporte.{14) ¥y

la respectiva traviesa extrema (9), ver figuras 2, 3 y 7.

Asimismo,atravesado por dicha guia,se situa, -

'

entre amkos largueros (8), un elemento de tope pera el avgnaé de

*
[ A

la corredera (16); dicho elemento de tope puede ser mecénicq y
conllevar elementos de final de carrera o medios anélogoahﬁﬁé ac-
tuan sobre la entrada de fluido a presidén en el cilindro (13) ac-
tuador. Asimismo puede ser regulade en su posicién ya que los lar
guerns (8) presentan, como puede verse en la figura 2, una plura-
lidad de taladros de fijacidn (19); para el elemento de tope todo
ello con objeto de regular la carrera de la corredera (16).

Esta corredera (16) en su parte superior y arti
culada en una muesca central lleva una ufia (20) la cual, por su
configuracidén triangular y la conformscién de su vértice superior
establece que al desplaezarse en un sentido se engancha con la ca-

dena (7), provocando el avance de cinta y con ella del objeto a

manipular, mientras que en sentido crntrario desliza bajo la ca-
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dena (7) sin engancharse con ella, momento este de parada de la
alimentacidén, en el que la méquinae de tampografia (1) actus so-

bre el objeto transportado por el mecanismo alimentador, ver fi-

gura 2.

La cecrredera (16) que puede apreciarse mas clara-
mente asimismo en las figuras 3 y 7 presenta igualmente e1:1: 1Y -
parte superior un arco de tope (21) que impide el total voi%éo
de 12 ufia mAvil (2C), la cual es atravesada por un eje trgn%yeg

sal horizontal que incorpora a su vez, en ambos extremos, sendos

rodillos (24), que en conjuncion con las caras de los patihes -

2 %ana

(10) mantienen al conjunto perfectamente centrado sin posibili-

dad de desviacfbnes laterales. Ademés la corredera (16) pieﬁénta
en su cara frontal un vastago achaflanado (22), por medié:dél -
cual se relaciona este conjunto con una ufia no desplazabIe:(23)
que se situa en uns muesca analoga del soporte (14).

Esta ufia (23), que impide un retroceso del conjun-
to ocupa una posicidn ligeramente abatida y es forzade a bascu-
lar ante el acercamiento del vastago (22) y su incidencie sobre
ella de modo que pasa a ocupar une posicion como la de la ufia -
(20), para que de esta forma quede entonces strapada la cadena
(7) entre las ufias (20) y (23), momento este del ciclo corres-
pondiente a la parada de la cinta transportadora.

Descrita suficientemente la naturaleza del presen

te invento, asi como su realizacidn industrial, solo cabe afia-

dir que en su conjunto y partes constitutivas es posible in-
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troducir cambios de forma, materia y disposicidn, en cuanto tales
alteraciones no supongan variacion sustancial del mismo.

El solicitante al amparo de los Convenios -
Internacinnales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dere-

cho de extender esta demanda a los paises extranieros, si fuera -

posible, reivindicando la misma prioridad de la presente sgyigi-

tud.

\~.
v

N o T A - LR N

El Modelo de Utilidad que se solicita como

nuevo en Espaia por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legis-

vvvvv

lacidn sobre Propiedad Industrial deberd recaer sobre, “NEC@NISMO
PERFECCIONADC DE ALIMENTACION PARA MAQUINAS DE TAMPOGRAFIA Y SIMI

LARES", en todo de acuerdo con las siguientes: R

REIVINDICACIONES

1.-~ Mecanismo perfeccionado de alimentacidn
para maquinas de tampografia y similares caracterizado por cons-
tituirse en un cuerpo, formado porr sendos largueros unidos por -
traviesas extremas y mantenido elevado por unas cortas columnas
solidarias cen un soporte de fijacidén a una bancada, quedando -
envuelto este mlargade cuerpo por una cadena de transmisidn que
presenta placas articuladas, cadena que engrana con sendas ruedas
dentadas, fijadas por medio de tensores sobre ambas traviesas ex-
tremas, fijéndose sobre ambos largueros sendoe patines que soprém.
y guian en un plano horizontal superior a las placas de la cadena%

la cual es accionada por un cilindro que en el extremo de su vés-
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tago lleva una corredera con ung ufia de forma triangular, que -

unicamente engancha con la cadena de transmisidn en su desplaza-
miento en un sentido, haciéndola entonces avanzar, ufia que deslji’
za en sentido contrario, permaneciendo entonces la cadena inmovill

Yy con ella los objetos transportados superiormente que en dicho

N e
‘& -

. * awg
momento son actuadrs per la maquina . ‘

2.~ Mecanismo perfeccionsdo de alimentadién
pararbquinas de tampografia y similares en tode de acuerdq &bn -
la primera reivindicacién, caracterizado porque el cilindré:ée -
accionamiento situado entre ambos largueros queda fijado pér una
articulacidn trasera y esta unido en su parte delantera apéé‘so—
porte paraleieplpedlco que presenta un taladro para la sallda del

- . ‘

vastago del cilindro, el cual se une solidariamente con 1&° corre-
dera que presenta un taladro inferior central, para el péébfde U
na guia cilindrica que se extiende paralela a los largueros, asi
como una muesca superior, en la que se articula la ufia triangulan
por medic de un eje transversal honrizontal que incorpore en sus
extremos salientes sendrns rodillos en contactc con los laterales
internos de los patines, que guian asi lateralments & la cnrrede-
ra.

3.- Mecanismo perfeccionadc de alimentacidn
para mdquinas de tampogratfia y similares en todo de acuerdo con
la segunda reivindicacidn caracterizado porque la corredera pre-

senta frontalmente un véstago saliente en posicidn relamcionada -

con una ufia triangular fija situada sobre una muesca del soporte
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para que en el acercamiento de la corredera dicho vastago inci-
da sobre esta ufila que gira asi, hasta ocupar una posicidn como
la de la ufia moévil, atrapando asi entre ambas a la cadena, en -

el logro de su inmovilizacion,

4.- Mecanismo perfeccionado de alimentacidn para

® sep

méquinas de tampografia y similares, en todo de acuerdo cir la
primerg y segunda reivindicacidén, caracterizado porgue entze am

bos largueros, atravesado por 1la gula inferior y situado ®hire

LF S

la corredera y el travesafio extremo, se halla un tope regulable

cuya posicion puede fijarse sobre varios taladros consecutiyos

LN W I

de los largueros, de modo que dicho tope se establece como.di-

2>

-

. I | ap*
mite de (s gerréra de la corredera regulando asi el avange, gel

» '] « F ~wa %
mecanismo de alimentacion.

5¢— "MECANISMC PERFECCIONADO DE ALIMENTACféN:TARA
MAQUINAS DE TAMPOGRAFIA Y SIMILARES",

Seglin queda sustancialmente descrito en la pre-
sente memoria descriptive que consta de catorce hojas mecano-

grafiadas por una s=~ls cara acompafiada de sus correspondientes

dibujos.
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Medrid, 5 HAYD 1981

El Agente Oficial,
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