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El presente Modelo de Utilidad se refiere
a una balanza pesa-cartas y mds erpecialmente a un mecanismo com
pleto que establece el funcionamiento de la balanza.
El mecanismo &z la invencién dentro de su
simplicidad constructiva implica un buen funcionamiento del mis
mo, ya que estd dotado de una sensiblidad que hace gque la balan

za efectue pssadas muy concretas.

De acuerdo con la invencién, la balanz¥ ‘pre

senta una base plana donde se sustenta el mecanismo. .o

..

De dicha base emerge hacia arriba un drma-

z8n en forma de U, cuyas ramas paralelas se prolongan por sen-

dos tramos inclinados rematados en un sector cilfndrico en e}

gue se ajusta la escala por medio de uras pestanas extremas .que

se doblan sobre los extremos de dicho sector.

PO Y

En las ramas laterales del armazdn aparecen

.....

dos pares de orifi~’- enfrentados por los que se hacen pasar

los ejes correspondientes del mecanismo de accionamiento de la

balanza, ,

Mientras que en la rama central de la U apa i
rece un nrificio o taladro que se ajusta a un tornillo regula- |
dor fijado por su tuerca correspondiente.

La base, presenta en la zona correspondien=
te limitada por las ramas paralelas de la pieza en U, un taladro
central en gl gque va dispuesto, a través de un eje vertical, que
se acopla convenientemente a dicho taladro, el mecanismo de sus-
tentacién de la aguja, scbre el cual y como mis adelante se ex-

plicard, actua el mecanismo de accionamiento del peso.

El mecanismo de accionamiento delppeso es-

t4 constituido por dos brazos dispuestos paralelamente y enfren-I

!
tados, dotados cada uno, de una escotadura central, siendo la deli



10

15

20

25

30

‘brazo inferior de mayores dimensiones.

Los brazos presentan acoplados por sus extremos
enfrentados, y de mayor anchura, sendos ejes los cuales se aco-
plan en ¢l par de orificios ya indicados y que presentan las ra
mas paralelas de la U, mientras, gque por sus otros dos extremos,
los brazos presentar otros dos ejes cuyos extremos respectivos
se acoplan en los taladros que presentan las alas o ramas.late—
rales de la pieza que constituye el scporte de la platafoiﬁé}de
pesada, y formando una articulacién mSvil con los brazos. ...

.

El brazo inferior presenta, convenientementg, un
taladro lateral en el que se fija mediante un tornillo, una, pie
za que hace de enganche al extremo correspondiente de un muelle,

que discurriendo perpendicularmente a los planos de las gbertu-

L

ras y pasando por ellas, se fija por su otro extremo a ug:p%emeg
to en forma de L. Este elemento se acopla pcr su rama 1ig£;:a

la rama central del armazérn, por el tornillo regulador, qdé.co-
rrige las desviaciones de la aguja con respecto al punto cero de
la escala y cuando la balanza no tiene carga.

Asimismo, la rama libre del elemento en L monta
en el ala doblada de un fleje o muelle, gue acoplindose mediante
el torniillo hace que la pieza en L siempre esté en contacto con
el ensanchamiento o cabeza del tornillo regulador, de manera que
si hacemos qur. el tornillo gire y avance o retroceda en su tuer-
ca, el elemento en L subir4& o ba-iar&, dando mayocr o menor ten-
sién al muelle principal gue pasa por las aberturas de los bra-
zos, cor lo cual la aguja se desplazard pudiendo asi hacer coin-
cidir el punto cero de la escala con la aguja, en el caso de que
al realizar una pesada no coincidan.

El mecanismo de sustentaciér de la aguja consis-

te en un eje vertical dispuesto en el taladro de la base, sobre

t
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este eje se dispone, el porta-aguja, el cual esti constituido por
una porcién cilindrica con un ensanchamiento extremo de la mis
ma forma, preserntando en la base inferior una ranura donde se aco
pla el extremo correspondiente de la aguja, que se fija al enca-
jar una ufia, de una porcién circula superior, también montada en
el eje, en la zona correspondiente de la aguja inmovilizando a

ésta en el acoplamiento con la porcién cilfndrica.

La porciéfn circula que va montada en el;ejg,
es de mayor didmetro que el ensanchamiento correspondientej%.ia
porcién cilfndrica, y tanto el ensanchamiento como la porqiéq
circular presentan enfrentados sendas aberturas, siendo 1a.ae'la

porcibfn circular menor que la del ensanchamiento cilfndrico que

hace de excéntrica. T

La aguja se desplaza cuando por efectoﬁ??:un
peso o0 carga, los brazos giran por su extremo correspondféﬁ%é ha
cia abajo, con lo que un apéndice, gque emerge perpendicuiéiﬁénte
del brazo superior y gue discurre por entre las aberturas de los

brazos, encaja en la ranura excéntrica del porta-agujas y en la

porcibn circular sugerior, de forma gue cualquier variacién de

peso que se coloque encima del vdstago del soporte, supondri una
variacién proporcional en la longitud del muelle principal pro-
duciéndose un desplazamiento tamb#én proporcional en el mecanis-
mo articulado de pesada, lo que hard que el apéndice mueva al
conjunto-soporte de la aguja por la ranura excéntrica, de la por
cidn circular, con lo que la aquja dard en la escala la lectura
correcta al peso a medir.

Para un mayor entendimiento de la invencibn,
a continuacién se refiere un ejemplo pr&ctico de realizacibén de

la misma, siendo dicho ejemplo meramente enunciative y en ningGn

caso limitativo de la invencién, todo ello con referencia a la
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figura adjunta, en la que se muestra una vista despiezada del
conjurto en perspectiva del mecanismo 1 de la balanza constitui-
do por una base 2 sobre la que va el armazén 3, gque presenta for
ma de U, cuyas ramas paralelas 4 muestran prolongaciones inferio
res 5 inclinadas divergentes, interconectadas por sus extremos
por un sector cilfndrico 6, en el que se acopla sobre la escala
graduada 7 por medio de patillas o salientes 8 que se doblan.

El mecanismo 1 comprende; el mecanismo{éé}ag
ctonamiento 9, y el mecanismo de sustentacifén de la aguja Lq-

El mezcanismo de accionamiento 9 compreééézlos
brazos 11 y 12 paralelos y enfrentados dotados de aberturas l3 y
14, de los cuales la 14, es de mayores dimensiones.

El brazo 11 presenta un apéndice 15 que-emer

ge en sentido hacia abajo y perpendicular al brazo. re

Los brazos 11 y 12 presentan en sus ertrgmcs
correspondientes dientes 16 y 17 hendiduras 18 que definen.i;s
porciones correspondientes 19, 20, 21, 22, 23 y 24, por las que
se hacen pasar los ejes 25, 26, 27 y 28, de los <uales los 25 y
26 se acoplan en los pares de taladros 27, 28, 29 y 30 que presegé
tan las ramas paralelas 4 del armazén 3, mientras que los ejes |
27 y 28 se acoplan en los taladros 31 y 32 de las ramas parale-
las 33 vy 34 de la pieza soporte 37 de la plataforma de pesada.

El brazo 12 presenta un taladro 38 que coope
ra en la fijacibén mediante un tornillo 39 de la pieza 40, que
coopera en la fijacién del extremn 41 del muelle 42, mientras
que el otro extremo 43 del muelle se fija en el alojamiento 44,

en forma de L, cuya rama 45 presenta un taladro 46, a través del

caal, se fija en el armazén por medio del tornillo regulador 47

y cuya rama 45 monta en el ala doblada 48 del fleje o muelle 49,

descansando la rama 45 del elemento en L en el rebaje 41 de la ra
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El mecanismo de sustentacién de la aguja 10
presenta un eje 53 dispuesto perpendicular a la base 2 en un ori
ficio 54, en cuyo eje se dispone una pieza cilfnd.ica 55 dotada

de un ensanchamiento cilfndrico 56 dotado de una abertura 57,

-

mientras que en la porcifn extrema 58 aparece una ranura 59 en
la que se acopla la porcién extrema 60 de la aguja 61.

Una porcién circular 62 se acopla en gl eje

53 presentando una abertura menor 63 y enfrentada a la abertura
57, as{ como un gancho extremo 64 que fija el extremo 60 de-.la

aguja 61. : )

El apéndice 15 encaja en la abertura 57 V4

cualquier variacién de peso, lo acusa el mecanismo y el apéndice

actia sobre la abertura 57 ya que fira la aguja que se deéﬁlhza

por la escala 7. e

Descrita suficientemente la naturaleza del

invento, asf como la manera de realizarlo en la préctica, debe

hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas son

[}

susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Balanza pesa-cartas, caracterizada por
que comprende una base plana de la que emerge una estructura so
porte en forma de U, con prolongaciones divergentes interconecta
das por sus extremos libres, mediante una superficie plana y cur
vada sobre la que se dispone la escala graduada de la balanza, en
la que aparece una aguja o Indice montada por su extremo libre
en un mecanismo de sustentacién de la aguja, cuyo mecanisﬁé{ée
encuentra dispuestn en un eje perpendicular a la base, miantras
gque un mecanismo de pesada comprende dos brazos paralelos{?fen-
frentados, montados en dos pares de ejes, dos de cuyos eje$, se
acoplan por sus extremos en una estructura soporte en U, y los

.....

otros dos ejes en una pieza soporte de la plataforma de pesada;

al brazo inferior se fija un soporte de uno de los extremes.de

-« ®
o e

un muelle que discurre por el interior de las aberturas centra-

.....

les que muestran los brazos, mientras gque el otro extremo del

muelle se acopla convenientemente a una de las ramas de un ele-

mento doblado en L, que se acopla en un rebaje central superior
gque presenta ia rama central de la U, por cuya rama libre, el elé
mentc se fija, mediante un tornillo regulador con su tuerca, a 13
rama central de la U y a través de un fleje; y porque el brazo
superior del mecanismo de pesada, presenta un apéndice perpendi
cular y que discurriendo por la abertura del brazo inferior, se
acopla en una ranura excéntrica del mecanismo de sustentacibn de
la aguja, de manera, que cuando en la plataforma de pesada se

dispone un objeto, la articulacién mSvil que constituyen los bra

zos, lo acusa y se desplaza, en cuyo momento el muelle se tensa

y el apéndice del brazo superior acta sobre la ranura excéntri-

ca que presenta el mecanismo de sustentacién de la aguja indica

dora, la cual se desplaza por la escala e indica el peso del ob-l
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2,.- Balanza segln la reivindicacién 1, carat

terizada porque en el mecanismo de sustentacifn dz la aguja indi
cadora comprende, una pieza cilindrica, montada en el eje, y que
presenta; una ranura en la porcién extrema de menor di&metro en

la que se acopla el extremoc de la aguja indicadora, asf como la

ranura ex-Sntrica; y porque sobre esta pieza se dispone, superior

mente y en sentido axial, un elemento circular con una ranura-ex

céntrica de menos>r longitud enfrentada a la anterior, presentando

*%

el elemento un apéndice i i1ija el acoplamiento del extremg He

la aguja a la pieza cilfndrica. o
3.- Balanza seqin la reivindicacién-l,.ca-
racterizada porque cada uno de los brazos presenta por loégiﬁdos,
correspondientes a los de acoplamiento de los ejes, unas éé@pti
duras que definen unas pestanas las cuales cooperan conjuntamente

con los rehundidos correspondientes en el acoplamiento del eje al

lado del brazo respectivo.

4.~ Balanza pesa-cartas,tal y como queda
sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en el

dibujo adjunto.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a

midguina por una sola cara.
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