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a favor de
D. MARTIN CRESPI BOVER, de nacionzlidad espafiola, domi-
ciliado en C. Sta. Bulalia, 69 - HOSPITALET DE LLOBREGAT,
(Barcelona)
por:
"Maquina bobinadora para producir bobinas de cintas y

mechas de fibras textiles®.
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Memoria descriptiva.

La presente patente tiene por objeto una mdqui-
na bobinadora para producir bobinas de cintas y mechas
textiles, que es especialmente apropiada para arrollar
las cintas de manuar en bobinas destinadas a alimentar

las continuas de hilar en los sistemas de hilatura di-
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recta, pudiendo aplicarse esta mdquina tanto s las ins-
talaciones d2 hilatura de nueva construccidn, como a las
que se encuentran actualmente en funcionamiento,

Como es sabido, existen diversos tipos de mdqui-
nas bobinadoras para producir bobhinas de cinta de manuar,
pero estas mdquinas conocidas forman las bobinas con un
arrollado cruzado y con los extremos paralelos, y en los
casos en que se enmplean los manuares llamados "bicinta®,
que producen a la vez dos cintas de la mitad del 'grueso
ordinario, suelen arrollar ambas cintas simulténeamente
en una misma bobina. '

Enlcambio, la m&gquina objeto de’esfa patente,
arrolla en todo caso una sola cinta en cada bobina, for-
mando las bobinas con arrollamiento paralelo y con los
extremos cdnicos, es decir, que las bobinas producidas
son de disposicidn anéloga a las bobinas de mecha usua-
les procedentes de las mechgras, ¥ que, por lo tanto,
pueden oolo§arse directamente en las mismas filetas cld-
sicas de que suelen estar provistas las continuas, sin
necesidad de emplear disposiciones especiales como ocu-
rfe con las bobinas producidas en las bobinadoras de sis-
temas conocidos. |

Otra ventaja de las bobinss obtenidas en la mé-
quina a que se refiere esta patente consiste en que se
obtiene una nayor resularidad en la cinta o mecha, y por
consiguiente en los hilos resultantes, por efectuarse el
arrollado de la cinta con\suavidad y de manera uniforme,
y ademds, a igualdad de vollmen, estas bobinas contienen
un mayor peso de cinta o mecha.

Bsta méquina puede aplicarse directameate a la
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salida del manuar, 0 bilen puede trabajér como una mdquina
independiente tomendo la cinta de los botes en que se de-
posita a la salida del manuar y arrollindola en bobinas.

La maquina comprende uno o dos tambores de arrag-
tre, por cada cinta sencilla o doble, accionados con ve-
locidad periférica constante, y sobre los cuales descan-
gsan las bohinas que se van formando. ZAstos tambores de
arrastre estin montados gobre un carro que puede despla-
zarge sobre rodillos de guia, en sentido paralelo al eje
de los tambores y por lo tanto al eje de las bobinas, y
que estsd dotado de un movimiento de vaivén con relascidn a
unos emdbudosg fijos gue entregsn las cintas de fibras, pre~
vismente condensadas ¥y comprimidas pars corunicarles una
geccibn circular y ls necesaria cohesidn entre sus fibras,
de mansera que el punto de entrega de la cinta por el em-
budo, corresponda siempre sl punto en que ha de srrollarse
sobre le bobina y no ge produzcan ¢e este mencra esfuerzos
perjudicisles gobre lé cinta, |

La caracterigtica especial de este méquins, son
log pecanismes cue colprende para producir el arrolledo
paralelo de lz cinta y formsr lcs extremos conicos de la
bobine, a fin de que tengs la congistencia neceguria,

A este efecto, lu maquina comprende un mecanismo
de inversion de maerche del carro que lleve los tambores
arrolladpres, cuyo mecanismo, 2 cada inversidn de marche
reduce ligeresmente la carrera del carro, con el fin de que
cada capa de cinty arrnlladsa tenza menor longitud que la
precedente, obteniéndose asi los extremos cdnicos, gue son
los que den golidez a la bobina.

Ademds, comprende ls migquina un mecaaismo veria-
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dor de velocidades que hace variar ls velocidad deltras-
lacidn del carro, para compensar los efecteos de lo dife-
rencisz de didmetro de ls bobina, = medida que se va ésta
formando, con objecto de que lzs espiras del arrollamiento
paralelo de la cinta queden iguslmente apretades en las
capas exteriores que en las capas interiores.

A continuzeidn se deseribe mds detalladamente
la mdquine objeto de esta patente, con referencis a los
plenos adjuntcs en los que ge representa un ejemplo de
construccidn de la misma.

La figura 1 es una vista lateral de la maquina.

La figufa 2 es una vista frontal de un extremo
de la maquina, con algunas partes en seccidn.

Esta maquina comprende una bancada -1- en cuya
parte superior va montado un carro -2- gque se extiende
en toda la longitud de la maquina, dispuesto de manera
que puede deslizarse en sentido longitudinal mediente
guias -3~ que se apoyan sobre rodillos -4~ y que estdn
guiadas lateralmente por otros rodillos -5-. Sobre eéte
carro van montados giratorios, mediante soportes -6-,
una serie de tambores =7- dispuestos en correspondencia
con cada una de lag mechas o cintas que se han de bobi-
nzr, las cuales, después de pasar por unos embudos con-
densgadores y por unos rodillos compresores, no represen-
tados, 0 por cualquier otro dispositivo -apropiado que
transforme la seccidn plana que presentan las cintas a
la salida del manuar en una seccidn circular y que las
compriman convenientemente para producir una cierta cohe-
g9ién entre las fibras, aumentando asi la consistencia de

las cintas, son entregadas por los embudos fijos -8-, que

forman una o dos hileras longitudinales segin que el ma-
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nuar»empleado sea del sistema "monocinta" o "bicinta®
respectivamente, y sobre los que se apoyan las bobinas
en formacidén -9~ cuyos ndcleos se deslizan por sus ex-
tremos en lag8 guias inclinadas ~10-.
Bl 4rbol principal -11- de la mdquina estd ac-
cionado por un motor o por una transmisidn apropiados,
y a partif de este arbol -1l-, se transmite el movimiento
por medio de la trensmisidn -12-, de cadena o de otra
clage, a un eje superior -13- sobre el que puede desli-
zarse axialmente el tambor -T7-, pero estando ambos soli-
darizados en sentido giratorio por medio de un saliente
interior ~14- del gubo del tambor que encaja en una ra-
nurg longlitudinal -15- del eje -13-. BEn el caso de dig~
ponerge dos hileras de tambores ~T7- de arrastre de las
bobinas, los de la segunda hilora estan accionados por
un eje andlogo al citado eje -13~ de la primera, reci- .
biendo el movimiento desde éste a travéds de los engrana-
jes ~16~. |
Los tambores de arrastre ~7- reciben asi un mo-
vimientp uniforme, y, por conéiguiente, la cinta se arro-
1la a una velocidad también uniforme sobre las bobinas
-9~, las cuales sé van desplazando a lo largo de las
guias -10- a medida que aumenta su didmetro. Estas guias
~10~- estén dispuéstas con una inclinacidn conveniente
para que sl angulo que se forma entre la bobina -9- y el
tambor de arrastre permanezca aproximadamente constante
al aumentar el didmetro de la bobina, de manera que la
pogicidn relativa entre el embudo -8~ de entrega de la
cinta y el punto de arrollamiento de ésta, situado en la

linea de tangencia entre la bobina y el tambor, se man-
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tiene practicamente invariable.

Al mismo tiempo'que tiene lugar el giro de los
tanbores de arrastre -7-, el'oarro -2=- gue los soporta
recibe un movimiento de vaivén sobre los rodillos -4~ con
lo que, siendo fijo como se ha dicho el embudo -8-, la
cinta se arrolla sobre la bobina —-9- en sucesivas capas
de espiras paralelés.

Egte movimiento de vaivén del carro -2~ ge ob-
tiene a partir del Arbol principal -1l-, a través de un
variasdor de velocidad por correa -46- gue acciona un eje
~17-, en cuyo extremo va fijado un pifidn e¢énico -18- que
puede hacerse engranar con uno u otro de dos engrana jes
cdnicos opuestos ~19-, desplazables sobre un eje -20-,
que por medio de los engranajes -21-, acciona un piiidn
~22+ ¢l cual, =2 su vez engrand con uha cremallera —~23~
fijada al carro desplazable =-2-,

BEn este caryro ~2- van dispuestos dos contactos
eléetricos ~24~ que se oorresponden con otros dos contac-
tos =25- montados en unos soportes —-26- cuya posicidn
puede variar a 1o larzo de una varilla =27~ fija a la
armazdn de la méquina, de manera que al término de cada
una de las carreras de ida o de vuelta del carro -2~, di-
chos contactos cierran el circuito de uno u otro de dos
electroimanes de accidn contrariz -28-, obligando a des-
lizarse en el sentido correspondiente a un ntécleo comin
-29-, el cual esta articulado a una palanca =-30- montada
oscilante sobre un punto fijo -31-, y que temina en una
horquilla ~32~- gque determina el desplazamisnto del con-
junto formado por los dos engranajes cdnicos ~19-, para

engranar uno u otro de estos engranajes con el correspon~
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diente Pifibn -18-, producidndose de esta manera la in-
versién del ﬁovimiento del carro -2- g cada caps de arro-
llamisnto de las bobinas.

Como se comprende, para que las bobinas se for-—
men con sus extremos cdnicos, es preciso que la amplitud
del movimiento de vaivén del Garro -2- que lleva los tam~
bores de arrollamiento y las bobinas disminuya progresi-
vamente a cada nusva cap2 de arrollamiento. Con este fin
los soportes —26~ de los contactos -25- estan provistos
de sendas prolongaciones =33~ roscadas sobre un husillo
-34~ de doble rosca inversa, y la horquilla ~32~ que deg

plaza los engranajes cdnicos =19~ presenta una prolonga-

" ¢idn -35- que, por medio de un sistema de palancas -36-,

gcciona un trinquets -37- que prends en una rueda de frin
quets ~38~ fijmda al extremo de dicho husgillo -34-~, de
maners que a cada eocilacidn de la palanca -30-, el hu-

4
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fraceidn de giro correspondiznte

=
©

gillo ~34~ e
& un diente de la rueda de tringquete ~38-, y obliga asi
a aprdximarse ligeramente a los contactos -25-, con la
congiguiente limitacidn de la amplifud del movimiento
éel carro —2-. |

3obre el extreomo opuesto del husillo ~34~ va
fijada una rueda déntada -39~ que, por medio de la cade~
na -40-, acciona otra rueda semejante -~41~, cuyo cubo,
montado en un soporte fijo -42-, estd roscado sobrs otro
husillo -43~, el cual experimenta por tanto un pequefio
desplazamiento axial a cada fraccidn de giro del husillo
~34~, transmitiendo su movimiento por medio de la palen=-
ca -44~ a la polea desplazable ~45~ del variador de ve-

locidad de correa trapezoidal -16~. Esta disposicidn
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de traslacidn del carro ~2-, y por tanto de los tambores
de arrastre y de las Dbowinas, para hacer que el arrolla-
miento de la cinta tenga lugar con un paso constante, a
pesar del gumento del didmetro de las bobinas, consiguién
dose-as{ que las espiras queden igualmente apretadas en

las capas exteriores de la bobina que en las interiores.

i) 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Mquina bobinadora para producir bobinas
de cinta y mechas de fibras textiles, caracterizada por
comprender un carro dotado de un movimiento de vaivén,
en el que van montados unos tambores de arrastre que gi-
ran con moviniento uniforme y sobre los que se apoyan ot
tantas bobinas en las que se arrollan individualmente en
espiras paralelas contiguas las mechas o cintas entrega-
das por sendos embudos fijos, y sometidas previamente a
una condensacidn ¥y a una compresidén; en combinacidén con
un mecanismo que, a cada capa de arrollamiento de la cin-
ta reduce ligeramente la amplitud del movimiento de vai-
vén del carro, para dar una forma cdnica a los extremos
de la bobina, y con otro mecanismo que, a cada capa de
arrollamiento, raduce ligeramente lz velocidad de tras-
lacién del carro, para que el paso del arrollamiento de
la cinta se mantenga constante a pesar del progresivo
aumento de didmetro de las bobinas.

2) Miquina bobinadora segin la reivindicacidn

anterior, caracterizada porque los tambores de arrastre

estan montados deslizables axialmente sobre un eje con-
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venientémente accionado con movimiento uniforme, y 2l
que estdn solidarizados en sentido giratorio.

3) Miquins bobinadors segin las reivindicacio-
nes anteriores, caractarizada porque 2l movimiento de
vaivén del carro portador de los tambores de arrastre ¥y
de las bobinas recibe el movimiento de vaivén por medio
de un jusgo de cremallera y de piﬁén}dentado, el cual
estd a su vez accionado desde un eje sobrs el gue va mon-
tado desiizable un par de engranajes cdnicos opuestos
que engranan albterngtivamente con un pifion ednico cuyo
eje estd convenientemente accionado desde el arbol prin-
cipal de la miquina.

4) Miquina bobinadora segun las reivindica-
ciones anteriores, caracterizada porque’el meCanismo de
inversidn del movimisnto del carro esté constituido por
dos electroimznes de accidn opuesta, provistos de wn
ndcleo comin deslizable en uno y otro sentido, gque trans-~
mite su movimiento mediante un sistema de palancas al
par de engranajes_cdnicos; estando intercalados en los
circuitos de estog slectroimanes unos contactos en co-
rrespondencia con otros contactos fijos en el carro,
de meners que al término de cada una de las carreras
de ida o de vuelta del carro se cierra el circuito de
uno u otro de los electroimanes alternadamente, deter—
minando la inversidn del movimiento del carro.

5) Mdguina bodbinadors segun las reilvindica -
ciones anteridres,‘caracterizada porque los contactos
que coopseran con loz contactos fijos en el carvo, estdn
nontados desplazables sobre un soporte apropiado, y ros-

cados sobre un husillo de doble rosca inversa, el cual
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es acciohado de una fraceidn de giro a cada inversidn de
marche, por medio de un mecanismo de tringquete que esta
a su vez accionzdo, a través de un sistema de palancas,
por el mecanismo gue determina el desplazamiento del par
de engranajes cdénicos. |

&) Miquina bobinadora segin las reivindicacio-
neg anteriores, caracterizada pdrque el eje que llava el
pliién que engrana con 21 par de éngranajes cbnicos reci-
be el movimiento del drbol principal de la méquina a tra-
ves de un dispositivo variador de velocidad por corres,
estando gobernada lz posicibn de la polea desplazable
del mismo Qor medio de un dispositivo a rosca, que estd
acclionado por el umismo husillo de doble rosca inversa
que determiné el desplazamiento de los contactos del cir-
culto de los electroimanes.,

7) X¥aquins bobinzdora para producir bobinas de
cintas y.ﬁechas de fibras textiles.

Beta memoria consta de diez pdginas escritas

por uaa sola cara.
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