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a favor de
MASCHINENFABRIK FAHR A. G., de nacionalidad alemanz, do=-
miciliada en GOTTHADINGEN KRS, KONSTANZ (Alemania), -~ -
por:
"Mecanismo impulsor regulable de correa trapezoidal pa-
’ ¢ 4
ra maguinzs agricolas',
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Memoria descriptiva.

Bl inveﬁto se refiere a un mecanismo impulsor
regulable de correa trapezoidal para miaquinas agricolas,
“en particular para trilladoras y trillos locomdviles,
con dos transmisiones de correa trapezoidal cuyas poleas

ge disponen sobre tres ejes o arboles, y la intermedia
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es comén a las dos *transmisiones. Se conocen ya meca~
nismos de correa trapezoidal de este género, que utili-
zan correas trapezoidales normales para obtener el ex—-
tenso sector de ajuste necesario por dos transmigiones
regulables. ILas ejes de estas transmisiones acopladas
se disponen en tridngulo, y el sje intermedio comin a
las dos transmisiones es mdvil con relacidn a los otros
dos, pare variar la relacidn de trensmisidn., ITa polea
intermedia de las montadas en el eje oscilante puede deg
viarse en sentido axil conforme a la relacidn de trans-
migidn ajustada. Como esta relacidn se ajusta variando
la distancia entre el eje intermedio y los otros dos,
para poder efectuar los cambios de posicidn relativamen-
te grandes al variar la relacidn de transmisidn, se mon-
ta el eje intermedio sobre un balancin o elemento and-
logo. Pern esto im@lica formas de construccidn muy vo-
luminosas,

Es objeto del invento construir un mendo regu-
lable de correa trapezoidal del tipo conocido, simpli-
fiedndolo egencialmente para reducir sus dimensiones,

Una caracteristica importante del invento con-
siste en que los tres drboles o ejes del mecanismo de
transmisidn, se disponen reciprocamente fijos,'y en que,
para variar simulténeamente las relaciones de transmisidn, -
al menos una de las poleas cdénicas montadas en el eje in-
termedio se dispone longitudinalmente mdvil y fijable.
Como en esta forms de mecanismo estdn f£ijos los tresAejes
del mecanismo regulador, a parte de une movilidad natural
limitada para ajustar la tensidn adecuada de la corresa,

no hacen falta los elementos habituales para la oscila-
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¢ibn del eje intermedio, con lo que se reduce considera-

" blemente el espacio ocupado.

0tra caracteristica importante del invento Bon-
giste en que sobre el eje intermedio se disponen g dis-
tancia fija dos poleas cdnicas, y entre ambas una polea
de doble cono, corrediza y fijable segun el eje con ayu-
da de un me canismo ajustador dispuesto por fuera de las
poleas cdénicas. De este modo, es muy sencillo el ajuste
de lz relacidn de transmisidn del mando de correa trape-
zoidal. ’ | |

Otras caracteristicas importantes del invento
sevapreciarén por la descripeidn siguiente. X1l plano re-
presenta como ejemplo una forma de realizacidén del inven-
to a saber:

TLa figura 1, en esquema, una elevacidn lateral
de una gsegadora-trilladora provista de mando regublable
por correa trapezoidal.

Ta figura 2, en esquema, una vista de un mando
reguladduge este género, con el mecanismo a justador, en
posicidn de velocidad intermedia; y

Ia figura 3, una vigta similar a 1a.figura 2y
en posicidn para velocidad elevada. |

" Il motor de impulsidn -1~ (figura 1) de la se-
gadora-trilladora -2- lleva una polea extensible consis-
tente en dos poleas cdnicas =3- y -3'~ con movilidad axil
reciproéa, para correa trapezoidal. La energla pasa de
lag poleas cdnicas =3~ y =3'-, por una correa trapezoidal
~4~, a la polea cdnica ~5~, firmemente unida a otra polea
cénica ~6-. Desde la polea —-6~, la energia se transporta

por otra correa trapezoidal -7~ del segundo mecanismo re-
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gulador a las poleas cdénicasg ~8~ y -84 ﬁéf
lea cdnica -3~ se asienta fija en el ér501 de impulsidn
-9-, la polea cdnica =3'~ corrsspondiente puede desli-
zarse segin el eje con relacidn aeﬁuélla. Bl arbol -9~

y el drbol -11- que sostiene las poleas cdnicas -8~ y
-3'- estdn fijos, mientras que la posicidn del eje ~10=-
portador de las poleas cdnicas -5- y -6- se puede ajustar
y fijar respecto a los drboles =9~ y -1l- dentro de es-
trechos limites al montarlo, para adaptarla 2 las ten-
siones de las corréas., Iste ajuste se efectia una sola
vez, ¥y no influye en el modo de accién del mando regula-
ble de correa trapezoidal segfin el invento. BEntre las
poleas cdnicas =5~ y -6~ firmemente unidas, se dispone

unz polea -12- de doble cono, desplazable axilmente y

de posicién rezulable. El ajuste axil de la polea -12-

pueds efectuarse, por ejemplo, mediante varillas de guia
-13-, que, a través de escotaduras de la polea cdnica
~6~, ogtdn unidas a un manguito -14~ deslizable sobre sl
gje ~10- y que gira con iguzl velocidad que las poleas
e¢bnicag =5-, ~6- y ~12~. El manguito -14- presenta en
éus extremos unos rebordes radiales -15-. Una palanca
-17-, que oscila scbre un eje -l6=-, introduce su brazo
ahorguillado ~18- entrs los rebordes ~-15~ del manguito
-14-, Inclinando la palanca -17-, sé varia la poéicién
de la polea bicdnica -12- con relascidn a las dos poleas
cénicas =-5- y -6-, y con ello el didmetro ﬁtil de las
poleas, o sea la relacidén de transmisidn de ambos meca-
nismos, | |

La relacidn total de transmisidn entre los arbo-

les =9- y -1l1- se distriduye entre los dos mandos regula-
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ie las correas trapezoidales, se obtienen relaciones ad-
misibles de transmisidn para cada mecanismo, Un desli-
zamiento de la polez =12~ hacia la polea =6-, como se in-
dica en ls figura 3, asumenta el didmetro til de las po-
leas ~6- y ~12-, y la longitud .de la correa se compensa
apartando la polea =8'~ de la polea -8~, con fensién del
resorte =19-, =1 didmetro dtil de las poleas =8~ y -3'~-
tiene su valor minimo cuando alcanza su miximo el de las
poleas =12- y -6-, En este caso, llega también al mini-
mo el didmetro Ytil de las poleas ~5-12-, y al mdximo ek

de las poleas =3- y =3'=; el resorte -19- se encuentra

) Y O . 7 .-
en su posicion mas tensa, y es maxima la relacion de trang

migidn entre los dos mandos regulados. Esta relacidn de
transmisidn disminuye lo necesario corriendo sencilla -

mente la polea ~12- en direccidn a la polea ~5-.

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Mecanismo impulsor rezulable de correa tra-
pezoidal para maquinas agricolas, especialmente para tri-
lladoras y trillos locomdviles, con dos méoanismos regu-
lavles de correa trapezoidal, cuya® poleas cénicas se
disponen sobre tres ejes o drboles, ¥y una de ellzs, la
intermedia, es comin a las dos transmisiones; caracteri-~
zado porque los tres ejes o 4rboles (9,10,11) de los me-
canismos reguladores se disponen reciprocamente fijos,
¥, para variar a la vez las relaciones de transmisidn de
ambas correas, al menos usa (12) de las poleas cdnicas

montadas en el eje intermedio (10) se monta corrediza y
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2) Mecanismo impulsor rsgulable de correa tra-
pezoidal seadn la reivindicacidn 1, caracterizado por
dos poleas cbénicas (5,6) montadas a distancia reciproca
fija en el eje intermedio (10), entre las cuales puede
deslizarse y fijarse en sentido axil una polea de doble
cono (12).

| 3) Hecanismo impulsor rezulable de correa tra-
pezoidal segln cualquiera Ge las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque =l menos una (3',3') de las
poleas cdnicas (3,3'; 8,8') respectivamente montadas en
los dos érboles exterians (9,11) se disﬁone con movili-~
dad axil fren e a la accidn de un resorte (19,20).

4) Mecanismo impulsor ragulable de correa tra-
pezoidal para mdquinas agricolas.

Dotz memoria consta de seis pAginas, escritas

por una sola cara.

 BARCEILONA, 3 de Mayo de 1960,
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