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MEMORIA DESCRIPTIVA

Sobre:

"MAQUINA AUTOMATICA-INDIVIDUAL PARA IA FABRICACION
~ e . < e DE SU?ERGOP'-“. B Tl R - -

0000000

Se refiere la presente Patente de Invensidn a una
m4quina individusl para la elabéraoi6n de supercops, con -
la que se obtiene una reduccidn en la mano de obra, ya que

se utilizan menos operarios -sflo uno es nesesario para -
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oargar los depdsitos-, realizando la m4quina automftica-
mente todas las dem4s operaciones presisas, las cuales -
qnedan relacionadas, en! puesta a punto de los conos lni-
ciales vaafos, confeooi&n de supercops con didmetro y lon-
gitud deseada, corte automético del hilo como cohsecuen-
cia de la operacidn anterior, y por @ltimo expulsidn auto-
mética del supersop teminado, a un depésito que previamen-
te Se ha situado acomo depdsito de reaepcidn.

Como sea gue csada huso es individual, pemite
copsar cada uno de los artfculos distintos, logrando su-
percops de caracteristiaas también distintas, siendo su eca-
ragterfstica en este punto el que, en un supercop de igusal
didmetro y longitud que una canilla de las utilizadas has-
ta el momento, hay doble 0 triple cantidad de hilo, en -
aquél que endsta, ouya ventaja es a simple vista bastante
considerable por el hecho de que la industria textil espa-
fiola se nutre especialmente de telares mecdnicos mas no -
automédticos, y con la canilla de ?rama més irregular su-
fren muchos paros, y més camblos de lanzaderas por conte-
ner menos carga.

Con los sﬁpercogs que pemiten cargar las lan-
zaderas un 200% mds de hilo, por su compensacién y tensién
de densidad, 1a coherensia del hilo es mds resistente evi-
tando roturas, con lo gue Se d4 un resultado al telar me-
céniqo que supera a los automdticos, no sflo en su aspesto
eqonémico de producaidén, sino también en la variedad de -
confeasiones que pueden tejer los telares mecénicos, redu-
ciendo los desperdicios y me jorando a lo méximo la osglidad
del tejido, produciendo mucho més aon menos mano de obra.

Se utiliza la méquiha ouyo registro se salici-
ta para el llenado de canillas sin tubo o alma, resibiendo
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entonces el nombre de supereop, en lugar de ocanilla, pu-
diendo realizarse Supercop dg desenrollo interior.

El supercop se forma sobre un huso redondo -
con dos planos laterales en el cual se {desplaza a su de-
bido tiempo un gorto easquillo abnico o cono inicisl y -
que a1 enrollarse el hilo recibe éste al propio tiempo de
su enrollamiento un cruzado rapid{simo.

En los dibujos adjuntos se representa en la - -
figufa lg, la méquina vista en planta con un corte o sea-
oidn horizontal para el detelle de los distintos meoanis-
mos que la integran.

Ia figura 2, es una vista, en seccidn verti-
cal; es decii, suprimida la carcasa de reocubrimiento, de
una parte de la miquine lateralmente.

La figura 3, representa, al igual gue la fi-
gura 2, la‘ofra parte lateral de la méq?ina, v

Por {ltimo, la figura 4, representa un eorte
en seacidn horizontal de la mdquina a la altura que se se-
nala en la figura 2. |

Todo el oonjuhtp de mecanismos en su parte de
engranajes esenciales se hallan contenidos en une carcasa,
figura 1, y bajo el mismo ndm. 1.

En esta misma figura quedan representadas con
el nim, 2 la palanca de disparo, la cual tiene como misidn
esencial el péro automdtico si se rompe o se temmina el -
nilo, por efecto de un muelle puesto en tensidn mim,13) -
por mediacién de la tirantez del hilo, ya que al romperse
éste por cualquier causa o por agotamiento del hilo, se -
desprende dicho muelle, haciendo girar el embrague del ga-
tillo que lleva la palanca de disparo quedando la méquina

autométicamente parada.
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En la figura 2 y con el n® 4, se representa los -
depbsitos de conos iniciales, los cusles estén destinados
a gontener los que se hallan vacfos, dejando paso a 1los -
mismos haoia el‘tbbogén autométicamente, girando también
sobre su eje geométrico un némero de grados para que, un
nuevo cono inicial vacio, guede en posicibn de deslizarse
por el tobogén. )

Al fin del camino de deslizamiento por el tobogén,

ndn., 5 de la figura 2, el aono inisial es compelido desde

el punto donde cae, hasta dejarlo en posicién de ser blo-

cado entre la contraspunta cargada y el huso, por un brazo
que lo transporta, el cual esté sujeto a un eje que astia

por medio de_un exaéntrico, puesto enh movimiento por el -

. 8je de cambio, representado el brazo portaconos con €l n®

6 de 1a figura 1. EL exoéntrico citado, nfm, 2¢ fe la fi-
gura 3, hace funsionar el deplsito de conos inicisles y a
su vez abre uns tapa pars que el supercop terminado caiga
en un utensilio que lo recibe. )

Como elementos sogtenedores del cono iniclal se -
encuentran: el huso redondo con planos laterales, mim, 7
de la figuia 2, el aual pasando por su.interior.con la -
sont rapunta oargada,_n&n. 8 de la misma figura 2, 44 el
novimiento de rotacibdn a la eitada contrapunta y eono ini-
cisl, utilizéndpse como slma donde se enrolla el hilo, Di-
cho movimiento de rotacidn lo recibe el huso por medio de
un tubo situado dentro de la oaja, figura 2 minm, 1,‘ouyo
tubo protege al huso del lubrificante que hay en el inte-
rior de la misma; y la contrapunta (el otro elemento sos-
tenedor), cargada en su parte inferior sl objeto de aa-
tuar a la vez como dispositivo de contra presibn. |

Como dispositivos anexos a la contrapunta carga-
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da se citan: un gable de acero que v4 adherido a la aon-

$rapunta, pasando luego a través de elemento apropiado gue
cambia su direceidn a la vertical y en su extremo se Si-
tdan unos contrapesos en cantidad variable, segin quiera
darse més o menos tensién; y el rodillo cbnico el cual -
sirve para regular la presifn dada o que se pretenda dar
al supersop, en cuanto_al hilo se refiere, regulando el
avance de la contrapunta.

Hemos de citar como mecanismos para la gufa del
hilo: la %arilla gufa hilo, la cual recibe ﬁn.mdvimiento'
de vaivén desde una biels situada dentro de la caja o car-
casa contenedora de los mecaniémos de accionamisnto; di-
cha varilla sirve péra guiar el enrollamiento del hilo eh
el aono inicial y seguidamente en el huso, no parando es-
te movimiento hasta obtener la longitud deseada del super-
gop, 0 por rotura. ) _

Dicha varilla esté representada, bajo el nimero
11 en la figura 2, y estéd intimamente ligada con el plato
de sujecidén de la biela gufa hilo, y aicho.plato transmi-
te el movimiento de vaivén por mediacién de una hieia'a la
varilla gufa hilos, siendo el meneionado movimiento de -
vaivén graduable por mediacidn de la fijacién més b’menos
adelantada de la biela, en la regata que presenta el di-
cho plato, num. 12 de la ya citada figura.

Estén contenidos en 10s mecanismos @e sambio au-
tométicos en primer lugar la varilla aon tope; mim, 14 de
la figura 1, cuya misién es, cuando el supercop llega &
tener la longitud deseada, el soporte del gufa hilo pul-
sa un botén sujeto a la varilla, la eual hace actuar una
palanca que levantando el gatillo del interior de la caja

pone en movimiento al eje de aambios autamétiaoé, nim .16
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@0 la figura 2, el oual es el eje prineipal o motriz del
juego que'hace el cambiovautométiao del supercop, que Sse
pone en movimiento al levantarse un gatillo de arrastre
haciendo girar los dispositivos excéntricos siguientes:

a) AL ponerse en movimiento el eje de cambios
sutomfticos sé pone en funcionamiento un exedntrico, ouya
funeibn es el desembrague total de la méquina,'figura 1,
ndm, 17, » |

b) En idénticas condiciones que el menocionado
anteriomente se pone en funcionamiento el exséntrico ndm.
18, figura 1, y se destina & separar lateralmente el rodi-
1lo obnico siendo su misién suprimir la presién dada al --
supereop. _

¢) Ia funcibn del exodntrico mém. 19, esencial
para el movimiento de la miquina, consiste en transmitir
un movimiento a la palanaa 19a, la oual estd Sujeta‘median-
te un juego de rbtula con la pieza 19>, dando wn movimien-
to al eje 19a que, a su vez, realiza un desplazamiento la-
teral a la pieza 1§d ocasionando as{ el embrague de la pie-
za 19e, con la 19f. La pieza 198 est4 en rotacién constan-
te cuando la méquinawse halla en movimiento, y 44 lugar -
por mediacibn de la cadena 19g al arrastre del huso redon-
do con planos laterales, nfm. 7 de la figura 2, efectuando
su abstraceién del interior Gel supercop, dejdndolo libre
para su cafda. Ia pieza 19f lleva en su interior un Jjuego
de esaape, mém. 25 de 1a figura 4, para evitar roturas y
averfas, en el supuesto de que la piesza 10h llegara a fi-
nal de ocurso sin haberse desembragade la pieza 19e por -
gualquier eircunstancia. .

d) También entra en funsionamiento al ponerse en

movimiento el eje de aambios automético, un exodntrico en-
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sargado de poner en movimiento el gufa hilo al objeto de
centrar el mismo en la aontrapunta cargada, nim, 8 figura
2, facilitando asi el enhebrado del supercop. |

e) Otro excéntrico que entra en funsionamiento
al poneise en movimiento el eje de cambios sutomético, es

el sefialado con el ném,., 22 en la figura 1, el cual pone en

movimiento 1ls palanca 28a la cual arrastra a una varilla

levantando el gatillo de retencifn 22b de la contrapunta
cargada, facilitando su deslizgmiento.

£) Otro excéntrico, sefialado con el ndm.,21,
tiene aomo misibén el poner en movimiento por medio de la
pieza 2la a la palanca 21b la cual hage actuar un juego -
de tijeras que corta el hilo a la teminacidn del super-
60p, y que tiene como segunda misién el dar movimiento al
porta-conos iniciasl al objeto de dejar emplazado un nue-
vo aono.

g) Por dltimo, el excéntrico que pone en fun-
cionamiento Ia pieza 23a, la cual sitda al huso redondo
con planos laterales al objeto de prooéder a la iniciscidn

del nuevo supercop, signado con el ndm. 33a de 1la figura 2.

. Noma |
Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento y su foma de realizacifn préetica, se hace constar
que la presente memoria es susaeptible de modificsciones
de detalle, en cuanto no altere su esencialidad, y siendo,
por tanto, lo que se solicita Patente de Invencidn por 20
afios en Espaiia, lo que Se reaoge en las siguientes:

REIVINDICACIONES

12~ Méquina automdtica-individusl para la fabricacifn de
supercop, caracterizada porque comprende una palanca

de disparo, la cual produce el paro sutomdtico si se rom-
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- pe 0 termina el hilo, acocionada por un muelle puesto a ten-

sién, por medio del mismo hilo, desprendiéndose el mismo -
en el momento &e la rotura o agotamiento, con lo gue se -
origina un giro'del enbrague del gatillo que lleva la pa-
lanca de disparo, lo gue se refleja en el paro automdtico
de la méquina.
o2&, Méquina sutométioca-individual para la fabricacidn de
supercop, saracterizada por econstar de un depbsito -
con huecos suficientes pars contener los conos iniociales,
estando unido a &L un tobogén, por los que descienden 1los
referidos conos inicisles, estando dotado el dispositivo
o depfsito de un movimiento de giro mediante un excéntrico.
de doble funcidn, aon cuyo giro gueda en posicifn el suce-
sivo cono inicial, el qual es aompelido @esde el punto de
llegade por un brazo o palanca, que le gufa hasta situar-
lo entre la conﬁrapunta aargafda y el huso cuyo brazo actis
por medio de un exeéntriao que se halla en relacidn con -
los mecanismos productores del movimiento; al produoirse
el movimiento de giro del depdsito de oonos inicisles otro
exoéntrico sbre, mediante los mecanismos pertinentes, la -
tapa para que el_superoop llegue al recipiente dispuesto
para su recoglda.
3e,- M4quina sutomdticseindividual para la fabricacibn de
supercop, caracterizada porque el cono inicial gqueda
sustentado y aprisionado por un huso redondo de planos la-
terales, el aual introduciéndose.por su interior con la -
cont rapunta eargada 34 movimiento a la citada aontrapunta
¥ al cono inigial, sirviendo de alma donde gueda enrollado
el hilo, reaibiendo ellmso el oitado movimiento, gque es de
rotaaién»de un tubo situado dentro de la caja de mecanis-

mos, ouyo tubo protege el huso del librificante que existe
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por su parte inferior al objeto de actuar a la vez como -

dispositivo de‘contrapresién.

42, Méquina automdtica-individuel para la fabricacidn de
éupércop, caracterizada porque la contrapunta cargada

lleva anexo, para el mejor desarrollo de su funcién, un -

cable que después de introducirlo por elemento apropiado

pars darle verticalidad lleva adheridos en su extremo unos

sont rapesos en cantidad variable que le dan temsidn; y un

rodillo ofnico el cual sirve para regular la presibn dada o

que Se pretends dar al supercop, y regula el svance de la
cont rapunta. _
58 .~ Mfquina autdmética-individual para la fsbricacidn de
éuperoop, oaracte:izada porque para la gufa del hilo
esté dotada de una varilla gufa hilo, ls cual recibe un ho-
vimiento de vaivén a través de una biels situada dentro de
la caja o carcasa contenedors de los mecanismos de acciona-
miento, la cual tiene como misifn el guiar el enrollamien-
to0 del hilo en e; gono inicial y seguidamente en el huso,

moviniento que no se interrumpe hasta obtener la loangitud

. deseada en el supercop, o por rotura; dicha varilla esté 1i-

gada eon el plato de sujecidn de 1a biela gufa hilo, dando
un movimiento de vaivén por medio de una biela a ella, el
guel es regulable segin se sitde la biela en la regata el
exaéntrico a la que va & solidaria.
62,- Méquina automgtica-individual para 18 fabricacidn de

| Supemoop, garacterizada porgque los mecanismos de cam-
bio autométiqos estén integrados por una varilla tope; cuan-
do el supercop llega a tener la longitud deseada pulsa un
botén sujeto a ella, haciendo actuar una palanaa due levan-
tando el gatillo del interior de la caja pone en movimien-

to al eje de ecambio sutomético, como eje principal o mo-
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triz poniéndose en movimiento al levantarse un gatillolde
arragtre, el,que pone en movimiento:

a) a un excéntrico cuya funcidn es el desembra-
gue automitico y total de la méquiqa;

bd a otro exgéntrico que separa lateralmente el
rodillo efnieo siendo su funeibn suprimir la presién ejer-
cida sobre el supercop.

c) a otro e;céntrioo que mueve una palanca, Su-
jeta medianfe un juego de rétula a un dispositivo qﬁe a4
movimiento a un eje, con 10 que se origina un desplazamien-
to lateral de una pieza que ocasiona el embrague de dos -
piezas con sus superficies dentadas para el engrahaje, y
mediante una rueda dotada de una cadena se arrastra el hu-
so redondo aon planos laterales, con 1o que se'pxpduce su
abstraccifn del interior del supercop y liberténdolo,con
lo que se produce o facilita su caida, dotando al mecanis-
mo de un juego de esaape por si las piezas dentadas no em-
bragasen, en asuyo supuesto Se progquae el paro de la méquina.

d) otro exeéntrico que pone en movimiento el gufa
hilo, centrindole en la contrapunta cargada, con 1o gue se
facilita el enhebrado del supercop.

e) Otro exeéntrico que pone en movimiento una pa-
lanca, la cual arrastra a 1a vérilla, produsiéndose el es-
cape o levantamiento del gatillo de retencién @e la contra-
punta cargada, con lo que se faoilita su deslizamiento.

) otro excéntrico que hace funcionar un juego -
de tijeras que seeciona el hilo a la teminacibn de cada
uno de los supersop, y que otorga al mismo tiempo movimien-
to al porta-conos inicial, dejéndolo emplazado el siguien-
te.: |

g) por ¥ltimo, otro excéntrico que pone en fun-

cionamiento otra pieza con 1o que se inigia otro nuevo su-
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percop, al situar al huso redondo con planos laterales pa-

ra este fin,

78 .- "™fdquina sutomftica individhal para la fabricacibn de

-éupercop";_segﬁn queda sustancialmente descrito en -
la presente meﬁoria, que consta de once pigineas mecanogra-
fiadgs por una sola dara y se representa en los dibujos ad-

juntos.
Madrid, =g MAY, 1960

EMILIO GUILL SIRVENT
P.P. '
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