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MEMORIA DESCRIPTIVA 

Sobre:

"MAQUINA AUTOMATICA-INDIVIDUAD PARA XA FABRICACION

DE SUPERCOP" .

oooOooo

Se re fie re  la  presente Patente de Invenoión a tina 

máquina individual para la  elaboración de superoops, oon - 

la  que se obtiene una reducción en la  mano de obra, ya que 

se u tilizan  menos operarios -sólo uno es necesario para -
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aargar lo s  depósitos-, realizando l a  máquina automática­

mente todas la s  demás operaciones p re c isa s , la s  cuales -  

quedan relacionadas, en: puesta a punto de lo s  conos in i ­

c ia le s  v acío s, confección de superoops oon diámetro y lon ­

gitud deseada, co rte  automático del h ilo  como consecuen­

c ia  de la  operación an terio r, y por último expulsión auto­

m ática del superoop tem inado, a un depósito que previamen­

te  se ha situado como depósito de recepción-.

Gomo sea que cada huso es individual, p era lte  

copsar oada uno de los a rtícu lo s  d is tin to s , logrando su­

peroops de o a ra o te r ís tica s  también d is tin ta s , siendo su ca­

r a c te r ís t ic a  en este punto e l que, en un superoop de igual 

diámetro y longitud que una c a n illa  de la s  u tiliz a d a s  has­

ta  e l  momento, hay doble o t r ip le  cantidad de h i lo , en - 

aquel que enasta, cuya ven taja  es a simple v is ta  bastante 

considerable'por e l hecho de que l a  in d u stria  t e x t i l  espa­

ñola se nutre especialmente de te la re s  meoánioos mas no - 

automáticos, y oon la  ca n illa  de trama más irre g u la r  su­

fren  muchos paros, y más cambios de lanzaderas por conte­

ner menos carga.

Con lo s  superoops que permiten cargar la s  lan ­

zaderas un 20($ más de h ilo , por su compensación y tensión 

de densidad, l a  coherencia del h ilo  es más re s is te n te  ev i­

tando rotu ras, con lo  que se dá un resultado a l  t e la r  me­

cánico que supera a lo s  automáticos, no só lo  en su aspeato 

económico de produoaión, sino también en la  variedad de - 

oonfeooiones que pueden t e je r  lo s  te la re s  mecánicos, redu­

ciendo los desperdicios y mejorando a lo  máximo la  calidad 

del te jid o , produciendo mucho más con menos mano de obra.

Se u t i l i z a  la  máquina cuyo re g is tro  se s o l io i -  

ta  para e l  llenado de ca n illa s  s in  tubo o alma, reaibiendo
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entonces el nombre de superoop, en lugar de oanilla , pu- 

diendo realizarse superoop de desenrollo in terio r.

El superoop se forma sobre un huso redondo - 

oon dos planos la tera les  en e l oual se desplaza a su de­

bido tiempo un oorto aasquillo aónico o oono in io ia l y - 

que al enrollarse e l h ilo  reoibe éste al propio tiempo de 

su enrollamiento un ozuzado rapidísimo.

En los dibujos adjuntos se representa en la  - 

figura la ,  la  máquina v ista  en planta oon un oorte o seo- 

oión horizontal para el detalle de los distintos meoanis- 

mos que la  integran.

la  figura 2, es una v is ta , en seooién v erti- 

oal; es decir, suprimida la  oaroasa de recubrimiento, de 

una parte de la  máquina lateralmente.

la  figura 3, representa, al igual que la  f i ­

gura 2, la  otra parte la te ra l de la  máquina, y

Por áltimo, la  figura 4, representa un oorte 

en seooién horizontal de la  máquina a la  altura que se se­

ñala en la  figura 2.

Todo el conjunto de mecanismos en su paite de 

engranajes eaenoiales se hallan oontenidos en una oaroasa, 

figura 1 , y bajo e l mismo núm. 1 .

En esta misma figura quedan representadas oon 

e l nám, 2 la  palanca de disparo, la  oual tiene oomo misión 

esenoial el paro automátioo si se rompe o se tezmina el - 

h ilo , por efeoto de un muelle puesto en tensión niim.is) - 

por mediaoión de la  tirantez del h ilo , ya que al romperse 

éste por cualquier causa o por agotamiento del h ilo , se - 

desprende dioho muelle, haoiendo g irar e l embrague del ga­

t i l l o  que llev a  la  palanoa de disparo quedando la  máquina 

automáticamente parada.



En la  figura 2 y oon el n8 4, se representa los - 

depósitos de conos in ic ia le s , los cuales están destinados 

a contener los que se hallan vacíos, dejando paso a los - 

70 mismos haoia el tobogán automáticamente, girando tambiln 

sobre su e je  geométrico un número de grados para que, un 

nuevo oono in ic ia l vacío, quede en posioién de deslizarse 

por el tobogán.

Al fin  del camino de deslizamiento por el tobogán, 

75 núm. 5 de la  figura 2, e l oono in ic ia l  es oompeLido desde 

el punto donde oae, hasta dejarlo en posioién de ser blo- 

oado entre la  contrapunta oargada y e l huso, por un brazo 

que lo  transporta, el oual está sujeto a un e je  que aotúa 

por medio de un exoéntrioo, puesto en movimiento por e l - 

80 , e je  de oambio, representado el brazo portaoonos oon él na

6 de la  figura 1 . ÉL exoéntrioo oitado, núm. 24 de la  f i ­

gura 3, haoe funoionar el depósito de oonos in ic ia les  y a 

su vez abre una tapa para que el superoop terminado caiga 

en un u ten silio  que lo  reoibe.

85 Como elementos sostenedores del oono in io la l se -

enouentran: el huso redondo oon planos la te ra le s , núm. 7 

de la  figura 2, e l oual pasando por su in te r io r  con la  - 

contrapunta oargada, núm. 8 de la  misma figura 2, dá el 

movimiento de rotaoi6n a la  oitada contrapunta y oono in i-  

90 o ia l, utilizándose como alma donde se enrolla e l h ilo . Di­

cho movimiento de rotaoión lo  recibe e l huso por medio de 

un tubo situado dentro de la  oaja, figura 2 núm, 1 , ouyo 

tubo protege al huso del lubrifican te que hay en e l in te­

rio r  de la  misma; y la  contrapunta (el otro elemento sos- 

95 tenedor), oargada en su parte in ferio r  al objeto de ao- 

tuar a la  vez como dispositivo de oontra presión.

Como dispositivos anexos a la  contrapunta carga-
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da se c ita n : un cable de acero que vá adherido a l a  con­

trapunta, pasando luego a través de e l  emento apropiado que 

aambia su d irección  a l a  v e rtia a l y en su extremo se s i ­

túan unos contrapeaos en cantidad v a ria b le , según quiera 

darse más o menos ten sión ; y el ro d illo  cónico el oual -  

s irv e  para regular la  presión dada o que se pretenda dar 

a l supercop, en cuanto a l h ilo  se  r e f ie r e , regulando e l 

avance de la  contrapunta.

Hemos de c i ta r  como meoanismos para l a  guía del 

h ilo : la  v a r il la  guía h ilo , la  cual recib e  un movimiento 

de vaivén desde una b ie la  situada dentro de la  oa ja  o oar- 

casa contenedora de los mecanismos de accionamiento; d i­

cha v a r i l la  s irv e  para guiar e l enrollam iento dél h ilo  en 

el cono in io ia l  y seguidamente en e l  huso, no parando e s ­

te  movimiento h asta obtener la  longitud deseada dél super­

cop, o por ro tu ra .

Dicha v a r il la  e stá  representada, bajo e l  número 

11 en la  fig u ra  2, y está  intimamente ligada con e l  p lato  

de su jeción  de l a  b ie la  guía h ilo , y dicho p la to  transmi­

te  e l movimiento de vaivén por mediación de una b ie la  a la  

v a r il la  guía h ilo s , siendo e l mencionado movimiento de - 

vaivén graduable por mediación de l a  f i ja c ió n  más o menos 

adelantada de l a  b ie la , en la  regata  que presenta eL d i- 

oho p la to , núm. 12 de la  ya citad a fig u ra .

Están contenidos en los meoanismos de cambio au­

tomáticos en primer lugar l a  v a r il la  aon tope, núm. 14 de 

la  fig u ra  1 , cuya misión es, cuando e l  superoop l le g a  a 

ten er l a  longitud deseada, e l soporte del guía h ilo  pul­

sa un botón su je to  a la  v a r i l la ,  l a  cu al hace actu ar una 

palanca que levantando e l  g a t i l lo  del in te r io r  dé la  ca ja  

pone en movimiento a l e je  de aambios automáticos, núm.16



ele l a  figura 2, el oual es el e je  principal ©motriz del 

130 juego que hace el oambio automátioo del superoop, que se 

pone en movimiento al levantarse un g a tillo  de arrastre 

haciendo girar los dispositivos excéntricos siguientes!

a) Al ponerse en movimiento el e je de cambios 

automáticos sé pone en funcionamiento un excéntriao, ouya

135 íhneién es él desembrague to ta l de la  máquina, figura 1, 

nám. 17.

b) En idénticas oondioiones que el menoionado 

anteriormente'se pone en funcionamiento el eacoéntriao nám. 

18, figura 1 , y se destina & separar lateralmente el rodi-

140 l io  oénico siendo su misión suprimir la  presión dada a l - 

superoop.

o) La funoión del excéntrico nám. 19, esenoial 

para el movimiento de la  máquina, oonsiste en transm itir 

un movimiento a la  palanaa 19a, la  cual está su jeta median- 

145 te  un juego Se rétula oon la  pieza 19b, dando un movimien­

to a l e je  19a que, a su vez, realiza un desplazamiento la ­

tera l a la  pieza 19d ocasionando así el embrague de la  pie­

za 19e, con la  19 f. La pieza 198 está en rotación constan­

te  ouando la  máquina se h alla  en movimiento, y dá lugar - 

150 por mediación de la  oadena 19g al arrastre del huso redon­

do oon planos la te ra le s , nám. 7 de la  figura 2, efeotuando 

su abstracción del in terio r del superoop, dejándolo lib re  

para su caída, la  pieza 19f lleva en su in terior un juego 

de esoape, nám. 25 de la  figura 4, para evitar roturas y 

155 averías, en el supuesto de que la  piesa 19h llegara a f i ­

nal de ourso sin  haberse desembragado la  pieza 19e por - 

oualquier circunstancia.

d) También entra en funcionamiento al ponerse en 

movimiento é l eje de oambios automátioo, un excéntrico en-
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oargado de poner en movimiento el guía h ilo  a l objeto de 

oentrar el mismo en la  oontrepunta oargada, núm. 8 figura 

2, facilitando así e l enhebrado del superoop.

e} Otro exoóntrico que entra en funoionamiento 

a l ponerse en movimiento él e je  de oambios automático, ea 

e l señalado con el núm. 22 en la  figura 1 , e l  cual pone en 

movimiento la  palanoa 22a la  oual arrastra a una v a r illa  

levantando e l g a tillo  de retenoión 22b de la  contrapunta 

oargada, facilitando su deslizamiento.

f )  Otro excéntrico, señalado con él núm.,21, 

tiene oomo misión e l poner en movimiento por medio de la  

pieza 21a a la  palanoa 21b la  cual hace actuar un juego - 

de t i je r a s  que corta el h ilo  a la  teminaoión del super- 

oop, y que tiene como segunda misión el dar movimiento al 

porta-conos in ic ia l al objeto de dejar emplazado un nue­

vo oono.

g) Por último, e l exaéntrioo que pone en fun­

oionamiento la  pieza 23a, la  oual sitúa al huso redondo 

oon planos la te ra les  al objeto de prooeder a la  inioiación 

del nuevo superoop, signado oon el núm. 23a de la  figura 2 .

18° ' R O T A

Descrita suficientemente la  naturaleza déL in­

vento y su foana de realización práctioa, se hace constar 

que la  presente memoria es susceptible de modificaciones 

de d etalle , en cuanto no a ltere  su esenoialidad, y siendo, 

185 por tanto, lo  que se so lio ita  Patente de Invención por 20 

anos en España, lo  que se recoge en las siguientes:

BEIVIRPIOACIORES

l s . -  Máquina automátioa-individual para la  fabricación de 

superoop, caracterizada porque comprende una palanoa 

190 de disparo, la  oual produce el paro automático si se rom-
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pe o termina el h ilo , aooionada por un muelle puesto a ten­

sión , por medio del mismo h ilo , desprendí Indos e el mismo - 

en e l momento de l a  rotura o agotamiento, oon lo  que SQ _ 

origina un giro del embrague dél g a t i l lo  que lle v a  l a  pa- 

lanoa de disparo, lo  que se re f le ja  di e l paro automático 

de l a  máquina.

2 a ,- Máquina automática-indi vi dual para la  fa b rica d la  de 

superoop, caracterizada por constar de un depósito - 

con huecos suficientes para contener los oonos in ic ia le s , 

estando unido a él un tobogán, por los que desoienden los 

referidos oonos in ic ia le s , estando dotado el dispositivo 

o depósito de un movimiento de giro mediante un excéntrico 

de doble función, aon cuyo giro queda en posioión el suce­

sivo oono in ic ia l ,  el cual es compelido desde el punto de 

llegada por un brazo o palanca, que le  guía hasta situ ar­

lo  entre 1a. contrapunta oargada y e l huso cuyo brazo actúa 

por medio de un exolntrioo que se halla en relación con - 

los meoanismos productores del movimiento; a l produoirse 

el movimiento de giro del depósito de oonos in ic ia les  otro 

excéntrico abre, mediante los meoanismos pertinentes, la  - 

tapa para que el superoop llegue al recipiente dispuesto 

para su recogida.

3 £ .-  Máquina automátioaeindividual para la  fabricación de 

superoop, caracterizada porque e l  cono in io ia l queda 

sustentado y aprisionado por un huso redondo de planos la ­

tera les , el cual introduciéndose por su in terio r con la  - 

contrapunta oargada dá movimiento a la  citada oontrapunta 

y al cono in ic ia l ,  sirviendo de alma donde queda enrollado 

el h ilo , reoibiendo eLhuso el oitado movimiento, que es de 

rotación de un tubo situado dentro de la  caja de meoanis­

mos, cuyo tubo protege e l huso del lubrifican te que existe
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en e l in terio r de aquella; y por la  aontrapunta cargada - 

por su parte in ferio r  al ob jeto de actuar a la  vez oomo - 

dispositivo de contrapresión.

4a. -  Máquina automática-individual para la  fabricación de 

superoop, caracterizada porque la  contrapunta aargada 

lleva anexo, para e l mejor desarrollo de su funoión, un - 

cable que después de introducirlo por elemento apropiado 

para darle verticalidad llev a  adheridos en su extremo unos 

contrapesos en aantidad variable que le  dan tensión; y un 

rodillo  cónico el cual sirve para regular la  presión dada o 

que se pretenda dar al superoop, y regula el avanoe de la  

contrapunta.

5a. -  Máquina automátioa-individual para la  fabricación de 

superoop, oaraoterizada porque para la  guía del h ilo  

está dotada de una v a rilla  guía h ilo , la  oual reoibe un Mo­

vimiento de vaivén a través de una b iela  situada dentro de 

la  oaja o carcasa oontehedora de los mecanismos de aaoiona- 

miento, la  cual tiene como misión el guiar e l enrollamien­

to del h ilo  en él cono in ic ia l y seguidamente en el huso, 

movimiento que no se interrumpe hasta obtener la  longitud 

deseada en el superoop, o por rotura; dicha v a rilla  está l i ­

gada enn el plato de sujeción de la  biela guía h ilo , dando 

un movimiento de vaivén por medio de una biela a e lla , el 

oual es regulable según se sitúe la  biela en la  regata del 

exaéntrioo a la  que va X so lid aria .

6a. -  Máquina automáti o a-individual para la  fabricación de 

superoop, oaraoterizada porque los mecanismos de cam­

bio automáticos están integrados por una v a rilla  tope; cuan­

do el superoop llega a tener la  longitud deseada pulsa un 

botón sujeto a e lla , haciendo actuar una palanca que levan­

tando el g a tillo  del in terio r  de la  caja pone en movimien­

to a l eje de oambio automátioo, oomo e je  prinoipal o mo-
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t r i z  poniéndose en movimiento a l levantarse un g a t i l lo  de 

a rra s tre , e l,q u e pone en movimiento:

a) a un exaéntrioo «raya función es e l desembra­

gue automátioo y to ta l  de la  máquina.

b) a otro excéntrico que separa lateralm ente el 

ro d illo  cónico siendo su función suprimir l a  presión e je r ­

cida sobre e l superoop.

o) a otro excéntrico que mueve una palanca, su­

je ta  mediante un juego de rótu la a un d isp ositivo  que dá 

movimiento a un e j e ,  con l o  que se orig ina un desplazamien­

to la te r a l  de una pieza que ocasiona e l embrague de dos - 

piezas con sus su p erfic ies  dentadas para e l engranaje, y 

mediante una rueda dotada de Tina cadena se a rra s tra  e l  hu­

so redondo con planos la te r a le s , con lo  que se  produce su 

abstracción  del in te r io r  del superoop y libertándolo,oon 

lo  que se  produce o f a c i l i t a  su caída, dotando a l mecanis­

mo de un juego de escape por s i  la s  piezas dentadas no em­

bragasen, en cuyo supuesto se produce e l  paro de l a  máquina.

d) otro excéntrico  que pone en movimiento e l guía 

h ilo , centrándole en la  contrapunta cargada, con lo  que se 

f a c i l i t a  e l  enhebrado del superoop.

e) Otro exoéntrioo que pone en movimiento una pa­

lana a, l a  cual a rra s tra  a la  v a r i l la ,  produciéndose e l es­

cape o levantamiento del g a t i l lo  de retenoión de la  contra­

punta oargada, con lo  que se f a c i l i t a  su deslizam iento.

f ) otro excéntiioo que haoe funoionar un juego - 

de t i je r a s  que secciona e l h ilo  a l a  tem inaoión  de oada 

uno de los superoop, y que otorga a l  mismo tiempo movimien­

to  a l  porta-conos i n i c ia l ,  dejándolo emplazado e l  sigu ien­

t e .

g) por áltim o, otro excéntiioo  que pone en fun­

cionamiento o tra  pieza oon lo  que se in io ia  otro nuevo su-
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peroop, a l  s itu a r  a l huso redondo oon planos la te r a le s  pa­

ra este f i n .

7 a . -  "Máquina automática individual para la  fabiioaoión  de 

supercop"; según queda sustanoialmente d escrito  en - 

la  presente memoria, que aonsta de onae págineas mecanogra­

fiadas por una so la  o ara y se representa en lo s  dibujos ad­

juntos .

Madrid, - g  MAY. 1960 

EMILIO GUILL SIRVEN!
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