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Se ccaceen máquinas de cu ltivo  automotrices cuya carcasa 

e s tá  con stitu ida por une., p laca l a t e r a l  que so stien e  e l  bloque 

motor, l a  cama sobre la  cual están  f i ja d o s  lo s  ú t i le s  de traba- . 

jo ,  la  rueda o ruedas motrices; y lo s  órganos de conducción, mn 

una forma de ejecución de una t a l  máquina, l a  carcasa es susceptá 

t ib ie  Ae re c ib ir  una cama que puede se r  montada -delante o de­

t r á s  d e l aparato con respecto a su sentido de c ircu lac ión .

Según l a  presente invención, l a  máquina de cu ltiv o  automc-? 

t r i z  o emprende medios que permiten in v e r tir  su sentido, do avance 

y me di 03 le  inversión  de la  posición  de- la s  ¡nance ra s  que permi­

ten disponer e sto s últim os siempre en la  parte t r a se ra  de la  

máquina.

d i  sopo ote de l a  cama p o rta ú til  se encuentra siempre s itu a ­

do del mismo lado -de la  máquina.

Con e s ta s  c a r a c te r ís t ic a s ,  la  máquina e s su scep tib le s de 

p resen tar mía o dos ruedas- y en e sta s  dos v arian tes tanto los. 

ú t i le s  en l a  parte delan tera y e l  motor en l a  parte  tra se ra ,' 

como lo s  ú t i le s  en l a  parte trasera, y e l  motor en l a  p a ite  de­

la n te ra . Cualesquiera que sean e l  sen tido  de l a  marcha y la  d is ­

posición  de lo s  ú t i le s ,  l a  máquina queda equ ilibrada alrededor 

d e l e je  de l a  rueda o ruedas. Además, en e l  caso de adaptación 

de lo s  ú t i le s  a l a  parte  trasera., e l  motor y e l  punto de engan­

che de- l a  cama áe encuentran delante del eje de l a  rueda o rue­

das m otrices, lo  que aumenta sensiblemente l a  adherencia, ya 

que e l apoyo de- l a  cama cobre su  articu lac ió n  viene a añadirse
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a l  e fecto  d e l p ar de arrastre le l a s  ruedas.

la  descripción  sigu ien te , que- se  re f ie re  a lo s  dibujos ad­

juntes- dados a títu lo , de ejemplos no lim ita t iv o s , perm itirá com­

prender bien la  manera de poner en p rac tica  l a  invención.

La figu ra  1 muestra de p e r f i l  l a  máquina monorrueda cuyo 

motor se encuentra en la  parte trasera, como tambián. l a s  manca­

r a s ,  mientras que lo s  ú t i le s  están, dolante..

La figu ra  3- es una v is t a  en pumita correspondiente a l a  

figu ra  1 .

La figu ra  3' es mía v is t a  -.le p e r f i l  de l a  adaptación da l a  

máquina de dos ruedas cuyo motor se encuentra d elan te , mientras 

que la s  mancaras y los. á t i l e s  están  d e trá s .

La figu ra  4 representa un pleno correspondiente a l a  F ig .5 .

Como se ve en l a  figu ra  1 la  máquina comprende una placa', 

l a te r a l  1 reforzada por l a s  cajas. 3 de la  transm isión del movi­

miento de un bloque motor 5 a un árbol de ruedan 4 prov isto  de­

dos entremos acanalados, b.egán la. forma de ejecución represen­

tad a , uno la  e sto s tramos, recibe e l  cubo de una rueda. 5 de p la ­

ca abombada, cuya banda de rodamiento se encuentra por e ste  he 

cho situ ad a  en e l  e je  de l a  máquina.

* La p laca  1 e stá  p ro v ista  de dos consolas 6 y 7 horizonta­

l e s ,  en la s  cuales están  p rev ista s  unas chapas de f i ja c ió n  del 

soporte de mancera 8 . Para asegurar e sta  f i ja c ió n , e l  soporte

de mancera cemprende un cuerpo tubu lar unido perpendicularmente 

a dos casq u illo s de entramo 9 que reciben e l  perno y l a  tuerca 

de so lid a r iz a sió n  con la s  p lacas de la s  consolas 6 y 7. Las man­

caras pr(píamente dichas 10 están  f i ja d a s  a l  cuerpo 8 y a uno 

de le s  casq u illo s de extremo. Como esto s últim os son ig u a le s , es 

f á c i l  in v e r tir  l a  d isposic ión  de la s  mancaras con respecto a l  

.cuerpo de l a  máquina. La consola 7 so stien e  la .a r t ic u la c ió n  de la



cam. p o rta ú til  11 sobre l a  cual es.tá f i ja d o  Ae manera regulable 

e l  tren de ú t i le s  13 que comprende por ejemplo una r e ja ,  una cu­

c h il la , una vertedera y un tren de ruedas, de soporte 13. La trans 

misión entre e l  motor y e l  árbol 4= e stá  p ro v ista  de un mecanismo 

de inversión mandado por la  palanca 14, a l  que e stá  unido mi ca­

ble 15 unido a una empuñadura bloqueable 16 d isp u estas a n ivel 

de mía de la s  manee ra s .

Como se ve en l a s  fig u ra s  1 y 3, l a  máquina e stá  p rov ista  

de una so la  rueda m otriz; l a s  mancaras 10 están  detrás del lado 

d e l motor 3 y lo s  ú t i le s  13: se encuentran delante, de ambos l a ­

dos del eje 4. 11 peso del motor eq u ilib ra  e l  peso de lo s  ú t i le s  

y la s  fuerzas que actúan, sobre estos- últimos durante e l  trab a jo . 

Como se ve en la s  fig u ra s  3 y 4, l a s  mancaras. 10 han sido  in ­

v ertid a s en su posic ión  y e l mecanismo de inversión ha sido d is­

puesto en la  posición  de marcha en sentido con trario ; e l  motor 

3 e stá  dispuesto delante y lo s ú t i le s  12 están  d ispuestos de-' 

t r á s .  Como el'punto de unión -le la  caías, 11 queda sobre l a  con­

so la  7 del lado del motor, e l  hundimiento de los. ú t i le s  añade 

su acción a la  que re su lta  del par de inversión  de la s  ruedas y 

contribuye e l  aumento de l a  adherencia* En e l  ejemplo de l a s  f i ­

guras 3 y 4 , la  máquina ha sido equipada con dos ruedas m otrices.

Es interesante proveer e l  motor 3 de un regulador regulable 

que f i j e  a voluntad l a  velocidad de avance ú t i l ,  aunque e l  único 

mando p rev isto  en l a s  mancaras es e l del in vertidor que permite 

obtener la  detención, de la  rueda o e l  avalice en un sentido o en

e l otro .

Sobra decir que, s in  s a l i r  de lo s  lim ite s  da l a  presente in­

vención, podrán in troducirse m odificaciones en la s  formas de e je ­

cución d e sc r ito s ; es a s i  que e l in vertid or podría e s t a r  p rev isto  

en e l  árbol motor o en l a  transm isión; ú t i le s  vario s podrían ser
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adnptadoa a la  caías., tanto en l a  versión de una so la  rúala cato ' 

en l a  varian te lo io s  m e '"'as. Por f in , l a s  mancaras podrían ser 

montadas sobre una articulación , que perm itiese su rotación  le  

unos 18CB, en lugar, y en su stitu ción  le  l a  f i ja c ió n  rev ersib le .

N 0 T A ,-

1 3 ,-  Perfeccionamientos en la s  máquinas le  cu ltivo  automo­

trices-, caracterizados por e l  hecho do estar; p rev ista s  de un 

d isp o sitiv o  de f i ja c ió n  de la s  mancorna que permite su d isp o s i­

ción en uno u otro da lo s  extremos de Iss  maquina a y de un d is p o - - 

s i t iv o  de inversión t a l  sentido de l a  marcha.

3 3 .-  Perfecoionamiontos segón e l  punto 1 , caracterizados? 

porel hecho de que la s  manee ras están su je ta s  a la s  máquinas- 

de manera amovible, mediante un. eng.nnche sim étrico de dos p o s i-  , 

clones.

3 3 .-  P o r f  e c c ionamicnt os. segón lo s  puntos anteriores., carac­

terizados por e l  hecho de que lo. ocla empuñadura de mando de in -  - 

versión y de parada e s tá  a l  alcance del conductor en una de la s  . 

mancaras, siendo f i ja d a  por un regulador la. velocidad del motor.

PCT3IC1B", todo t a l  y conforme se describe en l a  presente memo­

r ia  l a  cual consta de 107 lin aa a  y a t i tu lo  de ejemplo se repre­

senta en e l adjunto d ibu jo .
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