
REOtSTHO DE LA PROPIEDAD !NBU3TR!AL e  Es
e FKCRA CK PataKMTAtHOM

2 3 M R .  '-381.

MODELO DE UTtUDAD

&̂<PR*C*!OAOM: (Ŝ WMMKKO
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10

La invención se refiere a un dispositivpj^de carra- '
ca, particularmente para toldos, que comprende dos elemen- _ J
tos interconectados con capacidad de movimiento,'teniendo

..
un elemento al menos una parte dentada y estando .d-otado el 
otro elemento de un trinquete que coopera con los dientes 
del primer elemento, y un órgano que es susceptible de mo­
vimiento respecto del segundo elemento entre una primera po- ' 
sición y una segunda oosición, con lo que el órgano en su 
primera posición impide la cooperación mutua del trinquete 
del segundo elemento y los dientes del primer elemento, y
en su segunda posición permite tal cooperación, el cual ór- A 
gano está adaptado para llevarse desde la primera posición 
a la otra posición y viceversa, debido al movimiento relati- - 
vo de los elementos en un sentido o el otro.

1 5 Normalmente los toldos comprenden un rodillo que
se extiende hori.zon^almente y que está fijado rotativamente J 
a través de cartelas a la pared del edificio por encima de o 
la ventana que se ha de proteger contra la luz solar directa' 
y un borde del tejido del toldo está fijado a dicho rodillo
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para enrollarse sobre el rodillo. El extremo opuesto del te­
jido del toldo puede estar conectado en toda su anchura a 
una barra, por ejemplo un perfil de aluminio, que a su vez

- ^
está fijado a la pared del edificio á través de brazos conec-?

** *.tados rotativamente a la misma por debajo del ro(fiTd,6. J
4Puede proporcionarse una cuerda de maniobra bobina­

da sobre el rodillo para desenrollar o enrollar el^toldo,
la cual cuerda puede estar fijada por medio de un'^isposití^í

*vo apropiado. ***
Cuando se ha de llevar el tejido del toJ.d<?. a una

posición delante de la ventana para protegerla co&t^a el
sol, se desenrolla la cuerda, con lo que se desenfila el*.*
tejido d$l rodillo, por ejemplo debido al peso de dicha ba-

.-J." *****

rra, guiando los brazos la barra en un recorrido circular 
de separación de la pared del edificio hasta lograr el grado . 
deseado de protección.

Si dicha conexión rotativa entre los brazos y la ' 
pared del edificio está formada como dispositivo de carraca 
que permite la rotación de los brazos en un sentido para de­
senrollar el tejido del toldo del rodillo, pero impide el 
movimiento de los brazos en el otro sentido, puede tensarse 
el tejido del toldo por medio de la cuerda que a continua-, 
ción se sujeta cuando se ha obtenido el grado deseado de pro­
tección.

25 Antes de poder enrollar nuevamente el tejido del
toldo sobre el rodillo, o bien para el enrollado completo 
o para llevar el toldo a una posición de menor protección,



debe sacarse el trinquete del dispositivo de carraca de su i
cooperación con los dientes del mismo.

En la patente noruega no. 112995 se conoce una ar-
ticulación de rodillera que, cuando se aplica a toldos, per-

1*.**mite el tal enrollado del tejido del toldo sin dasánfollar-^^* *
lo primero hasta que los brazos están totalmente ex4?éndidosy-, 
con lo que ya un pequeño desplazamiento angular pfqporciona

* wla separación del trinquete y de los dientes de lg .rueda de ^
trinquete. *j*

Esta articulación de rodillera es muy complicada
y comprende partes que, cuando están en uso, está&.Cometidas
a desgaste que puede impedir el funcionamiento de3!".dlsposi-

. .

tivo.
*****

La finalidad de la invención es proporcionar un 
dispositivo de carraca del tipo arriba citado que no adole­
ce de los inconvenientes arriba citados.

Las características del dispositivo según la inven­
ción serán evidentes en las reivindicaciones.

La invención se explicará con detalle en la si­
guiente descripción con referencia a los planos anexos, que 
ilustran una realización de un dispositivo según la inven­
ción y en los que:

la Figura 1 es una vista lateral de un dispositivo 
de carraca para toldos, sujeto a una pared de edificio, ha­
biéndose eliminado una placa lateral del mismo;

la Figura 2 es una vista en sección ampliada por 
la línea 11-11 de la Figura 1; y



las Figuras 3-6 son vistas parecidas a la de la
Figura 1, pero las partes del dispositivo están ilustradas
en otras posiciones relativas. 4

La parte fija del elemento 1 de carraca ilustrado
comprende un elemento 2 con forma de U, consisteirte.jën dos

r-.
placas laterales espaciadas y paralelas 3, 4 unid^s^solida-^,^ 
riamente a una placa 5 de fondo o de montaje. El elemento -4 
2 puede fabricarse a partir de una chapa, por ejemplo de alu­
minio, doblada en forma de U. .1.

Las placas laterales tienen un perfil igual y es­
tán configuradas como media rueda de trinquete que ja.través
de una prolongación rectangular está conectada a J-a.placa
5 de f¿bndd'y los dientes 6 de sierra de la rueda de trinque--;
te tienen un primer flanco 7 que.se extiende radialmente resr( 
pecto del centro de la rueda, y u%i segundo flanco 8 que es- 
tá inclinado respecto de una línea radial que se extiende 4  

a través de este flanco/ los cuales flancos están interconec^S 
tados por medio de una parte superior 9 de los dientes 6 , ;=
que se extiende principalmente por la circunferencia.

Entre.cada diente 6 está formada una parte 10 de 
fondo que se extiende principalmente por la circunferencia.

En cada placa lateral 3, 4 aproximadamente semicir­
cular del elemento 2 con forma de U está formado un taladro ; 
concéntrico, cuyo diámetro está adaptado al diámetro de un 
pasador 1 1 . 4

Para su uso en conexión con un toldo (no ilustra-  ̂
do), el elemento 2 está fijado por ejemplo por medio de tor-
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nillos 15 a la pared 12 de edificio, de forma tal que el pla-

-*$,s3no de las placas laterales está verticalmente y los flancoŝ '-';#
7 de diente radiales miran parcialmente fuera de la pared -
y parcialmente hacia abajo. 3ÍS

Un brazo 13, que tiene un extremo sujeéo*a(una ba^-íg* **
rra que está conectada a la parte exterior, o sear,*la par-
te que mira fuera de la pared 12 de edificio, del.&pjido dé ^
toldo cuando éste está estirado de la pared, estájdptado en
su otro extremo de una pieza terminal alargada 14.^ptroduci-i^
da entre las placas laterales del elemento, la cual.parte
terminal forma una prolongación del brazo 13, y an.ip que
está formadtŷ cte igual modo un agujero pasante, cqyo^diametrd^^j

*  * *****está adaptado al diámetro del pasador 11. El pasador 11 está;;:"? 
introducido en los agujeros de las placas laterales 3, 4 y # 
la parte terminal 14 interpuesta/ de modo que se puede girar 
el brazo 13 alrededor del pasador 11. El pasador 11 puede 
estar fijado por medio de una tuerca, un pasador de aletas o 
similar.

La parte terminal 14 tiene dos caras laterales pa- 
ralelas que se extienden perpendicularmente al eje longitu­
dinal del taladro formado a través de ésta, siendo la distan-' 
cia entre las caras laterales algo menor que la distancia 
entre las caras laterales interiores opuestas de las placas 
laterales 3, 4 del elemento 2.

De forma directamente radial fuera de la paute sur 
perior 9 de los dientes 6 cada cara lateral de la parte ter­
minal está dotada de un pasador de guia saliente 16, 17 para

li
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un resorte 18, 19 aproximadamente con forma de U, por ejem 
pío de alambre metálico, dispuesto alrededor del pasador.
Un brazo de los resortes 18, 19 se apoya en un resalte forma­
do por la parte terminal del brazo 13 y el otro brazo de los 4 
resortes está unido solidariamente al extremo respectivo d

* w
un elemento bloqueador alargado o trinquete 20. E5$&;trinque- 
te se extiende perpendicularmente a dichas caras laterales 
paralelas de la parte terminal 14 y, debido al moná^je de 
los resortes 18, 19, sobre los pasadores 16, 17 de. !g,uía, pue­
de acercarse elásticamente a una parte superficial^! de la
parte terminal y a lo largo de la misma, la cual p¡arte super- -*..* .':g
ficial se extiende en un plano que de igual.modo está perpen—

..****
dicularmeñte a estas caras laterales y que se extiende de 
forma aproximadamente radial respecto del eje longitudinal 
del taladro formado en la parte terminal. ^

Tal como resulta de los dibujos, el trinquete 20 - g
y la parte superficial 21 de la parte terminal están posicio- 
nados en el lado de la parte terminal 14 mirando hacia el 
flanco radial de un diente 6, cuando se hace girar el brazo 
13 en el sentido contrario al de las agujas del reloj has- §
ta que su parte terminal 14 ha rebasado el diente 6 de que y 
se trata. j

Los resortes 18, 19 están pretensados de forma tal 
que buscan presionar el trinquete 20 radialmente hacia aden­
tro hacia dicho eje longitudinal.

Para limitar el movimiento radial hacia adentro 
del trinquete 20, la parte terminal 14 está dotada preferí-
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&lemente de un saliente 22 que sobresale hacia afuera de í,a ! 
parte superficial 21, cuya distancia radial del eje longitu-J 
dinal de dicho taladro es algo mayor que la distancia radial- 
entre la parte 10 de fondo entre los dientes 6 y este eje 
longitudinal. * *.

Preferiblemente la forma en sección transversal
*****

del trinquete 20 es rectangular y el trinquete 20,^stá dis-w
puesto con una cara lateral mirando la parte superficial ad—*t. *
yacente 21 de la parte terminal 14. Además los bordes

''g

les longitudinales que miran al eje de rotación del elemento ^*****
14 están achaflanados preferiblemente. . .. 4** ** *.*Para la recepción de la parte central de..uç resor- s 
te 23 con forma de U, por ejemplo de acero para resortes, 
la cual parte se extiende paralelamente al eje longitudinal 
del taladro de la parte terminal,; la parte terminal 14 tiene ; 
un alojamiento transversal 24, cuyo fondo forma un soporte 
para la parte central del resorte 23 y que está situada apro­
ximadamente en una línea radial entre el eje longitudinal 
de dicho taladro y el trinquete 20, en el cual soporte el
resorte 23 está adaptado para girar en planos paralelos a 
las caras laterales de la parte terminal 14.

Los brazos del resorte 23 están dirigidos de forma 
aproximadamente radial hacia afuera y para limitar su movi­
miento angular respecto de la parte terminal 14, ésta está 
dotada de topes para los brazos de resorte. Preferiblemente, 
no obstante, cada una de las caras laterales paralelas de 
la parte terminal 14 está dotada de una hendidura 25 que se



extiende desde el fondo del alojamiento 24 para recepción ^ 
de los brazos del resorte 23, formando la parte lateral 26 i; 
de las hendiduras topes para limitar el movimiento angular ^  
de los brazos del resorte.

I*. ** * "38Los brazos del resorte terminan de una.foo&a direc^í* *
tamente radial dentro de las partes superiores 9 e[e**Ios dienp; 
tes 6 y la anchura de las hendiduras 25 y la distancia entre ;

. 3los topes es de tal magnitud que el resorte 23 puede.girar y
*entre una primera posición, en la que los extremosjde los

brazos de resorte están posicionados de forma directamente
radial dentro del trinquete 20, y una segunda posío.1*ón, en****
la que los extremos de los brazos de resorte no e¿*fjáA posi- 
clonados"radialmente dentro del trinquete 20, estando gira­
dos los brazos de resorte en la segunda posición en el senti­
do de las agujas del reloj respecto de la parte terminal 14 
desde la primera posición, tal como se ilustra en las Figu­
ras 1 y 3-6.

El resorte 23 está pretensado de forma que los bra-" 
zos de resorte ejercen una fuerza dirigida hacia afuera\ha- 
cia la cara interior de las placas laterales 3, 4 del elemen-; 
to 2, siendo la fuerza de tal magnitud que proporciona una 
fuerza friccional suficiente entre los brazos de resorte y 
las placas laterales 3, 4 para provocar la rotación de los 
brazos de resorte en un sentido o en el otro respecto de la. ! 
parte terminal al producirse la rotación de ésta.

La función del dispositivo de carraca es como si-
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La Figura 1 ilustra la posición del dispositivo 
cuando el tejido del toldo está totalmente enrollado sobre' 
su rodillo que está dispuesto por encima de la ventana. En

BH!$SaM;

esta posición el brazo 13 se extiende hasta cerca del rodi^'í^

? w
A.,.

t

lio, paralelamente a la pared del edificio. Los egw^femos dé-* *
los brazos de resorte están posicionados de forma/di^ectame

*w* *
te radial dentro del trinquete 20 a medida que se lleva el

* # e

brazo 13 a esta posición al producirse la rotación .en el se
# we e e *tido de las agujas del reloj alrededor del pasador.il, y de
e * # 
eesta forma se gira el resorte 23 hacia adentro sobre la par

te terminal 14 del brazo 13 a su primera posición^agriba ci-# * **, *tada debido a la fricción entre los brazos de resorte y las.***** **̂placas laterales 3, 4. En esta posición el trinquete 20 es-- 
dá presionado contra el borde superior de las placas*latera­
les 3, 4 y por lo tanto no se apoya en los extremos de los 
brazos de resorte, lo que se ilustra mejor en la Figura 2.

La Figura 3 ilustra la posición del dispositivo 
después de desplazar los brazos 13 en el sentido contrario 
al de las agujas del reloj en una pequeña distancia angular 
desde la posición ilustrada en la Figura 1 para llevar el 
tejido del toldo a una posición en la que protege contra la 
luz solar. 4,

Dado que el trinquete 20 está fijado por medio de 
los resortes 18, 19 a los pasadores 16, 17 de guia, que es^ 
tán conectados solidariamente a la parte terminal 14, tam­
bién se arrastra el trinquete en el sentido contrario al de 
las agujas del reloj, deslizándose sobre el borde superior

,--.pp

-..¡uR



'A?!de las placas laterales 3, 4, mientras durante esta fase ini-'i
cial las partes exteriores de los brazos del resorte 23 es
tán retenidas firmemente y hacen que el resorte.23 gire ha^^^á
cia afuera de la parte terminal 14 del brazo 13, hasta que
los brazos alcanzan su segunda posición arriba ci^ad^, en ^
la que se apoyan en los topes 26.  ̂ *.** * * 's

Si se desplaza el brazo 13 aún más en e^Jqentido
contrario al de las agujas del reloj, rebasando loT&.dientes
6, de forma alterna se presionará el trinquete sucesivamen­
te en los espacios, entre los dientes 6 debido a la fperza
ejercida por los resortes 18, 19 y a continuación.subirá las!...
partes superiores 9 de los dientes, deslizándose pap.los 
flancos inclinados 8 de los mismos.

******
Cuando se ha obtenido el grado deseado de protec­

ción y si el trinquete 20 de esta forma no queda posiciona- 
do en un espacio entre los dientes 6, se desplaza el brazo 
13 en una pequeña distancia angular en el sentido contrario 
al de las agujas del reloj para llevar el trinquete 20 al 
próximo espacio entre los dientes 6, con lo que el tejido 
'del toldo queda tensado por medio de la cuerda de maniobra, 
ver Figura De esta forma el trinquete está presionado en­
tre la parte superficial 21 de la parte terminal 14 y el 
flanco radial 7 del diente adyacente 6, los resortes 18, 19, 
debido a su elasticidad, prácticamente no cargan los pasado­
res 16, 17 de guía.

Si se desea otra posición del tejido del toldo, 
en la que hay menos protección centra la luz solar, primero



se desplaza el brazo 13 én el sentido contrario al de las 
agujas del reloj por medio de la cuerda de maniobra hasta 'p 
que el trinquete 20 se apoya en la parte superior 9 del dien­
te adyacente 6 y los extremos de brazo del resorte 23 están ¿
posicionados radialmente dentro de esta parte supg^p&er 9,* *.*
tal como se ilustra en la Figura 5. Entonces se desplaza el r¿;

* * * * *

brazo 13 en el sentido de las agujas del reloj, con lo que ^**.*los brazos de resorte, debido a la citada fuerza Sgiccional,* **** *giran inicialmente hacia adentro hacia la parte terminal 14 ^***
hacia dicha primera posición en la que los extremos de brazo -
están posicionados radialmente dentro del trinquete 20, tal* **.** *como se ilustra en la Figura 6. Ahora el brazo pued^ girar-***** :-fv,* * *se libremente en el sentido de las agujas del relój*,* impi- ̂

* áidig^o los brazos del resorte 23 la introducción 'dél*trinque- §
te 20 en los espacios intermedios y apoyándose el trinquete
20 alternamente sobre los extremos de los brazos de resorte ^
y -deslizándose sobre las partes superiores 9 de los dientes 
6, hasta que haya rebasado el espacio de diente en el que 
se desea la introducción y se apoya en la parte superior 9 
dél diente adyacente 6 en una posición que corresponde a la 
que se ilustra en la Figura 1.

Este procedimiento puede utilizarse también para 
llevar el brazo 13 a la posición ilustrada en la Figura 1. 
Durante este movimiento del trinquete 20 en el sentido de 
las agujas del reloj, los bordes interiores radiales achafla­
nados del trinquete 20 efectúan su deslizamiento fácil sobre 
las partes superiores 9 de los dientes 6. A este efecto, el



se desplaza el brazo 13 en el sentido contrario al de las
agujas del reloj por medio de la cuerda de maniobra hasta

%que el trinquete 20 se apoya en la parte superior 9 del dien^
te adyacente 6 y los extremos de brazo del resorte 23 estánj^
posicionados radialmente dentro de esta parte sup^yRpr 9,* *+-
tal como se ilustra en la Figura 5. Entonces se desplaza el
brazo 13 en el sentido de las agujas del reloj, com lo qué

*  +  *  *los brazos de resorte, debido a la citada fuerza fricciona!,
giran inicialmente hacia adentro hacia la parte terminal 14 i
hacia dicha primera posición en la que los extremos de brazo
están posicionados radialmente dentro del trinquete 20, tal,* **, ^** Jcomo se ilustra en la Figura 6. Ahora el brazo puede girar-***** i!
se libremente en el sentido de las agujas del relA3*,*impi-.

* ¿d.-íend-d̂ los brazos del resorte 23 la introducción cTél* trinque-?;̂  
te 20 en los espacios intermedios y apoyándose el trinquete  ̂
20 alternamente sobre los extremos de los brazos de resorte ¡ 
y deslizándose sobre las partes superiores 9 de los dientes 
6, hasta que haya rebasado el espacio de diente en el que

jse desea la introducción y se apoya en la parte superior 9 
del diente adyacente 6 en una posición que corresponde a la :* 
que se ilustra en la Figura 1. i

Este procedimiento puede utilizarse también para 
llevar el brazo 13 a la posición ilustrada en la Figura 1. 
Durante este movimiento del trinquete 20 en el sentido de y 
las agujas del reloj, los bordes interiores radiales achafla--; 
nados del trinquete 20 efectúan su deslizamiento fácil sobre 
las partes superiores 9 de los dientes 6. A este efecto, el
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borde exterior radial del flanco radial 7 de los dientes 
de estar achaflanado también, naturalmente.

Entonces se desplaza el brazo 13 en el sentido cSn^
trário al de las agujas del reloj con lo que el reso.rtd'.^3^'§á- ' - ' ' *
gira inicialmente hacia afuera respecto de la part% termináis* ' ***-
14, a dicha Segunda posición, en la que los extremos pé lós ^y
brazos de resorte no están posicionados radialmente*dentro W

'  * ' ^del trinquete 20, con lo que el trinquete al producirse la
rotación continuada del brazo 13 alcanza y se introduce en #*** - ^8 * -el deseado espacio entre dientes, y nuevamente puede^tensar-,^ 
se y atarse la cuerda de maniobra.

La descripción que antecede se refiere a.jún dispo-,*
*tW**sitivo en que la parte terminal 14 del brazo 13 se guia en-' -,'í

 ̂a # m e

tr,#-dc^'%lacas laterales formadas como sector de rueda de 
trinquete. No obstante, el dispositivo puede estar dotado 
de una parte terminal de brazo con forma de U entre cuyos

.-H

brazos está dispuesta una placa formada como sector de rué- 
da de trinquete. Entonces el dispositivo puede estar dotado
por ejemplo, de un trinouete macizo del tipo corriente dis-
puesto entre los brazos de la parte terminal, teniendo un 
extremo del trinquete un taladro a través del que está intro^

1?
ducido un pasadora conectado a la parte terminal. ?

Además, el resorte 23 puede consistir en solamente  ̂
un hilo de resorte con forma L, estando soportado rotativa­
mente el brazo corto de éste en la posición exterior del bra­
zo largo que se apoya en una de las placas laterales 3, 4 o 
la placa formada como sector de rueda de trinquete.
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E1 dispositivo de carraca según la invención está
destinado, según la descripción que antecede, para su uso

'3Ws

''̂iien conexión con toldos,, pero naturalmente puede utillza;rseí,t^
en conexión con otros objetos plegables, por ejemplo, si- '
lias, mesas; camas, bastidores de caperuza, puést&§/ee exhi-.-. *t* "'-'.̂.̂a-
bición, etc. í . !

A los efectos consiguientes se declaran de nove- 
dad, propiedad y utilidad para España, sus territorios y pl%̂ :

-#§

zas de soberanía, las reivindicaciones que siguen.*
+* f * * +

* * * ** t *1***
* * **' *** +

"i#

' '* -
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R E I V I N D I C A C I O N E S  
1.- Dispositivo de carraca, particularmente para_,;4

toldos, que comprende dos elementos (2, 14) interconectadosi^g..„23
con capacidad de movimiento, teniendo un elemento (2) al me-¿íé
nos una parte dentada (3, 4) y estando dotado elÜAjtRp elemén¿$* **"
to (14) de un trinquete (20) que coopera con los.&iehtes (6) 
del primer elemento (2) y un órgano (23) que es susceptible 
de movimiento respecto del segundo elemento entrejuna prime- R 
ra posición y una segunda posición, con lo que el órgano n*** ,'é* *<!¿(23) en su primera posición impide la cooperación mutua del j*e<*e
trinquete (20) del segundo elemento (14) y los dientes (6) ^**  ̂ ****del primer elemento (2), en su segunda posición ppjrrgite talI * * . É*****cooperación, el cual órgano está adaptado para llevarse des— i

. **-***.de la primera posición a la otra posición y viceversa, debí- 
do al movimiento relativo de los elementos en un sentido o 
el otro, caracterizado porque el órgano móvil (23) comprende 
al menos una parte que está forzada a apoyarse contra una 
parte cooperante del primer elemento (2) y porque el órgano, 
(23) está adaptado para moverse éntre sus dos posiciones resj- 
pecto del segundo elemento (14) bajo la influencia de la 
fuerza friccional que se produce entre las partes cooperan­
tes durante el movimiento relativo de los elementos (2, 14), 
deslizándose dicha parte del órgano (23) sobre la parte coo­
perante del primer elemento (2) después de haber alcanzado 
una de dichas posiciones, durante el movimiento relativo cor]r'4 
tinuado de los elementos.

2.- Dispositivo de carraca según la reivindicación -

'W
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1, caracterizado porque los dos elementos (2, 14) están in- j 
térconectados rotativamente y porque el órgano móvil (23)
está conectado rotativamente al segundo elemento (14) y está
adaptado para girar respecto de éste al producirse la rotá-^ 
ción relativa de los elementos (2, 14).

3. - Dispositivo de carraca según la reivindicación
2, caracterizado porque el primer elemento (2) compf\pAde dos* *.*
placas laterales (3, 4) aproximadamente semicirculares!, para-

*****

lelas y de perfil idéntico, dotadas de dientes (6),de sierra
por su circunferencia, entre las cuales placas laterales es-

*!. *
tá dispuesto rotativamente el segundo elemento (I4)t

4. - Dispositivo de carraca según la reivindicación';
, caracterizado porque el órgano móvil es un resqrte (23)3 / ** *

con' forma de U, cuya parte central dispuesta entrevias pla-
.  * *****cas laterales (3, 4) se extiende perpendicularmente al plano 

de placa de las placas laterales y forma un árbol que está 
soportado en el segundo elemento (14), y cuyos brazos sobre- ... 
salen radialmente hacia afuera respecto del eje de rotación 
(11) del segundo elemento (14) en el espacio intermedio en­
tre superficies adyacentes del elemento (14) y las placas 
laterales (3, 4), estando pretensados los brazos y teniendo 
partes que se apoyan en la superficie de las placas latera­
les.

5.- Dispositivo de carraca según la reivindicación 1;'.
4, caracterizado porque el movimiento rotativo del resorte  ̂
(23) está limitado por medio de topes (26) que están dispues-l 
tos en aquellos lados de la parte terminal (14) que miran
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hacia las placas laterales (3, 4).
6.- Dispositivo de carraca según la reivindicación ^' '

5, caracterizado porque los brazos del resorte (23) terminando
de forma directamente radial dentro de la parte superior

',"̂9de los dientes (6), estando adaptados los extremos de los
brazos para llevarse en cooperación con el trinquete (20)
y dejar de cooperar con él. J*. *. ;Y

* * * *7.- Dispositivo de carraca según cualquieraJde las 3
*****

reivindicaciones 1-6, caracterizado porque el trinquete com- i
prende una barra (20), que está conectada al segundo elemen- ^

... * ^
to (14) por medio de resortes (18, 19) y que se extiende de ^... --.a

forma perpendicular al plano de rotación del elemento, los
cuales^ resortes buscan presionar la barra hacia el ^je de

** *
rotación del elemento.

8.- "DISPOSITIVO DE CARRACA".
* ** 
* * * w * * *

YÉ

' YTodo ello conforme se describe y reivindica en la ?
presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y
mecanografiadas por una sola de sus caras y de tres láminas *''V
de dibujos que la ilustran. . ^

MADRID 2 3 ARR. 1381
f.A  M. CUKELLSUÑOt
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