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MODELDO D E UTILIDAD

por VEINTE afios
solicitado en Espaﬁa‘a favor de Aasmund SOLBERG,E&q3hacionT
lidad noruega, domiciliado en Rolf Olsens vei 147&;N}2045
Leirsund, Noruega, por "Dispositivo de carraca'. ...

MEMORIA DESCRIPTIVA %

La invencidén se refiere a un dispositivp, de carra-

ca, particularmente para toldos, que comprende dos elemen-

LI A

tos interconectados con capacidad de movimiénto,'ﬁgniendo

un elemento al menos una parte dentada y»estando.&atado el

otro elemento de un trinquete que coopera con los dientes

del primer elemento, y un drgano que es susceptible de mo-

sicidn y una segunda posicidn, con lo que el 4rgano en su

primera posicidn impide la cooperacidén mitua del trinquete

del segundo elemento y los dientes del primer elemento, y E
en su sggunda posicién permite tal cooperacidn, el cual or-
gano estid adaptado para llevarse desde la prihera posiciéﬁ ;
a la otra posicién y viceversa, debido alimovimiento relati-é
vo de los elementos en un sentido o el oﬁro.

linrmalmente lps toldos comprenden un rodillo que

se extiende horizontalmente y que estd fijado rotativamente:

a través de cartelas a la pared del edificio por encima de

i

la ventana que se ha de proteger contra la luz solar directa:

.y un borde del tejido del toldo esta fijado a dicho rodillo

W
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para enrollarse sobre el rodillo. El extremo opuesto del t

' jido del toldo puede estar conectado en toda su anchura a.’

una barra, por ejemplo un perfil de aluminio, qQue a su vez:

esta fijado a la pared del edificio a través de brazos con

.
tados rotatlvamente a la misma por debajo del ro&ll&b.

Puede proporcionarse una cuerda de maniebra bobin:

da sobre el rodillo para desenrollar o enrollar el:toldo,
la cual cuerda puede estar fijada por medio de uq;dispositit

vo apropiado. v

Cuando se ha de llevar el tejido del told¢.a una -
posicibn delante de la ventana para protegerla cohﬁfa el
sol, se desenrolla la cuerda, con 10 que se desenédlla el

....

tejido delfrddillo, por e]emplo debido al peso de dicha bar

Sqgwewg
-:" x»"‘“"

rra, guiando los brazos la barra en un recorrido circular
de separacidn de la pared del edificio hasta lograr el grado
deseado de proteccidn.

Si dicha conexidn rotativa entre los brazos y la
pared del edifiéio esta formada como dispositivo de carraca
que permite la rotacidn de los brazos en un sentido para de-
senrollér el tejido del toldo del rodillo, pero impide el
movimiento de los brazos en el otro sentido, puede tensarse
el tejido del toldo por medio de la cuerda gue a continua- .
ciSn se sujeta cuando se ha obtenido el grado deseado de pr097
teécidn.,

Antes de poder enrollar nuevamente el tejido del
toldo sobre el rodillo, o bien para el enrollado compieto

o para llevar el toldo a una posicidn de menor protecciédn,
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debe' sacarse el trinquete del dispositivo de carraca de su

cooperacidn con los dientes del mismo.
En la patente noruega no. 112995 se conoce una

ticulacidén de rodillera que, cuando se aplica a toldos,”pe

) . .,
. .,.

mite el tal enrollado del tejido del toldo sin débanrolla{

lo primero hasta que los brazos estan totalmente éx%éndiddsﬁ

con 1o que ya un pequefio desplazamiento angular prqporciona" 

la separacidn del trinquete y de los dientes de lg:rueda de ?

trinquete. s

Esta articulacién de rodillera es muy complicada
y comprende. partes que, cuando estan en uso, estéﬁxﬁqmetida5f

a desgaste que puede impedir el funcionamiento defﬂdlsposin

tivo. %

Y, L]
e

Cove o

La finalidad de la invencidn es proporcionar un

I LY
E-AR

dispositivo de carraca del tipo arfiba citado que no adole~
ce de los inconvenientes arriba citados.

Las caracteristicas del dispositivo segin la inven:
cidn serén evidentes en las reivindicaciones.

La invencién‘se explicara con detalle en la si-
guiente descripcidn con referencia a los planos anexos, que
ilustran una realizacidn de un dispositivo segin la inven-
cidn y en los que:

la Figura 1 es una vista lateral de un dispositivo
de carraca para tpldos. sujeto a una pared de edificio; ha-
biéndose eliminado una placa lateral del mismo;

la Figura 2 es una vista en seccidn ampliada por

la linea II-II de la Figura 1; y
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las Figuras 3-6 son vistas parecidas a la de la

Figurarl. pero las partes del dispositivo estéan ilustradas

en otras posiciones relativas.

La parte fija del elemento 1 de carraca ilustra

. L4 [ ) R B,
comprende un elemento 2 con forma de U, conSisteqﬁb.ﬁn dos

placas laterales espaciadas y paralelas 3, 4 unidé§;éolidé

riamente a una placa 5 de fondo o de montaje. El elemento

2 puede fabricarse a partir de una chapa, por ejemplo de alu

minio, doblada en forma de U,

Las placas laterales tienen un perfil igual y es—

tan configuradas como media rueda de trinquete que =, traveS‘

de una prolongac1on rectangular esta conectada a 1a.placa

5 de ﬁnndo 'y los dientes 6 de sierra de la rueda de trlnque-f

te tlenen un primer flanco 7 que, se extiende radialmente ress-
pecto del centro de la rueda, y um segundo flanco 8 que eS-

tid inclinado respecto de una linea radial que se extiende

a través de este flanco, los cuales flanqos estéan interconeéﬁ
tados por medio de una parte superior 9 de los dientes 6,
que se extiende principalmente por la circunferencia.
Entre cada diente 6 esta formada una parte 10 ae
fondo que se extiende principalmente por la circunferencia.
En cada placa lateral 3, 4 aproximadamente semicir—€
cular del elemento 2 con forma de U esta formado un taladro

concéntrico; cuyo didmetro estad adaptado al didmetro de un

pasador 11.

Para su uso en conexidn con un toldo (no ilustra-

do), el elemento 2 esta fijado por ejemplo por medio de tors '
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nillos 15 a la pared 12 de edificio, de forma tal que el p:

‘da entre las placas laterales del elemento, la cual ,parte

no de las placas laterales esti verticalmente y los flanc

7 de diente radiales miran parcialmente fuera de la pared:

y parcialmente hacia abajo.

. ‘
Un brazo 13, que tiene un extremo sujeg&é: una ba:

rra Que esti conectada a la parte exterior, o sea, :la par-

te que mira fuera de la pared 12 de edificio, del,}gjido de
toldo cuando éste esté estirado de la pared, esti.,dptado en

LA ]

su otro extremo de una pieza terminal alargada 14,6 Jptroduci

terminal forma una prolongacidn del brazo 13, y ep:la-que

estad formade™de igual modo un agujero pasante, cyyq Jdiametr
. % ... 0. )

estd adaptado al diametro del pasador 11. El1 pasador 11 es

e
L X N Y

introducido en los agujeros de las placas laterales 3, 4 y
la parte terminal 14 interpuestaj*de modo que se puerde girar:
el brazo 13 alrededor del pasador 11, El1 pasador 11 puede
estar fijado por medio de una tuerca, un pasador de aletas o
similar. |

La parte terminal 14 tiene dos caras 1aterales pa
ralelas que se extienden perpendicularmente al eje longitu-
dinal del taladro formado a través dé ésta, siendo la distahf
cia entre las caras laterales algo menor que la distancia
entre las éaras laterales interiores opuestas de las placas
laterales 3, 4 del elemento 2.

De forma directamente radial fuera de la parte sué?
perior 9 de los dientes 6 cada cara lateral de la parte ter-

\minal esté dotada de un pasador de gufa saliente 16, 17 par
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" ficial se extiende en un plano que de igual.modo eepé perpen—

dicularmente a estas caras laterales y que se extienge de

un resorte 18, 19 aproximadamente con forma de U, por ejem
plo de alambre metalico, dispuesto alrededor del pasador.
Un brazo de los resortes 18, 19 se apoya en un resalte for
do por la parte terminal del brazo 13 y el otro brgzo de l@;
resortes estd unido solidariamente al extremo reésbékivo de-

un elemento bloqueador alargado o trinquete 20. E§téltrinque

te se extiende perpendicularmente a dichas caras Léterales
paralelas de la parte terminal 14 vy, debidd al mo???Qe de

los resortes 18, 19, sobre los pasadores 16, 17 de,.guia, pue
de acercarse eléstiéamente a una parte superficia}.gl de la

parte terminal y a lo largo de la misma, la cual parte super

LI

ses 0y

foraé aproximadamente radial respecto del e je longitudinal
del taladro formado en la parte terminal.

Tal como resulta de los dibujos, el tringuete 20
y la parte superficial 21 de la parte terminal estan posicio
nados en el lado de la parte terminal 14 mirando hacia el
flanc§ radial de un diente 6, cuando se hace girar el brazo
13 en el sentido contraric al de las agujas del reloj has-
ta que su parte terminal 14 ha rebasado el diente 6 de que
se trata. |

Los resortes 18, 19 estéan pbetensadés de forma tal
que buscan presionar el trinquete 20 radialmente hacia aden-
tro hacia dicho eje longitudinal.

Para limitar el movimiento radial hacia adentro

del trinquete 20, la parte terminal 14 estd dotada preferi-
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puesto con una cara lateral mirando la parte superficial ad-

*

blemente de un saliente 22 que sobresale hacia afuera de 1
parte superficial 21, cuya distancia radial del eje longitu-
dinal de dicho taladro es algo nayor que la distancia radial

entre la parte 10 de fondo entre los dientes 6 y este eje

longitudinal. e
s og°

Preferiblemerte la forma en seccidn traﬁsvgrsal

del trinquete 20 es-rectangular y el trinquete 20.qqté dis~

yacente 21 de la parte terminal 14. Ademds los bordes latera-

! -

les longitudinales que miran al eje de rotacidn del elemento .

14 estan achaflanados preferiblemente. . ot

Para la recepcidén de la parte central de un resor- B

te 23 con forma de U, por ejemplo de acero para resortes,

la~éual parte se extiende paralelamente al eje longitudinal-
del taladro de la parte terminal, la parte terminal 14 tiene

un alojamiento transversal 24, cuyb fondo forma un soporte .

para la parte central del resorte 23 y que esta situada apro-:

ximadamente en una linea radial entre el eje longitudinal
de dicho taladro y el trinqﬁete 20, en el cual soporte el
resorte 23 estd adaptado para girar en planés paralelos a
las caras 1aperales de la parte terminal 14,

Los brazos del resorte 23 estan dirigidos de forma

aproximadamente radial hacia afuera y para limitar su movi-

miento angular respecto de la parte terminal 14, ésta esté
dotada de topes para los brazos de resorte. Preferiblemente,
no obstante, cada una de las caras laterales paralelas de

la parte terminal 14 estd dotada de una hendidura 25 que se



extiende desde el fondo del alojémiento 24 para recepcién

de los brazos del resorte 23,'formando la parte lateral 26

de las hendiduras topes para limitar el movimiento angular

de los brazos del resorte.
0y 9, . )
5 Los brazos del resorte terminan de una.fomta dire

tamente radial dentro de las partes superiores 9 de-*los dien

tes 6 y la anchura de las hendiduras 25 y la~dista&cia entre

los topes es de tal magnitud que el resorte 23 pué@e;girar

entre una primera posicidén, en la que los extremossde los
10 brazos de resorte estan posicionados de forma dirggtimente
o) '

radial dentro del trinquete 20, y una segunda pos&gf@n, en

la que los extremos de los brazos de resorté no estAf posi-

...l
)

cionados ‘radialmente dentro del trinquete 20, est?pgp gira~

: dos 165 brazos de resorte en la segunda posicidn en el senti-"
15 do de las agujas del reloj respecto de la parte terminai 14
desde la primera posicidn, tal como se ilustra en las Figu-

ras 1 y 3-6.

El resorte 23 esti pretensado de Cforma que los'bra

zos de resorte ejercen una fuerza dirigida hacia afuera\ha—

20 cia la cara interior de las placas laterales 3, 4 del elemen-~

to 2, siendo la fuerza de tal magnitud que proporciona una
fuerza friccional suficiente entre los brazos de resorte y

las placas laterales 3, 4 para provocar la rotacidn de lps

brazos de resorte en un sentido o en el otro respecto de la,
25 parte terminal al producirse la rotacidn de ésta.

La funcidn del dispositivo de carraca es como si-
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La Figura 1,ilustra la posicidn del dispositivb»
cuando el tejido del toldo estad totalmente enréllado sobre
su rodillo que estad dispuesto por encima de la ventana. Eﬁ.
esta posicidn &1 brazo 13 se extiende hasta cerca delsrdgi

llo, paralelamente a la pared del edificio. Los eijremos -de
. o 8y .

los brazos de resorte estédn posicionados de formaldjifectame
g0,

te radial dentro del trinquete 20 a medida que se }leva el

brazo 13 a esta posicidn al producirse la rotacién.en el s

ki
i

tido de las agujas del reloj alrededor del pasador.ll, y de

esta forma se gira el resorte 23 hacia adentro sobre la par

- *Srg e

te terminal 14 del brazo 13 a su primera posicién'qgriba,ci
. .

tada debido a la friccidn entre los brazos de resé?ﬁg y las
2’0

placas laterales 3, 4. En esta posicidn el trinquété'zo es-—+

r . ® N . X K]
284 presionado contra el borde superior de las plabas'latere

les 3, 4 y por lo tanto no se apoya en los extremos de los

brazos de resorte, 1lo que se ilustra mejor en la Figura 2..

La Figura 3 ilustra la posicidn del dispositivo

después de desplazar los brazos 13 en el sentido contrario
al de las agujas del reloj en una pequefla distancia angular
desde la posicidn ilustrada en la Figura 1 para llevar el
tejido del toldo a una posiéién en la que protege contra la

luz solar.

Dado que el tringuete 20 estd fijado por medio de

l
los resortes 18, 19 a los pasadores 16, 17 de gufa, que es»\

tan conectados solidariamente a la parte terminal 14, tam=

bién se arrastra el trinquete en el sentido contrario al de

las agujas del reloj, deslizéndpse sobre el borde superior
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de las placas laterales 3, 4, mientras durant

zeesta fase :
sorte 23 es:

tan retenidas firmemente y hacen que el resorte 23 gire ha

cial las partes exteriores de 1os brazos del

cia afuera de la parte terminal 14 del brazo 13, hasta qu

a . . . » »
los brazos alcanzan su segunda posicidén arriba c1§h§@u en

la que se apoyan en los topes 26. { :

Si se desplaza el brazo 13 aln més en el ;sentido

contrario al de las agujas del reloj, rebasando lop» . dientes

6, de forma alterna se presionari el trinquete sucggivamen-
te en los espacios. entre los dientes 6 debido a la fuerza

. angen .
ejercida por los resortes 18, 19 vy a continuacién.gpﬁiré 1&
. {

LI

partes superiores 9 de los dientes, deslizandose pat,.,los

Tague

flancos inclinados 8 de los mismos.

L]
Spnee,
i

g Cuando se ha obtenido el grado deseado de protec-—
cidn y si el trinquete 20 de esta forma.no aqueda posiciona~
do en un espacio entre los dientes 6, se desplaza el brazo
13 en una pequenfia distancia angular en el sentido contrario 
al de las agujas del relol para llevar el trinquete 20 al
préximo espacio entre los dientes 6, con lo que el tejido
del toldo queda.tensadc por medié de la cuerda de maniobra,‘;
ver ?igura %. De esta forma el trinquete esté presidnado en-
tre la parte siperficial 21 de la parte terminal 14 y el
flanco radial 7 del diente adyacente 6, los resortes 18, 19,
debido a su elasticidad, practicamente no cargan los pasado-
res 16, 17 de gula,

Si se desea otra posicidn del tejido del toldo,

en la que hay menos proteccidn ccntra la luz solar, primero
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estén posicionados radialmente dentro del trinquete.ZO. tal

6, hasta que haya rebasado el espacio de diente en el que

i

. 8e 'desplaza el brazo 13 én el =entido contrario al de las

.agujas del beloj por medio de la cuerda de maniobra hasta

que el trinquete 20 se apoya en la parte superior 9 del die

te adyacente 6 v los extremos de brazo del resorte 23 estan

posicionados radlalmente dentro de esta parte supbpror 9,
tal como se ilustra en la Figura 5. Entonces se éésélaza el
brazo 13 en el sentido de las agujas del relo], C?%.lo que
los brazos de resorte, debido a la citada fuerza ﬁéiccional,
giran inicialmente hacia adentro hacia la parte fgfm;nal 14

.'.
hac1a dicha primera posicidén en la que los extremos de brazo

'ﬂnnp

ci d
como se 11ustra en la Figura 6. Ahora el brazo puedé girar-

'0-'

se libremente en el sentidd de las aqu3as del relbj, impi-

digs®o los brazos del resorte 23 la introduccidn del trinque~-
te 20 en los espacios intermedios y apoyandose el tringquete
20 alternamente =sobre los extremos de los brazos de resorte

y «deslizandose scbre las partes superiores 9 de los dientes

se desea la introduccidn y se apoya en la parte superior 9
del diente adyacente & en una posicién que corresponde a la
que se ilustra en la Figura 1.

Este procedimiento puede utilizarse también para
llev.r el brazo 13 a la posgicidn ilustrada en la Figura 1.
Durante este maovimiento del trinquete 20 en ei sentido de
las agujas del reloj, los bordes interiores radiales achafla
nados del trinquete éO efectlan su deslizamiento fAcil sobre

las partes superiores 9 de los dientes 6. A este efecto, el
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‘tal como se ilustra en la Flgura 5. Entonces se d¢splaza el

" estén posicionados radialmente dentro del trinquefe.20, tal:

se desplaza el brazo 13 en el sentido contrario al de las

agujas del reloj por medio de la cuerda de maniobra hasta

p031c1onados radialmente dentro de esta parte squ;ibr 9,

brazo 13 en el sentido de las agujas del reloj, com lo que 53

los brazos de resorte, debido a la citada fuerza ﬁgiccional,_i
giran inicialmente hacia adentro hacia la parte tegyminal 14

” e
hacia dicha primera posicidn en la que los extremos de brazo

sShame

como se ilustra en la Figura 6. Ahora el brazo puédé'girar—'

...

se llbremente ern el sentido de las agujas del relbﬁ, impi-

diewdd’ los brazos del resorte 23 la introduccidn Hél'trinqu

te 20 en los espacios intermedios y apoyéndose el trinquete
20 alternamente sobre los extremos de los brazos de resorte

y deslizandose sobre las partes superiores 9 de los dientes .

6, hasta que haya rebasado el espacio de diente en el que
se desea la introduccidn y se apoya en la parte superior 9

del diente adyacente 6 en una posicidén que corresponde a la

que se ilustra en la Figura 1.
Este procedimiento puede utilizarse también para
llevar el brazo 13 a la posicidn ilustrada en la Figura 1.

Durante este movimiento del trinquete 20 en el sentido de

las agujas del reloj, los bordes interiores radiales achafla
nados del trinquete 20 efectlan su deslizamiento ficil sobre

las partes superiores 9 de los dientes 6. A este efecto, elﬂ.
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de-estar achaflanado también, naturalmente.

- Entonces se desplaza el brazo 13 en el sentiqp;i
ttérib al de las agujas del reloj con lo que elvresqrte.

gira inicialmente hécia afuera respecto de la pax‘te,.;tc“'e'f“'j
» C..-.

14, a dicha segunda posicidén, en la que los extremos He i

brazos de resorte no estén posicionados radialmentg:dentﬁb,
. . v ’ Y

del trinquete 20, con lo que el trinquete al pPOdUSifse 13;)

rotacién continuada del brazo 13 alcanza y se introduce en

) ) B
el deseado espacio entre dientes, y nuevamente puede’tensar~

se y atarse la cuerda de maniobra.

e ®
L
'

. i . ’ ".. . -+

La descripcidn que antecede se refiere a, un dispo
" A

e n

sitivo en que la parte terminal 14 del brazo 13_s€'é&ia en-
tn@w&@ﬁﬁ lacas laterales formadas como sector de E&EHa de
trinquete. No obstante, el dispositivo puede estar dotado
de una parte terminal de brazo con forma de U entre cuyos
brazos esta dispuesta une plzaca formada como Sector de rue:
da de trinquete. Entonces el dispositivo puede éstar dotédo
pdr ejemplo, de un trinonete macizo del tipo corriente'dis—q
puesto entre los brazos de la parte terminal, teniendo un
extreﬁb.del trinqpete un talédro a través del que esté-intro; 
B

ducido un pasadoﬂiconectado a la parte terminal. 3

Ademéis, el resorte 23 puede consistir en solamente !

un hilo de resorte con forma L, estando soportado rotativa-

mente el brazo corto de éste en la posicidn exterior del bra
zo largo que se apoya en una de las placas laterales 3, 4 o

la placa formada como sector de rueda de trinquete.



El dispositivo de carraca segin la invencién e
destinado, segin la descripcidn que antecede, para su uso,
en conexidn con toldos,.pero naturalmente puede utillzap

en conexidn con otros objetos plegables, por ejermple, si

llas, mesas; camas, bastidores de caperuza, puéscb%fﬁﬁ e
. LI 1Y

biclidn, etc. ’ S e
. J.G'. ;
A los efectos consiguientes se declaran,gg nove-:

¢ .

dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territgmios y pls

ara ®

zas de soberanfa, las reivindicaciones que siguen.

L
[ 3~
.




REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de carraca, particularmente para

toldos, que comprende dos elementos (2, 14) interconectados
con capacidad de movimiento, teniendo un elemento (2) al

5 nos una parte dentada (3, 4) y estando dotado elzaxf? elenm

. &g

to (14) de un trinquete (20) que coopera con 1o§‘BL€§tes (6
del primer elemento (2) y un &rgano {23) que es sy?geptible}

de movimiento respecto del segundo elemento entre’una prime-

arn~ ¥

ra posicién y una segunda posicidn, con lo que el.ﬁfganO'
10 (23) en su primera posicidén impide la cooperacién‘thua del:
. . Ao ad
trinquete (20) del segundo elemento (14) y los d%féﬁfs (6)
del primer elemento (2), en su segunda posicién'Qéiiﬁte tal

9 A
L

cooperacidn, el cual drganc estid adaptado para llevarse des-

Boeaw,

de la primera posicidn a la otra posicidn y viceversa, debi- @

15 do al movimiento relativo de los elementos en un sentido o

el otro, caracterizado porque el Srgano mdévil (23) comprende'”
al menos una parte queAesté forzada a apoyarse contra una
parte. cooperante del primer elemento (2) y porque el 6rgan§
(23) estid adaptado para moverse entre sus dos posiciones résr
20 pecto del segundo elemento (14) bajo la influencia de la
fuerza friccional gue se produce entre las partes cooperan-
tes'durante el movimiento relativo de los elementes (2, 14),
deslizandose dicha parte del 6bgano (23) sobre la parte coo-
perante del primer elemento (2) después de haber alcanzado
25 una.de_dichas posiciones, durante el movimiento relativo.COp
tinuado de los elementos.

2.- Dispositivo de carraca seglin la reivindicacidn
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20

25

" ¢ién relativa de los elementos (2, 14).

i

1, caracterizado porque los dos elementos (2, 14) estadn in-
terconectados rotativamente y porque el édrgano mbévil (23)
estd conectado rotativamente al segundo elemento (14) y'esu

adaptado para girar respecto de éste al producirse la rof“

3.- Dispositivo de carraca segin la reivindicacidn

2, caracterizado porque el primer elemento (2) comﬁheﬁ?e dosi

placas laterales (3, 4) aproximadamente semicircularas], para=

lelas y de perfil idéntico, dotadas de dientes (6),qq sierra .

por su circunferencia, entre las cuales placas latenales es—

tad dispuesto rotativamente el segundo elemento (142:

4,.- Dispositivo de carraca segin la reivinqicacién{

-

3, caracterizado porque el érgano mévil es un resqrte (23)
. T e s ° .

S

con forma de U, cuya parte central dispuesta entrg

iés pla-

cas laterales (3, 4) se extiende perpendicularmente al plano

L]
®*esve

de blaca de las placas laterales y forma un arboi qué esta
soportado en el segundo elemento (14), y cuyos brazos sobre—ﬁﬁ

salen radialmente hacia afuera respecto del eje de rotacidn

(11) del segundo elem:nto (14) en el espacio intermedio en-
tre superficies adyacenteé del elemento (14) vy las'placas

laterales (3, 4), estando pretensados los brazos Yy teniendo
partes que se apovan en la superficie de las placas latera-

les.

5.- Dispositivo de carraca segin la reivindicacidn®

4, caracterizado porque el movimiento rotativo del resorte
(23) esté limitado por medio de topes (26) que estan dispues-

tos en aqdellos lados de la parte terminal (14) que miran



hacia las placas laterales (3, 4).
6.- Dispositivo de carraca segin la reivindicaciéd
5, caracterizado porque los brazos del resorte (23) térm;n'

de forma directamente radial dentro de la parte superior (

5 de los dientes (6),.estando adaptados los extremos de 1oS

brazos para llevarse en cooperacidn con el trinquete (20)

7.~ Dispositivo de carraca segin cualquigrazde la

y dejar de cooperar con &l.

reivindicaciones 1-6, caracterizado porque el tringuete com

10 prende una barra (20), gque esti conectada al segungo elemen-

to (14) por medio de resortes (18, 19) y que se extiende de

forma perpendicular al plano de rotacidn del elemento, los

®as 4,
]

,resortes buscan presionar la barra hacia el gje de
A . .

PP o °

...‘
rotacidn del elemento.

cuales

*res
e ® 6
'YL )

15 . B.- "DISPOSITIVO DE CARRACA".
Todo elio conforme se describe y reivindida en la

presente memoria que consta de diécisels hojas foliadas y
mecanografiadas por una sola de sus éaras y_de tres 1éminaé

de dibujos que la ilustran.

MADRID2 3 ASR. 1981
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