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M E M O R i A  D E S C R ! P T ! V A

En el cuerpo de la presente Memoria Descriptiva 
y con la ayu del plano adjunto,vamos a describir las c& 
racteristicas que ofrece un nuevo y atractivo juguete, 
constituido por un par de zapatitoa o botitas, con un di¿ 
positivo mecánico que provoca el movimiento alternativo - 
en cada bota, para efectuar su avance, tal y como ji estií 
viera caminando un usuario invisible, poseyendo las nece­
sarias condiciones de novedad y utilidad que exige el'Vi­
gente Estatuto Ley de Propiedad Industrial, para dispen­
sar a au titular el privilegio de su exclusiva explotacíAi 
industrial y comercial en España.



Coma hemos puesto de manifiesto, precédanteme^ 
te, se trata de un pequeño juguete, constituido por dos 
botitas o zapatos, que están unidos entre si por una ma­
nivela, y dotado de un mecanismo de marcha que está ubi­
cado en el interior de uno de los zapatitos, y que al pq 
nerse en marcha el mecanismo provoca la elevación y ava&
ce alternados de las dos botas, que de esta forma desarrp,

** *.lian un gracioso movimiento de caminar, tanto másjgsqgcio 
so cuanto que no existe muñeco alguno, y da la apare&te 
sensación de los zapatos de un ser invisible. *.

Para facilitar la comprensión de la desSyaip—  
ción que seguidamente realizamos,hemos considerado Jopor- 
tuno aportar una lámina de dibujos, en la que se ofrece 
un caso práctico de realización, con la natural a$Y3rte& 
cia de que esta aportación se hace a titulo de ejemplo y 
nunca con carácter limitativo.

La figura 1 &, nos muestra una vista frontal y 
en alzado del juguete, en tanto que la figura 23, constj. 
tuye una planta superior en la que el zapatito del pió - 
izquierdo sólo nos muestra le que pudiéramos llamar base 
o suela, sin la cubierta del zapato, para mostrarnos el 
dispositivo motriz cuyo desencadenamiento produce el mo­
vimiento de avance; la figura 3^, nos muestra la vista - 
en planta del zapatito del pié derecho, y por último la

figura 4&, nos muestra la vista lateral en alzado del me 
eanismo o dispositivo de marcha del pié izquierdo.

Haciendo referencia r las precitadas figuras, 
señalamos con -1- a la botita del pié derecho y con -2- 
a la del pié izquierdo, que cubre las plataformas o aua-
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las respectivas -1'- y -2'-, estando vinculados ambos zg
patitos por el brazo en forma da manivela -3-, cuyo giro 
produce naturalmente, el alternado avance de los zapeti­
tos, uno con respecto al otro y coadyuvando a este movi­
miento de avance sendos brazos que designamos con -11- y 
-11'-, que son solidarios del eje o manivela que vincula 
a los sapatitos en cuestión.

Procediendo de fcrm#6rdenada, y refiriáñ&qípa 
a la figura 2* y 4*, vemos que el mecanismo motriz#, ĵ ue 
en este caso, lo constituye un resorte de cuerda, ,4<i vi­
sible en los dibujos, se encuentra ubicado dentro &ql e&* * * *
jetín -4-, que está situado sobre la suela c baso.*2'-
del zapato -2-, que en este caso corresponde al piájdere

*  *  *  .  *  * * *

cho. Este mecanismo de cuerda, es accionado a través del* * *
eje -5-, que sobresale al exterior, y del pequeñq.gilin-

*  *  *
%  *  *  +  *oye*moreteado o asidero -6-. Naturalmente este mecanismo
de cuerda lleva un conjunto de engranajes desmultiplica­
dores que no son visibles en el dibujo, pero que corres­
ponden a este tipo de mecanismos motrices súmamente cong, 
eidos en juguetería, y cuyo mecanismo se resuelve en el 
eje -7-, que sale del cajetín -4-, por el lado opuesto, 
y comporta un diminuto piñón -8-, que por la parte infe­
rior engrana y acciona al piñón -9-, de mayor diámetro - 
que es solidario del eje -10-, común a los dos zapatitos, 
sólo que entre ambos adopta la forma de manivela que se 
muestra con toda claridad en las figuras 16, 26 y del 
plano. Este eje -10-, y ya en el interior del zapatito - 
del pió derecho, concluye en su extremo -10'- situado de 
bajo de un puente para impedir au posible desplazamiento.
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El movimiento que desarrolla este juguete, sería 
imposible sin los brazos -11- y -11'-, cada uno de ellos,
montado en un zapatito, en el sector del eje -10- que re­
cae en el interior del juguete, y cuyos brazos, solidarios 
de dicho eje, tiene una prolongación que asoma al exterior 
en su giro a través de las respectivas ventanas en la ba­
se que señalamos con -12- y -12'-, y cuyo giro produce el

** *,apoyo sobre el suelo de dicho brazo, y con ello Iqfej^ava-
cídn del zapato, al tiempo que avanza para c amblan .a/una
posición más adelantada, estribando precisamente en.este
movimiento alternativo la gracia singular de este gUguete.

Suficientemente descrita la estructura objeto -
de este Modelo, sólo nos resta manifestar que serán yarig
bles las circunstancias de materiales, tamaños y gojrmas,
asi como la naturaleza del dispositivo de m a r c h a , s i

*)'len en este caso y por su reducido tamaño, se utiliza el 
'sistema de resorte de muelle en espiral, en un tamaño ma­
yor cabria situar, por ejemplo un dispositivo motriz con 
pequeño electromotor accionado a pilas. Todas estas cir­
cunstancias que son de carácter accesorio, deben conside­
rarse incluidas dentro de este Modelo de Utilidad,siempre 
y cuando no afecten a su esencialidad que se detalla en - 
la siguiente

N O T A
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Los puntos que se reivindican en el presente M& 

délo de Utilidad, son:
1s.- Zapatitos mecánicos de juguete, integrado 

por dos zapatitos o botitas, que se caracterizan porque - 
en el interior hueco de una de ellas, dispone de un meca-_
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nismo motriz, que puede ser de resorte, accionado desde 
el exterior por un mando moleteado, y suyo mMoaaiBRo, - 
dentro del zapatito se resuelve tras engranajes desmul-* 
tiplicadores,en un pequeño piñón que ataca a otro mayor
solidario de un eje, que fuera del zapatito y hasta pe­
netrar en el otro, ofrece un doble ángulo recto en for­
ma de manivela que vincula a ambos zapatitos, y cuyo g¡L 
ro produce el avance alternado de éstos, originará.d.J*a 
sensación de caminar, a la que colaboran sendos breaos
solidarlos del expresado eje y en el interior de los za

¡ *} patos, que con una prolongación excéntrica, asoman*a. -
través de una ventana longitudinal abierta en las.res-—
pectivas bases-suelas, y que siguiendo el giro de^.e^e
solidario, apoyan contra el suelo produciendo laTPl&va-
ción alternada del zapatito, y su traslación haci&.-syle-
alante en el movimiento de avance alternativo en que.se

....
í traduce el efecto cómico del juguete. Y

2e.- "uAÍÁTITOS 13CANIC03 DE JUGUETE", de co& 
¡ foraidad en un ' do en lo esencial y fines industriales 
I a lo descrita en la precedente Memoria Descriptiva, y - 
¡ g r á f i c a m e n t e  representado en las figuras del plano ad- 
¡ j u n t o  para su mejor comprensión.



Esta Memoria consta da SEIS hojas escritas o 
mecanografiadas por una sola caray a doble espacio en 
^20 lineas.
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