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MEMORIA DESCRIPTIVA

En el cuerpo de la presente Memoria Desoriptiva
Y con la ayu'.w del plano adjunto,vamos a describir las cg
racteristicas que ofrece un nuevo y atractivo juguete,
constitufde por un par de zapatitos o botitas, con un dig
positive mecédnico gue provoca el movimiento altermativo -
en cada bota, para afectuar su avance, tal y como 4i estu
viera caminando un ususario invisible, peseyendo ias neze-
sarias condicicnes de novedad y utilidad que exige el Gi-
gente Estatuto Ley de Prcpiedad Industrial, pars 4ispen—
sar a su titular el privilegio de su exclusiva explotacié

industrial y comercial en Espsiia.
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en planta del zapatitc del pié derecho, y por fltimo la

et g - i e o

Como hemos puesto de msnifiesto, precedentemepn
te, 3¢ trata de un pequefio juguete, constitufdo por dos
botitas o zapates, que estén unidos entre si por una ma-
nivela, y dotadc de un mecanismo de marcha que estd ubi-
cado en el interior de uno de los zapatitos, y que al po
nerse en marcha el m#caniamo provoca la elevacién y avan
ce alternadcs de las Jos botas, que de esta forma desarrg
llan un gracioso movimiento de caminar, tanvo més?&:&big
so cuanto gque no existe muiieco alguno, y da la apareiite

sensacién de los gapatos de un ser invisible. ..

Para facilitar la comprensién de la descmip--
cidn que seguidamente realizamos,hemos consideradq.Qpor-
tuno aportar una l4mina de dibujos, en la que se ofrece

un casc prédcticce de realigacién, con la natural agperten

cia de que este aportacidn se hace a titulo de ejemplo y

Tl

nunce con cardcter limitativo.

La figuwra 18, nos mueztra una vista frontal y
en alzade del juguele, en tanto que la figura 23, consti
tuye une planta superior en la que el zapatito del pié -
igguierdo 86lo nos muesira lo que pudidramos llamar base
o suelg, sin la cubierta del zapato, para mostrarnos el
dispositivo motriz cuyo desencadenamientc produce el mo-

vimiento de avance; la figura 32, nos muestira la vista -

Tigurg 48, nos muestra la vista lateral er alzado del me

cenismo o dispositivo de marcha del pié izquierdo.
Haciendo referencia - las precitades fiéuras.

gefialamcs con -1- 2 la botite del pié derecho y con =2=

2 la del pif€ izquierdo, que cubre las plataformas o sua-
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las respectivas =1'- y «2'=, estando vinculador ambos sg
patitos por el trazo en forma de manivela =3=-, cuyo giro
produce naturalmente, el alternado avancs Qe los zapati-
toa, uno con respecic &l oire y coadyuvando a este movi-
miento de avance sendos brazes que designamos con =11-y
-11'-; que son solidarios del eje o manivela que vincula

a los zapatitos en cuestidn.

Procediendo ds formglardensda, y refiriééhqua
a 1a figurs 28 y 4%, vemos que el mecanismo motrig,,k gue
en este caso, lo constituye un resorte de cuerda,.%q vi-
sible en les dibujos, se encuentra ubicado dentre :GQ:.L ca

jecin -4-, gue eatd situado scbre la suela ¢ base 42'-

del zapato -2-, gue en este ¢aso corresponde al pié derg

cho. Este mecanisme de cuerda, es accionado a trawds del
eje =5-, que sobresale al exterior, y del pequeﬁqacilin-

n. “eaee

g¥¢ moieteado o asidero -6-. Naturalmente este me canismo
de cuerda lleva un conjunto de engranajes desmnl%i;iica-
dores que no son visibles en el dibujo, pero que corres~
ponden a este tipo de mecanismos motrices s@mamente cong
cidos en jugueterfa, ¥y cuyo mecanismo ée resuelve en el

eje ~T=~, que sale del cajetin —-4-, por el lado opuesto,

y comporta un diminuto pifién -8-, que por la parte infe=-
ricr engrana y acciona al pifién «G-, de mayor didmetro =
que es solidario del eje -10~, comin a los dos zapetitos,
86lo que entre ambos adopta la ferma de manivela que se

muestra con toda claridad en las figuras 1&, 28 y 3& del
plano. Este eje -10-, y ya en el interior del zapetito -

del pié€ derecho, concluye en su extremo ~10'- situasdo de

bajo de un puenie para impedir su posible desplazamiento,

e |
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70 El movimiento que desarrolla este juguete, aaril

imposible sin los brazos -11- y =11'-, cada uno de ellos,
montado en un zapatito, en el sector del eje -10- que re-
cae en el interior del juguete, y cuyos brazos, solidariod

de dicho eje, tiene una prolongacidén gque asoma al exteriox

15 an su giro a través de las respectivas ventanas en la ba-
se que sefialamos con =12- y -12'-, y cuyo giro produce el
apoyo sobre el suelo de dicho brazo, y con ello ]d..el:éva»-

. cién del zapato, &l tiempe que avanza para cambian.a.\na
posicidn méds adelantada, estribando precisamente enseste

80

N . . R S
movimiento mlternativo la gracia singular de este jgtguete.

L 3 3

Suficientemente descrita la estructura ohjsto -
' de este Modelo, sélo nos resta manifestar que sergghxgrig

les las circunstancias de materiales, tamafios y £oymas,
as{ como la naturaleza del dispositivo de marchea,.que si
85 "Yer en este casc y por su reducido tamafio, se utiliza el

*eoa,

sistema de resorte de muelle en espiral, en un tamafio ma~-

. yor cabria situer, por ejemplo un dispositivo motriz con
pequefio electromotor accionado a pilas. Todes estes cir-
. cunstancias que son de cardcter accesnrio, deben conside-

80 rarse inclufdas dentrc de este Modelo de Utilidad,siempre

¥ cuando no afecten a su esencialidad que se detalla en -~

la siguiente
gui

i

=
o
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Los puntos que se reivindican en el presente Mg
95 delo de Utilidad, son:

12.- Zapatitos mecédnicos de juguete, integrado

por dos zapatitos o botitas, cue se caracterizan porgue -

en el interior hueco de una de ellas, dispone de un mecé~



T
rismo motriz, que puede ser de resorte, accionado desds

100 el exterior por un mando moleteado, y JSuy¢ mecadismo, «
dentro del zapatito se resuelve tras engranajes desmul-~
tiplicadores,en un pequefio pifién que ataca a otro mayor
solidaric de un eje, gue fuera del zapatito y hasta pe-
netrar en el otro, ofrece un doble A&ngulo recto en for-
105 ma de manivela gue vincula a ambos zapatitos, y cuyo gi

. »
ro produce el avance alternado de éstos, originandd.ﬁa

sensacién de caminar, a la gue colaboran sendos bresos

solidarios del expresadc &je y en el interior de les zg
| . ) * .
| patos, que con una prolengacién excéntrica, asomuan‘a, -

112 través de una ventana longitudinal sbierta en las.reg—
pectivas bases-suelas, y que siguiendo el giro del eje

solidario, apoyan contra el suslo produciendo la plréva-~
cién alternada del zapatito, y su traslacidén hacix -ade~

A&ite en el movimiento de avance alternstive en que, se

&

115 tracuce el efecto cdémico del juguete. ¥
2@~ "IAFATITOS LECANICOS3 DE JUGUETE", de con

I formidad en wr o ern. 1o esencial y fines industriales

a lo desceritc en la precedente Memoria Descripiive, y -
| grdficamente representado en las figuras del plano ad=-
'

! rara g2 mejor comprensidén.
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