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I{BMORIA DESCRIPTIVA

de la Patente de Iuvencidn, por 20 aflos, solicitade a favor
de Don Jusn Ignacio ALONSO Rufz, de nacionalidad Bspafiola,

renidente en Barcelona, calle de Llorens y Barba numero 36,
por " PERFECCIONALIENTO LN LAS MAQUINAS DE ROSCAR DE RODI -
I10S CILINDHICOS ". |

~

La presente Paotente de Invencidn, tiene por objeto garan-

tizar el derecho a la fabricacién y explotacidn exclusiva

de un perfeccionamiento en las mdquinas de roscar de rodi -
1llos cilindricos®y esencislmente caracterizado por la exis =
tencia de dos ejes independientes pars el mando de los vis
gin fines de los rodillos en lugar de existir un solo ejee
Este perfeccionamienio se caracteriza porqué sl eje de A
salida del varisdor de velocidad de reglaje progresivo, lleva
un pifién de engrane que forma un tren de engranajes con dos
ruedas dentadas, cuyos ejes presentan en sus extremos unos
platos de acoplamientio eldsticos con los respectivos ejes
en prolongacidn que llevaen los vis sin fines que engranan
con las coronas de los Arboles portarrbdillose

El eje intermediario mds largo manda el vis sin fin del
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cebezal orientable y el eje mis corto lleva ol vis sin fin

del rodillo del cabezal mévile En ol exiremo del eje inter -
medio largo, lleva un acoplamiento eldstico previo g la situa="
cibén del sin fin. .

Los dos ejes porta rodillos pueden desplazarse de una pe =
quefla magnitud, en sentido longitudinal durante el laminado,
volviendo a su posicidn inicial despuds de cada operacidn de
laminado por lg accidn de unos resortes coaxiales montados
en su extremidad posterior. Este perfeccionamiento es compa =
tible lguslmente, tanto si se tiene un wmotor especial para sin
fin de la excéntrica, o si se aprovecha una segunda salide del
eje del motor principal.

En lg hoja gréfica adjunta y a titulo de ejemplo se repre-
sente un cago de realizacién prictica de una méquina de ros -~
car de rodillos cilindricos, dotada del perfeccionamiento ob=-
jeto de la presente Patente. Se advierte en la figura 1, la
vista en planta del esquema del mecanismo y en le figura 2,
la vista en planta exterior con la disposicidn correcta del
motor, cuya posicidn se varia en el esquema, para que sea Vvisiw f.
ble la transmisidne '

Siguiendo los dibujos, se ve el motor -l- gue lleva ung po-
lea acanalada —=2-, que acciona mediante las correes trapezol -
dales -3~ a la polea -4~ del eje =5-, de entrada'del variadopr
de velocidad.

Bl variador de velocidad es de reglaje progresivo, Trepre -
sentindose en el ejemplo uno de los que se basan en la varia -
cibn del didmetro de adaptacién de las cadenas especiales =~6=-,
entre las caras c¢dnicas de los discos coaxiales =T7-, de cares
cénicas internas ranursdes. La separacidén de low pares de dis =
cos =T- del eje de entrada,y =8~ del eje de malida =9—,permite

efectuar la regulacidn.
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El ejo de salida =9~ lleva un pifién dentado central —10-,
que engrana con les dos ruedss dentedss -1l- y =12~y soll -
darias respectivamente de los ejes ~13- y -l4~ de mando de
los drboles largo y corto. La rueda ~10- determina que las
ruedas ~1ll- y =l2=, que son iguales, giren en el mismo sen-
tido y con el mismo nimero de revoluciones por minuto. E1
4rbol largo ~-15- lleva el acoplamiento eldstico —16- provisto
de embrague para el reglaje de concordancia, cuya unidn al
eje =13- se efectia por articulaciones cardén.

De andloga forma se efectila el acoplamiento -17- entre el
eje'-15- y la prolongacibn -18- que lleva el visain fin que
engrana con la corona =18'=, El 4rbol corto -19~ se une al
~14= por el acoplamiento =20-. El eje~19= lleva el vis sin fin
que engrana con la corong =2l-e

Las coronas =18'=~ y «=21= son solidarias de los ejes =22~y
-23- de log rodillos de roscar =24- y —25~. Eatos ejes estén
guiados en los correspondientes cojinetes. Se indican los
resortes axiales =26= y =27= que permiten el desplazamiento
longitudinal.e '

Bl &rbol porta rodillos —-22- es desplazado en el sentido
longitudinal, verificando el reglaje de alineacién, al ac -
tuar sobre un mendo =28~ de avance micrométrico, por el vis—
tago roscado =29~, que actia sobre le palanca =30=.

Bn =31~ se indica el dimco de reglaje para la alineacidn
del perfil de los rodillos. Previo a este reglaje me efectiia el
desacoplaniento del embrague ~l6—»

Addmismo se vé el taquimetro —32- que indica el nimero de
revoluciones del drbol porta-rodillo. El taquimetro se gplica
en el eje del vim sin fin superior, mediante un cono morse.

Se fabricarén los elementos precisos para el perfeccionamien— .

to indicado, con los materiales apropiados a sus elementos con=
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currentes, pudiendo varier su forms, acabado y dimensiones,
y cuantos detalles de realizacién no alteren, cambien o mo=

difiquen su emsencialidade.

N 0 T A-—esmmosmossss

Se relvindica como objeto de esta Patented-
1¢2.~ Perfeccionemiento en las méquinas de roscar de rodillos
cilindricos, caracterizado porqué ol eje de salida del va =
riador de velocidad, que permite un reglaje progresivo,lleva
un pifidn de engrane que engrana con des ruedaes formendo un
tren de engranajes. Los Jes de las dos ruedas, presenten en
sus extremos unoce acoplamientos elésticos, con log respec =
tivos ejes independientes en prolongacidn, que lleven los vis
sin fines que engranan con las coronas de los érboles‘porta'
rodillos. H1 acoplamiento eldstico del eje largo lleva un
enbrazue pars el reglaje de concordancig. EL eje intermedia-
rio de mayor longitud, msnda, por otro acoplamiento eldstico,
al eje del vis sin fin del cabezal orientable, y el sje mas
corto lleva el vis sin fin del rodillo del cabezal mdévil.
20, Porfeccionamiento en las miquinas de roscar de rodillos
cilindricon.
Consta la presente memoria descriptive de cuatro hojas folia=-
das y escritas por una sola cara. _

Barcelona, 23 de Abril de 1.960.
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