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HEMNORIA DESCRIPTIVA

de la Patente de Invencidn, por 20 afios, solicitada a favor
de Don Juan Ignacio ALONSO Ruiz, de nacionalidad Espafiola ,
residente en Barcelona, calle de Lorens y Barba numero 36 ,

por " UNA MNAQUINA DE ROSCAR DE RODILLOS CILINDRICGS .

La presente Patente de Invencidn se refiere a una méquina
de roscar de rodillos cilindricos, que presenta respecto a
las ya conocidas de laminacidn en frio, una serie de venta —
jes entre las gue cabe destacar una mejor seguridad y sua -
vidad en la progresidén del movimiento del carro mévil, un
adecuado reglaje de la alineacidén de los rodillos y un dis -
positivo que permite disponer el eje del rodillo del cabe =
zgl fijo oblicuo con relacidén al eje del rodillo del cabezal
mévil.

La carrera del carro mpvil que es constante y determina
la penetracidén de los rodillos en la pieza a roscar viens de=- .f
terminada por una leva o excéntrica cuya velocidad de rotaciénv;
determine el ritmo de produccidn de 1a miquinae

La mdquina de roscar por leminacidn en frio, estd consti=~

tuida por una bancada soporte que lleva el mecanismo motor

acoplado a un variador de velocidad, cuyo eje de salida trans-

mite el movimiento al drbol principal de mendo que lleva los
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ainfines que actlan sobre las coronas coaxiales de ioé iodillos
o bien a través de ejes internedios. Asimismo en la parte opues— '
ta aprovechando un segundo eje de sallde del primer mdtor 0o me =
diante el montaje de otro motor y establecisndo la transmisidn
adecusda, se mueve el eje secundario que lleva el sinfin que ac— -
tia sobre la corona coaxial del eje del engranaje que engrana
con el del de la excédntrica que determina el movimiento alterne- ?1
tivo de trabajo del cabezal mbvile

Bl reglaje de alineacidn de los rodtllos se efectda en el
cgbezal fljo gque presenta en ls parte lateral delantera un brazo
transversal al cabezal que sSe acciona por un mando exterior, conif
lo que el extremo dél brazo, que es roscado, avanza adentro mo -”'
viendo una palanca que pivota alrededor de un eje vertical. El
retroceso, el brazo de mando de esta palanca supone el avance
del otro brazo, cuys cabeza redondeada es correders en una en =
tallae de suficiente anchura, que sirve de gufm. La cabeza actie

en la cars de un cembio de seccidn del eje porta~rodillos, guie-

" do en su correspondiente cojinete y cuya longitud de rodadura

permite que 81 movimiento de la cabeza haga avanzar el eje porte-
rodillos que permmenece gulado en los cojinetes. la disposicidn
de las diversas secciones del eje portarrodillos permiten la
~gglida del eje al exterior hesta que se comprusbe que las
caras delanteras del rodillo del cabezal fijo estd en el mismo
plano que el rodillo del cabezal al mévil. Por la cabeza roscada . .
de mando exterior al brazo de mando de la palance se inmoviliza
la posicidn de la cabeza de le palanca y por tant§ lg del rodi-
1lo

El reglaje de penetracidn se efectlia actuando mobre el tam -

bor moleteado del lateral correspondiente, ¥y seglin sea el diéd -

metro de la pieza. EL tembor moleteado con nonius exterior pre= R

senta un vistego horizontal roscado a la bencada superior del
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lado del cabezal mévil. Segin la longitud de véatago roscado
introducida en ls bancada superior, se fija la posicidn de la
bancada superior, que presenta una gufa en cola de milano in -
ferior ajustada a una guia correspondiente superior del cabe-
zal mévil que, a su vez, presenta una guia de cola de milano
inferior, corredera en las gufss de la bancada principal. De
esta forma el giro de la leva de la banceda superior fija al
nonio determina el desplezemiento relativo del cabezal mévil
con relacién precisamente a la bancads de la edcdnirice que estd
guiada en la plataforma superior del cabezal mévil. E1 canto
de la excéntrica actla empujando un manguito cilindrico de la
parte vertical del cabezal mévil que lleva el rodillo. El re -
torno del csbezal mévil a su posicidén limite posterior, se con-
sigue por la accidn de unos resortes . |

Parea poder.efectuarée plezas con una cierta conicidad o pa -
ra correglir esta conicidad en el caso de gue se produzca,existe B
un tercer reglaje que permite el giro del cabezal fijo alrede~
dor de un eje vertical. La'regulacién ne efectda porqud sobre
les caras opuestas de un saliente cilindrico de la bancada del
cabezal fijo actian los extremos de unos vastagos roscados que
sobresalen mds o menos seglin se actia sobre las cabezas de tornd
l1lo visibles en la parte superior. De esta forme a base de ir
eflojando uno de los tornillos, y apretando el otrog_se consi=
gue ir varisndo la posicién relativa del saliente cilindrico .
de la bancada entre los dos tornillos de mando, y con ello se
determing la orientacidn del cabezal en su giroe

Para hacer posible este giro del cabezal mévil es preciso
que exista una holgura entre el eje de mando y su alojamiento
que sea compatible con el giro del cabezal preciso para el re—

glaje de conicidad. Ello se consigue porqué el eje primario en
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senta en el mando a los rodillos una zona lisa que correspon -~
de @ su Paso a través del cabezal f£ijo y una zone esiriada co- f'
rrespondiente con el cabezal mbvil. Como este cabezal mévil pre- .
senta molamente el movimiento en el mentido longitudinal de la
piquina y durante el roscado esté parado'el cabezal, el eje ea=-
triado se ajusta en el orificio del mismo perfil del vis sin
£{n de pando de la corona dentada del rodillo del cabezel mb -
vil. 7

El vias sin f£in de mando del rodillo del cebezal fijo pre - ;
senta su orificio axial liso atravesado longitudinalmente por
la parte lisa del eje de mando entre el cual y su envolvente
queda holgura suficiente para permitir el giro del cabezal.lara .
que la trensmisidén del movimiento al vis sin £in del cabezal
fijo peré orientable se efectie, cualquiera que sea la conici=~
dad de trabajo, existe un acoplamiento eldsticoe

En el eje principal existe enclavado un‘plato de acoplamien-
to unido elénticaments a un disco de embrague. La unlén se efec~
tla por medio de unos pesadores con un extremo fijo y el otro ”
extremo envaelto por un menguito de material eldstico. Se al =
ternan las extremidades rigidas y eldaticas de cada pagador en
el platc de acoplamiento y disco de embrague, el cual ae adapta a
al plato receptor que gira solidario con un manguito, cuya pro-
longacidn, convenientemente guiada entre cojinetes rodisles, es
el vis sin fin que mueve a la corons del rodillo del cabezal
mévil. Por el ofificio éxial de este vis sin fin y sin ninguna
conexidn pesa concéntrico el eje principal. Es decir, el movie
miento del vis sin fin del cabezal fijo se consigue por el aco -
plamiento eldstico. Asimismo la polea que recibe ol ﬁbvimientb
del grupo moto variador de velocidad, presenta su cubo acoplado
elédsticamente a un plato enchavetado en el eje. Este acopls = |

miento me efectia por medio de los vastagos con extremos upi - l
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dos al cubo de la rueda y ol plato, de forma que slfernative -
mente les uniones sean por el simple pasador aJustado; 0 por
el mangulto eldstico envolvente del otro extremoe

En la hoja gréfica adjunte y a titulo de ejemplo, se repre~
sente un caso de realizacién préctica de la méquina de roscaxr
de rodillos cilindricos, objeto de la presente Patente de In =
vencidn. |

Lg figura 1, muestra une viste en slzedo del conjunto de ban-
cada cabezeles y elementos moirices. La figure 2, indica el cop-
junto de mando de los rodillos. Las figuras 3, 4 §¥ 5, muestran
upa vista en planta, alzado en corte y vista lateral del con =
junto de los cabezales.

Sigulendo los dibujos se ve la bancada ~l=, el motor -2- y
variedor de velocidad ~3~ que a través de la tranamioién bor co=
rreas trapezoldales =4~ mueven la polea de mando =5= del &rbol
de mando de los rodillos. Se advierte el cabezal fijo =6= y el
uévil ~7= con el mando micrométrico de penetracién =8=. E1l érbol
de movimiento del cabezal mévil es conducido por la polea =9
que recibe sl movimiento del motor =10= a través de las correas
trapezoidales -ll=-. Aunque no se seflala en la figura, existe la
bombs del circuito de emgrese

Se advierte que la polea =5= presenta el cubo =-12- acoplado
al pleto ~13-, coaxial y enchavetado en =l4=, con el eje princi=- jA
pel =15~ mediante los pasadores =~l16= tlenen un ext:émo )] 1
ejustado en el ordficio cilindrico corrempondiente, mientras
el otro extremo =18~ aparece envuelto por el menguito eldstico
~19=+ E1 eje después del cojinete =20~ lleva solidario el plato
de acoplamiento =21~ con acoplamiento eldstico idéntico el ci-
tado anteriormente de pasadores -16%«~ de extremos =17te y ~18'w
con menguito eldstico -19'= con relacién al dlmco troncocénico
=~22- que embrega con el plato =~23= comunicandole su giro. El

reglaje de concordencia de perfiles se efectia vor medie dal



145

150

155

160

165

170

rodillo del cgbezal fijo respecto al mévil, previo demacopla -
miento del embrague troncocénico =22=, plato receptor =23- s0 -
lidarios por los tornillos =~22t= y =23%=, El disco de embrague
del ejemplo es troncocénico pero puede ser tembidn cilindrico.
El plato ~23=-, a su vez, es solidarib al eje tubular =24 que
presente, entre los cojinetes de apoyo =25~ y =26=, el vis sin
fin -27= que engrang con la corona dentada =28= de mando del
rodillo del cabezal fijo, El ejé principal -15-, atravesando axigl
pente el conducto del vis sin fin -27- con el que tlene la hol -
gura -29-, presenta su prolongacidén estriads -29%-, a la que en=
vuelve el vis sin fin =30~ que enfrans con la corona =31~ del ca~
bezal mévil. Este ajuste por eje emtriado permite solamente el
movimiento del cebezal en sentido longitudinal al eje, que en tnd~-
co preciso para el desplezamiento del oabezal mévile

La polea ~9= actliia sobre el eje mecundario =32- que manda el
tercer vis sin fin =32%« que actia sobre la corona dentada -33=

de eje =34=~, coaxial con la rueda dentade =35=, que engrana con

' la rueda dentada =36=, cuyo eje -37~'prolongado transversaelmente

lleva la excéntrice =38w. Las modificaciones del tren de engra -
najes 435- Yy =36= determine la veriacién de las velocidades de
la excéntrica =-38-, y por tanto los ritmos de producciémn. El con- f '
junto de pifiones y eje de la excéntrica estd montade sobre la ban—

cade fija =39=, de gula en cole de milano -40-, adaptade encima

 dele plataforms ~40%~ del cabezal propiamente dicho, cuya pla =

taformg guia, presenta en su base la guia en cola de milano =4l1=
pare su deslizamiento & lo larzo de la bancada. La posicidén ini=
cial de la parte fija de este cebezal, funcidén del didmetro de
la pieza a roscar, se determina por el tornillo micrométrico de
mando =42=~, que determina la.posicidén de la banceda fija =4l=-,
por medio de la posicidn del véastego roscado —43- y con respecto

& la carcesa exterma. El retroceso del cgbezel mévil =T es deow
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terminado por los resortes =44-. E1l canto de la excéntrica actia
sobre la envolvente tubula;4d;1 eje =B6= del cebezal mévil que |
lleva el eje —47= mandado por la corona -~3l-. En este eje va
calado el rodillo de roscar =47'=. Asi mismo en el eje —48- man— :
dado por la corona -28-; cuyo sin £in -27- viene accionado por
el embrague de elementos =22= y =23~, va montado el correspon -
diente rodillo de roscar. El establecimiento de la correspon -
dencia en el mismo plano vertical de las cares delanteras =49=

y =50= de los rodillos, se establece moviéndo el rodtllo del
cabezal fijo hasta la coincidencia con el rodillo del cabezal
mévile Ello se efectda actuando en el mendo =51= que determina
con su giro, el avance del brezo =52- de extremidad =53~ ros -
cade en la pared divisorio =54-. Este brazo, conectado con 1la

palence =55= de eje de glro =56«, determina con su movimiento

en el sentido de hacia el fondo de la miquina, el correspondiente

avance de la cabeza ~57= de la otras rama de la palanca, que es
gulade en la renure =58= y que hace tope en el cambio de seccidn
paralelismoe.

Finalmente el giro del cabezal fijo alrededor de un eje ver =
tical se consigue al actuar sobre el tope cilindrico =60= de la
bancads, mediante los extremos de 1los VAstagos =blw y =62, mo=
vidos por las cebezas =63= y =64+ Aflojando y apretando alter-
nativamente estos tornillos, se consigue variar la posicidén del
tope =60= entre los mandos. Este desplazamiento del saliente ~60-
que, en el caso de la figura esté centrado, determina el giro del “
cabezal fijo. Se indica el scporte —=6l=- de la pleza que debe es-
tar paralelo con los rodillome

Se fabricerd la miquine de roscer de rodillos cilindricos,
con los materisles apropiados a sus elementos componentes, pu=

diendo variar su forma, acabado y dimensiones, y cuantos deta =
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Se reivindica como objeto de esta Patentes=—

12 .~ Una méquina de roscar de rodillos cilindricos, consti -
tﬁida por una bancada soporte que lleva el mecanismo motor
acoplado a un variador de velocidad, cuyo eje de salide trans—
mite el movimiento al 4rbol principal de mando que lleva los
sinfines que actian sobre las coronas coaxisles de los rodl -
llos. Eate trensmisidn se efectia por el lateral‘correapon -
diente con el cabezel fijo mientres que en la parte del cabe-
zal mévil eprovechando un segundo eje de salida del primer mg

tor o mediante el montaje del otro motor y estableciendo la

transmisidn sdecuada se mueve el eje secundario que lleva el

vies sin fin que actla sobre la corona coaxial del eje del en
granaje, que engrana g su vez con la rueda dentada del eje de
la excéntrica que determina el movimiento alternativo de tra=
bajo del cabezal mévil, determinativo del ritmo de la produc—
cidne

22,.- Una maquina de roscar de rodillos cilindricos, segin rei~
vindicaciones anteriores, caracterizada porqué el reglaje de
alineacidén de los rodillom se efectfia en el cabezal fijo, que
presenta en la parte latersl delanters transversal al cabezal,
un brazo que se acciona por un mando exterior, com lo que el
extremo del brazo que es roscado, avanze moviendo uns palan -
ca que gira slrededor de un eje vertical. El retroceso del
brezo de esta palanca movido por el brazo roscado determina
el avance del otro brazo, cuya cabeza actia en la cara del
cambio de seccidn del eje portarrodillos haciendo avanzar di-
cho eje, cuyas diversas secciones permiten la sslida hacie
afueras hasta que me compruebe que las caras delanteras del

rodillo del cebezal fijo estd en el mismo plano que el ro =

C e e L e e et - Yot i s 4 a3y
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dillo del cabezal mévil. Por el mando exterior se inmoviliza la
palanca de ewpuje en la posicién Geseadas

32 .~ Una méquina de roscar de rodillos cilfndricos, seglin reivin-
dicaciones anteriores, caracterizada porquéd el reglaje de pene =
tracidn se efectda actuando sobre el tornillo micrométrico del
lateral correspondiente de la mdquina y megin sea el dismetro

de la pieza. El nonius del tornillo presents un vastago hori =
zontal roscado a la bancada superior del lado del cabezal md =
vile La posicibén de este vastago hace que la bancada superior
fija del cabezal mévil determina la posicidn limite posterior
del movimiento. Eata bancada fija al véstago del tormnillo miw-
crométrico presenta una gula en cola de milano inferior ajuste~
da a una gule correspondiente superior del cabezal mévil que a
su vez pressnta una guia inferior para su movimiento respecto a
le bancada fija. De esta forma ol giro de la excéntrica de la
bancada superior fija al nonlo determina el desplazamiento re -
lativo del cabezal mévil con relacién a la bancada de la excéu—
tricas El borde de ésta actia empujendo segin su posicién a un
manguito cilindrico de la parte vertical del cabezal mévil que
lleva el rodillo de roscar. El retorno del cabezal mévil a su
posicién 1imite se consigue por la gccidn de unos resortese

42 .~ Una miquina de roscar de rodillos cilindrices’, segin reivin-

dicaciones anteriores, caracterizada porqué para efectuar el re -Kb'“

glaje de coniclidad ha de poder efectuarse el giro del cabezal
fijo alrededor de un eje vertical. Sobre las caras opuestas de
un saliente cilfndrico de la bancada del cabezal fijo actllan los
extremos de unos véstagos roscados que sobresalen més o menos |
segliin se actla en los mandos. De egta forma a base de ir aflo -
Jando uno de los tornillos y aspretando el otro, se consigue va -
riar la posicion relativa del saliente cilindrico entre los dos

tornillos de mando, y con eello se determina la orientacidén del
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58 .= Una miquina de roscar de rodillos cilindricos, segin rei -

cabezal en su giro.

vindicaciones anteriores, caracterizada porqué pare hacer posi=-
ble el giro del cabezal mévil alrededor de um eje vertical, es
preciso que exista holgura suficiente entre el eje de mando ¥y
su alojamientoe El eje primario presenta en el mando a los ro~-
dillos wuna zona lisa que corresponde a su paso a través del
cabezal fijo y una zons estriada correspondiente a su acopla =
miento al cabezal mévil. Como este presenta solo el movimiento
en ol sentido longitudinal de la méquina, el sjuste entre el
eje estriado y el alojemiento del sin f£in el que tramsmite el
movimiento es perfecto. Para que la transmisién del movimiento
al vis sin fin del cabezal fijo perd orientable, se efectie
cualguiers que sea la conlcidad de trabajo existe un acopla =
miento eldsticos En el eje principel,existe enclavado un plato
de acoplamiento unido elédsticemente a un disco de embrague. La
unién se efectlia por medio de unos passdores con un extremo
fijo y el otro extremo envuelto por un mangulto de material
eldstico. Se alternen las extremidades rigides y eldstice

de cada pasador en el plato de acoplamiento y dimco de embragues :'
El piato receptor del embrague gira solidario con un manguito |
cuya prolongacidén convenientemente guiasde entre cojinetes ra -
dlales es el vis sin £in que mueve a la corone del rodillo del
cabezal mévile

62+~ Una miquina de roscar de rodillos cilindricos, segin rei-
vindicaciones anteriores, caracterizada porqué la polea que
recibe el movimiento del eje de malida del variador de velo =
cidades presenta su cubo acoplado eldésticamente a un plato
enchavetado al ejes Este acoplemiento se efectia por medio de
los vastagos con extremos unidos al cubo de la rueda y al‘plato  f

de forma aue alternativamente las uniones sean por el simple
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resador ajustado o por el menguito eldstico envolvente del otro
extremo,

72.~ Una méquina de roscar de rodillos cilindricos, caracterizada
pbrqué el embragus del eje del min £in del cabezal mévil determina |
el reglaje de inclinacién de concordancis de perfiles. Bste regke-
je se efectlia por medio del movimiento del rodillo del cabezal mé-
vil respecto al m6v111 previo desacoplamiento del embraguee

892 = Ung méquina de roscar de rodillos cilindricos.

Consta la presente memoria descriptiva de once hojas foliades ¥y

escritas por una sola cara.
' Barcelona, 23 de ABRIL de 1.960.
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