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La presente invención tiene por objeto un dispositi-
vo accionador parala apertura de puertas corredizas.

Actualmente ya son conocidas puertas y cancelas corre­
dizas horizontalmente, cuyo accionamiento es comandado por un 
dispositivo accionador que comprende un engranaje compuesto por
un husillo sin fin y una rueda helicoidal, a través del cual se

*.transmite el movimiento de un electromotor a un piñón qué'e&tá
en engrane constante con una cremallera fijada a la puertsy**o-

*casionando asi la traslación de ésta. ***
Los problemas con que se tropieza en tales dispositi­

vos accionadores consisten en prever sistemas de seguridad.ca— **+ *
paces de detener el cierre de la puerta en el caso de qHs.g^.-

+ +guien quede aprisionado en medio, y en hacer posible la&pér-
:tura manual de la puerta en el caso de que el motor eléotyápo * 

no pueda funcionar por algán deterioro o por falta de corriente* 
Las soluciones propuestas para estos problemas no són* 

plenamente satisfactorias por la complejidad estructural del 
dispositivo. ^

La tarea de la presente invención es realizar un dis­
positivo accionador capaz de resolver los problemas citados de 
un modo sencillo y funcionalmente seguro.

Este objetivo es alcanzado mediante un dispositivo 
que comprende una caja dentro de la que es soportado giratorio 
un árbol conducido y al que están unidos en rotación un riñón 
que engrana con una cremallera de la puerta corrediza y una 
rueda helicoidal que engrana con un husillo sin fin montado so­
bre un árbol conductor que es accionado por un electromotor a- 
lojado dentro de la caja, caracterizado por el hecho de que el



* *

electromotor comprende un rotor que es soportado giratorio so­
bre el árbol conductor y está dispuesto entre un par de platos 
uno cielos cuales está unido al árbol conductor y el otro está 
acoplado en rotación pero movible axialmente respecto al mismo 
árbol mediante un limitador de par que comprende un resorte re­
gulable, apto para determinar el apriete del rotor entre.

* *.*platos con una fuerza pre-establecida.
*

Otras particularidades resultarán más claramente de ...
* * *

la descripción que sigue, de una forma de ejecución ilustrada . J.
en los dibujos adjuntos, en los cuales:

La figura 1 muestra una vista en sección del disposi-%J.
**tivo a lo largo del eje del electromotor; la figura 2 mááStba .

-  ...............una vista en sección según el plano 11-11 de la figura ly*y*la* .*
.**** ****figura 3 muestra una vista según el plano 111-111 de la-f^^hr^-...* * + + ** +

2. . . . . .

*** *

El dispositivo ilustrado comprende un engranaje com­
puesto por una rueda helicoidal -1- y un husillo sin fin -2- 
que está formado sobre el árbol conductor -3- accionado por un 
electromotor -4-. El árbol -3- está soportado giratorio, a tra­
vés de cojinetes -5- y -6-, dentro de una caja -7-. El electro­
motor -4- es de tipo reversible y acciona, a través del engra­
naje -1-2- , un piñón -8- que está engranado con una cremalle­
ra, no ilustrada en el dibujo, que forma parte de la puerta que 
se trata de comandar.

Sobre el árbol -3- va montado el rotor -9- del elec­
tromotor -3- cuyo estator -10- está fijado dentro de la caja 
-7- mediante tirantes -11-, El rotor puede girar sobre el árbol 
-3- por medio de casquillos -12- que también le permiten reali-



zar excursiones axiales. El rotor está interpuesto entre un par 
de platos -13- y -14-, el primero de los cuales está constitui­
do por una platina del árbol —3— y el segundo está montado corre­
dizo sobre el mismo. Entre las caras opuestas del rotor -9- y 
de los platos -13- y -14- se encuentran interpuestos unos ani­
llos -15- y -16- de material, de fricción. .. .

* * .* ?*En el extremo del árbol -3- que lleva el motor -4-*****
se ha practicado un taladro axial -17- en el que se encuentra

* * *

inserto diametralmente un pasador -18- cuyos extremos opuestos
** *̂

sobresalen del árbol -3- a través de ojales lcngi udinal&g'-19-
* * *y se acoplan radialmente en el plato -14-, de forma que este 

último queda unido en rotación pero axialmente corredizo**ré&pep 
to al árbol -3-. **'.* ^

El plato -14- es apretado contra el rotor por*w%á*e-** 
sorte -20- que se encuentra alojado dentro del taladro —17^ * H
El resorte -20-, por un lado se apoya contra un tornillo de re­
gulación -21- , y por el opuesto actúa contra un perno -22- en 
forma de V y dispuesto a caballo del pasador -19-. Como se pue­
de comprobar, el resorte -20- sirva de limitador de par, regu­
lable mediante e.L tornillo -21-, ya que limita la fuerza de 
arrastre del árbol -3- a un valor dependiente de la compresión 
del resorte -20- y del coeficiente de rozamiento entre áys pla­
tos -13- y -14- y las caras opuestas del rotor -9-.

La rueda helicoidal -1- está montada giratoria sobre 
un segundo árbol -23-, o árbol conducido, que es soportado gi­
ratorio mediante cojinetes -24- y -25- dentro de la caja -7— , 
segdn un eje ortogonal respecto al del árbol -3-. Sobre el ex­
tremo del árbol -23- que sobresale de la caja va fijado el men



cionado piñón -8- de arrastre de la cremallera.
Ri el árbol -23- se ha formado centralmente un ojal 

-26- pasante diametralmente, dentro del cual se halla inserto 
un pasador -27-. Los extremos opuestos de este pasador sobresa­
len del ojal -26- y se acoplan en una acanaladura diametral -28-
del cubo -29- de la rueda -1-. El rasador es arretado coa^rg.

*  *  1 
*  + # *el cubo -29- por un resorte -30-, montado sobre el árbol -23- 

y que se apoya contra el pasador con interposición de un púLati-
* W *

lio -31- cuyo borde periférico está vuelto a fin de impedür que+* *
el pasador se escape radíalmente. El extremo opuesto del'reáor-

+ + +te -30- se apoya contra un anillo -32-, que a su vez se apoya
contra el cojinete -24-. *****

La caja -7- presenta, axialmente al árbol -23-J*lnn *
.***manguito o porción tubular -33- en el que se encuentra a*ti{fr&i-.*

liado un cilindro -34- provisto de una virola —35—- Como..se?. de-
* *

duce de la figura 3, el cilindro -34- presenta un vano axial 
-36- para el alojamiento de una cerradura -37- , accionáble con 
una llave plana -38-. La cerradura -37- posee un paletón -39- 
movible radialmente y que se acopla, cuando el cilindro -34- 
es desatornillado parcialmente de la porción tubular -33-, en 
una abertura -40- de esta última.

El árbol -23- está provisto, en el extremo opuesto 
al piñón -8- de un taladro axial -41- que desemboca en el ojal 
-26- y en el que está guiado corredizo un vástago -42-.

El vástago -42- tiene un extremo en contacto con el 
pasador -27-, y el extremo opuesto proyectado al interior de 
la porción -33-, hasta la cerradura -37-.

El funcionamiento del dispositivo descrito es el si-
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guíente:
El accionamiento del electromotor -4- comanda a tra­

vés del engranaje -1- ,-2- la rotación del piñón -8-, y por tan­
to la apertura y el cierre de la puerta según sea el sentido de 
rotación impartido al electromotnnDe hecho, en condiciones de 
funcionamiento normal el rotor -9- está apretado entre l^s*pla- 
tos —13— y -14- mientras la rueda Helicoidal —1— está unida en* *„< 
rotación con el árbol -23- por el pasador -27- encajado dentro**-**, 
de laacanaladura -28-,

.  *Si, en la fase de cierre de la puerta, se intéh^one
*un cuerpo extraño oponiéndose al libre deslizamiento d^ la puer*-.

ta, se tendrá un aumente del par resistente tal que provoca
* .** **.deslizamiento de^ rotor -9- entre los platos -13- y -14-*y-*lal,.***. .. .

detención del árbol -3-, por tanto de la puerta. *..***? * ^....
Si, por el contrario, se presenta la necesidad**de .*****

abrir manualmente la puerta, por ejemplo debido a falta de co­
rriente eléctrica, se efectúa el desblocaje de la rueda y del 
árbol -23- de manera que el piñón -8- pueda girar libremente 
conservando su engrane con la cremallera de la puerta. Se ha 
de observar que el desbloqueo de la rueda -1- es necesario por­
que el engranaje -l-,-2- no es capaz de girar cuando se quiere 
trasladar manualmente la puerta. El desblocaje de la rueda —1— 
es obtenido desacoplando el paletón -39- de la abertura —40— 
mediante el accionamiento de la llave —38— y atornillando el 
cilindro -34- en la porción tubular -33-. La carnadura -37- 
entra en contacto con el vástago -42-, que se desliza en el 
taladro -41- y desplaza el pasador -27- de la acanaladura -28- 
en oposición a la acción del resorte —30— . Oportunamente, la

* 
*



'Ét?Wy '
7

' '

5

cerradura -37- es del tipo en la que el paletón -29- es soli­
citado hacia afuera por un resorte que permite, al desatornillar 
el cilindro -34- hasta la posición de partida, al paletón aco­
plarse automáticamente en la abertura -40- cuando se produce 
la alineación entre ambos.
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1. Dispositivo accionador para la apertura de puertas 
corredizas, que comprende una caja dentro de la cual está sopor- i 
tado giratorio un árbol conducido sobre el que están unidos en 
rotación un piñón que engrana con una cremallera de la wy.ea^a ^

? **** . I . Vcorrediza y una rueda helicoidal que engrana coa un husillo sin
fin, montado sobre un árbol conductor accionado por un eH,ectro-*-***̂  ;
motor alojado dentro de la caja, caracterizado por el hepho de**- .

* *.que el electromotor comprende un rotor soportado girato^Tb so— ***.
*** ^

bre el árbol conductor y dispuesto entre un par de platoá, uno**.#
de los cuales es fijo al árbol conductor y el otro está acoplg.-. *
do en rotación, pero axialmente movible respecto al misuf&f'me-S;.***

... *
diante un limitador de par que comprende un resorte regkíe&le^**^....
apto para determinar el apriete del rotor entre los places.con . 
una fuerza pre-establecida.

2. Dispositivo accionador para la apertura de puertas 
corredizas, según la reivindicación 1, caracterizado por el 
hecho de que el árbol conducido presenta un ojal pasante dla- 
metralmente y en el que está inserto un pasador cuyos extremos 
opuestos sobresalen de dicho ojal y se acoplan en una acanala­
dura diametral del cubo de la rueda helicoidal, estando el pa­
sador apretado contra el cubo por un reserte que se apoya con­
tra dicho pasador con interposición de un platillo y porque 
la caja tiene formada coaxialmente con el árbol conducido, una 
porción tubular en la que va atornillado un cilindro provisto 

-de virola y que presenta un vano para el alojamiento de una 
cerradura, provista de un paletón movible radialmente y que se

i,:,
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acopla, en la posición parcialmente desatornillada del cilindro
con una abertura de la porción tubular, estando formado en el
extremo del árbol conducido adyacente a la porción tubular 
un taladro axial que, por un lado desemboca en el ojal, y por

-

el otro en la porción tubular, y en el cual es corredizo un vás-
apto para determinar, en la posición de atornillam¿ento 
ilindro. el desanonlamiento del nasador resoecto a la

***** * *3!
...A

&

tago apt
del cilindro, el desacoplamiento del pasador respecto a láf
acanaladura del cubo.

3. Dispositivo accionador para la apertura de paertas.J- -.1* y
corredizas, según la reivindicación 1, caracterizado po-F*el hey*. ¿

* * * *

cho de que el árbol conductor presenta un taladro axial'éñ el.J, -
que se encuentra alojado el resorte que, por un extremd'S^a- A

* + ****

* *poya concra un tornillo de regulación atornillado en el*.T?pü.a-.
.***< ** *dro, y por el extremo opuesto actda contra un pasador qjn§/a-.*.., 

traviesa diametralmente el taladro y sobresale al exteráAE a 
través de ojales longitudinales, para acoplarse radialmente en 
el plato movible.

4. Dispositivo accionador para la apertura de puertas 
corredizas.

La presente memoria descriptiva consta de nueve hojas 
foliadas escritas a máquina por una sola cara.

Barcelona, 20 de abril de 1981
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