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ANTECEDENTES DE I,A ?á"'333
^ riere a un elemento de ^ La presente invención se '*̂ gg. , elemento de fijación ñ^gfijación, y más particularmente a rn - —*=

autotrabador particularmente ó.tü P'-.-.-a sujetar conjuntamente 
conductores de un cay establecer contacto eléctrico ccn 

ble conductor plano.
i , ., T - T conductor plano paraSe ha desarrollaos el cabio

 ̂  ̂ ^ns.-tricos o in s o la c io n e ss u s t i t u i r  lo s  a c t u a l e s  sistemas el-^-^"

utilizando conductos enterrados en d  -  ̂ -
ma del techo, bes cables planos están destinados a siTUarse 
al ras de la superficie del suelo con los circnit.stasrivados 
necesarios que conducen a los auplazanientos deseados.,, calo
cándese un alfombrado encima del cable para Outoner^un^ su
perficie apropiada para la utilización interna y para^el pa
so de las nersonas. Por ejemplo, con un sistema tal como el '#*  ̂ * 
que cotá rrevisto en la solicitud copcnaicnte de paienóe

* .de Los Estados Unidos Ib' de serie 042.5-14, presentada* ̂ n la 
misma fecha que la presente, y qiíe lleva por tituloi^óable 
multiconductor", en el cual una pluralioad de cables cpnduc 
toros planos separados están adaptados para situarse sobre 
el suelo y entenderse en diferentes direcciones, es preciso 
conectar eléctricamente los conductores de un cable conduc 
tor plano con los de otro cable conductor plano. Con esta 
finalidad se desea que el dispositivo que asegura esta cone 
xión eléctrica sea de diseño sencillo, de fabricación eco 
nómica, y de instalación sencilla, asegurando al mismo tiempo 
la obtención el mantenimiento de un buen contacto eléctrico.

En la patente de les Estados Unidos 3.5 49. 786 

se-describe una técnica anterior para realizar una conexión 
eléctrica con un cable conductoi- plano. En esta patente, el

-



conector incluye unas primera y segunda mitades que se doblan
para superponerse mutuamente y recibir entre ellas el c ade
conductor plano. Las dos superficies opuestas de las primera*
y segunda mitades están dotadas cada una de una pluralidad
de dientes de prforaciór del aislamiento que sirven para
perforar el aislante que rodea el conductor con el fin de
establecer un contacto eléctrico con él. Ambas mitades supe
rior e inferior del conectar están provistas de un orifi
cío que las atraviesa y que está destinado a *ecibir un
dispositivo de fijación mecánico para sujetar el conecíor y

* * * *  .el cable en una superficie de montaje apropiada, malrCepién 
dose las dos mitades en posición de contacto cerrado.debido 
a que están aprisionadas entre la cabeza ensanchada.dod dis 
positivo de fijación y la superficie de montaje.

RBSUKEN DE LA INVENCION
De acuerdo con la presente invención se propcrcio

' .***na un elemento de fijación autotrabador particuláa3s@Hte 
útil para unir conjuntamente en contacto eléctrico ^oy^ucto 
res de dos cables planos separados. Sin embargo se observa 
rá que el elemento de sujeción autotrabader de acuerdo con 
la presente invención no se limita a esta utilización sino 
que de hecho puede emplearse en una variedad de aplicaciones 
diferentes y utilizaciones cono lo observarán los expertos 
en la materia.

El elemento de fijación autoírabador de acuerdo 
con la presente invención incluye un elemento que puede ser 
doblado a lo largo de una linea de doblez y que incluye una 
primera porción de brazo y una segunda porción de brazo se 
paradas la una de la otra por la línea de doblez-, La pri 
mera porción de brazo incluye un apéndice plegable que se



extiende a partir de la superficie de la primera- porc: 
de brazo, y la segunda porción de brazo incluye un orificio '

*ël apéndice que " puede* ̂ ser plegado 
'dispositivo de cierre asociado'con el orificio que áé acopla - 
cón el apéndice doblable para doblarlo cuando ésto ha péstra"' 
do en el orificio, mientras los elementos dobladles se do 
blan a lo largo de la línea de doblez para desplazar las, ri
primera y segunda porciones de brazo la. una hacia la otra.

En un modo de realización preferido, las primera
y segunda porciones de brazo tienen cada una unas p.í-±MÉ3?a.-ŷ ,-,
segunda superficies opuestas, y las primeras superfí&^s
de las primera y segunda porciones de brazo están en.3ipsi
cionesopuestas cuando el elemento doblable se dobla a.lo y
largo de una línea de doblez para desplazar las primeya y

***segunda -porciones de brazo la una hacia la otra. Gradas a.esta disposición el apéndice doblable se extiende a'pBPtir 
de la primera superficie de la primera porción de brçtc?.

En otro modo de realización preferido, el*<333,posi 
tivo do cierre incluye un dispositivo para doblar el apéndice^ 
de tal manera que por lo menos una parte del apéndice se su 
perponga a, una parte de la segunda superficie de la segunda 
porción de brazo para mahrner ts primera y segunda porciones 
de brazo en posición cerrada de bloqueo. En otro aspecto de 
la presente invención, el dispositivo de cierre incluyo unos 
medios para cambiar la dirección de desplazamiento del apén 
dice cuando el apéndice penetra en el orificio y se desplaza
entre las primera y segunda superficies. En otro aspecto su 
plementario, el orificio se extiende a través de la segunda, 
porción de brazo y el dispositivo de cierre incluye un som 
brerete formado en la segunda superficie de la segunda por
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cíón de brazo que sobrerale por lo menos parcialmente encima 
del orificio en posición de bloqueo con relación a éste. El
''sombrerete^incluye una superficie de leva que está inclina-. ...... J - .....  -
da respecto a una dirección perpendicular a la segunda su
perficie para doblar el apéndice cuando este último penetra
en el orificio y lo atraviesa.

En un modo de realización preferido en el cual el
elemento de fijación está adaptado para ser utilizado.para
realizar una conexión eléctrica con un conductor de un cable
plano, se han previsto dientes de. perforación del aislamien. *- ***to en las primeras superficies de las primera y seg&nda 
porciones de brazo para perforar el aislante y establecer 
un contacto eléctrico con el conductor de un cable pl.^.o in 
traducido entre las primera y segunda porciones de brazo 
^çnap.do se plega el elemento plegable a lo largo de la línea 
de doblez con el fin de acercar la una a la otra las primera

rfS
' .vt .-'i-i.

y segunda porciones de brazo* **.*
Estas características y propiedades de la-jyRásente 

invención, asi como otras, podrán entenderse claramente leyenut 
do la siguiente descripción detallada en la cual se hace refe q 
rencía a los dibujos adjuntos que ilustran un modo de' reali 
zación preferido de la presente invención.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS 
La figura 1 es una vista en perspectiva del elemen 

to de fijación autotrabador de acuerdo con la presente inven 
ción, que representa sus componentes principales.

La figura 2 es una vista en alzado lateral del ele 
mentó de fijación autotrabador representado en la figura 1 .

La figura 3 es una vista en sección de extremidad ,
ampliada,30 de la segunda porción de brazo, tomada a lo largo



de la línea 3-3 de la figura 1 , que representa el orificio 
formado en esta porción y el dispositivo de cierre de la

"misma.
fidyrydf rla 'figdra. 4 es uRs vista, en sección de extremidad', 
ampliada, similar a la que se representa en la figura 3, qu¿t$ 
representa las primera y segunda porciones de brazo en la 
posición cerrada de bloqueo, con un cable conductor plano in 
Producido entre ellas.
DESCRIPCION DETALLADA DEL MODO DL REALIZACION PREFERIDO

.Haciende referencia a los dibujos en los cuá¡3*es
*+ *.píos mismos caracteres de referencia representan elementos i

idénticos, se representa en la figura 1 un elemento fija
cíón autotrabador 10 de acuerdo con la presente invención, ' -

*** * *

que es particularmente útil para, establecer un contacto eléc* + -+
trico cén los conductores de un cable conductor pland*. La fi
gura 1 representa el elemento de fijación 10 que incluye un

* **.elemento dcblable adaptado para ser doblado a lo lar*g$?,J3e una 
linea de doblez 12 para definir unas primera y seguRuálporcio 
nes de brazo 1 4 , 1 6 * En-este modo de realización preféyido,* * * * é
todo el elemento 10 es metílico para que pueda conducir la 

..electricidad cuando el elemento de fijación 10 está conecta 
do con el conductor' del cable conductor plano establece 
un -contacto eléctrico con él. Sin embargo, como puede obser 
varse, si el elemento de fijación 10 se utiliza para una 
aplicación diferente, puede emplearse cualquier material 
apropiado. Igualmente, aunque las primera y segunda porcio 
nes de brazo 14, 16 se representan cada una de forma penta 
gonal, se. entenderá naturalmente que pueden utilizarse otras 
formas. De hecho, las primera y segunda porciones dé brazo 
%  16 no necesitan tener la misma forma.
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La primera porción de brazo 14 del elemento de ti 
fijación autotrabador está provista de un apéndice plega '"̂ K
ble 18 que se extiende a part.;,- la superficie 20 de 3a --
primera porción de bráso 14. En el modo de realización que -á
se ilubtra, el apéndice'16 ha'sido troquelado o estampado y  
en la primera"porción de brazo 1*4, y tiene también una foyér'dej 
ma pentagonal. El apéndice 18 tiene una punta aguda 22 para i;
perforar un cable conductor plano cuando las primera y se i
gunda porciones de brazo 14 y 16 se cierran, tal y como se .1 
describirá.mis detalladamente en lo que sigue. Se 
el apéndice 18 se extiende perpendieularmente a la d'é i* -
plegado.12 del elemento de fijación 10, lo que facilita l a W  
mayor resistencia al plegado del apéndice 18 a su posición -

.\--1

original , en la superficie 20, al
ficio 24, aunque no impide verdade
"ft

apéndice 18 puedeapenói ce 18. El
cularmohtc a la posición reprosent
está reforzado por nervaduras para impedir su plega^oá&cciden 
tal, etc. El orificio 24 podría entonces sor desplazad^ 90a 
respecto a la posición representada en la figura 1.

La segunda porción de braco 16 está provista de 
un orificio 24 que la atraviesa y que está dispuesto con re 
lación a la línea de plegado 12 de modo que pueda recibir 
el apéndice 18 cuando se dobla, el elemento plegable 10 a 
lo largo de la línea de doblez 12 para desplazar la una ha
cia. la otra las primera y segunda porciones de brazo 14, 16. 
Como puede verse más claramente en la figura 1 , en 1a. super 
ficie 26 de la segunda porción de brazo, el orificio 24 tie 
ne una forma alargada, con una dimensión longitudinal sus. 
tancialmente igual a la anchurr'a del apéndice 18. En la su



nerficic opuesta*23 de la segunda ¡orción de ì-ra/o 1 6 , se ha'
1̂ ' -3# .-A

doblar el r'-'llice
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previsto na dispositivo '-"'-arre .j'' jan
las #ri^ora y.segunda porciones de bra^o 14, 16 .y -?

..se desplazan conjuntamente y el apéndice 1*8 penetra en.el ^
orificio 34 v pasa a través del mismo. Un el modo de realiza y"*  ̂  ̂ . *. * -tif o--̂r*'l
ción representado, esto dispositivo de cierre 30 incluye un 
sombrerete que ha sido troquelado o estampado, en la segunda ^  
porción de brazo 16, Como se ve más claramente en la figura 3#^ 
el sombrerete 32 se superpone a una parte del orificio 2.4, te ' 
niendo la superficie interna 34 una forma curva que^porpor -j- 
ciona un efecto de leva que hace que el apéndice 18!se.doble *^  
cuando las. dos porciones de brazo 14? 16 se acercan-be? una 
a la otra. Esencialmente, este sombrerete 32 y la suaORfi -*
cié de leva 34 sirven para cambiar la dirección de desplaza py
mi orzo del auéndice 18 cuando este último penetra y pasa en
t.-.f, . urimera y segunda superficies 26, 28 de la segunda# *
i,orejón dr. brazo 1 4, Inicialmente, el apéndice 18 pentirà

s *en el orificio 24 de manera sustancialmente perpend3.cy¿?ar a 
la primera superficie 26 de la segunda porción de brazo 16, 
-,r (pg sombrerete 32 y la superficie de leva 34 hacen que el 
anéndice 18 salga con un ángulo agudo respecto a. la segunda 
superficie 28 de la segunda porción de brazo 16, El sombre 
rete 32 realiza también otra función importante, es decir, 
concretamente que evita los problemas de tolerancia de fa 
bricación puesto que el apéndice 18 puede no formar exac 
tamente un ángulo de 908 respecto a la superfiae 20 sino 
que este ángulo puede variar. El sombrerete 32 acepta de 
este modo mi cierto grado de falta de al ifient ación que una 
ranura no dotada de un sombrerete no podría aceptar.

Como se ve más claramente en las figuras 1

d-í

V P



el orificio de forma alargada 24 formado en la segunda '
porción de brazo 16 incluye un borde sustancialmente recto -i?

. <. - -- 36 y un bordé curvo 38 que se termina por un borde recto
En estas.condiciones, el sombrerete 32 está encorvado tanto
lateral como longitudinalmente respecto al orificio 24 (véaa/^S
se figuras 2 y 3). De esta manera cuando el apéndice 18 pe sg
netra en el orificio y se acopla ccn el sombrerete 32, el
apéndice 18 se dobla con una forma de arco y se superpone
a una parte del borde recto 36 de la segunda superficie 28
de la segunda..porción de brazo 16, como se representa*én

** *.la figura 4, para mantener las primera y segunda poteipnes
de brazo 14, 16 en la posición de fijación cerrada. Ĵ ĉ no se
observar!, el grado en que el sombrerete 32 se superpone al
orificio 24 determina el grado en que se encorva el apéndice
18 y y^r izante el grado en que el apéndice 18 se superpone
á"*íá sección de borde recto 36 del orificio 24 en T^'segun

* **.da superficie 28 de la segunda porción de brazo 16.*S^.obser 
varó además que el tamaño del orificio 24 en la segutj&átsuper
frcíe 28 entre la superficie de 
borde recto 36 del orificio 2¿¡, 
al espesor del apéndice 18 de ta

leva 34 del sombrerete.y el 
corresponde sustancialmente 
1 manera que el apéndice

18 está guiado con precisión a través de este orificio.
Se observará igualmente que para obtener una ali 

neación apropiada del apéndice 18 con el orificio 24, el apén 
dice 18 y el orificio 24 se sitúan de manera apropiada a 
distancias iguales con relación a la liñea de doblez 12 de 
tal manera que el apéndice 18 se sitúe en el interior del 
orifico 24 cuando se dobla el elemento plegable 10 a lo lar 
go de la linea de doblez 12. Para facilitar el plegado pre 
ciso de las primera y segunda porciones de brazo 14, 16 al



rededor de la línea de doblez 12* so realizan unos cortes 4.8* 
para reducir la superficie de eecciór transversal a lo largo.^
de la línea 12. En efecto, estos cortes 40 reducen las fuer 
zas de doblez respecto a la superficie de sección trahsvepz 
en la linea de doblez 12 y aseg^'-^^n que se producirá en el 
emplazamiento deseado un plegado completo.

Se observará igualmente qaeel apéndice 18 y ei 
orificio correspondiente 24 destinado a recibirlo se sitúan 
preferentemente a una distancia sustancial con relación a la.

-

línea de doblez 12 de tal manera que las primera y
porciones de brazo 14, 16 se sitúen en posición sus^á&$ial
mente plana, la una encima de la otra, cuando las das .por
clones de brazo 14, 16 se acercan la una a la otra y..s^ man
tienen en su sitio. Esto quiero decir que situando eLapén
dice 18 y el orificio 24 en las extremidades de las prime
ra y segunda porciones de brazo 14, 16 a partir de la linea

* **.de doblez 12, las primera y segunda porciones de bráá^*14,
16 se situarán en posiciones sustancialmente planas^s&^er 
poniéndose la una a la otra cuando el elemento plegable está ta 
en la posición de fijación cerrada.

Puesto que el elementa de fijación autotrabador q
10 de la presente invención es particularmente útil para es p
tablecer un contacto eléctrico con el conductor de un cable í
conductor plano, se ha previsto una pluralidad de dientes de 
perforación de aislamiento 42 en cada una de las superficies ; 
20, 26 de las primera y segunda porciones de brazo 14,.16, J"i
dientes adaptados para perforar el aislante que rodea el con : 
ductor del cable conductor plano, cuando el elemento de fija  ̂
ción 10 está sujeto cu este cable. Estos dientes o elemen 
tos de perforación de aislante 42 pueden ser del tipo con -



vencional, por ejemplo el que se describe en la patente de 
los Estados Unidos lis 3.549.786. Como se indica en esta pa 
tente, los dientes 42 pueden ser cortados o troquelados en 7/ 
la superficie de las primera y segunda porciones de brazo 
14, 16 de una manera qué los endurece para dotarlos de una 
buena resistencia mecánica.

La posición de las primera y segunda porciones de
brazo 14, 16, antes de la instalación del elemento de fija
ción 10 sobre el cable o los cables conductores planos se* .
representa en la figura 2 , donde se ve que las primera*'y

* **segunea porciones de brazo 14, 16 están dispuestas Snístancial 
mente en ángulos rectos la una respecto a la otra. Para ins
talar ele elemento de fijación 10 

plano 4 4, se introduce el cable 44 

las primera y segunda porciones do 
ra que el apéndice 18 se sitúe en 
tor piano 44 y que el orificio 24

sobre el cable cop^tgtor 
(véase figura 4) entre
brazo 14, 16 de tai mane$ **** < # # # #un lado del cable conduc 

destinado a recibír'^4
apéndice 18 se sitúe en el lado opuesto. Cuando lasfppímera 
y segunda porciones de brazo 1 4 , 16 se acercan la una a la
otra (utilizando una herramient 
doblado), la extremidad viva o 
inicialmente en contacto con el 
lo corta o lo perfora cuando la 
pieza a penetrar en el orificio 
ción de brazo 1 6 . El cierre más

a apropiada para realizar el 
punta 22 del apéndice 18 entra 
CRble conductor plano 44 y 
P^nta 2? del apéndice 18 em 
74 formado en la segunda por 
completo de las primera y

segunda porciones de brazo 14, 16 la una respecto a la otra 
sitúa la punta 22 en contacto con la superficie de leva 34
del sombrerete 32, lo que p 
ce 18 que se dobla a través

reduce la deformación del apéndi 
del orificio 24 entre el borde

recto 36 formado en la egunda super icie 28 y la superficie



de leva 34 de tal manera que una parte del apéndice 18 se
superpone a la segunda superficie ?8 adyacente al orificio * *
¿4 para, bloquear las primera y segunda porciones de brazo 14*.. 
16 conjuntamente (véase figura 4). como se observará, debido

rperpone a la segundaa que una parte del apéndice id se
28 de la segurda rusei 6n cazo 6
1 orificio 24, las r ir.¡e*ra y seyunda
;antenidas y no pu o1er abrirse*
-o?to puede: VCreo on C-. -iur^ .4 que r¡

pl<a;*0 44 -<.rLruuUCj.'lo entre
'orcioncs-de brazo 14, *!t6, los diente

-senta un

ción óc aislante 42 perforar el aislante que rodea e^.conduc*
tor y se acoplan íntimamente con el conductor en contacto*****
eléctrico mútuo. 3n estas condiciones, el elemento do, fija.'***
10 se sujeta en el cable conductor plano 44 y queda detenido

*
en su sitie por medio del apéndice 18 doblado a lo lef^^o de* **la segunda superficie 23 do ] segunda porción de br¿%íl6, 
obteniéndose un buen contacto eléctrico por medio * * * *
dientes de perforación del aislante 42 y por medio del. apén*****
dice 18 que perfora igualmente el aislante y el conductor 
del cable conductor piano 44.

Aunque ésto no haya sido representado se observa 
rá que dos o más cables conductores planos pueden introdu 
cirro entre las primera y segunda porciones de brazo 14, 16 
del elemento de fijación 10, y que ambos pueden conectarse 
mecánicamente y eléctricamente el uno con el otro con la uti 
lización 4- un elemento de fijación autotrabador 10 de la 
presente invención. Por ej-"-'plo, los conductores de los dos 
cables planos pueden disponerse angul.armcnte el uno respec 
to al otro y proveerse de un orificio que los atraviese y. a



través de^ cual una de las porciones de brazo 1 4 , 16 del
elemento de fijación 10 puede sor introducida. El elemento
de fijación 10 se dobla a continuación en la posición de
cierre para mantener los dos cables entre sus dos brazos.
En variante, el elemento de fijación 10 puede acoplarse
con los bordes de los rabies conductores planos superpuestos
y puede doblarse a lo largo de la linea de doblez 12 para
sujetar mecánicamente los dos cables conductores planos el
uno con el otro y establecer un contacto eléctrico con los* -
conductores do cada uno con el fin de asegurar una dandxión 
eléctrica. Con cualquiera de estas disposiciones, p$Y*.Ío me 
nos los dientes de perforación de aislante 42 de la*^pimera 
porción de brazo 14 perforarán el aislante y establecerán
contacto con un conductor de uno de los cables planos* y por  ̂ * *+*'
lo æ^nos los dientes de perforación del aislante 42 efe la
segunda porción 
cerón el contas

do brazo perforaron el aislante y estable. *.
o eléctrico con uif conductor del otx*^ pable.

plano. Naturalmente, se observaba que en función dei^^ypesor
del cable plano, los dientes de perforación de aislante 42.....
de ambas primera y segunda porciones de brazo 14, 16 pue 
den entrar en contacto eléctrico con. los conductores de.am 
bos cables planos cuando el oimiento de fijación está sujeto 
en ellos. Esta utilización¿&1 elemento de fijación 10 se 
representa por ejemplo en la solicitud copondiente de paten 
te de Los Estados Unidos N 2 de serie 0 42.44Ó por "método de 
conexión eléctrica de cables planos".

Por consiguiente se observará que, de acuerdo con 
la presente invención, se proporciona un elemento de fijación 
autotrabador 10 particularmente útil para realizar una cone
xión eléctrica con conductores de un cable conductor plano.



El elemento de fijación aut.otrabador 10 es de diseño senci
ll-o- y se instala simple, y fácilm. ile en su sitio sobre el _
cable conductor plaño. Además, en razón de la cooperación <;
del dispositivo de cierre 30 y del apéndice plegable 1 8 ,
cuando el elemento de fijación 10 ha sido instalado en su
sitio, doblando las primera y -cgunda porciones de brazo
14, 16 conjuntamente, se mantendrá en su sitio puesto que
las primera y segunda porciones de brazo 14, 16 están bloquea
das o mantenidas conjunta'.; ate debida a que el apéndice 18

*****está ¿oblado ¿o ando que se superponga a una parte de la su+. *.
perficie externa 28 de la segunda porción ¿e brazo 3^t*

Dicho de otra manera, el dispositivo de fijación 1S
está constituido por un elemento de placa que presec^%nna
primera suj^^tcie de placa 20 y una segunda superficie de

pueden doblarse alrededor de un eje de doblez,
12 para formar un primer sector 16 y un segundo sector 16.

*A una cierta distancia del eje do doblez 12, en un pPa^RcP 
emplazamiento, se halla un orificio 24. A una segim^.^istan 
cia del eje de doblez 12, en un segundo emplazamiento,^ y  en 
correspondencia con el primer emplazamiento cuando el ele 
mentó de placa está doblado alrededor del eje de doblez 1 2 , 
se halla un dispositivo de perforación de cable 18 soportado 
por el elemento de placa y que se extiende hacia el exterior 
a partir de la primera, superficie de placa 2 0. En. un punto 
adyacente al orificio 2 4, soportado por el elemento de placa 
sobre la segunda superficie de placa 28 y frente al orificio 
24, se halla un dispositivo de deformación o sombrerete 32 
provisto de una superficie de leva interna 34 para deformar 
el dispositivo de perforación de cable 18 de modo que -se 
superponga a una parte de la segunda superficie de placa 28



cuando el dispositivo de perforación de cable 18 penetra en 
el orificio 24 al ser doblado el elemento de placa alrededor 
del eje de doblez 1 2 , para mantener el dispositivo de fija 
ción en posición cerrada sobre uno o varios cables conducto 
res planos situados en puntos adyacentes a los primero y 
segundo sectores respectivamente. El dispositivo o los dien 
tes 42 de perforación del aislante del cable perforan el
aislante alrededor de los conductores planos y establecen
el contacto eléctrico con el metal de los conductores para ̂ *
constituir un circuito conductor entre los conductores cte

* *.dos o más cables conductores planos situados en el interior
de dicho dispositivo de fijación 10 por medio del dispositi
vo de perforación de cable 42 y el elemente de placg^.*,

 ̂̂ shnoue se haya representado y descrito el modo de _ ...
reaLá^g&ión preferido de la presente invención, se entenderá
que esta descripción es. meramente ilustrativa y que pueden

*c*.realizarse cambios sin alejarse de3. alcance de la invención.
+**#*En resumen, ei presente Modelo de Utilida^.^que 

se solicita, deberá recaer en siguientes
REIVINDICACIONES

+*****

1. Dispositivo de fijación para la conexión con 
un cable conductor plano del tipo que está dotado de un ais; 
lante eléctrico que lo rodea, que incluye: un elemento de 
placa que tiene unas primera y segunda superficies de placa 
dispuestas y separadas la una de la otra, que puede plegarse 
alrededor de un eje de doblez, definiendo dicho elemento de 
placa un orificio que lo atraviesa y que se extiende ente 
dichas primera y segunda superficies de placa egj^un primer 
emplazamiento alejado de dicho eje de doblez; un dispositivo 
de perforación de cable soportado por dicho elemento de placa



y que se extiende hacia el exterior de dicha primera snper
ficie de placa en un segundo emplazamiento alejado de dicho
eje de doblez y que puede situarse en correspondencia con
dicho orificio en dicho primer emplazamiento cuando se do
bla dicho elemento de placa alrededor de dicho eje de do
blez;y un dispositivo de deformación situado en dicho ele
mentó do placa que tiene una porción superficial que define
una porción de pared de dicho orificio para deformar dicho
dispositivo de perforación de cable cuando se dobla dicho*
elemento de placa.
' 2* Dispositivo de fijación según la reivi%&í$aci6n

1, caracterizado además porque incluye un dispositiva^^e per 
foración del aislante del cable soportado por dicho elemento 
de placa y que se extiende hacia el exterior de dicha primera+ *t
supá3*!-€icie de placa del elemento de placa. * -

3. Dispositivo de fijación según la reivindicación
* **.2, caracterizado porque dicho elemento de placa, dilS^p*dis

positivo de perforación de cable y dicho dispositiv^*]8^*per
foración del aislante están constituidos po^ una sola pieza*****
de material en forma de chapa.

4. Dispositivo de fijación según la reivindicación .. 
2, caracterizado porque dicho elemento de placa, dicho dispo 
sitivo de perforación del cable, dicho dispositivo de perfora 
ción del aislante y dicho dispositivo de deformación están cons 
titulóos por una sola pieza de material en forma de chapa.

5. Dispositivo de fijación según la reivindicación.
1, caracterizado porque dicho dispositivo de deformación in 
cluye un med^o para deformar dicho dispositivo de perforación 
del cable de modo que por l*o menos una parte de dicho dispo 
sitivo de perforación del cable se superponga a una parte
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de dicha segunda superficie de placa para mantener dicho ele-' 
mentó de placa en su posición doblada.

¡6, Dispositivo dé fijación según la reivindicación* 
1, caracterizado porque dicho dispositivo de deformación in 
cluye un medio para cambiar la dirección de desplazamiento 
de dicho dispositivo de perforación del cable cuando dicho 
dispositivo de deformación del cable penetra en dicho orifi 
ció y se desplaza entre dichas primera y segunda superficies 
de placa ¿ti ser doblado dicho clon esto de placa.

7. Dispositivo de fijación según la reivis,€-á?&ación.
1, caracterizado porque dicho dispositivo de deform&t¿5h in. * ***
cluye un sombrerete formado en dicha segunda superficie de
placa de dicho elemento de placa, sobresaliendo dicho som ̂ _ * —
brerete p%pr lo menos parcialmente encima de dicho orificio 
y teniendo dicho sombrerete una superficie de leva inclinada... iügr
con relación a la dirección perpendicular a dicha seguida., 
superficie de placa de dicho elemento de placa. Ó *

8. Dispositivo de fijación según la reiviná^pción
7y caracterizado porque dicha superficie de leva está indi

....nada de tal manera que obligue dicho dispositivo de perfora 
ción de cable a doblarse de modo que se superponga a una 
parte de dicha segunda superficie de placa adyacente a di 
cho orificio cuando dicho dispositivo de perforación del ca 
ble atraviesa dicho orificio para mantener dicho elemento de 
placa en su posición doblada.

9. Se reivindica por último como objeto sobre el 
que ha de recaer el Modelo de Utilidad QU<3 se solicita: 
DISPOSITIVO DE' FIJACION PARA LA CONEXION CON UN CABLE CON-
DUCTOR PLANO.
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