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5

"UNA DISPOSICION DE CIRCUITO PARA UN RECEPTOR DE 
TELEVISION".

La presente invención se refiere a disposiciones de 
circuito para receptores de televisión que comprenden un 
dispositivo sincronizador automático de línea, constitui­
do por un detector de fase de línea Ly0 y un circuito co­
lector de línea y un dispositivo sincronizador automá 
tico de imagen constituido por un detector de fase de ima 
gen y un circuito colector de imagen
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En la técnica moderna de recepción de televisión, el 
objeto de hacer completamente automáticos tanto el dispo­
sitivo para la sincronización del oscilador de linea como 
el dispositivo para la sincronización del oscilador de ima­
gen.

Con este fin, los circuitos totales requeridos en el 
receptor son los siguientes:

12. - Un detector de fase de línea Ir-f que actúa - 
substancialmente en el estado de sincronización,

22, — Un circuito colector de linea que convier­
te un estado de no sincronización bajo cualquier condicio­
nes en un estado de sincronización.

32. - Un detector de fase de imagen B ̂  que, prefe­
rentemente, está diseñado de modo tal como para asistir la 
acción sincronizadora directa.

42. - Un circuito colector de imagen B^ que convier­
te un estado de no sincronización bajo cualquier condicio­
nes en un estado de sincronización.

Ahora bien, en los circuitos que no funciona en for­
ma totalmente automática, es bien conocido montar los dos 
potenciómetros que controlan las frecuencias del oscilador 
dé línea y del oscilador de imagen sobre un eje común de 
modo que las frecuencias tanto del oscilador de imagen co­
mo del oscilador de línea pueden ser gobernadas haciendo 
girar este eje.

Esto se basa en el reconocimiento del hecho de que, 
en el extremo de transmisión, las señales de sincronización 
de imagen y las señales de incronización de línea son deri­
vadas de osciladores que están acoplados entre sí a través 
de circuitos divisionales. Por lo tanto, si varía la fre-

-  2 -



5

10

15

20

25

30

euencla de la señal de sincronización de línea» la frecuen­
cia de la señal de sincronización de imagen sufre u rb varia 
oión proporcional. Sin embargo, en este caso, no se ha to­
mado en cuenta, el hecho que los osciladores en el receptor 
pueden presentar un cierto desplazamiento lento de frecuen 
cia. Más en particular, si el oscilador de línea está dise­
ñado como oscilador de onda senoidal y el oscilador de ima­
gen está diseñado como oscilador de relajamiento, el des­
plazamiento de frecuencia de este último puede ser mucho 
mayor que el del primero.

El control por medio de un eje común resulta enton­
ces imposible dado que, debido a la diferencia entre los 
desplazamientos de frecuencia de los dos osciladores, el 
ajuste inicial de los dos potenciómetros, que está basado 
en un factor de proporcionalidad determinado por la señal 
transmitida, es insuficiente, especialmente en los casos 
límite entre el estado de no sincronización y el estado de 
sincronización, para ajustar la frecuencia corresta tanto 
para el oscilador de línea como para el oscilador de imagen 
en cualquier situación que ocurra.

Sin embargo, en los dispositivos sincronizadores —  
automáticos del tipo descripto precedentemente, es posible 
aplicar exitosamente el mencionado principio, y el circui­
to de acuerdo con la presénte invención con este fin se ca­
racteriza por el hecho de que una tensión continua deriva­
da desde el detector de fase de línea 1*^ es aplicada sea 
directamente, o a través del detector de fase de imagen B~f 
al oscilador de imagen.

El circuito de acuerdo con la presente invención ofre­
ce por lo tanto la ventaja de provocar una variación propor­
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cional en. la frecuencia del oscilador de imagen ai es modi­
ficada la frecuencia de sincronización de línea (cambio de 
transmisor). El desplazamiento del oscilador de imagen es 
compensado entonces por el ptopio detector de fase .
El conjunto sincronizador de imagen en lo que a la sincro­
nización directa se refiere* es mantenido entonces en la 
zona óptica de fases g(aproximadamente desde l/4 a 2/3 de
la máxima variación de fase posible), de modo que en cual­
quier caso que ocurra, se obtiene la insensibilidad óptica 
a interferencias y se evita la así llamada "corrida" de la 
imagen en sentido vertical debido a la desaparición de uno
0 más de las impulsos sincronizadores de imagen.

A fin de que la presente invención puede ser fácil­
mente llevada a la práctica, una realización de la misma 
se describirá a continuación más detalladamente, a título 
de ejemplo, con referencia a los dibujos que se acompañan, 
en los que:

La figura 1 muestra el diagrama en bloque y la figu­
ra 2 un diagrama de conexiones posible del circuito.

Las figuras 3 y 4 se dan con fines explicativos.
En la fi gira 1, los impulsos sincronizadores de línea

1 son aplicados al detector de fase de línea L'f’ , que lle­
va la referencia 2. El detector de fase 2 obtiene, a través 
de un conductor 3, una señal de referencia derivada de un 
oscilador de línea 4» de modo que la tensión de salida del 
detector de fase 2, que es filtrado substancialmente para 
constituir una tensión continua en una red de filtro 5, es 
una medida de la desviaoión de la señal del oscilador con
respecto a la señal de sincronización de línea, La tensión 
continua obtenida de 5 es aplicada a un circuito de control
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6 que permite controlar el oscilador de línea. Si el osci­
lador de línea 4 es un oscilador senoidal» el circuito de 
control 6 puede ser un circuito de reactancia.

La señal sincronizadoi-a de línea 1 también es aplica­
da al circuito colector de línea L^ que lleva la referencia 
7. Si circuito colector de linea 7 comprende un circuito de 
compuerta 8 que es controlado desde un detector de coinci­
dencia 9 de una manera ya conocida. Este control se efec- 
tda de una manera tal que la compuerta 8 es abierta en el 
estado de no sincronización y es cerrada en el estado de 
sincronización de modo que en el estado de no sincroniza­
ción los impulsos de sincronización de línea 1 pueden ser 
aplicados a través de un conductor 10, para la sincroniza­
ción directa, al oscilador 4. El detector de coincidencia 
9 es alimentado con los impulsos de sincronización de línea 
1 y, a través de un conductor 11, con una señal de referen­
cia derivada del oscilador 4.

Similarmente en la figura 1, los impulsos rectangular 
íes de sincronización de imagen 12 son aplicados al detec­
tor de fase de imagen B que lleva la referencia 13. El 
detector de fase 13 recibe una señal de referecia que es 
derivada de un oscilador de imagen 14 y que es invertida 
en fase en un dispositivo inversor de fase 15, de modo que 
la tensión de salida de 13» después de haber sido filtrada 
substancialmente para constituir una tensión continua en 
una red de filtro 16, es aplicada como tensión de control 
al oscilador 14. En el ejemplo bajo considei’ación, el osci­
lador 14 es del tipo Miller-fransitron al cual debe aplicar 
se una tensión de control negativa. La señal de salida de 
13 por lo tanto es un impulso negativo con una duración que
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depende de la diferencia de fase entre la señal de sincro­
nización y la señal del oscilador.

los impulsos de sincronización de imagen también son 
aplicados el circuito colector de imagen B.̂ , que lleva la
referencia 17* £1 oscilador Ivíiller—Transitron debe ser —— 
alimentado con impulsos sincronizadores negativos de modo 
que la polaridad de los impulsos sincronizadores de imagen 
18 aplicados a 17 también debe ser negativa*

Los impulsos sincronizadores de, imagen 18 son apli­
cados a una red integradora 19 que está asociada con el
circuito colector de imagen 17 y en cuya salida se producen 
los impulsos sincronizadores triangulares 20 que son reque­
ridos para el logro de un funcionamiento satisfactorio, los 
impulsos de sincronización 20 son aplicados a través de un 
atenuador 21 asociado con 17» para sincronización directa, 
al oscilador de imagen 14.

Será evidente que, si en lugar del oscilador Mller- 
Iransiton, se usara un oscilador de relajamiento de otro 
tipo, no sería necesario que el impulso obtenido de 13, co­
mo los impulsos sincronizadores de imagen 18, sean negati­
vos.

En el estado de sincronización, los impulsos de sin­
cronización 20 son atenuados dado que desdé un detector de 
coincidencia asociado 22 es derivada una tensión de salida 
que controla el atenuador, 21. Con este fin, los impulsos 
sincronizadores de imagen 12 y una señal de referencia de­
rizada del oscilador 14 son .aplicadas al detector de coin­
cidencia 22.

De acuerdo con al principio de la presente invención, 
la tensión de salida del detector de fase de línea 2 es _
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aplicada a la red de filtro 16 del dispositivo sincroniza­

dor de imagen.
Con el fin de clarificar la ventaja así obtenida, se 

describiré a continuación el funcionamiento del dispositi­
vo sincronizador de imagen descripto con referencia a las 
figuras 3 y 4» sin la medida tomada de acuerdo con la pre­
sente invención.

En la figura 3# una curva 23 indica la sefíal diente 
de sierra generada por el oscilador 14. Una curva 24 ilus­
tra la señal sincronizadora de imagen integrada que actúa- 
ria sin la presencia del atenuador 21. Una curva 25 mues­
tra la señal de sincronización de imagen integrada cuando 
actda el atenuador 21.

Los impulsos sincronizadores 24 y 25 están ilustra­
dos en sentido positivo por razones de simplificación, con 
el fin de ilustrar que en cada caso el principio del retor^- 
no de la señal diente de sierra se inicia sea cuando la cur 
va 25 se cruza con la curva 23. Lal como se ha mencionado 
previamente, los impulsos sincronizadores de imagen inte­
grados son actualmente negativos.

Si la frecuencia de la señal sincronizadora de ima­
gen tiene el valor nominal, el principio del retorno de la 
tensión diente de sierra se inicia aproximadamente en el 
medio entre los instantes t^ y tg, donde I - represen­
ta la duración de un impulso sincronizador de linea. Supón­
gase por ejemplo, que esta frecuencia nominal es 50 c/s, 
pero que pueden ocurrir desplazamientos entre 48 a 52 c/s. 
El principio del retomo es desplazado entonces más hacia 
el instante t^ a medida que el desplazamiento de frecuencia 
de la sefíal sincronizadora de imagen se aproxima más a los
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48 c/s, y ©s desplazada hacia el instante tg si el despla-
zimiento de frecuencia se aproxima a los 52 c/s.

La figura 3 ilustra el caso en que la frecuencia de 
la señal sincronizadora de imagen es exactamente 50 c/s 
y el principio del retorno se encuentra así aproximadamente 
a distanoia igual entre t̂ _ y tg. Con el fin de permitir - 
una sincronización directa* la frecuencia natural del osci 
lador 14 siempre debe ser más baja que la de la señal sin­
cronizadora de imagen y por lo tanto debe ser inferior a 

10 48 c/s. Esta frecuencia natural está determinada por la lí­
nea 26 en la figura 3* es decir, por el potencial al cual 
puede descender la tensión anodica del pentodo usado en el 
circuito oscilador Mller-Iransitron antes que empiece el 
retorno.

15 Cuando el atenuador 21 no es operativo por ejemplo
un corto tiempo después que el estado de nó sincronización 
hay sido convertido al estado de sincronización, son acti­
vos los impulsos no atenuados 24 que fluctúan alrededor de 
un valor medio representado por la línea 26. A medida que 

20 transcurre del tiempo, se forma una tensión de salida sobre
la red de filtro 16 y esta tensión desplaza la línea 26 ha­
cia arriba hasta el nivel indicado por la línea 27 de modo 
que, sin los impulsos de sincronización, el principio del 
retorno se iniciaría en los instantes t^ en lugar de los 

25 instantes t^. En otras palabras, la frecuencia natural del
oscilador 14 ha sido aparentemente aumentada de modo que 
simultáneamente los impulsos de sincronización pueden ser 
atenuados por el atenuador 21 hasta que en el estado de —  
equilibrio ocurren los impulsos 25 que fluctdan alrededor 

30 ¿le un valor medio representado por la línea 27. La figura
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4. en la cual las; curvas y líneas correspondientes llevan 
los mismos números de referencia que en la figura 3» mues­
tra una condición en la cual del de aplazamiento de frecuencia 
es mayor que en el caso de la figura 3 y en que la fre­
cuencia de la señal sincronizadora de imagen es, por ejem­
plo, 51,9 c/s. Como resultato, la linea 26 es desplazada 
hacia arriba hasta un nivel por encima del indicado por 
la línea 27, es decir, el nivel representado por la línea 
28, de modo que la frecuencia natural aparente del oscila­
dor 14 es aumentada aún más debido a que el principio del 
retorno sin impulsos de sincronización empieza ahora en 
los instantes t^ que están ubicados antes que los instan­
tes t^.

Con el fin de permitir que la línea 25 pueda ser des­
plazada hasta el nivel superior 8 el principio del retorno, 
que es iniciado sea por los impulsos no atenuados 24 o 

por los impulsos atenuados 25, debe ser desplazado más hacia 
el instante t2» dado que si esto no fuera así la duración 
de los impulsos de salida de 13 no aumenta y, por lo tanto, 
no puede formarse sobre los terminales de salida 16, una 
tensión más elevada.

De esto sigue que, para desviaciones de frecuencia 
muy grandes, el retorno siempre empieza substancialmente 
en la cresta de un impulso de sincronización.

Si debido a una interferencia exterior, desaparecen 
uno o más impulsos de sincronización, entonces en el caso 
de una diferencia de frecuencia grande, el impulso de sin­
cronización que ocurre como primero después de tal desapa­
rición, no es capaz de restaurar inmediatamente el estado 
de sincronización, y deben pasar varios periódos hasta que
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la sincronización directa resulte posible nuevamente.
Esto se aclara adn más en la mitad de la derecha de 

la figura 4 en la cual ha sido omitido el tercer impulso 
de la serie de impulsos 25.

la amplitud del cuarto impulso, que está ilustrado 
nuevamente, no tiene punto de cruce con la curva 23, de 
modo que no puede producirse la sincronización directa.
El quinto impulso está desplazado en fase adn más con res­
pecto a la señal diente de 3ierra y solo después de vaz’ioa 
períodos un impulso 25 puede cruzar nuevamente la curva 
23 de modo que puede restaurarse la sincronización direc­
ta. La imagen proyectada corre entonces por la pantalla de 
imagen desde el momento en que es restaurada la sincroni­
zación.

Sin embargo, si el retorno siempre se iniciara por 
la sincronización directa a igual distancia entre los ins­
tantes t^ y t2» o en un instante más cercano a t^» enton­
ces en el caso de la desaparición de un impulso de sincro­
nización, la posibilidad de que el primer impulso que ocu­
rre no restaure la sincronización, es mucho menor dado que 
la parte inversa disponible es mayor. Esto puede observar­
se por ejemplo en la mitad de la derecha de la figura 3 - 
donde también ha desaparecido un impulso de sincronización 
y, no obstante esto, el impulso inmediato siguiente restau­
ra la sincronización directa.

En principio, la desventaja puede obviarse atenuando 
los impulsos 25 en un grado menos. Sin embargo, si la di­
ferencia en freouencia entre la señal de sincronización y 
la señal del oscilador es pequeña (por ejemplo si la fre­
cuencia natural del oscilador es 47 c/s y la freouencia de
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la señal 3incronizadora es 48 c/s, el principio del retor­
no iniciado por el impulso de sincronización sería despla­
zado así, más hacia el instante t^ en comparación a lo que 
ocurriría con una amplitud menos grande.

Dado que el momento del principio del retorno en es­
te caso se aproxima mucho a la línea 26, la que es despla­
zada solo muy poco en la dirección de un nivel más eleva­
do, interferencias muy pequeñas (componentes de ruido, por 
ejemplo) para las cuales el nivel de la línea 25 desplaza­
da hacia arriba también debe considerarse como valor prome­
dio, también son capaes de iniciar el principio del retor­
no antes de que lo pueda hacer la sincronización directa.

De lo que antecede sigue que es deseable no proveer 
el instante de iniciación del principio del retorno dema­
siado carca del instante t^ o al instante t2»

En la disposición de circuito de acuerdo con la pre­
sente invención, esto se logra agregando toda o una parte 
de la tensión continua generada por el detector de fase 2 
a la tensión continua generada por el detector de fase de 
imagen 13. Así es posible desplazar el nivel de la línea 
26 por encima o por debajo del nivel determinado por el 
detector de fase 13.

Cuando la diferencia de fase entre la señal diente 
de sierra, y la señal paleante es representada p o r ^  y si 
"P = O, si el principio del retorno ocurre en el instante 
ti» Y si = V  maX si esto ocurre en el instante tg, enton­

ces en una realización preferida de la disposición de cir­
cuito de acuerdo con la invención, una parte de la tensión 
del detector de fase de línea 2 es aplicada a la red 16 que 
pertenece al detector de fase de imagen, 13, de un modo tal
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que, para cualquier desviación de frecuencia que podrían
ocurrir, el principio del retorno siempre ocurre en una -
zona comprendida entre l A  y l/5 t* max

De esta manera existe una seguridad bastante grande 
que, por una parte, el desplazamiento de la imagen es impo­
sible cuando desaparecen uno o más impulsos sincronizadores 
de imagen y, por la otra, se evita una iniciación indesea­
ble del retomo, como resultado de pequeñas interferencias. 
Una interferencia de gran amplitud dificilmente puede ocu- 
rir debido a las demás medidas tomadas en el receptor de 
televisión. Además, la medida descripta ofrece la ventaja 
que, dado que el desplazamiento del principio del retorno 
debido a variaciones da la señal sincronizadora de imagen 
ha sido llevado hacia el interior del referido rango de fa­
se, oualquier desplazamiento lento del oscilador de imagen 
que podría ocurrir en los casos límite, ya no causa dificul­
tad alguna dado que fuera de este rango de fase, está dispo­
nible siempre un inversor para la neutralización del despla­
zamiento lento del oscilador.

Será evidente que las ventajas que se derivan de la 
aplicación de la tensión obtenida del detector de fase de 
línea 2 a la red de filtro 16 no están limitadas solamente 
al estado de. sincronización plana del dispositivo sincroni­
zador de imagen.

Si la tensión de referencia derivada del detector de

fase de linea 2 es aplicada directamente al oscilador 12 a 
través de una red de filtro separada cuya constante de tiem­
po es mucho más pequeña que la de la red 16, entonces la —  
frecuencia natural del oscilador 14 ya puede ser controlada 
ligeramente al establecerse la sincronización. Si la ampli-
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tud de. los impulsos sincronizadores de imagen no atenuados 
es demasiado pequeña para estable cer la tensión del detec­
tor de fase de línea en un grado tal que resulte posible 
la sincronización directa.

la figura 2 muestra en diaframa de conexiones posi­
ble de una disposición de circuito tal como se ilustra en 
bloque en la figura 1. Los impulsos sincronizadores de li­
nea 1 son aplicados a un detector de fase 2 que comprende 
dos diodos 29 y 30 y 31 y 32 conectado paralelamente al 
mismo. Los dos diodos son alimentados con dos señales de 
referencia diente de sierra obtenidas de las fuentes de 
señal 33 y 34 a través de los capacitores 35 y 36. Estas 
señales de referencia están en oposición de fase de modo 
que se obtiene un deteotor de fase simétrico. La tensión 
continua generada por el detector de fase 2 es aplicada a 
través de la red de filtro 5 al circuito de reactancia 6 
que controla el oscilador de onda senoidal 4. Las fuentes 
de señal 33 y 34 son representaciones esquemáticas de cir­
cuito que convierten una señal obtenida del osoilador se­
noidal 4 sn una señal de referencia de forma y fase desea­
das.

Los impulsos sincronizadores de línea 1 también son 
aplicados a la grilla de comando de una válvula 37 que está 
asociada con el detector de coincidencia 9» y a la grilla 

de comando de una válvula 38 asociada con el circuito de - 
compuerta 8. Además, impulsos de retorno de linea 39 son 
aplicados al anodo de la válvula 37. Silos pueden ser deri­
vados del transformador de salida de línea incluido en el 
circuito anodico de la válvula de salida de línea. Esta vál 
vula de salida es controlada por una señal derivada del os-
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cilador 4.
Bn al casó da coincidencia entra los impulsos 1 y 39,

la válvula 37 conduce corriente y la válvula 33 está blo­
queada. Si no existe coincidencia entre estos impulsos, la 
válvula 38 es conductora y los impulsos sincronizadores 1 
son aplicados para la sincronización directa al oscilador 
4.

Desde el punto 40 está establecida una conexión a 
través de un resistor 41 a una red de filtro 16 del detec­
tor de fase de imagen 13. Bsta red de filtro comprende un 
capacitor electrolítico 42- y un resistor 43 conectado pa­
ralelamente al mismo. La constante de tiempo de la red de 
filtro 16 es muy grande, con el fin de obtener una acción 
de volante satisfactoria del dispositivo sincronizador de 
imagen. La relación entra los resistores 41 y 43 es elegi­
da de modo que precisamente aquella porción de la tensión 
generada por el detector de fase 2 sea agregada a la ten­
sión generada sobre 16 que es necesaria para ajustar el 
rango de fases deseado de l/4 basta 1/3 de'i3 max

El detector de fase de línea 2 está deseñado simétri­
camente de modo que el mismo puede entregar una tensión po­
sitiva o negativa según el frecuencia de la señal sincroni- 
zadora de línea o la señal sincronizadora de imagen se des­
vía hacia un lado o el otro con respecto a la frecuencia de 
línea y de imagen, nominales. El detector de fase 13 es asi­

métrico y, durante el funcionamiento, siempre entrega una 
tensión negativa. Esto implica que, si la frecuencia se des­
vía a un valor superior que la frecuencia nominal, la sali­
da negativa del detector de fase de imagen 13 debe ser aumen 
tada y-, si la frecuencia se desvía hacia un valor inferior
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1
que la frecuencia nominal, la tensión de salida negativa 

debe ser disminuida. Esto coopera para mantener la fase

erj la zona entre 1/4 y 1/3 En el caso de una di­
ferencia de frecuencia pequeña entre la señal sincroniza- 
dora de imagen y la señal del oscilador de imagen, se ne­
cesita una diferencia de fase ligeramente superior, dado 
que la tensión continua negativa generada por el detector 
de fase de imagen 13 es disminuida por la tensión del detec­
tor de fase de línea 2. Sin embargo, para una diferencia 
de frecuencia grande, la tensión negativa de 13 es aumenta­
da de modo que se necesita una diferencia de fase menor.

El funcionamiento del dispositivo sincronizador de 
imagen mostrado en la figura 2 es comprensible en lo que 
a sus otros detalles se refiere. Dehe mencionarse solamen­
te que la tensión continua combinada del detector de fase 
de línea y del detector de fase de imagen es aplicada, a 
través de un resistor 44 a la grilla supresora de un pen­
todo 45 que forma parte del oscilador Miller—Transitron 14* 
Por ejemplo, si se usara un oscilador de bloqueo o un muí— 
tivibrador como oscilador de relajamiento, lo que antecede 
es válido sin restricción alguna, pero las polaridades de 
las tensiones entregadas por los detectores de fase 2 y 13 
deben ser adaptadas correspondientemente, como también la 
polaridad de los impulsos sincronizadores de imagen.

El detector de coincidencia 22 confeiene una válvula 
46, cuya grilla de control es alimentada con los impulsos 
sincronizadores de imagen 12. los impulsos 47 que ocurren 
durante el tiempo de retorno de la imagen son aplicados al 
anodo de la válvula 46. Estos impulsos son derivados por 
diferenciación de la señal diente de sierra obtenida de 14
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por medio de un capacitor 48 y un resistor 49. A medida 
que mejora la coincidencia entre los impulsos 12 y 47, el 
atenuador 21 atenúa en grado mayor los impulsos integrados 
en 19.

Será evidente que, a medida que se usa un oscilador 
de relajamiento menos snesible, la tensión derivada del
detector de fase de línea debe ser mayor que en el caso 
descripto precedentemente. Entonces puede resultar nece­
sario bajo ciertas condiciones que sea aprovechada no so­
lamente la tensión total generada por el detector de fase 
2, sino que la misma don amplificada para lograr el obje­
tivo deseado.

Esta solicitud que corresponde a la presentada en 
Holanda, el 29 de Abril de 1.959, bajo el número 238.755, 
se acoge a los beneficios del artículo 51 del vigente Es­
tatuto sobre Propiedad Industrial.

20

25

30

- N O T A ­

LOS puntos de invención propia y nueva que se pre­
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente 
de Invención, en España, por VEINTE años, son los siguien­
tes:

la. - Una disposición de circuito para un receptor 
de televisión que comprende un dispositivo sincronizador 
de línea automático constituido por un detector de fase de 
línea i f  y un circuito colector de línea y un disposi­
tivo sincronizador de imagen automático constituido por un 
detector de fase de imagen B^f y un circuito colector de
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imagen 3¿, caracterizada por el hecho de que u.na tensión 
continua derivada del detector de fase de línea L -fes -

10

15

2o

aplicada sea directamente, o a través del detector de fase

22o - Una disposición de circuito de acuerdo con la 
reivindicación 1, en que en el estado de sincronización 
de fase máxima posible entre la señal sincronizadora de 
imagen y la señal de oscilador de imagen, sea debido a va­
riaciones de frecuencia en la señal sincronizadora de ima­
gen o debido a un desplazamiento lento de frecuencia del 
oscilador de imagen, puede ser igual a ̂ m a x  Sraáost ca­
racterizada por el hecho de que la tensión derivada del 
detector de fase de línea tiene un valor tal que la refe­
rida desviación de fase debido a variaciones de frecuencia 
en la señal sincronizadora de imagen es reducida al rango

32. - Una disposición de circuito para un receptor 
de televisión.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, 
representado en los dibujos que se acompañan, y con los fi­
nes que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escritas
a máquina por una sola de sus caras. 2 7

de imagen B \  , al oscilador d9 imagen.

Madrid,
P.A.
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