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e nombre de N.V, PHILIPS'GLOEILAMPENFABRIEKEN, entided ho-
lendesa, esteblecide en Emmasingel 29, Eindhoven, Holands,

poxr:

WUNA DISPOSICION DE CIRCUITO PARA UN RECEPTOR DE
| | TELEVISION". |

La presente invencién se refiere a disposiciones de
circuito para receptores de televisidn que comprenden un
dispositivoe sincronizedor auwtomdtico de lfnea, constitui-
do por un detector de fase de linea L70 y un circuito co-
lector de lines I'i' y un dispositivo sincronizador automé
tico de imagen constitufdo por un detector de fase de imsg

gen B-P ¥y un circuito colector de imagen Bi'
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En la técnica moderna de recepcidn de televieidn, el
objetc de hacer completamente sutombticos tanto el dispo-
sitivo parae la sincronizecidn del oscilador de linea como
el dispositivo pera la sincronizacidn del osciledor de ime—
gen. |

Con este fin, los circuitos totales requeridos en el
receptdr son los siguientes:

12. - Un detector de fase de linea I-{ que actlia -
substancislmente en el estado de sincronizacién.

20, - Un circuito colector de linea Li gue convier-
te un estado de no sincrbnizacién bajo cualgquier condicio-
nes en un estedo de sincronizacidn.

32, - Un detector de fase de imagen B-{ que, prefe-
renteme nte, estd disefiado de modo tel como pers asistir la
accién sincronizedora directa.

42, - Un circuito colector de imagen Bi que convier-
te un eétado de no sincronizecidn bajo cualéuier condicio-
nes en un estado de sincronizecidn.

Ahore bien, en los circuitos que no funcione en for-
me. totalmente sutomética, es bien conocido montar los dos
potencibmetros que controlan las frecuencias del oscilador
de 1ines y del oscilador de imegen sobre un eje comin de
modo que las frecuencias tanto del osciledor de imagen co-
mo del osciledor de linea pueden ser gobernadas haciendo
glrar este eje.

Esto me basa en el reconocimiento del hecho de quse,
en el extremo de transmisidn, las sefinles de sincronizecidn
de imagen y las sefiales de incronizecidén de linea son deri-~
vades de osciledores gque estén amcoplados entre si a través

de circuitos divisionales. Por lo tanto, ei varia la fre-
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cuencis de la seifial de siheronizaeién de linea, la frecuen-
cia de la sefial de sincronizecibdn de imegen sufre ura veria
cién proporcional. Sin embargo, en este caso, no se ha to-
nado en cuenta, el hecho que los osciladores en el receptor
pueden presentar un cierto desplazamiento lentec de frecuen
cia. Nés en particular, si el ogoilador de lines estd dise-
fiado como osciledor de onde senocidal y el osciledor de ime-~
gen estd disefiado como osciledor de relejeniento, el des~
plezemiento de frecuencisa de este ﬁltimo puede ser mucho
mayor que el del primero.

El control por medic de un eje comin resulta enton-
ces imposible dado que, debido e la diferencia entre los
desplazemientos de frecuencia de los dos osciladores, el
ajuste inicial de los dos potencidmetroe, que estd basado
en un factor de proporcionalided determinedo por la sefial
transmitids, es insuficiente, esPeciélmente en loe casos
limite entre el estado de no sincronizecién y el estado de
gincronizecidn, para-ajustér la frecuencie corresta tanto
pare el osciledor de linea como pare el osciladér de imegen
en cunalguier situacibn que ocurre.

Sin embargo, en los dispositivos sincronizedores --—

autométicos del tipo descripto precedentemente, eg posible

aplicar exitosamente el menciornedo principio, y el cireui~

to de acuerdo con la preéente inveneién con este fin se ce-~
racterize por el hecho de que una tensidn continue derive-
da desde el detector de fase de lines L“f es aplicada ses
directame nte, o a través del detector de fase de imagen B'?
al osciledor de imegen. |

El circuito de azcuerdo con le presente invencidn ofre-

ce por lo tanto la ventaje de provocar una veriacidn propor-
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cional en la frecuencia del oscilador de imagen si es modi-
ficada la frecuencia de sincronizecién de 1{nes (cambio de
tranemisor). Bl desplazamiento del oscilador de imagen es
compensado'entonces por el ptopio detector de fase B¥ .
El conjunto sincronizedor de imsgen en lo que & le sincro-
nizecién directa se refiere, es mantenido entonces en la
zona Sptice de fases g(eproximedenente desde 1/4 & 1/3 de
la méxima variacién de.fase posible), de modo éue enncual-
quier caso que ocurra, se obtiene le insensibilided Sptica
& interferencias y se evite la as{ llamada "corrida" de la
imagen en sentido vertical debido a la desaparici6n“de'ung
o més de las impulsos sincronizedores de imagen.

A fin de que le presente invencidn puede ser fécil-
mente ilevada a la préectica, una realizecién de la misma
se describiréd a continuacidén més detelladamente, a titulo
de ejemplo, con referencia a lés dibujos que se acompafisn,
en los que:

Ia figure 1 muestre el diagrama en bloque y la figu~
ra 2 un diegrema de conexiones posible del circuito.

Las figuras'3 ¥y 4 ege dan con fines explicativos.

En la figra 1, los impulsos sincronizedores de 1fnes
1l son aplicados al detector de fase de linea L , que lle-
va la referencia 2. El detector de fase 2 obtiene, & través
de un conductor 3, una sefial de referencie derivada de un
osciledor de lines 4, de nodo que la tensidn de salide del
detector de fase 2, que es filtrado substancialmente para
constituir una tensién continue en una red de filtro 5, es

ung nmedide de la desviaoién de la sefial del osciledor con
respecto e la sefial de sincronizacién de lfines, Ia tensién

continua obitenida de 5 es aplicada & un circuito de control
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6 que permite controlar el oscilador de l{nea., Si el osci-
lador de linea 4 es un oscilador senoidal, el circuitc de
control 6 puede ser un.circuito de reactancie.

La sefial sincronizedorsa de lfnea 1 también es aplicae-
da al circuito colector de linee Li que lleva lea referencie
7. Bl circuito oolecto: de lines 7 comnprende un circuito de
corpuerts 8 gque es controlado desde un detector de coinci-
dencia 9 de une manera ys conocida. Este control se efec-
tia de una maner; tal que le compuerte 8 es sbierta en el
estado de no sincronizacidn y es cerrada en el estado de
sincronizecién de modo que en el estado de no sincroniza-
cidn los impulsos de sincronizacidn de lfnea 1 pueden ser
aplicados & través de un conductor 10, pars la sincroniza-
cidn directa, el osciledor 4. El detector de coincidencia
9 es alimentado con los impulsos de sincronizacién de lines
1y, a través de un conductor 11, con una sefinl de referen-
cia deriveda del oscilador 4.

Similarmenté en le figura 1, los impulsos rectangule-
res de sincronizacidn de imagen 12 son aplicados al detec-
tor de fase de imagen B“? gue lleve la referencia 13. El
detector de fase 13 reéibe une sefial de referecia gque es
deriveda de un osciladof de imagen 14 y que es invertide
en fase en un dispositivo inversor de fase 15, de modo que
le tensidén de salide de 13, después de haber sido filtrade
substancialmente pera constituir una tensién contimme en
una red de filtro 16, es eplicade como tensién de control
al osciledor 14. En el ejemplo bajo considerscidn, el osci-
lador 14 es del tipo Miller-Transitron al cual debe eplicar
se una ténsién de control negativa. Ta sefial de salide de

13 por lo tanto es un impulso negetivo con una durascién que
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depende de le diferencis de fase entré l
nizacidn y le sefial del oscilador.

‘Tos impulsos de sincronizacién de inagen tembién son
aplicedos el circuito colector de imagén By, que lleve la
referencia 17. El oscilador Miller-Transitron debe ser —-
alimentado con.impulsos»sincronizadbres negatives de modo
que le poleridad de los impulsos sineronizedores de imagen
16 aplicados a 17 tembiér debe ser negetiva.

Los impulsos sincronizadoreé de. imagen 18 son gpli-
cados a una red integradors 19 que ests asociada'cdn el
circuito colector de 1magen 17 y en cuya salida se producen
los impulsos sineronizadores triangulares 20 que son reque~
ridos pars el logro de un funcionamiento satisfactorio. Ios
impulsos de sincronizacién 20 son aplicasdos a través de un
atenuador 21 esociade con 17, pars sincronizacién directa,
al ogcilador de imagen 14.

Serd evidente que.’si,eh luger del osciledor Miller-

Trensiton, se usara un oscilsdor de relejamiento de otro

tipo, no serf{s neceserio que el impulso obtepido de 13, co-

mo los impulsos sincronizedores de imegen 18, sean negati-
vos. | |

En el estado de ginecronizacién, los impulsos de sin-
oronizacién 20 son atenuados dedo que desde un detector de
coincidencia asociado 22 es derivede una tensién de salida
que controle el atenuaddr. 21l. Con este fin, los impulsos
sincronizedores de imagen 12 y unae sefial de referencis de-
rizeda del oscilador 14 son aplicedas al detector de coin-
cidencia 22,

De acuerdo con al prineipio de la presente inveneidn,

la tenéién.de saelide del detector de fase de li{mnes 2 eg —
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aplicada & la red de filtro 16 del dispositivo sincroniza-

dor de imagen.

Con el fin de clerificar le ventaja asi obtenida, se
deseribird a continuacidn el funcionamiento del dispositi-
vo sincronizador de imagen descripto con referencia a las
figures 3 y 4, sin la medida tomeda de acuerdo con la pre-
sente invencién. _

BEn la figura 3, una curva 23 indica la sefinl diente
de sierra generada por el osciledor l4. Une curva 24 ilus-
tra le sefial sincronizadors de imagen integrada que actia-
ria sin la presencig del etenuador 21, Una curvae 25 muesg-
tre la sefial de sincronizacidn de imagen integrade cuando
actia el stenuador 21.

Los impulsos sincronizedores 24 y 25 estén ilustra-
dos en sentido positivo por razones de simplificacién, con
el fin de ilustrer que en cada caso el principio del retor-
no de la sgefial diente de sierra se inicia sea cuando la cur
va 25 se cruze con la curva 23. Tal como se ha mencionedo
previemente, los impulsos sincronizedores de imagen inte-
grados son actualmente negativos.

Si la frecuencia de la sefial sincronizadore de ima-
gén tiene el vealor nominsl, el principio del retorno Qe la
tensién diente de sierra se inicia sproximedemente en el
mdio entre los instentes tl y tz. don‘de“f2 - Tl represen-
te la durecién de un impulso sincronizedor de linea. Supén-
gase por ejemplo, que eéta frecuencia nominsl es 50 ¢/s,
pero que pueden ocurrir desplazemientos entre 48 a 52“0/5.
El principio del retorno es desplazaﬂo entonces més hacia
el instante t; a medids que el desplazamiento dé frecuenclia

de la sefial sincronizadore de imagen se sproxims més a los
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48 ¢/s, y es desplazada hacie el instante t2 81 el despla-
zimiento de frecuencis se aproxima a los 52 ¢/s.

La figura 3 ilustra el caso en que la frecuencia de
le sefial sincronizadora de imegen es exactame nte 50 ¢/s
¥ el principio del retorno se encuentra ssi aproximadémente
e distancia iguel entre 1 ¥ tz. Con el fin de permitir -
une. sineronizacidén directa, la frecuencis natural del osci
ledor 14 siempre debe ser més baja que la de la sefial sin-
cronizadora de imagen y por lo tanto debe ser inferior a
48 ¢/s. Esta frecuencie naturel estéd determinede por la 11~
nea 26 en la figara 3, es decir, por el potencial al cual
puede’descender le tensién anodice del pentodo usado en el
circuito oscilador Miller;Transitron antes que empiece el
retorno.

Cuande el atenuador 21 no es operativo por ejemplo
un cofto tiempo después que el estado de no sincronizacidn
hay sido convertido al estado de sincronizaecidn, son acti-
vos los impulsos no atenuados 24 que fluctuan alrededor de
un valor medio representado por la linea 26. A ﬁedida que
transcurre del tiempo, se forme unse tensién de salida sobre
la red de filtro 16 y esta tensidén desplaza la linea 26 ha~
cie arriba hasta el nivel indicado por la lfnea 27 de modo
que, sin los impulsos de sincronizecidn, el principio del
retorno se iniciarie en los instantes t, en lugar de los
instantes t3. En otras paslebras, la frecuencia natural del
ogcilador 14 ha sido aparentemente sumentada de modo que
simultineamente los impulsos de sincronizacidn pueden ser

atenuados por el atenuador 21 hesta que en el estedo de —-

'equilibrio ocurren los impulsos 25 que fluctian alrededor

de un valor medio representado por le linea 27. La figurs
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4, en la cual las curves y linees correspondientes llevan

los mismos nimeros de referencia que en la figura 3, mues-

tre una condicidn en la cuasl del desplazamiento de frecuencisa

es nayor que en el caso de la figura 3 y en que la fre-
cuencia de 1lg saﬁal sincronizedora de imagen es, por ejem-
plo, 51,9 ¢/s. Como resultato, la linea 26 es desplazeds
hacie arribe haste un nivel por encipe del indicado por
la 1linea 27, es decir, el nivel representado por le linea
28, de ﬁodo que la frecuencie natural aparente del oscilae-
dor 14 es sumentede aln més debido a que el principio del
retorno sin impulsos de sincronizacién empieza ahora en
los instentes ts'que estédn ubicados antes que los instan~
tes t4. |

Con el fin de permitir que la lines 25 pueda ser des-
plazada hasta el nivel superior 8 el principio del retorno,

que es iniciedo see por los impulsos no atenuados 24 o
por los impulsos atenuados 25, debe ger desplazédo nas hacis
el instante t,» dado que sl esto no fuera asi la duracién
de log impulsos de salida de 13 no eumenta y, por lo tanto,
no puede formarse sobre los terminales de salida 16, uns
tensién nés elevada.

De esto sigue que, para desviaciones de frecuencisa
myy grandes, ol fetdrno siempre empieze substancialmente
en la creste de un impulso de sincronizacida.

81 debido a unae interferencia sxtesrior, desaparecen
uno o mds impulsos de sincronizacidn, entonces en el casgo
de una diferencia de frecuencis grande, el impulso de sin-
cronizacidn que ocurre como primero después de tal desapa-
ricidn, no es capaz de restaurar inmediatamente el estado

de sincronizacidn, y deben pasar varios periddos haste que
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la sincrénizacidn directa resulte posible nnevamente,

Esto se aclara aln més en la mitad de la derecha de
la figura 4 en la cunal ha sido omitido el tercer impulso
de la serie de impulsos 25.

Ie amplitud del cuarto impulso, que estd ilustrado
nuevanente, no ticnse punto de cruce con la curva 23, de
modo que no puede producirse la sineronizacidn dirscta.

El quinto impulso esté desplazado en fase ain mas con res-
pecto a la sefial diente de sierra y solo después de varios
periodos un inmpulso 25 puede cruzar nuevamente la curva

23 de modo que puede restaurarse la sincronizacién direc~-

ta. La imagen proyectada corre entonces por la pantalla de
imagen desde el momento en gque es regtaurada la sincroni~-

zacidn.

Sin embargo, si el retorno siempre se iniciara por
la sincronizaecidn directa & igual distancis entre los ins-
tantes ty y tz. 0 en un instante nés cercano a tl' enton-
ces en el caso de la desaparicidn de un impulso de sincro-
nizacidn, la posibilidaed de que el primer impulso que ocu-
rre no restaure la sincronizacidn, es mucho menor dado que
la parte inversa disponible es mayor. Esto puede observar-
se por ejemplo en la mitad de le derescha de la figura 3 -
donde también ha desaparecido un impulso de sincronizacidn
yeo no obstante esto, el impulso inmediato siguiente restau-
ra. la sincronizacidn directa.

En principio, la desventaja puede obviarse atemmando
los impulsos 25 en un grado menos, Sin embargo, si la di-
ferencia en frecuencia entrs la seflal de sincronizscién y
la sefial del oscilador es pequefia (por ejemplo si la fre-

cuencia netural del oscilador es 47 ¢/s y la frecuencia de
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la sefial sincronizadora es 48 c¢/s, el principio del retor-
no iniciedo por el impulso de sincronizacidn seris despla-~
zedo asi, m&s hacia el instante ty en comparacidén a lo que
ocurrirlia con una amplitud menos grande.

Dado que el momento del principio del retornc en es-
te caso se aproxima mucho a la linea 26, la que es despla-
zada =s0lo muy poco en la direceidn de un nivel més eleva-
do, interferenclas muy pequefias (componentes de ruido, por
sjemplo) para las cuales el nivel de la 1f{nea 25 aesplaza-
da hacia arriba tambidn debe considerarse como valor prome-

dio, tambidn son capacs de iniciar el prinecipio del retor-

no antes de que lo pueda hacer la sincronizacidn directa.

De lo que antecede sigue que es dsseable no proveer
ol instante de iniciacidn del principio del retorno dema-
siado cerca del instante t, o al instante t,.

En la disposicidn de circuito de acuerdo con la pre~
sente invencidn, esto se logra agregando toda o una parte
de la tensidn continua genefada por el detector de fase 2
a la tensidn continua generads por el detector de fase de
imagen 13. Asi es posible desplazar el nivel de la lines
26 por encima o por debajo del nivel determinado por el
detector de fase 13.

Cuando la diferencia de fase entre la sefial diente
de sierra, y la seifial puleante es representads por“? y si

‘e = 0, 81 el principio del retorno ocurre en el instante

b1y si ¥ =‘f)max sl esto ocurre en el instante t5s enton-

ces en una realizacidn preferide de la disposicién de cir-
cuito de acuerdo con la inveanclédn, una parte de la tensidén
del detector de fase de linea 2 es aplicada & la red 16 que

pertenece al detector de fase de imagen, 13, de un modo tal

-1l -
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que, para cualguier desviacidn de frecuencla que podrian
ocurrir, el prinecipio del retorno siempre ocurre en unna -
zona comprendida enire 1/4 y 1/5-P nax. ®

De esta manera existe una seguridad bastante grande
que, por une parte, el desplazamiento de la imagen es impo-
sible cnando desaparecen uno o més impulsos sincronizadores
de imagen y, por la otra, se eviia una iniciacidn indesea-
ble del retorno, como resultado de pequefias interferencias.
Une, iﬁterferencia de gran amplitud dificilmente puede ocu-~
rir debido a las demds medidas tomadas en el receptor de
televisidén. Ademés, la medids descripia ofrece la ventaja
que, dado que el desplazamiento del prineipio del retorno
debido a variaciones de la sefial sincronizadora de imagen
ha gido llevado hacia sl interior del referido rango de fa-
se, cualquier desplazémiento lento del osecilador de imagen
que podris oeurrir en los casos limite, ya no csusa difiecul-
tad alguna dado que fuera de este rango de fase, estd dispo-
nible siempre un inversor para la neutralizacidn del despla~
zaniento lento del oscilador,

Seré evidente gue las ventajasque se derivan de la
aplicacibdn de la tensidn obtenida del detector de fase de
1fnea 2 o la red de filtro 16 no estén limitadas solamente
al estado de. sinecronizacidn plana del dispositive sincroni-

zador de imagen.

Si la tensidn de referencia derivada del detector de

fase de linea 2 es aplicada directamente al oscilador 12 a

través de una red de filtro separada cuya constante de tiem~
po es mucho m4s pequeila que la de la red 16, entonces la ——
frecuencia natural del oscilador 14 ya puede ser controlada

ligeramente al establecerss la sincronizacién. Si la ampli-

- 12 =~
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tud de. los impulsos sincronizadores de 1maven no atennados
es demasiado pequefia para establecer la tensién del detec-

tor de fase de linea en un grado tal que resulte posible
la sincronizacién directa.

La figura 2 muestra en diaframa de conexiones posi-
ble de una disposieidn de eireuito tal como se ilustre en
blogque en la figura 1. Los impulsos sincronizadores de 1{-
nea 1 son aplicados a un detector de fase 2 que conprende
dos diodos 29 y 30 y 31 y 32 conectado paralelsmente al
mismo. Los dos diodos son alimentados con dos sefiales de
referenéia diente de sierra obtenidas de las fuentes de
serial 33 y 34 a través de los capacitores 35 y 36. Estas
sefilales de referencia estén en oposicidn de fase de modo
que se obtiene un detector de fase simétrico. la tensién
continua generada por el detector de fase 2 ss aplicada a
través de la red de filtro 5 al circuito de reactancia 6
que. controla el oscilador de onda senoidal 4. Las fuentes
de sefial 33 y 34 son representaciones esquéméticas de cir-
cuito que convierten une gefial obtenida del oscilador se-
noidsl 4 en una sefial de referencia de forma y fase desea-
das.

Los impulsos sineronizadores de 1fnea 1 también son
aplicados a la grilla de comando de una'vélvula 37 que estéd
agociada con el detector de coincidencis 9, y a la grills
de comando de una vdlvula 38 asociada con el circuito de -

compuerta 8. Ademés, impulsos de retorno de lfnea 39 son
aplicados al anodo de la vélvule 37. Ellos pueden ser deri-
vados del trensformador de selida de lfnea inclufdo en el
circuito anodico de la vdlwula de salids de 1{nes. Esta vl

vule de salida es controlada por una sefial derivada del os-

-13 -
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cilador 4.

En el caso de coincidencia entre los impulsos 1 y 39,
la vélvula 37 conducs corriente y la v&lvula 38 estd blo-
queada. Si no existe coincidencia entre estos impulsos, la
valvula 38 es conductora y los impulsos sincronizadores 1
son aplicados para la sincronizacidn directa al oseilador
4.

Desde el punto 40 eatd establecida una conexidn =
través de un resistor 41 a una red de filtro 16 del detec—
tor de fase de imagen 13. Esta red de filtro comprende un
capacitor electrolitico 42 y un resistor 43 conectado pa-
ralelaﬁente al mismo. La constante de tiempo de'la red de
filtro 16 es muy grande, con el fin de obtener una aceidn
de volante satisfactoria del dispositivo sincranizador de
imegen. La relacidn entre los resistores 41 ¥y 43 es elegi~
da de modo que precisamente aguella porcidn de la tensidn
generada por el detector de fase 2 sea agregéda a la ten-
sidn genersda sobre 16 gue es necesaria‘para ajustar el
rango de fases deseado de 1/4 hasta 1/3 de¥ max®

El detector de fase de lfnea 2 esté deseﬂado sim&tri-
camente de modo que el mismo puede entregar una tensidn po-
gitiva o negafiva segin el frscuencia de la sefial gincroni-
zadora de 1lfinea o la sefial sincronizadora de imagen se des-
via hacia un lado o el otro con fegpecto & la frecuencia de

1f{nea y de imagen nominales. El detector de fase 13 es agi-
nétrico y, durante el funcionamiento, siempre entrsga una
tensidn negativa. Egto implica Qﬁe. gi la frecuencia se des-
via a un valor superior que la frecuéncia nominal, lg sali-
da negativa del detector de fase de imagen 13 debe ser aumen

tada y, si la frecuencia se desvia hacia uﬁvvalor inferior

- 14 -
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que la frecuencia nominal, la tensidn de salida negativa

debe ser dismimnfda. Esto coopera para mentaner la fage

~en la zona entre 1/4 y 1/3 dej)max' Bn el caso de uns di-

ferencia de frecuencia péqueﬁa entre la seflal sincroniza-
dora de imagen y la sefial del oscilador de imagen, se ne-
cesita una diferencia de fase ligeramente superior, dado
que la tensién continua negativa generada por el detector
de fase de imagen 13 es disminufda por la tensidén del detec-
tor de fase de linea 2. Sin embargo, para uana diferencia
de frecuencia grande, la tensidn negativa de 13 es aumenta-
da de modo que se necesita una diferencis de fase menozr,

El funcionamiento del dispositivo sineronizador de
imagen mostrado en la figura 2 es comprensible en lo que
& sus otros detalles se refiere. Dehe mencionarse solamen-
te gque la tensidn contima combinada del detector de fase
de linea y del dstector de fase de imagen es aplicada, a
través de un resistor 44 a la grilla supresora de un pen-
todo 45 que forma parte del oscilador Miller-Transitron 14.
Por ejemplo, si se usara un oscilador de bloqueo 0 un mul-
tivibrador como osclilador de relajamiento, lo gque antscede
es v&lido sin restricciédn alguna, pero las polaridades de
las tensiones entrsegadas por los detectores de fase 2 y 13
deben ser adapiadas correspondisentemente, como también la
polaridad de los impulsos sincronizadores de imagen.

El detector de coincidencia 22 comtiene una v4lvula
46, cuya grille de comtrol es alimentada con los impulsos
sincronizadores de imagen 12. TLos impulsos 47 Que ocurren
durante el tiempo de retorno de la imagen son aplicadog al
anodo de la vélvula 46. BEstos impulsos son derivados por

diferencliacidn de la sefial diente de sierra obtenida de 14

- 15 -
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por medio de un capacitor 48 y un resistor 49. A medida
que mejora la coincidencia entre los impulsos 12 y 47, el
atenuador 21 atenfia en grado mayor los impulsos integrados
en 19.

Serd evidente que, a medida que ss usa un oscilador
de relajamiento menos snesible, la tensidn derivada del

detector de fase de linea debe ser mayor que en el caso
descripté procedentemente. Entonces puede resultar nece-
sario bajo ciertas condiciones que sea gprovechada no so-
lamente la tensidn total generada por el detector de fase
2, sino que la misma don amplificada para_lograr el obje-~
tivo deseado.

Esta solicitud que corresponde a la presentada en
Holanda, el 29 de Abril de 1.959, bajo el nimero 238.755,
Se- acoge a 1os beneficios del articulo 51 del vigente Es~

tatuto sobre Propiedad Industrial.

-NOTA -

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre-

‘sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente

de Invencidn, en Espefia, por VEINTE afios, son los siguien-
tes:

12, - Una disposicibén de circuito para un receptor
de teleéisién que comprende un dispositivo sincronizador
de lineza automitico constitufdo por un detector de fase de
1fnea LF y un cireuito colector de lfnea Lj, y un disposi-
tivo sincronizador de imegen sutomdtico constitufdo por un

detector de fase de imagen B\f y un circuito colector ds

- 16 =
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imagen By, caracterizada por el hecho de que una tensién
contimua derivada del detector de fase de linea L-P es -
aplicada sea directamente, o & través del detector de fase
de imagen B‘? » &l oscilador ds imagen.

298, - Una disposicidbn de circuiﬁo de acuerdo con la
reivindicacién 1, en que en el estado de sincronizacidn
de fase méxima posible entre la sefial sincronizadors de
imagen y la seiial de oscilador de imagen, sea debido & va-
riaciones de frecusncia en la sefial sincronizadors de ima-
gen o debido a un desplazamiento lento Q? frecuencia del
oscilador de imagen, puede ser igual a"fjmax grados, ca-
racterizaeda por el hecho de gue la tensidn derivada del |
detector de fase de 1inea tiene un valor tal que la refe-
rida desviacidn de fase debido e variaciones de frecuencia
en la seflal sincronizadora de imagen es reducida al-rango
de /49 g Basta 1/3 L foxt |

32, - Una disposicidn de circuito para un receptor
de televisibn.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
represéntado en los dibujos que se acompaiian, y con los fi-

nes que 8e han especificado.

Esta Memorie consta de diecisiete hojas escritas

-~
a m&quina por una sola de sus caras. 21 ABS. 130U =

Madrid,

P.A.
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