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E l o o j o to  de lo  p r es en te  s o n íc itu d  o.o pa 6 ante 

do in tro á c o c io n ,  se r e f i e r e  o no, apa ron  o do paro automá­

t i c o ,  ¿n f i n a l  do un  c ic lo  do tiem po re . ju lo  o le ,  en m áqui- 

ñas o v i l la d o r a s ,  no conocido n i  d iv u lg a d o  en España, pero 

s í  'u t i l iz a d o  en F ra n c ia , pa í s  d e l une p ro v ie n e  la  fu e n te
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francüso utilero l.g it.Sü l..

íiaurc¡.c as ĵue u-'j. -¡.u3 máquinas o v illa  do? 3 3, e l ico- 

vL-ismcc de rotación do las aletas distribuidoras, va s it ­

io  croa izado oca el do los portad*.,'-sos por cadena c laca.ática

cu enlace positivo, siendo la relación de velocidades fun­

ción del tipo de o v illo  a obtener y co...o las aletas van 

más doprisa dio los o v illo s  es ñor.,.al que el esfuerzo mo­

tor se ejerza sobre el eje de mando, siendo trans^.íitida 

15 la  potencia necesaria para el giro de los o v illo s  por los

elementos de la  cadena cinemática positiva  que produce la  

-3ésnul t  ip i l  ca ción. ne c esar ia .

Cuando los ov illo s  formados sobre los portavasos 

están torminados, alcanzando un peso proueterm:maüo corres- 

S'C pon di ente a una longitud preestablecida, entra en ítmoión.

un Qíspcsitivo de parad a que innoviliza al sistemo aletas- 

portahusos. No se tiene en cuanta, sin embargo, sobre todo 

cuando la relación entro las velocidades de aletas-porta- 

husos dianinuye, que la inercia de las piezas en movimíen- 

-25 to y a velocidades diferentes alcanza un valor a preciable

y la  parada, tan rápida como es necesario para asegurar e l 

peso y medida do los ov illo s , provoca un alcance do los 

juegos mecánicos de enlace do terminan 60 una descompensa­

ción del sistema a letas-ov illos  capas do producir un des­

de plazamiento ea las óltimas vueltas del h ilo  destruyendo la

armonía y belleza del o v il lo  y es necesario, para resta­

blecer la  buena presentación, eliminar la vuelta o vueltas 

mal situados lo  que conduce a una pérdida de tiempo y a 

producción da desechos.

gg g l objeto del aparato que se preconiza es o lia i-
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13 .- s i  freua¡io se produce en e l  extremo de la  

cadena oineitótica de enlace es e l  extremo opuesto a l en 

que Recibe e l Ltpulso determinan oo su apo.icaor&.t sobre este 

entreno, que es e l más desm ultip licado, una patada seca y 

exacta de le s  o v i l lo s  y portahusos.

g-8,- a i accionamiento está determinado automáti­

camente por 1 c sinoronísación de lo<  ̂ ór^m.o^ do m.onauo 

con e l  d isp o s it iv o  de patada do la  máquina.

38 .- La acción del frenado, cuyo funcionamiento 

es totalm ente independiente de' cualquier in tervención  del 

personal conductor, está regulada temporizada y cesa auto­

máticamente de acuerdo con la  regu lación  p re v is ta .

J3"t e l adjunto plano se ha representado esquemáti­

camente una forma de re a liz a c ió n  del aparato, la  cual se dá 

tínicamente a t i t u lo  de ejemplo y sin carácter l im ita t iv o  

a l ¡pino .

puede ¿'{preciarse en (1) una a le ta  de d istribución, 

de l h i lo  (8.) cuya rotación, está determinada por un .dando 

que no se raerasenta para no hacer confuso e l  d ibu jo. g& 

f3) se ve un huso soportador del o v i l lo  (4) accionándose e l  

nuso, o.. cor^ espcn(.íc.icia *.m. la  ale^a ^lj, , po*r ¡tad lo  uoi ej.c 

 ̂ j  ̂ 1 -L g¿. u.o pcL los s-teí^cnbos de Uí.c oadoua o i... c.-* a creo no 

reo?esentada, a l mando de lo  .aleta (1) , estando determina­

do e l  g iro  del por taina sos por medio de la  transm isión de 

piñones h e lic o id a le s  (ó ) y (6 ')  .

Una o v illa d o ra  normal se compone de un mímero va­

r ia b le  do pares ta lo s  como (1) y (o ) ,  -correspondientes, 

mondados sobre un bastidor y accionados cor un e je ,  t a l

** <J ***



Cn*"-0 ( ̂ ) ! H-cO r'igc 9 lo  dorjo 'UCJ. carro ñ..,C..:..UUaolo po?**

tadúr do los por t abusos, o star! do „.gudaüu osla inclinación 

poí c.--Q.e,nuî .CaS í.sj ropr os .;Uisadas y que accicnau o.iuh.o carro 

eu ib.., o ico*, del reparte do o opas do hilo a ob couor do .acuerdo 

^n  ol dibujo a rea lizar, Esto árbol (3) constituyo ol úl- 

ti;ao do los elementos áioncados por lo -cadena oine¡:=-ática au­

tos do la re o opción do movimiento por los portaimsos (H) y 

cu su outroi.eo v¿!) acunada una polea (7) sobro la que se rea­

l i t a  e l freirá do mediante la  cinta fien  ic io  de freno (G) ;.ion- 

ic toda por un entramo, riyidancute, a la  pieza (t ) f i ja  ¡sobre

ai carro de inclinación variable, en tanto quo su otro en­

treno va articulado en (10) a uno de los tratos de la  palan­

ca (11) , oscilante sobre (12) montano sobre lo  pieza (1-t) 

yendo e l otro 'brazo de esta palanca conectado mo cánicamonte 

30 coa e l pistón, del soletoide (14) f i j o ,  igualmente, sobre e l

u or r o ía c 1 in a ble.

El árbol (15) está maulado por e l contador regu­

lab le de forma ta l que rea liza  exactamente mía vuelta duran­

te la  confección do un juejo de o v illo s  sobre los husos, pu-

35' di oí', do este árbol llevar la excéntrica de mando do inclina-

*cióu del carro y, evento,almente, e l tope que produce o l paro 

de la máquina al fin  del ovillado,

Sobro el ojo (15) so acuna una excéntrica (16) de 

rampa (17) al fin, do la cual va una cara radial a fin  do 

dO que accione al pistón (1S) de un interruptor, llevando esto

pistón o espiga (18) extremo en corte a b ise l 3a modo que la  

recuperación de posición cuando pasa la  rampa es praotica- 

u.oun3 inc mentónos bajo ol efecto del. rese-roo (Id ).

El conexión,suo e léctrico  se ofecu.La a una roo (<̂ 0)

5 5 lijad a  a un regulador temporario, de minutos, (23.) , o una
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¿3 -L-iS "CrnuLmles del selenoiñe (14) y a uno de los tormi­

nal o o 3 o agJLi da,

-io. esuos condiciones, s i so ha Temíalo previa- 

^cente la  oucóntrica (13) , cuando se llegue ai fin a l fe  la  

forüiacidn Je los ov illo s , se dispara ol interruptor y la 

polca (V) Queda frenada curante el tío^epo que mando e l mi­

nutero ( t i )  , y transcurrido este tiaipo todos los elementos 

se restablecen o su posición printitiva y e l c ic lo puede vol-

Doscrito suficientemente e l objeto de la  presen­

te so licitud, así como la  manera de rea liza rlo  prácticamente, 

debe hacerse constar que es susceptible de cualesquiera mo-

- L O T jl -

Los puntos de invección prcia, uc- nueva, pero no 

íir pr^oúrc-^h!  ̂ so prosoii

qt'í.o sean objeto ¿o esta patente do introducción:, en Hopa'-io, 

por cíes amos, son loo siguientes:

1 — hp̂*- í. ote ¿-,o po -* c- ¿m cc-.*-c L*rco, a:l a .. c j, *¿ c u¿i 

cic lo tío ¡̂ in.̂ po rogui.acme, e  ̂ j.aaunî --0 '̂  o vi^--^cdoias, oc— 

.torizado porque consta de un árbol g iratorio  eloa.ento f i ­

nal de la transmisión cinemática que acciona co^plcnmuta- 

Y*ru- ̂ cnnc a las emceas disetioninoras ce in^.o, ŝ i.enco osee 

árbol e l que, ñor medio de ürcns^¿is iones a piñones no lico i— 

dales, acciona a los portanusos ce íormacio*: ce los o v illo s , 

aouaándose en uno de los entremos del árbol en cuestión una 

ocle') so ere j. a que comía e l ü  cuaco mc^ îau^e ui-.c uinoa uc 

freno que lleva  f i j o  uno de sus extremos y, en vo lv ió  do par­

cialicen te a lo  polea, termina articulándose er, uno ce los 

brazos de una palanca oscilante cuyo otro trazo so articula
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cu r ce c i ó  ce r i c o  q l

esy ig ,a, s o l i c i t a d o

s o l 1 m a  o^ 'c en tY i

en ca .'a rad i a l ,  es

Ĉ j c úc ^ .o v iLo ion  t e

ta lo r cada tiem p o

'i C*-. ** y  01

un u.c ío  de t ie r t  ¡xs

.Q" ,.̂ -.̂ .-lr
¡-.oréala on al c ir- 

L n é er rnp oo r cu ya 

o - r e u o r o, ay a,., a 

' a^P a y t  ei* m m a 

calada noure un.!'.< S fArt

¡.'.̂  u o... o *̂.-. --. -Le  ̂a  ̂al e.a i i¡¡ e vuou—

' for..,acióu de un juego de o j i l lo s .

*o de pa'-'o sutomá'tioo, al fin a l do 

gulable, en máquinas ovilladoras, 

oaractcrisado porque se conecta e l adenoide de mando de 

la  cinta de frene, en serio con e l interruptor y con un 

manantial de energía e léctrica , asi como con un interrup­

tor de tiempo, de modo que e l disparo del interruptor pro­

voca ol. bloqueo de la  polea de freno, retardándose e l des­

bloqueo el tiempo que mande e l interruptor do tiempo, pro­

duciéndose un frenado seco, exacto y do duración preesta­

blecida.

3s .- ".APáH.ATD DE RdlK; ^U^-iA'ÜOO, ^  Fil-í^L Dá t i l  

t llll, DE llEnm HEíULAHLE, EN ii%y?R^S OVIIIáDüR^S".

ISal y como se ha descrito en la  menoría que ante­

cedo, rcprestjiita'J.o en e l  mcujo ŷue su acompt-t'.íi la  i a lo,3

finos que se han especificado.

foncta la presente memoria descriptiva de seis 

hojas os orícas a ."bquina por uno sena es^a.
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