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"Perfeccionamientos en aparatos para acondicionar
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en un envase articulos en capas sucesivas". [+
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NARNUEL CALVACHE, de nacionalidad norteamericana,
residente en 651 Momtain Avenue, North Caldwell,

Egtado de Nueva Jergey, Ei. UU. de A.

Lete invento se refiere a mdquinas automdticas
de envasar, para el envasado de articulos de fantasia tales
como aceitunas rellenas de pimiento, en tarros transparen—
teg de vidrio.

Aunque las aceitunas y otros artfculos de
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fantasia se venden en una gran variedad de recipientes
distintos y en distintas condiciones de envasado, la mayor
golicitud es de disposicioness y envases especiales. E1
congumidor solicita que los artfculos se envasen en tarros
de vidrio cilindricos y de cuello estrecho, con las mer-
cancias cuidadosamente colocadas en capas sucesivas. Cada
una de lag capas estd rotativamente desplazada de las capas
inmediatamente superior e inferior. Cuando los articulos
de fantasfa son aceitunas rellenas, una exisencias adicio-
nal es que dichas aceitunas se coloquen con el relleno, que
generalmente es un pedacito.de pimiento, contra la pared
cilindrica del tarro. La disposicidn resultante resulta
estéticamente atractiva rara el consumidor, en grado tal
que una proporcidn congiderable de las ventas al por menor,
de aceitumas envasadas, son de aceitunas rellenas envacadas
de este modo.

Se han ideado mdquinas Para envasar aceitunas
Pero, por una variedad de razones, no han gido en general
satisfactorias, de tal modo Que las aceitunas rellenas y
otros articulos de fantasia andlogos, se envasan todavia
é mano. Por ejemplo, la mdquina descrita en le ratente
norteamericana reexpedida n® 24.095 concedida a F.W.Olson,
estd ideada para envasar dos aceitunas a la vez, en tarros
cilindricos que no tienen cuello estrecho. Esta mgquina,
por tanto, no se ajusta a los deseos del consumidor, con
respecto a un tarro de cuello egtrecho. Si lasg mfquinas
de este tipo se destinan al envasado en tarros de cuello
estrecho, las aceitunas quedan lejos de lag paredes gdel
tarro. Bl cuello estrecho complica el problema del envasado

¥ no permite facilmente la insercidn simultdnea de dos
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aceitums, que habrian de colocarse contra la pared
cilindrica del tarro. Si las aceitunas se introducen
separadamente, se plantean varios problemas tales como

el de mantener en Su sitio la primera aceitunas depositada
en cada capa, especlalmente en la primera de estas, antes
de y hasta que se introduce la aceituna immediata de esta
capa y se deposita junto a la primera. Ademés, se precisa

un movimiento relativo transversal y a la vez longitudi-

nal de la aceituna con respecto a la pared cilfndrica del

tarro, a causa del cuello estrecho de éste, con objeto de
colocar dicha aceituna contra la pared del tarro. For
estas razones y @ causa de la exactitud de colocacidn y
de la complicacidn de los distintos movimientos relativos,
los anteriores intentos de proporcionar una mdguina
préctica Para el envasado de aceitunas, no han tenido
éxito,

En un tipo especifico de este invento, se pro-
porciona una mdquina para el envasado de aceitunas-:
destinada a envasar aceitunas rellenas, o articulos
similares, uno cada vez, en tarros cilindricos, de cuello
estrecho, La médquina comprende una ruveda principal que
sostiene una serie de vdstagos v que se mueve gradval-
mente mediante aparatos mecdnicos de control. En cada
movimiento gradual de la rueda Principal, se suministra
una aceitun2 a uno de los véstagos de la rueda, y se
inserta una aceituna en el tarro, por la accidn de un
segundo vdstago,

Una caracteristioa_de este invento se refiere
a la digposicidn de medios positivos de control para los

véstagos Que depositan lasg aceitunas en el tarro. Todo
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el movimiento descendente o carrera de suministro de los
véstagos, es una operacidn positiva asi como la carrera
de retorno de los mismog para asegurar la periodicidad
adecuvada en la sucesidn de operacidmes. El suministro y
el retorno de los védstagos, se consigue utilizando movi-

miento axil o longitudinal solamente de los migmos, para

evitar los complicados movimientos angulares que difieren

bara cada nivel de lag aceitunas en el tarro. Il movi-
miento s0lo necesita ser axil, aun cuando se utilice un
tarro de cuello estrecho, a causa de la posicidn del
envase, que se ajusta antes y después de la introducecidn
del vdstago en dicho tarro para colocar el interior de

la prared del mismo contra la aceituna. Bl tarro se mueve
automd ticamente Para aceitunas sucesivas, en cuatro grupos
de direcciones para colocar contra las aceitunas sucegi-
vamente introducidas.

La posicidn angular de la aceituna rellemna, se
determina por la posicidn angular del véstago, que a su
vez, se ajusta al girar con la rueda principal a la posi-
cién de suministro o soltura. Al moverse gradualmente a
la rueda principal, los vdstagos se colocan sucesivamente
en la posicidn de suministro. La posicidn angular de cada
vdstago se ajusta durante la rotacidn de la rueda, de tal
modo que cada cuatro olivas sucesivag se colocan gepara-
das por 90e,

Caracteristicas importantes de este invento,
se relacionan con los medios para soltar las aceitunas
en el interior del tarro, La utilizacidn de la rueda
Principal y de los véstagos, permite la colocacidn auto-

mdtica de las aceitunas en los vdstagos, y luego 1a
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soltura de las aceitunas desde los vdstagos al envase.

tras caracteristicas dé?ste invento, se refieren
a la disposicidn de apéndices eldsticos de ajuste en cada
uno de los véstagos, rara gostener una aceituna. Un érbol_
buzo, dque controla el movimiento longitudinal de los

vastagos para la entrada vy la salida en el tarro, controla

- también los apéndices de los vdstagos para soltar la acei-

tuna. Cuando el drbol buzo retorna a su condicidn o pogi-

idn Primitiva, invierte su carrera de retorno para una

Q

Pequefia distancia, con objeto de cerrar de nueve los apén—
dices del vdstago con lo cual puede insertarse otra acei-
tuna y quedar sostenida por ellos.

Otras muevas caracter{sticas de este invento,
se refieren a la disposicidn de medios Para estabilizar la
posicidn de la primera aceituna introducida en el tarro,‘
al depositar la segunda junto a aquélla. La primera aceitu-
na de cada capa o nivel, se sitia exactamente cuando la
segunda aceituna de dicha capa se deposita, por medio de
un elemento de alineacidn sostenido junto a los apéndices,
en cada uno de los vdstagos.

Todavia otras caracter{sticas de este invento,
ge refieren al suministro de una mdquina automftica de
envasar, con la mayor parte de sus elementos situados
por encim2 o junto a los tarros cue han de llenarse,
rara evitar que la salmuera de un tarro roto?aiga en
el aparato mévil,

Otros objetos y carascteri{sticas, résultardn
evidentes al congiderar la descripcién siguiente en
combinacidn con los dibujos adjuntos, en los gque

la fig. 1 e=2 una vista en perspectiva de la
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t€ invento se refiere,

El Y

mfquina de envasar aceitund%xaﬁaué e
con la rueda principal representada en siluetaj

la fig. 2 es un grafico de aplicacidbn del proce-
dimiento, que representa el funciomamiento de la mdquina
de envesar aceitunas de este invento;

las figs. 3 a 9, dispuestas del modo indicado
en la fig, 10, son una vista en perspectiva de la mdquina
de envasar aceitunas a que este invento se refiere, con
la rueda principal y los vdstagos suprimidos,

la fig. 52 es una vista de detalle, en perspec-
tiva, de una parte de la fig. 5,

la fig. 10 representa la disposicidn de las
figs. 3 a 9,

las figs. 11 a 15, cuando se disponen de acuerdo
con la fig. 16, constituyen una vista en perspectiva, des-
piezada, del mecanismo de control de la mdquinz de envasar
aceitunas que constituye el objeto de este invento,

la fig. 16 representa el acoplamiento de las
figs. 11 a 15, |

la fige 17 es una vista en planta desde la
parte inferior de la mesa inferior de la mdquina de envasar
aceitun2as de este invento,

la fig. 18 es una vista lateral de un eniaoe
que interconecta las mesas inferior y superior de la
miquina de envasar aceitunas a que este invento se refiere,

la fige 19 es una vista de frente de una parte
de la rueda, con algunos de los vdstazos de la mdquina
de envasar aceitunas a que este invento se refiere,

la fig. 20 eg una vista de frente, a esgcala

aumentada, de uno de los vdstagos de la mdquina de envasar

i
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aceitunas a que este invento se refiere, y

la fig. 21 es un corte de la rueda de la mdquina
de envasar aceitunas que constituye el objeto de este

invento.

DESORIFCION GAlNERAL

Antes de proceder a la descripcidn detallada de
la mdquina de envasar aceitunas que constituye el objeto
de este invento, se describird dicha mdquina en general,
asi como las vrincipales funciones realizadas durante el
trabajo, haciendo referencia a la fig. 1 y al grdfico
de la fig. 2,

Con referencia primero a la fig. 1, la mdquina
de envasar aceitunas comprende una mesa inferior 30,
sogtenida en cuatro patas 31, y una mesa superior 32
sostenida sobre la mesa?nferior 30, por cuatro patas 33.
Lags dos mesas 36 v 32 sostienen el resto de la mdquina
de envasar aceitunas, con el tablero inferior 30 soste=-
niendo un conjunto 32 de colocacidn del tarro, y el fondo
de un transportador o cadena3b de entrada, de movimiento
gradual, y el tablero superior 32 sostiene un mecanismo
o conjunto de control 38 y, por medio del drbol o eje
41, vna rueda principal 39 que se representa en silueta,
Bl mecanismo de control 38 acciona o mueve gradualmente
la rueda 39 en direccidn contraria a la del reloj, por
medio de dos vdstagos de rodillos 40 que forman parte de
un movimiento de engranajes de ginebra que sge describe
a continuacidn. Al mismo tiempo gue la rueda 39 se mueve
gradvalmente, el transportador 36 se mueve de modo and-

logo Para colocar una aceituna junto a unbrazo 42 de sumi-

nistro o soltura de la misma. La orieniacidn de cada
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aceituna rellena en el tarro 70, se determina por rotacidn .
de los vdstagos 50 a 65 alrededor de sus ejes longitudinales .
en la rueda 39 mientras ésta se desplaza gradualmente en un
gentido contrario al del reloj.

En cada uno de los dieciseis pasos o saltos
circunferenciales de la‘rueda 39, el mecanismo de control
38 realiza cuatro funciones principales.

a. Acciona uno de los dieciseis vdstagos 50 a 65,
no represgentados en la fig. 1, Que ge sostienen en la rueda
39, v lo introducen en un tarro 70 de cuello estrecho,
ara depositar una aceituna rellena;

b. Hace funciomar un mecanismo oontador 71, que
cuenta el mimero de aceitunas introducidas en el tarro 703

ce Acciona el conjunto 35 de colocacidn del
tarro, situaﬁdéel tarro 70 en una de cuatro posiciones,
cuando el vdstago penetra en dicho tarro, y luego, después
de introducirse el vdstago, hace retornaﬁpl tarro 70 a su
posicién primitiva, al retirarse el vdstago; y

de. Suelta una aceitunza por medio del brazo de
soltura de aceitunas 42, a uno de los dieciseis vdstagos
50 a 65,

La aceituna se suelta, por el vdstago, contra
la parte interior de la pared cilindrica degtarro 70,
después de colocarse éste. EL vdstago de la rueda 39,
en estas condiciones situado junto al tarro 70, se
introduce y retira del tarro 70 por un drbol buzo 131,
que acciona también el carrete 127 del véstago, rara
soltar la aceituna cuando el drbol 31 inicia su carrera
de retorno. Después de llegar a la parte superior de su

carrera de retorno, el drbol 131 invierte su direccidn
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6, 35 mm. para cerrar los apéndices 135 en preparacidn
bara reclibir otra aceituna del brazo 42 de suministro de
las mismas,

La longitud de la carrera de suministro o soliura
del drbol buzo 131 y, por tanto, la altura de la aceitunma
en el tarro 70, se controla por un brazo vertical rotativo,
limitador 185 que se ajusta automdticamente para entrar
en contacto con escalones sucesivos de la placa 195,
rara cambizr la elevacién, capa por capa, de las aceitunas
depositadass,

De este modo, las aceitumas se sueltan vertical-
mente en el tarro 70 y se colocan contra la pared del mismo
moviendo dicho tarro contra el extremo que contiene el
bimiento, o relleno, de la aceituna. Tanto la soltura como
la retirada del vdstago, se controla de modo eficaz, de
tal modo que las aceitumas se colocan exactamente.

La sucesidn de movimientos contimia de este modo
hasta gue el mecanismo contador 71 acusa el nimero total
de aceitunas a introducir en el tarro 70. Cuando el meca-
nismo contador 71, indica que el tarro estd lleno, el
ﬁecanismo de control 38 hace funciomar el conjunto 35
de colocacidn del tarro para retirar el tarro lleno T0
vy desplazar un tarro vacio 70 a la posicidn de relleno.

A continvacidn se repite la'serig de operaciones de llenado.

La sucesidn de operaciones, funcionalmente des—
crita con referencia a la fig. 1, se representa en el
grdfico de funcionamiento de la fig. 2, junto con parte
del equipo de control en el mecanismo de control 38. Como
a continuacidén se describe, en la explicacidn detallada,

el mecanismo de control 38 contiene un motor 80 que acciona
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un drbol principal 81 que sostiene tres embragues distin-
tos 20, 25 y 28. El embrague 23 se acciona por un pulsador
82 que inicia la sucesidén de operaciones de rellenoc. Cuando
el embrague 28 se acciona, mueve el transporiador 36 y la
rueda principal 39 y hace funciomar el embrague 25. Al
actuar éste, suelta el embrague 28 y realiza las cuatro
funciones antes indicadas de suminisbtrar una aceituna a
uno de los vdstagos 50-65, hace funcionar el mecanismo
contador 71 y acciona el mecanismo 35 de colocacidn del
tarro para situar éste contra la aceituna rellena de
pimiento. Los dos embragues 28 y 25 funcionan alternati-
vapente de este modo con cada operacidn sucesiva de los
nismos, dando lugar a la colocacidn adecuvada de una
aceiltuna en el tarro.

Cuando el mecanismo 71 indic%que el tarro que
se estd rellenando se halla lleno del todo, actda el
embrague 20 que desajusta una parte del drbol 81 Para
soltar del todo los embragues 28 y 25. &1l embrazue 20
actia tambidn el mecanismo de transferencia del tarro
desde el conjunto de colocacidn 35, de tal modo que se
sitia un tarro vacio para rellenarlo, restablece el
mecanismo centador 71 y vuelve a iniciar la sucesidn
de operaciones de relleno.

. Ia grafica de funciomamiento, por tanto, repre-
senta la sucesidn de operaciones en la mdquina de envasar
aceitunas. Las migmag referencias utilizadas en las
figse 1y 2 se emplean también en las figurasdetalladas,
con 1o cual las figs. 1 y 2 pueden consultarse tambidn

el egtudiar la descripeidn detallada.
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DESCRIFCION DETALLAD

lag figuras detalladas, comprenden dos disposi-
tivos combinados principales, & saber, las figs. 3a O
dispuestas de acuerdo con la figi 10, que represenia la
mayor parte de la maquina excepto la rueda 39 y los
detalles del mecanismo de control 38, y las figs. 11 a
15 dispuestas de acuerdo con la fig. 16 que representa
detalles del mecanismo de control 38. Las figs. 19 a 21
mue gtran los detalles de la rueda 39 y de los vdstagos
50 a 65.

Como antes se indicd, el funciomamiento de la
mdquina de envasar aceitunas, se inicia accionando un
pulsador 82 que se representa en las figs. 2 y 6. El
pulsador de arrandue 82 inicia el funciomamiento de la
mdquina cerrando un circuito de actuacidn para la bobina
de arrandue 83, representada en la fig. 14, y due forma
parte del mecanismo de control 38. Como se describe a
continuaoién, la bobina o solenoide 83 suelta el embrague

28 pare iniciar el funcionamiento alternado y sucesivo

de los embragues 25 y 28 brevemente descrito en 1o anterior,lnj

‘con referencia al gréfico de sucesidn de operaciones de

la fig. 2. Mds especificamente, cuando se excita la bobina
83, atrae un enlace 84 del mecanismo de enganche 85, para
hacer girar este mecanismo en la direccibén del reloj,

como se indica en la fig. 12, alrededor de un drbol 87,
soltando con ello el embrague 28. &1 enlace 84 estd rota-
tivamente acoplado, por un tornillo 86, a un brazo de
control 88 que forma parte del mecanismo de enzanche 85.
1 brazo de control 88, es a la vez rotativo y deslizable

alrededor del drbol 87, debido a su abertura longitudinal



89, Como anteriormente se describe, el brazo de conbtrol
88 sé desplaza longitudinalmente de tal modo que reshala
en el drbol 87 cuando se excita una bobina de maro 90,
Cvando el brazo de control 88 se hace girar por el enlace
5o 84, tensa o enrolla un muelle de restablecimiento 91 Que
es eficaz para retornar el mecanismo de cierre 85 a su
condicidén normal, cuando el solenoide de arranque 83 se
desexcita. |
| ¥l brazo de control 88 gira contra el tornillo
10, 86 de un brazo de cierre 93 para hacer que éste se suelte
de un trinquete 94 del embrague 28. Al brazo de cierre
93, que gira con el brazo de control 88 alrededor del
arbol 87, se conecta al brazo 88 por medio del tornillo
86, Un muelle helicoidal 95 acoplado entre el pasador
15, 96 del brazo 88 y otrdpasador 92 del brazo 93, sosgtiene
el brazo de control 88. E1l muelle 95 permite el movimiento
vertical relativo de los brazos 88 y 93 bajo la $oneidn
del muelle 95, cuando la bobina de paro 90 se excita.
Ademds de estar controlado por las bobinas 83 y
20, 90, el mecanismo de cierre estd controlado también por
un gatillo 98 de soltura montado en un drbd 99 controlado
por el mecanismo contador 71. Cuvando, como luego se deg-—
cribe, el mecanismo contador 71 llega a una cifra deter—
minada previamenté, indicadora de un tarro lleno, el
25, drbol 99 gira en el gentido del reloj haciendo que el
gatillo 98 se apoye contra un pasador 100 del extremo
inferior del brazo de control 88, EL movimiento del
gatillo 98 de este modo, dd lugar al movimiento vertical
0 longitudinal del brazo 88 asi como a la excitacidn del

30. solenoide de paro 90, Bl movimiento longitudinal o vertical
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delbrazo 88, 1lé impide ser rotativamente desviado por un
rasador 26 del embrague 25 para, a su vez, hacer girar
el brazo de cierre 93 desajustdndose del trinduete 94,

El embrague 28, por tanto, no puede soltarse cuando el
brazo de control 88 estd en su posicidn inferior, a causa
de los gatillos de acoplamiento 98, o de la bobina de
paro 90.

Con nueva referencia a la sucesidn iniciada
por la exéitacién de la bobina de arranque 83, el mecanismo
de cierréSS suelta el tringuete 94, del embrague 28,
permitiendo el giro del mismo. ELl drbol de impulsidn 81,
se mueve en sentido contrario al del reloj, por el motor
80, a través de uma combinacidén de enzranajes 78 y de un
embrague de seguridad 79. Cuando el embrague 28 gira,
arrastra consigo un manguito 27 y un engranaje 29 que
este manguito sostiene. Bl manguito 27, concéniricamente
montado en el drbol 81, se acopla al embrague 28 y al
engrana je29., Bste Ultimo acciona un tren de engranajes
que comprende las ruedas dentadas 29, 43, 43a, 44 y 45.
£l engranaje 45, que gira en el sentido del reloj, como
se observa en la figz. 13, estd rigidamente montado en un
drbol 46. E1l 4drbol 46 sostiene y hace girar consigo una
leva 47%n una situacidén central a lo largo del drbol 46,
¥y un soporte 48 en el extremo anterior del mismo drbol.
Como a continuacidn se describe, la leva 47 controla el
desplazamiento de una varilla 49 que forma parte de un
mecanismo de cierre 100 representado en la fig. 3, que
se utiliza para mantener el drbol 131 exactamente mien-
tras la rueda 39 gira. E1 soporte 48 que gira en el

sentido del reloj con el engranaje 45 y el drbol 46,



sostiene un pasador 205 y los dos vdstagos de rodillo 40
brevemente descritos con referencia a la fig. 1.
Al girar el soporte 48, el rasador 205 se
ajusta en un balancin 204 pivotado en un pasador 206
5 gostenido en el alojamiento del mecanismo de control 38,
Al girar el pasador 205 en la direccidn del reloj, hace
mover el balancin 204 en la diveccidn contraria a la del
reloj, de tal modo que un rodillo 220 sostenido.en un
extremo del balancin 204 se ajusta en un verrojo ppincipal
10, 200, ComoImego se describe, el cerrojo 200 gira en el
sentido del reloj, por la accidn del rodillo 220, para
soltar un vdstago 203 para liberar el mecanismo utilizado
Para depositar una aceituna en el tarro T0. Hste mecanismo
no funciona en este momento para depositar una aceituna,
15 gino que actia, como luego se indica, cuando se suelta un
embrague 25 al final de una revolucidn del embrague 28.
Como antes se indicd, el soporte 48 sostiene
dos vdstagos de rodillo 40, Cada uno de los pasadores
40, contiene un soporte rotativo 66 que se ajusta en los
20, dientes circunferenciales arqueados 101 y en las ranuras
102 de 1la rueda principal 39, representada en la fig. 19.
Cuando los pasadores 40 giran en el drbol 46 en el sentido
del reloj, accionan la rueda 39 en direccidn contraria
a la del reloj, 22,52 o 1/16 de revolucidn alrededor del
25, drbol de soporte axil 41, rara cada revolucidn del embrague
28.
Como se representa en las figs. 19 a 21, la
rueda 39 es una placa circular que tiene 32 apédndices

periféricos 101 y ocho nervaduras 103 de refuerzo (fig. 21)

30, a ella unidas distanciadag 452, sujetas por varios tornillos}-‘ 



De

10,

15,

20,

25,

30.

257562

104, (fig. 19). La rueda 39 que puede ser de acero inoxi=-
dable o material andlogo, tiene un didmetro de 66, 67 cm.
Lag nervaduras de refuerzo 103 impiden que la rueda 39 se
flexe durante la sucesidn de operaciones de envasado,
para mantener las pequefias tolerancias en movimiento
necesgarias para envasar adecuadamente las aceitun2s en

el tarro 70 (fig. 8).

Como se indicd anteriormente, la ruveda 39
sostiene dieciseis vdstagos cilindricos 50 a 65 que
funcionan para recoger las aceitunas del transportador
36 v depositarlas en la posicidn angular adecuada y en
la altura conveniente, dentro del tarro 100, Cada uno
de los vdstagos 50 %65 es mévil en direccidn radial en
la rueda 39, y a la vez puede girar alrededor de su eje
longitudinal. En su posicidn normal, como se representa
en la fig. 21, el vdstago 50 estd sostenido rotativamente
en su extremo periférico, por un soporte 106 sujeto a la
rueda 39 por tornillos que no se representan., Un elenento
de retén 107 se ajusta eldsticamente en una de cuatro

ranuras 108 de un disco de situacidn o colocador 109

montado a deslizamiento con un disco de friceidn 110 y

un geparador 111 en el vdstago 50. En estas condiciones,
el vdstago 50 y cada cuarto vdstago siguiente, 54, 58

y 62, no giran. E1 resto de los vdstagos que giran contie~
nen tambidn un pifidn o engramaje 113 (fig. 19) montado

a desligzamiento con el colocador 109 y el disco de
friceidn 110, y sostenidos en posicidn en la rueda 39,

por el soporte 106. Como se indica mds adelante, los
pifiones 113 determinan el dngulo de rotacidn de los vdsta-

s 7

gos cuando éstos giran con la rueda 39, desde su posicion
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de carga frente al transportador 36, a su posicidn de
descarga en el tarro de crigtal 70,

Los vdstagos 50,54, 58 y 62, no contienen pifidn
alguno, de modo due no giran alrededor de sus ejes longi-
tudinales al rodar con la rueda 39. Los vdstagos 51, 55
59 y 63 contienen un pifidn 113 en ellos montado hacia el
extremo inférior o exterior del soporte 106, junto a los
apéndices 135 para las aceitunas. Los véstégos 53, 57, 61
y 65 tienen un pifidn 113 montado ceniralmente en el soporte
106, y los véstagos 52, 56, 60 y 64 comprenden un pifién
113 montado en el soporte 106 hacia el drbol 41 de la
rueda 39. De este modo, cada cuarto vdstago contiene un
pifién 113 montado en una posicidn andloga.

Durante cada desplazamiento rotativo de 22,52
de la rueda 39, uno de los soportes 106 de los 16 véstégos
50 a 65, pasa junto a un dispositivo combimado de crema-
llera 115, representado en las fizs. 1y 5. Como se indicg
egpecialmente en la fiz. 5, el conjunto 116 tiene un
primer juego de cremallsra 117, 118 y 119 y un segundo
grupo complementario de cremallera 120, 121 y 122. El
conjunto 116 estd montado sobre lémesa 0 ‘tablero superior
32 de modo tal que un vdstago horizontal de la rueda 39
adyacente al transportador 36 se coloc%entre los dos
grupos de cremallera del conjunto 116. Después de cargar-
se el vdstago con una aceituna de un modo que mds adelante
se describe, el primer movimiento rotacional de la rueda
39 por los vdstagos 40, hace que el vdstago cargado gire
alrededor de su eje longitudinal de acuerdo con la posi-
cidén de su vifién113. Como antes se indicd, los vdstagos

50, 54, 58 y 62 no contienen pifién alguno de modo que no
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giran al pasar junto al grupo de cremalleras 116. El
pifiébn 113 de los vdstagos 51, 55, 59 y 63, engrana con
la cremallera 119 que les hace girar 2702, La cremallera
118 engrana con el pifion central 113 de los vdstagos 53,
57, 61 y 65 para hacerlos girar 1802, y 1la cremallera 117
engrana con el engranaje 113 de los vdstagos 52,56, 60

¥ 64 para hacerlos girar 902, Cuando la rueda 39 gira
gradualmente en una direccidn opuesta a la del reloj,

la rotacidn de los vdstagos 50 y 65 ge realiza a los oe,
2702, 90¢, 1802; 0, 2702, etc. La sucesidn se establece
de este modo, Ya qﬁe, como antes se indicd, se célocan
dos aceitunas situadas en sitios opuestos, en cada capa
del tarro 70 y a 902 de desplazamiento rotacional con
respectd a lag capas superior e inferior. Los véstagos_
51 ¥ 52 colocan dos aceitunas separadas 1302 en una capa;
los véstagos 53 y 54 colocan las dos aceitunas inmediatas
en la capa siguiente, desplazadag 1802 uma de otra, y 902
con respecto a las aceitunas de la capa anterior, etc. |
Haciendo girar los vdstagos 50 a 65 de este modo, las
gcéitunas se hallan en posicidn rotativa para su intro-
du?cién en el tarro 70, que, no precisa hacerse girar
después de introducir los vdstagos.

‘ Lasg cremalleras 120, 121 y 122, son complemsenta-
rias de las cremalleras 117, 118 y 119, dado que retornan
los vdstagos 50 a 65 a su posicidn angular primitiva
durante ol Ultimo movimiento de la rueda 39 antes de
volver a la posicidn de carga juntéal transportador 36.
Durante el Ultimo movimiento antes de la carga, los vdsta-
gos 50 a 65 giran en la sucesidn 02, 902, 2702, 180%,

02, etc,
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Como antes se déscribid ¥ g6 representa en las
- : . V
figs. 19 a 21, los extremos periféricos de los vdstagos50
H

N \ . v
a 65 estdn sostenidosen goportes 106, Los extremos centrales
1Y

125 de los vdstagos 50 a 65 estdn sostenidos respectivamen~ ;,h

te en 16 taladros 123 de un anillo 124 sujeto a la rueda
39. Como se indica especialmente en la fig. 20, cada uno
de los vidstagos SQa 65 comprende un manguito o collar de
tope 126 sujeto al vdstago junto a su extremo 125. Cada
uno de los vdstagos 50 a 65, sostiene también un carrete
desglizable 127 entre el collar 126 y otro collar 128
también sujeto al vdstago. Supdngase que el vdstago 51
es el primer véstago cargado que se coloca para el sumi-
nistro al tarro 70. El vdstago 51 se impulsa a su posi-
cidn de suministro o descarga de un modo que se describe
a continuacidn, por una zapata 130 de un drbol vertical
0 buzo de suministro 131 (representado en las figs. 1, 3
vy 4 y en silueta en la fig. 21) Que ge ajusta en el carrete
127, impulsdndolo contra el collar 128, Por medio de la
zapata 130 y del collar 128, el vdstago 51 se impulsa
radialmente a lo largo de la rueda 39, con el collar 28
fesbalando a lo larzo de una guia semicilindrica 133 del
vastago. La guie 13igsté sogtenida en la rueda 39 por
medio de separadorés 137 y tornillos 138 (fig. 21). Tl
pifidén 113, el colocador 109 el separador 111 y el collar
de fficcién 110 partido, permanecen situados por el
soporte 105 ¥y por tanto, no sge desplazan con el vdstago
cilindrico 51 a lo largo de la rueda 39. &l empuje Que
acclona el véstago‘51 a través de estos mniembros, e¢s rela-
tivamente grande de tal modo qus se ajustan a friceidn

en el vdstago, para permitir la rotacidn de éste por medio
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del pifidn 113,
Cada uno de log vdstagos 50 a 55 tiene una

ranura moleteada en la que se ajusta una varilla desliza-

ble 134 Gue abre y cierrayn par de gatillos o apéndices

135 paré la aceituna incidentalmente mencionadas con

anterioridad, que sstdn articulados en un pasador 136

del extremo periférico del vdstagzo. El movimiento axil

de la varilla 134 con respecto al resto del vdstago 51,

se controla por un pasador 129 del carrete 127. Cuando

el carrete 127 se encuentra contra el collar 123, la

varilla 134 ocupz su posicidn inferior, y los apéndices

135 se cierran o se hallan en su posicidn de sostén de

una aceituna. Un pasador 140 del extremo inferior de ia

varilla 134 actua los extremos de los elementos flexibles

141. Bstos se apoyan contra los gatillos 135 para hacerlos

girer a la posicidn relativemente cerrada de sostén de la

aceituna, cuando los elementos 141 ziran separdndose uno

de otro, por la accidn del pasador 140 y a la posicidn

relativamente abierta o0 de solitura representada en la

fig. 20, para soltar una aceltuna cuando los elementos

141 giran uno hacia otro. Mas especiFficamente, cuando

los elementos 141 se accionan por el masador 14C, hacen

girar con ellos dog pasadores 142 también sostenidos en

el pasador 136. Este sostiene los apéndices 135 y dos

gatillos flexibles 143 contra los elementos 141. Un muelle

13%5a representado en la fig. 19 sostiene los gatillos

135 contra el pasador 14C, en t0odo momento. Los extremos

de los elementos 143 estdn eldsticamente conectados a

los'pasadOres 142, por log muelles 144. Losg gatillosﬁ43

junto con otro par de elementos flexibles 145 (fig. 19)

.




Se

10,

15.

20,

25,

30.

funcionan como sistema eldstico equilibrado para mantener
los gatillos 135 en una posicidn abierta o de soltura de
la aceituna en ausencia de la accidn de empuje del pmasador
140, y para hacer que los gatillos 135 sostengan eldstica=
mente aceitunas de distintos didmetros.

Dado que el carrete 127 se mantiene contra el
collar 128 cuvando el vdstago 51 es impulsgado por la zapata
120 a l1la posicidn de soltura, los gatillos 135 permanecen
cerrados alrededor de la aceituna, durante la carrera de
gsoltura. Como se indica anteriormente, los gatillos 135
ge representan en su posicidn abierta en la fig. 20, con
el collar 127 en contacto con el collar 126.

Gon referencia de nuevo 2 la sucesidn de opera-
cionesg iniciada por la excitacidn de 1la bobina de arranque
83 representada en la fig. 14, el engranaje 29 impulsa
el tren de engransjes que comprende'las ruedas dentadas
43 a 45. B1 engranaje 45 estd montado en el drbol 46 que
acciona la rueda 39 de modo antes descrito, para colocar

sucesivamente los vdstagos 50 a 65 en la posicidn de su-

ninistro o soltura adyacente al tarro 70, y en la posicidn

de carga, adyacente al transportador 36. Bl engranaje 43
funciona también para conitrolar otra serie de operaciones.

Bl engranaje 43 cue forma parte del tren de engranajes

"para el engranaje 45 y que gira en sentido contrario al

del reloj, como se indica en la fig. 13, estd sostenido
en un 3arbol 73. Montado en el extremo anterior del arbol
73 que gira @on el engranaje 43, un engranaje 72, por
medio de los engranajes T4 y 75 y de los pifiones cdnicos
76 y 77, impulsa un drbol 67 del transportador, que se

prolonga desde el mecanismo de control 38, como se
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representa en las figs. 5 y 6, para acciomar un tren de

engranajes constituido por las ruedas dentadas 148 a 150,

Cada par de enlaces 51 eldsticamente impulsados uno hacia

otro, sostiene una aceituna en posicidn adecuada para?umi—
5e nistrarla por el brazo de suministro 42, a los gatillos 135

de un vdstago horizontalmente colocado.

Las aceitunas se insertan manualmente, o por
otro medio, no representado, entre los pares de enlaces
151, o0 sostenes, con el pimiento dirigido hacia delante

10. 0 hacia el exterior de la mdquina, como se indica en la

fig. 9. Al hacerse funciomar el transportador 36 po#bu

drbol de impulsidn 67, un enderezador de aceitunas 152
alinea cada una de éstas, de modo adecuado, contra un
elemento impulsor 153. Bl funcionamiento del brazo de
15, suministro 42, que sucesivamente suministra las aceitums
a log véstagos 50 a 65, y del brazo enderezador 152,
se describen a continuacidn.
El engranaje 72 que se encuentra al principio
de la conexidn mecédnica que impulsa el transportador 36,‘
20, gsostiene un mmsador largo 155. Después de una revolucidn
éompleta del engranaje 72 en sentido contrarioc al del
reloj, el pasador 155 se ajusta en un apéndice o tope 156,
vy lo hace girar separdndolo del embrague 25. E1 apéndice
156 suelta un tringuete, no representado, del embrague
25, 25 para permitirle el giro de un modo similar al antes
descrito con referencia al mecanismo de cierre 85 y al
embrague 28, Al mismo tiempo que el embrague 25 empieza
a girar, el embrague 28 se cala, dado que el tringuete
94 del embrague 28 se ajusta en el brazo de cierre 93

30, del mecanismo correspondiente 85,
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TLos embragues 25 y 28 funcionan alternativamente
iniciando cada uno de ellos el funcionamiento del otro,
despuds de una revolucidn completa. E1l embrague 28 inicia
el funciomamiento del embrague 25 por medio de un enlace
de engranajes; el pasador 155 y el gatillo de acoplamiento
156, v el embrague 25 inician la operacidn del embrague
28 despues de una revolucidn, por medic del pasador 26
que impulsa o hape girar ligeramente el brazo de control
88 del mecanismo de cierre 85. Como antes se describid,
cuando el brazo 88 gira de este modo, se apoya contra el
tornillo 86 del brazo 93 para hacer que suelte el embra-—
gue 28,

1 embrague 25, que se suelta después de una

revolucidn del embrague 28, es algo distinto de éste.

Como antes se describe, el embrague 28 estd libre en

el 4rbol principal 81 que lo atraviesa. Controla el
manguito 27 a é1 unido y el tren de engranajes Quéempieza
con el engranaje 29 montado en el manguito 27. E1 manguito
25, sin embargo, estd unido al drbol y, cuando se halla
acoplado, la parte del drbol de transmisién principal 81
-de la parte anterior del embrague 25, no gira. Como se

describe luego, un embrague 20 también montado en el

drbol principal de transmisidn 81, difiere de los embragues e

28 y 25 poraue mientras estd calado, el drbol principal
de transmisidén 81 gira, pero cuando el embrague 20 se
suelta, la parte del drbol principel 81 situada frente
a é1, no gira.

Cuando el embrague 25 gira, realiza cuatiro
funciones principales ademds de soltar el embrague 28,

al Final de su revolucidn en el drbol 81,
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1. ©Suelta una aceituna por medio del brazo

r.
{

de soltura de éstas, 42, 2 uno de los dieciseis vastagos
50 a 65 y endereza o alinea las aceitunas en el transpor-
tador 35, poﬁmedio del enderezador 152

2. Inicia una sucesidn de operaciones para
introducir uno de los dieciseis vdsbagos 50 a 65 a la
posicidn adecuada para soltar una aceituna en el interior
del tarro 70 de cuello estrechd;

3. Hace funcionar el conjunto 35 de situvacidn
del tarro, haci%atrés vy hacia delante en una de cuatro
pogiciones distintas, segin la orientacidn de la aceituna
introducida en el tarro; y

4., Hace funciormar el mecanismo contador T1
que cuenta las aceitunas introducidas en el tarro 70.

Cada una de estas cuvatro funciones principales
ge degeriben detailadamente a continuacidn en el orden
en que acaban de indicarse,

Cuando la seccidn anterior del drbol principal

de impulsidn 81 gira con el embrague 25 a causa de la

goltura por un gatillo 156, una leva excénirica 160

montada en el drbol 81 hace funcionar un brazo oscilante
161 mara girar alrededor de un pivote 162. Al girar la
leva 160 para hacer ogcilar el brazo 161, se mueve hacia

atrds y hacia delante un enlace 163 que se halla pivotado

af . . .
en el brazo 161, h%enlace 163 atraviesa el alojamiento

del mecanismo de control 38 y, como se indica en la
fig. 6, ge acorla rotativamente a un extremo de un
soporte 164 que gira junto con un grbol cilindrico 165
vy un brazo 156, alrededor de un pivote acoplado al

tablero o mesa superior 32 por el tornillo 168 a través
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del centro del drbol 165. Cuando el soporte 154 gira en
el sentido del reloj, hace mover el brazo de suministro
42 vara empujar una aceituna sostenida entre un par de
enlaces o sostenes 151 del transportador 36. Bl brazo 42
se desliza en un soporte 169 sostenido sobre el tHablero
superior 32 de la mdquina de envasar aceitunas.

Cono antes se indica, la aceitun2 se coloca con
ol pimiento dirigido hacia delante, entre los s®ienes
151, de tal médo que el brazo 42 se pone en contacto con
ella a lo largo del costado-de la misma, sin tocar el
pimiento. La aceituna se suministra poﬁgl brazo 42 a un
par de apéndices 135 cerrados eldsticamente, de uno de
los dieciseis vdstagos 50 a 65, Como antes se describid,
el conjunto de cremallsra 116 hia hecho girar el vdstago
a su posicién normal en condiciones de reciblir una

aceituna cuando el vdstago se desplaza a la posicidn

horizontal en 1la rueda 39. Cada vez que el embrague 28 gira, =

la rueda 3¢ avanza para colocar otro vdstago en la posi-

cidn horizontal de carga, y cada vez que gira el embrague

25, se suninistra una aceituna, Dpor el brazo 42, desde

el transportador 36 al vdstago horizontalmente colocado.

Bl brazo 156 que gira con el soporte 154 forma
mrite del enderezddor de aceitunas 152 brevemente descrito
en lo anterior. Tl enderezador de aceitumas 152 comprende
un par de colocadores flexibles 170 montados a desliza-
mienfo, ror unh soporte 161; en el lado del transportador
de aceitunas 36, Al mismo%iempo que el brazo 42 se dsspla~
za hacia la izquierda (fig. 5) ﬁara suministrar una

aceituns a los apéndices 135 de uno de los vdstagos 50 a

. 65, los gatillos 170 del enderezador de aceitumas 152 se

[
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mueven hacia la izquierda (figz. 9), para alinear exacta-
mente una aceituna sostenida entre un par de sostenesb151,
contra un elemento de apoyo 153 montado en el otro lado
del transportador 35. De este modo, las aceitunas se colocan'
exactamente en el traunsportador 36 al desplazarse gradual-
mente a 1o largo de su recorrido por el transportador 36
hacia la posicidn de suministro, adyacente al brazo de
goltura 42. Bsta alineacidn automdtica de las aceitunas

se dispone porgue las aceitunas no se alinean exactamente
8l introducirse a mano entré}os protectores 151 del trans-
portador 36. Alineando automgticamente lag aceitunmas en

el transportador 26, se colocan exactamente en el tarro 70
contra 1la pared cilindrica de vidrio, al soltarse. Si las
aceitunas.no egtdn alineadas, pueden soltarse an una
pequefia separacidn en relacidn con la pared de vidrio,

o pueden apretarse contra esta pared. Aun las pequefias
variaciones en la colocacidén de las aceitunas en el tarro
70 deben evitarse ya que el error es acumilativo con las
capas sucesivas desplazéndose por esta causa.

Como anteriormente se describe, al soltarse el
embrague 25, hace girar la seccidn anterior del drbol
principal de impulsidn 81bara iniciar la sucesidn de
operaciones necesarias pe;a suministrar una aceituna
en el interior del tarro T70. Como se repressnta en la
fig. 5 y en la fig. 5a, que representa los detalles de
un enlace 174, una biela 173 gira con el drbol 81 de
impuleidn, en sentido opuesto al del reloj, impulsando
un enlace 174 pivotadobn.su extremo inferior a la biela
173. Como ge represenﬁa en la fig. 5a, el extremo superior

del enlace 174 tiene una corta ranura 202 longitudinalmente
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prolongada en la Que se ajusfamun perno 203, fijamente
sujeto a un brazo 175 que gira en sentido contrario al
del reloj, alrededor de un drbol 175, bajo la influencia
del enlace 174. Bl drbol 176 estd sostenido en el aloja-
miento del mecanismo de control 38. Af@erno 203, puede
ajustarse un cerrojo primario 200 rotativamente sostenido
por un pasador 207 montado en el enlace 174. Como antes
se describid, por tanto, el cerrojo 200 se desajustd del
pasador 203 por medio del balancin 204 que funcionaba
durante el tiempo de desplazamiento de 12 rueda 39. Cuando
el soporte 48 gira con el drbol 46 y el embrague 28,
funciona para impulsar la rueda 39 y también, por medio
de un basador 205, para hacer girar el balancin 204 en
sentido contrario al del reloj. Un rodillo 220 dél extremo
del balancin 204, se ajusta en el cerrojo 200 haciendolo
girar en el sentido del reloj, alrededor de su pivote
207 del enlace 174, soltand%con'ello el perno 203. Este,
por tanto, puede moverse con libertad longitudinalmente
con respecto a la ranmura 202 de enlace 174. Cuando el
cerrojo 200 puelta el perno 203, permanece en su posicidn
éuelta, bajo el control de un cerrojo secundario 201,
adn cuando estd impulsado en una direccidn contraria a la
del reloj, por un muelle 208, El cerroj%secundario 201
tiene dos ranuras 214 y 215 en las que se ajustan pasado-

res 212 y 213, respectivamente, del cerrojo primario 200,

Bl cerrojo 201 estd también eldsticamente conectado al

cerrojo 200, por medio de un muelle 209, Cuando el cerrojo
200 se hace girar por el balancin 204 en sentido del
reloj, el cerrojo secundario 201 resbala a lo largo del

cerrojo primario 200, bajo la influencia del muelle 209,
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reduciendo la abertura de las garras formadas por los
cerrojos 200 y 201, para el perno 203 que, por tanto,
gqueda libre para moverse longitudinalmente en la ranura
202 y permanece libre mientras el permno 203 gira en el
sentido del reloj con respecto a la ranura 202 del enlace
174 obligando al cierre 200 a separarse de é1, o mientras
se encuentra en la parte superior deé la ranura 202, Sin
embargo, cuando el perno 203 retorna a la parte inferior
de la ranura 202 y su rotacidn se invierte, 1o cual
ocurre a la mitad aproximadamente del ciclo de rotacidn
de la biela 173, el cerrojo 200 se empuja hacla su pogi-
cidn de cierre a causa del ajuste fricciomal entre é1

y el perno 203, Bl cambio en la direccidn de friccidn

gue es favorecido por el efecto del muelle 208, es sufi-
ciente para impulsar el cerrojo 200 sobre el perno 203,
con éste moviendo el cerrojo secundario 201 contra la
tensidn del muelle 209. #1 cerrojo 200 no es eficaz cuando
el perno 203 se encuentra hacia la parte superior de la

ranura 202 y solo se hace eficaz para volver a colocar

el perno 203 despuds de ocupar éste de nuevo su posicidn

normal en el fondo de la ranura 202 y de haberse invertido
su direceidn de rotacidn relativa.

Ta biela 173 gira una revolucidn durante el
movimiento del drbol buzol31, que se describe con mayor
detalle a continuacidn, Jel modo siguiente:

1. Un breve retardo en el movimiento descendente
del drbol 131 debido al efecto de la ranura 202

2. Un movimiento descendente del drbol 131

una distancia determinada por el brazo limitador verti-

cal 85 y una placa escalonada 195;
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3, Un perfodo en el que el drbol 131 permanece
en su posicidn inferior determinada por la ranura 202 y un
mecanismo de cierre 199;

4, Tn movimienbto ascendente del drbol a2 su
posicidn mds elevadas y

5. Un movimiento descendente de 5,35 mm. bajo
el control del mecanigmo de cierre 100 para volver a
cerrar el apéndice abicrto 135 del véstago y retormnar
el 4rbol 131 a su posicidn inicial o normal.

Cada una de estas partes de la sucesidn o ciclo
de suministro, se describe a continuacidn.

Ta ranura 202 produce un retardo en el efecto
de la biela 173 para permitir que el mecanismo O conjunto
35 de colocacidn del tarro desplace el tarro 70 para
permitir un mayor huelgo para guiar 1la horquilla, de tal
modo que la guia no choque con el borde de la pared
cili{ndrica del tarro 7C cuando la aceituna Denetra en
date, Bl funcionamiento del conjuntc 35 se describe
a continuacidn. Bl cerrojo 200 ge reajusta en el Derno
203 de 12l modo que se coloca en condiciones para empujar
racia abajo el buzo o brazo de soltura 131 a su posicidn
normal une distancia de 6,35 mm. a pariir de su posicidn
nds elevada., Como antes se describe, este movimiento de
6,35 mm. funciona para volver a cerrer los apéndices 135
del vdstago, oue depositaron una aceituma en el tarro 70.
Segin se ha descrito, se supone que el vdstazo 51 eg el
primero que deposita una aceiiuna.

1 mecanismo de cierre montado en el enlace 174
es uno de los tres mecanismos de cierre acoplados en log

enlaces utilizados al accionar el drpol 121 para impulsar
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el vdstago 51 al interior del tarro 70, Bl segundo mecanis-
mo de cierre, vue es el mecanismo 19¢ descrito brevemente
en lo anterior, estd montado en el brazo ranvrado 177,
rotativo en el érbol'176, que sostiene también el brazo

De 175. Bste tira en sentido contrario al del reloj alrededor
del drbol 176, bajo el control del enlace 174 y el cierre
200 montado en el mismo, para, a su Vez, haceﬁgirar el
brazo 177 en sentido del reloj, por medio del mecanismo
de cierre 199. Este mecanismo de cierr%comprende un

10, enlace ranurado 178 pivotado en un pasador 179 en el
hrazo 175. Acoplado al enlace 178 se encuentra un'ele-
mento de clerre 22fpivotado al pasador 221A del enlace
178 e impulsado en'el sentido del reloj por un muelle
222 pnido al extremo del elemento de cierre 221 y aun

15. .pasador 223 montado en el enlace 178, Bl elemento de
cierre 221 se empuja contra un pasador de paro 2213 ¥y
también conira un soporte 225 (fig. 3) que puede girar
alrededor del +tornillo 226. H1l pagador de paro 221B estd
montado en el enlace 178, v el tornillc 226 se halla

20. montado en el enlace 177,
' Cuando el brazo 175 gira en sentido opuesto
del reloj, arrastra consigo el enlace 178 que acciona
e%brazo ranurado 177, por medio del elemento de clerre
221 v un pasador 220 (fig..4) que se halla montado en

25, el enlace 177 y contra el cual se apoya el elemento 221,
Este, se apoya también contra el elemento rotativo 225.
¥l elemento de cierre 221 permanece ajustado bajo la
traccidn desarrollada por 1la rotacidn del brazo 175.
De egte modo, dado que el brazo 175 gira en sentldo

30. contrario al del reloj, el brazo 177 desciende también
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girando en sentido contrario al del reloj, alrededor del
drbol 176, a causa del ajuste del mecanismo de cierre 199.
Bl brazo 177 gira para tensar un muelle de equilibrio 1774. = -
Bl brazo 177 contiene también una ramura longitudinal 180 |
5e en la due se ajusta un rodillo 181 rotativamente ajustado
al drbol buzo 131. Al descender el brazo 177, el rodillo
181 gira en la ranura 180, permitiendo que el drbol 131
descienda con el brazo 177. Al descender éste, permite
también que un brazo de cierre 2254, que se ajusta con é1
10, a lo largo de su superficie interior, gire en el sentido
~del reloj empujade por el muelle 225B,
Bl brazo 225A, cue forma parte del mecanisgmo
de cierre 100, hace girar con él un elemento de cierre
226 que mantiene el cerrojo 227 alejado de la ranura 228
15. del drbol 131 hasta que éste se halla cerca de la rarte
superior de su carrera de retorno. Como antes se describe,
el cerrojo 227 se repone cuando la rueda 39 gira gradval-
mente hajo el control de la leva 47 y de la varilla 49,
Lsta hace girar el elemento de reposicidn 229 contra la

20, tensidn de un nmuelle 494, en el gentido del reloj para

soltar el arbol 131 preparando la caida de una aceituna.
Con el drbol 131 liberado por el elemento de reposicidn
229, permanece suelto para la carrera descendente del
drbol 131 que deposita una aceituna en el tarro 70.
25. Ia carrera descendente del drbol buzo 131 se

limita por el brazo de limitacidn vertical 185 montado
por un tornillo 186 en el brazo 177. L1 tornillo 186

se ajustden un taladro no representado de la seccidn 185B
y se ajugta también en la abertura ranurada 230 de la

30, seccibén 185B del brazo 185. Las secciones 1854 y 185B
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estdn interconectadas elésé%%éﬁeﬁ%é”ﬁdfréﬁ muelle 187
acoplado a un pasador 188 de la seceibn 180B, que reshala
en vna ranura 231 de la seccidn 185A. La ranura 231, la
ranura 230 y una ranura 189 de la seccién 1854, permiten
un pequefio grado de movimiento entre lag dos secciones
185A y 185B.

Tl brazo de limitacidn vertical 185, que
puede girar alrededor del tornillec 186 se mantiene en
upa posicidn prédcticamente vertical por el muelle 190,
acoplado a su extremo superior, y a un masador 191 del
brazo 157. E1 muelle 190 empuja el brazo de limitacidn
vertical 185 en un sentido opuesto al del reloj alrededor
del tornillo 186, obligando al brazo 1858 a apoyarse
contra un Tasador 233 de un brazo de control 197. Como &
continuacidn se describe, el brazo de control 197 es
ajustable, desplazandose un Paso hacia la izguierda para
cada par de aceitunaé? depositar en el ﬁarro T0.

La carrera descendente del brazo ranurado 177
y del drbol buzo 131, se interrumpe cuando el brazo de .
1limitacidn vertical 185 forma contacto con uno de los
éscalones de la placa escalomada 195. Lsta placa ecatd
acovlada, por medio de un elemento roscado 1954, al
elemento de soporte 235 que se halla montado en el
tablero superior 232. El elemento de contacto 194 del
brazo limitador vertical 185 choca con uno de los
peldafios de la placa 195 determinado por la vosicidn
angular del brazo 185, bajo la influencia del brazo
de control 197. Cuando el elemento 194 del brazo 185

entra en contacto con la placa 195, la gecciodn 185B

del brazo 185 se impulsa contra el soporte rotativo 225
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que suvelta el cerrojo 221. El muelle 187 absorbe parte del
chocue que se presenta cuando el elemento 194 choca con la
placa 195. Con el cerrojo 221 suclto, el enlace ranurado 178
continda el movimientc de descenso, con un tornillo 220 del
brazo 177 reshalando en la ranura longitudinal del enlace
178, pero el movimiento descendente del brazo 177 y del
brazo 131, se interrumpe, aun cuando el brazo 175 y el
enlace 175 contimien girando. L1l cilerre 199 permanece
suelto hagta qﬁe el enlace 178 empieza su movimiento as-
cendente, durante la segunda mitad del ciclo de trahajo

del brazo 175.

Cuando el tornillo 220 ge ajusta en el fondo de
la ranura longitudinal del enlace 178, éste acciona el
brazo 177 en direccidn ascendente. Cerca de la parte
superior del movimiento a scendente, el brazo 177 ajusta
el elemento rotativo 225A para preparar el mecanismo 199
para un movimiento de descenso del drbol 131: £l cierre
227 se ajusta en la ranura 228 cuando el drbol 131
desciende 6,35 mm.

Recapitulando brevemente, durante la revolucidn
de 1a biela 173 con el drbol principal 81, primero, se
proporciona un retardo debido al movimiento del tringuete
203 en la ranura 202 del enlace 1743 luezo el drbol se
impulea hacia abajo, a través de una disbancia determinada
por la posicidn angular del brazo de limitacidn vertical
185. Con el vdstago 51 en la posicidn de suministro o
soltura en el tarro 70, y sosteniendo la primera aceituna
a suministrar, el elemento 194 se impulsa hacia abajo
por el brazo 177 haste que forma contacto con el escaldn

inferior o primero de la placa 195. rsta tiene trece
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escalones dado que se supone que este eg el nimero de
capasg de aceltunze en el tarro., La altura vertical de
los escalones de la placa 195 esHa preparada para cambiar
la longitud de la carrera descendentes, en unz distancia
aproximadamente igual al didmetro medio de las aceitunas
a envasar en el tarro 70,

E1l véstazo 51 permanece introducido en el tarro
70 hasta dque el fondo de la ranura longitudinal del enlace
178, llega al tornillo 220, en su movimiento ascendente.
En cuanto el drbol buzo 131 asciende 5,35 mm., impulsado
por un enlace que contiene el slemento 178 y el brazo
ranurado 177, suelta la aceituna por abrirse los apéndices
135 del vdstago 51. Como se describe anteriormente y se
representa en las figs. 19 a 21, los apéndices 135
permanecen cerrados mientras la zapata 130 del drbol
131 empuja el carrete 127 contra el collar 128. Durante
toda la carrera descendente del drbol 131, la zapata 130
contimia obligando el carrete 127 haci%abajo, 0 sea contra
el collar 128, liste resbala con el carrete 127 a lo largo
de la gufa 133, impulsando al interior del carro 70 los
apéndices 135 del vdstago 51,

Como se ha descrito también anteriormente, los
apéndices 135 sostienen una aceituna entre ellos, que ge
colocd en los mismos por el brazo 42, desde el transpor-
tador 36 cuando el vdstago 51 se prolongaba horizontalmente
hacia la derechév(figs. 15y 5). Después de cargarse el
vdstago 51, durante el paso siguiente de la rueda 39, gird
2702 en el sentido del reloj observando desde la derecha
las figse 1y 5, de tal modo que la aceituna que primiﬁi—

varente estaba dirigida hacia delante al suministrarse al




vdstago 51, estd dirigida hecia abajo después del primer
paso. Mientras la rueda gira en sentido opuesto al del
reloj, graduvalmente, durante los once saltos siguientes,
o sea, un total de 2702, o doce gradaciones, el vdstago
5e 51 no gira. La aceituna gue se hallaba dirigida hacia
abajo cuando el vdstago 51 estaba practicamente horizontal
en la posicidn de carga del mismo, gira desde luego con
el vdstago 51 y la rueda 39, hasta cue el vdstago 51 se
encuentra en la posicidn de carga del tarro, en la que la
10, aoeituﬁa, o mejor su relleno de pimiento, estd dirigido
hacia la derecha.
La tabla siguiente indica los distintos movi-

mientos rotacionales de los dieciseis vdstagos 50 a 65:

Véstago Rotacidn por conjunto 116 Posicidn aceituna
’ en tarro 70
15 51 270 izquierda
52 90 derecha
53 180 atrds
54 0 frente
55 270 izquierda
20, —— - ———-

Cada cuatro vdstagos 51 a 54, 55 a 538, etc,
forman un grupo en el que los movimientos rotacionales
respectivos de los distintos vdstagos correspondientes,

25, son andlogos.

Los apéndices 135 del vdstago 51 permanecen
cerrados después de introducifse en el tarro 70, hasta
que la zapata 130 asciende 6, 35 mm. Bl movimiento de la
zapvata 130, desplaza el carrete 127 contra el collar

30, 126 (fig. 21) del vdstago 51, abriendo los apéndices 135
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y soltando la aceituna con el pimiento de relleno dirigido
hacia la izquierda (fig. 8).

Como se indica en las figs. 19 y 21, cada uno de
los vdstagos 50 a 65 contiens un horquilla o alineador 450
para la aceituna, due se sostiene en el pasador 136 adya-
cente a los véstagos 135. La horquilla 450 es egstacionaria
con respecto al resto del vdstago. ILa misidn de la horqui-
1la 450 eg alinear o colocar exactamente la primera acel-
tuna de cada capa en el tarro 70, al depositar la segunda
aceituna. Como antes se describid, existen solamente dos
aceitunas en cada cara, ¥y estdn separadas angularmente PoOr
1802 o se encuentran colocadas en oposicidn. En realidad,
1a horquilla 450 de los vdstagos de mimero par 52, 54, 56,
etc. alinea las aceitunas, dado que la horquilla no realiza
funcidn Util, cuando la primera aceltuna de una capése

8

deposita.

Ta primera aceituna depositada en el tarro,
gue en la representacién que se describe es la aceituna
sostenida por el v4stago 51, es la mds complicada, ya
que cambia facilmente su posicidn en el fondo del tarro.

Ta vibracidn de la mdquina o un ligero dngulo del fondo

‘del tarro 70 con la horizontal, o una irregularidad en

la forma de la primera aceituna, pueden dar lugar al
desplazamiento de data. Bs de importancia especial el
alinear exactamente la primera aceituna en el tarro, ya
que determina la exactitud de todas las capas sucesivas
de la parte superior de la misma. Ta primera aceituna
de cada una de las demds capas, se alinea nas O menos

entre lag dos aceitunas de la capa inferior. Aunque

la alineacidn de estas aceitunas es también Util, la
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alineacidén de la primera aceituna en el tarro es mds
importante.

Las horquillas 450 funcionan como un elemento
de alineacidn ajustando la posicidn de una aceituna des-—
plazada de tal modo que se alinea con la aceituna due se
deposita. De este modo, cuando el vdstazo 52 se introduce
rara depositar la segunda aceituna en el %arro 70, su

horquilla 450 alinea la primera aceituna due se depositd

. por el vdstago 51.

Los apéndices 135 del vdstago 51 son retirados
por la zavata 130 del drbol 131 que continia su movimiento
de ascenso despuds de solitarse la aceituna. E1l arbol 131
se degplaza a la parte superior de su carrera soltando el
elemento de cierre 226 del cierre 100 (fig. 3). ELl cierre
201 (fig. 54) se hace descender por la rotacidn del perno
203 cuando el arbol 131 empieza su movimiento ascendente.
La biela 173 y el drbol 81, ziran suficientemente rara
hacer descender el drbol 131 una distancia de 6,35 mm.

E1l reajuste del cierre 200 prepara un movimiento descen-

dente positivo. B1 movimiento del drbol 131 se detiene

‘cuando el cierre 227 ge reajusta en la ramura 228 (fig. 3)

del drbol buzo 131.

| Bl mecanismo de cierre 227 se suelta, como se
ha descrito, cuando la rueda 39 se mueve graduvalmente a
la posicidn immediata para facilitar la soltura de losg
enlaces con objeto de depositar la aceituna inmediata.

La sucegidn de operaciones vara soltar una

aceituna en el tarro, 70, se inicia como antes se ha
déscfiyo, cuando el embrague 25 se suelta por el cierre

156. Ademds de la sucesidn de operaciones para la soltura
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de la aceituna, el embrague 25 acciona también el conjunto
35 de colocacidn del tarro, y el mecanismo contador 71
Como se describid anteriormente, cuando el
embrague 25 se suelta , hace girar con ¢l la parte ante-
rior del drbol principal de transmisidén 81. Adends de la
leva 160 (fig. 13) que acciona el brazo 42 de soltura
de‘la aceituna, y la biela 173 (fiz. 5) que acciona el
grbol buzo 131, el drbol princival de transmisidn 81
sostiene también cvatro levas 260 a 263 que constituyen
realmente elementos de control de entrada para el meca-~
nismo 35 de colocacidn del tarro, representado en las
figse 11 v 12. Bajo el control de lasg cuatro levas 250¢
a 263, el mecanismo 35 de colocacidn del tarro, funciona
para desplager la posicidn del tarro 70 cuando el drbol
buzo 131 deposita una aceituna en el tarro 70, y luego
retorna a su posicidn primitiva. Como antes se describe,
durante la sucesidn de operaciones para depositar la
aceituna, el enlace 174 tiene uma ranura longitudinal
202 en la que se ajusta un perno 203. Durante el tiempo
en cue el perno 203 se desplaza desde la parte supsrior
de la ranura longitudinal al fondo de la misma, ¢ueda un
intervalo en el funcionamiento del Zrbol buzo 131, durante
el cual el mecanismo de colocacidn del tarr&?unciona rara
desplazar éste. En otros términos, cuando el drbol buzo
131 inicia su carrera descendente, para penetrar en el
tarro 70, ha sido desplazado a una de cuatro direcciones
rara centrarlo con respecto al extremo de la aceituna y
a la horguilla de colocacidn 450 del vdstago 51 que
deposita la aceituna. Durante este intervalo de retardo,

antes del funcionamiento del drbol buzo 131, solo se
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realizan un par de movimientos bajo el control del
mecanismo 35. Por ejemplo, cuando el vdstago 51 suelta
la primera aceitﬁna, el tarro 70, representado en la
fig. 8, se desplaza 4,76 mm. hacia la izquisrda, la
aceituna se introduce en el tarro 70 y luego, en la
carrerﬁascendente del drbol 131, el tarro retorna a su

¥
vosicidn central primitiva. Cuando la aceituna se intro-
duce en el tarro 70, éste se desplaz%iigeramente hacila
la derecha para due la pared interna del mismo se comprima
contra la aceituna que todavia estd sostenida por los
apéndices cerrados 135 del vdstago 51. La aceituna se
suelta antes del movimiento de retorno del carro 70a
su posicidn primitiva. En otros termlnos, RE:) aceltuna
se suelta en el tarro 70 antes de terminar el segundo
de los movimientos opuestos del aparato 35 de colocacidn
del tarro. Despuds de soltarse la aceituna contra el
interior de la pared cilindrica de cristal del tarro 70,
se retira de dste el vdstago 51 por el drbol buzo 131,
v el tarro 70 retorna a su posicidn primitiva.

En las cuatro levas 260 a 263 se ajustan respec-
tivamente log rodillos 265 a 268 sostenidos en bragos
ranurados 270 a 273, en log gue pueden ajustarse regpecw—
tivamente los cierres rotativos 280 a 283, Solamente en
uno de los brazos 270 a 273 se ajusta su cilerre respec-
tivo en cuvalquier momento., La posiciodn dé los cierres 280
a 283 se controla, respectivamente, por los cuatro apéndi-
ces 290 a 293 que estdn rigidamente acoplados a los
drboles 294. Los apéndices 291 a 293 se acoplan sucesiva=-
mente en los pasadores 330 (fig. 19) del cubo 124 de la

rueda principal 39. Cada vez due la rueda 39 realiza un
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movimiento gradual, uno de los cuatro pasadores 330, se
ajusta en uno de los apéndices 290 a 293, En cada cuarto
movimiento graduval de la rueda 39, un pasador 330 distinto
repite el ciclo de ajustarse sucesivamente con 1los cuatro
apéndices 290 a 293,

La rﬁeda 39 se mueve gradualmente en una direc-
cién opuesta a la del reloj, de tal modo que el Primer
apéndice en el que se ajusta uno de los pasadores 330,
es el apéndice 290. Cuando éste entra en contacto con un
Pasador 330, gira un pequeﬁéarco en el sentido del reloj,
girando con €1 su drbol 294 asociado ¥ un brazo 287 nontado
en dicho drbol. EL brazo 287 estd enclavijado a un extremo
ae un enlace 286, cuyo otro extremo estd enclavijado a
un extremo del cierre 281. Cuando el brago 187 gira en el
gsentido del reloj, tensa un muelle 285 y hace girar el
cierre 281 para ajustarse en el brazéranurado 271

Los cuatro cierres 280 a 253, estdn sostenidos
respectivamente en cuatro elementos 320 a 323 prolongados
verticalmente. Los elementos 321 y 323 controlan el movi-
miento de tarro 70, primero hacia la izquierda antes de
que el vdstago 51 se introduzeca, ¥y 1ﬁego hacia la derecha,
después de introducirse dicho vdstago en el tarro 70, para
comprimir dgte contra la aceituna. Bl novimisnto hacia la
derecha s%eompleta después de retirarse el vdstago del
tarro. Los elementos 320 y 322, verticalmente prolongados,
controlan el movimiento del tarro 70 hacia atrds y hacia
delante. Los elementos 320 y 322 esidn interconectados
por un pasador 277, y los elementos 321 y 323 lo estdn
bor un soporte 279 contiguo al elemento verticalmente

prolongado 323,
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De este modo, cuando el apgﬁéééé 2900 se encuentra
en su posicidn accionada o en la posicidn de acuerdo con
el sentido del reloj, el cierre 281 se ajusta en el brazo
ranurado 271, Cuando la leva 261 gira con las otras tres
levas 260, 262 y 263, mueve el rodillo 266 en el que se
ajusta el cierre 281, y hace girar con 1 el elemento 321
prolongado verticalmente. Este elemento se hacé girar de
este modo, pero ninguno de los otros tres elementos verti-
calmente prolongados 320, 322 y 323, realizan giro alguno,
aun cuando sus brazos ranurados asociados 270, 272 y 273
se hagan girar por sus levas respectivas, por no estar
combinados con ellas.

Cuando el elemento 231 gira, mueve un enlace
301, que es uno de los enlaces andlogos 300 y 301 cue se
wtilizan para controlar enlaces similares cue colocan el
tarro 70. Un pasador rotativo 289 del extremo del brazo
301, se halla montado en un soporte ranurado 310. Cuando
el brazo 301 se desplaza hacia la derecha por el elemento
321, el soporte 310 gira en una direccidn anéloga a la
del reloj, alrededor de un rasador 311. &1 movimiento del
ragador 2890 tensa también un muelle 306 que interconecta
los dos brazos 304 de un colocador central 308. Solamente
vno de los brazos 304 gira alrededor del pasador comin
de pivotacidn 307, ya cue un pasador de paro 309 impide
el movimiento del otro brazo 304, Dependiendo por tanto
del desplazamiento del brazo 301, uno u oiro de los
brazos de colocacidn 3C4 y 305 se hace girar para tensar
el muelle 306, Este, de este modo, es eficaz Fara hacer
retornar el brazo 301 a su posicién normal al soltarse

el cierre 281.
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1 soporite ranurado 310 gira en el sentido
del reloj, cuando el brazo 301 se desplaza hacia la
derecha. Bl soporte 310 sostiene un enlace ajustable 313
que mueve consigo hacia la derecha para hacer girar unma
biela 314 v un drbol 316, al que estd unida la biela
citada.

Como antes se indicd, los apéndices 291 a 293
controlan dos conjuntos andlogos de enlaces, uno para
mover el tarro 7O hacia delante y hacia atrds, o al
contrario, y el otro para mover el tarro 70 a la izguierda
y a la derecha, o viceversa. Un conjunto de enlaces hace
girar el drbol 316, y el otro, hace girar un drbol 317
por medio del brago 300, un soporte 303 y enlace 312 y
315 al 4rbol317. Los 4rboles 317 y 316 que pasan a tra-
vés del tablero superior 32, son de longitud ajustable,
como ée indica en la fig. 4.

La mitad inferior de los drioles 317 y 316
atraviesa también el tablero inferior 30, como se indica
en la fig. 8. En la fig. 17, se representa la vista infe-
rior en planta del tablero inferior 30. Como se indica
en la fig. 17, el drbol 317 hace girar con ¢l una biesla
340 que mueve un enlace 341 a lo largo de una ranura 342
en la que ge mueve un perno 343 del enlace 341. EL perno

343 atraviesa el tablero 30 rara ajustarse en una plata-

Porma 345 (fig. 8). La plataforma 348, es upa de dos

plataformes acopladas 345 y 346, sostenidas sobre el
tablero inferior 30, con la plataforms 345 sostenida
gobre 12 plataforma 346, Como se representa en la fig. 8,
1a plataforma 345 es mévil hacia la parte posterior o

delantera como Se indica por lasg flechas 3 en la plata-




10,

15,

20,

25,

30.

- 42 -

S0l é
forma 346 y ésta puede moverse hacia la izquierda o la
derecha, como indican lag flechag A, E1 perno 343 del
enlace 341, se ajusta en la plataforma 345, de tal modo
aue todo el comunto 35 de desplazamiento del carro, se
desplaza hacia delante o hacia atrds cuando el drbol 317
gira, y el tarro 7@59 desplaza hacia la érecha o izguierda
de la plataforma 345, cuando gira el drbol 316, Como antes
se describe, el arbol 316 gira en el sentido del reloj,'
(fiz. 12) v en sentido contrario (fiz. 17) para hacer
girar 1la biela 350 hacia la izquierda, desplazandoc con
ello 1las plataformas 345 y 346 hacia la izquierda,

La plataforma 345 sostiene conjuntos articulados
0 de bhallestilla 351 y 352, cue sujetan el tarro 70 en
pogicidn. Como se describe a continuacidn, cuando el tarro
70 estd lleno, las ballestillas 351 y 352 se separan para
soltar el tarro 70 de tal modo due puede retirarse auto-
mdticamente de la vlataforma 345 y sustituirse por un
tarro vacio 70, colocado en su sitio.

E1l conjunto 35 de desplazamiento del tarro, se
mueve hacia la izquierda por medio de un enlace que se
inicia con la leva 261 del drbol princiral de impulsidn
81, antes de que el drbol buzo 131 empiece su movimiento
descendente. Bl conjunto 35 permanece desplazado hacia
la izquierda, de tal modo que la aceituna de los apéndices
135 del véstago 51 salva el cuello estrecho del tarro 70.
Antes de degplazarse el tarro 70, la aceituna se alinea
exactamente para hallars%en alineacidn vertical con la
pared interior oilindrioé del tarro 70. Después de inser-

tarse el vdstago 51 en el tarro, la leva 263, que chtrola

tambidn el enlace 301, mueve el conjunto 35 parte de la
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trayectoria de retorno haciahianaerecﬁa, colocando la
pared interior del carro 70 contra el pimiento de la
aceituna, todavia sositenida en los apéndices 135 del
véstago 51.'Luego,»los apéndices 135 se abren, el vdstago
51 se retira, y el tarro 7O describe elmesto del camino a
recorrer rara 11egaﬁa su posicidn primitiva. Para la
aceituna préxima, se invierte la posicidn del conjunto

35 que se desplaza primero hacia la derechz y luego hacia
la izquierda.

Ia sucesgidn de operaciones para ajusiar la
posicidn del tarro 70, se inicia como antes se describe,
al solizarse el embrague 25. Ademds de la operacidn del
mecanismo 35 de colocacidn del tarro, y del drbol buzo
31, el embragué 25 hace funcionar también el mecanismo
71 contador de las aceitunas, due tlene en cuenia el
nimero de aceitunas introducidas en el tarro 70, y al
obtenerse una indicacidn predeterminada, inicia una
serie de operaciones para desplazar el tarro lleno 70 de
la plataforma 345 y para sustituirlo por un tarro vacio 70,

Cuando la parte anterior del drbol principal
de impulsidn 81 gira con el embrague 25, hace girar, como
se indica en la fig. 5, una leva excéuntrica 240, asi
como la biela 173, La leva 240 acciona un brazo oscilante
241 para ajustarse en un trinQuete 245, representado
también en la fig. 15. Como en esta se indica, al trindue-
te 245 se ajusta una ufia 245A que salta una vez slempre
que el balancin 240 gira en el sentido contrario al del
reloj por la accidn de la leva 240. E1 palancin 241
estd articulado en un pasador 244 y se empuja en la

direccidén del reloj por un muelle 242 due se acopla a




un pasador 243. Bl tringuete 245 estd montado con una leva
helicoidal eséalonada 246 (fig. 5) en un drbol 370, al que
estd acoplado un conjunto selector constituido por uma pla=-
ca 371 y otra placa 362. Esta dltima puede ajusiarse en

5. cualquiera de varias posiciones con respecto a la placa 361. f:”;”
Bl muelle de compresién 362B mantiene la placa 362 contra |
la placa 361,

Bl mecanismo contador 71 no lleva a cabo una

funcidn mientras 12 aceituna se deposita en el tarro 70,

10, hasta due se obtiene uma cantidad predeterminada, due se
determina por el ajuste de la placa 362 con respecto a la
placa 361. La leva escalonada 24émontada con el tringuete
245 en el drbol 360, realiza sin embargo una funcidn
importante cuando las aceitunas se depositan una a una

154 en el tarro 70, Cuando la leva 246 gira en el sentido
del reloj coun el trincuete 245, mueve un pasador 248,
gradualmente, alejdndolo del drbol 360, cada vesz ﬁés,
L1 pasador 248 est%sostenido en un brazo 247 que gira

en un pasador 249. Realmente, cada dos avances de la

20, leva 246 estdn a una distancia radial andloga, de modo
aue el brazo 247 gira a través de un DeGuefio dngulo para
cada movimiento alternado de la leva 246, Bl brazo 247
estd eldsticamente conectado, por medios no representados,
al brazo de control 197 due, como antes se describid,

25, determina la posicidn angular del brazo de limitacidn
vertical 185. De este modo, el brazo de control 197 se
nueve hacia la izquierddun paso por cada dos pasos de la
leva 246. Isgte movimienfo egpecial, se dispone por deposi-
tarse dos aceitunas en una capa 0 en una altura vertical

1 . .
30, en el tarro 70. Despuésde depositarse las dos primeras
: 3



aceitunas, en el tarro 70, la leva 246 acciona el drbol

de control 197 para desplazar el brazo de posicidn 185

en una direccidn andloga a la del reloj, de tal modo que

formard contacto en el paso giguiente con la placa escalo-
5e mada 195,

Cuando se han depositado en el tarro 70 el

numero preciso de aceitunas, por ejemplo 26, el itrinduete

245 contador de aceltumas o de movimientos, coloca un

pasador 362a de la placa 362 en contacto con un apéndice
10. 370, Por medio del drbol 371, la biela 372, una biela 373

enclavijada en la anterior y montada en un drbol 99, se

hace girar un cierre 375 en sentido contrario sl del reloj,

Para soltar el embrague 20, y se hace girar un apéndice

98 para soltar el mecanismo de acoplamiento de la resbala-
15, dera 85. Bl embrague 20 como antes se describid brevemente,

un2 vez ajustado con el cierre 3565, proporciona una conexidn :

eficaz entre las secciones del drbol principal de impulsidn

81. Cvuando el embrague 20 se suelita, los embragues 25 y

28 se sueltan eficazmente.

20. _ Al soltarse el embrague 20, hace girar un raansulto

376 cue estd a é1 unido y es concéntrico al drbol principal
de transmisidn 81. EL manguito 376, por medio de un enlace
de engranajes, que comprende las ruedas dentadas 377 y
378 acciona una leva 379 de transferencia del tarrc. EL

25. embrague 20 y el engranaje 377, giran cuatro revoluciones
rara una revolucidn dnica del engranaje 378. Como & con-
tinuacidn se describe, el embrague 20 permanece suelto
durante cuatroe revoluciones rara prororciomr vlempo
suficiente para varias operaciones. Lﬁ;eva 379 se monta,

30, con el engranaje 378, y otras levas 300, 423 y 422, en un
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arbol 330, La leva 379 de transfereuncia del tarro gira

contra un rodillo 381a de un enlzce 351 pivosado en un

pasador 382 para desplazar un enlace 383 (fig. 13) hacia
la derecha, haciendo girar con é1 uvna biela 384 en el
gentido del reloj. Bsta biela estd acoplada a un darbol

385 ajustable de transferencia o desplazamiento del tarro.
Como luegzo se describe, el drbol 385 funciona para trasla-
dar el tarro lleno 70 desde la plataforma 345 y p@ara
sustituirlo por un tarro vacio 70.

Antes de realizarse el traglado del tarro, una
leva 390, rara el tarro vacio montada también en el drbol
380, mediante un enlace partido 391 y otro enlace 392,
hage girar una manivela 393IQue, por medio de un enlace
394 y una biela 395, bace girar un drbol 396, en un
extremo del cual estd montada una biela 397; la biela
395 estd montada en el otro extremo del drbol 395. Dado
que las dos bielas 395 y 397 giran en el sntido del
reioj, elevan, respectivamente, los enlaces 398 y 399.
Como se indica en la fig. 4, estos enlaces atraviesan
el tablero superior 32 y son ajustables. Los enlaces
398 y 399 se ajustan, respectivamente, en los conjuntos
articulados o ballestillas 352 y 351, como antés se ha
descrito, lo cual fija el tarro 70 en posicién sobre 18
plataforma 345. Cuando los enlaces 398 y 399 descienden,
los dispositivos articulados se sueltan y el tarro T0
realiza bajo el control de la leva 390 (fig. 14), antes
de qué}a leva 2379 iniciérealmente la sucesidn de opera-
ciones tara el traslado del tarro.

1 4rbol 385 de traslado del tarro (fig. 13)
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como se representa en la fig. 18, estd conectado por
medio de un enlace constitufdo por una biela 400, un
enlace 401 y una biela 402, a un drbol 403 de desplaza-
miento del tarro, due se representa también en la fig. Te
El enlace 401 puede consistir en una serie de eslabones
cinemdticos en lugar de uno solo, como Se representa en
la fig. 18. Bl drbol 403 hace girar una biela 404 que

acciona un enlace 405 y un conjunto desplazador 406 para,

- a la vez, retirar el tarro llenc 70 y sustituirlo por

otro vacio. Solamentése representa uno de los dos grupos
de anéndices 407; uno de ellos funcionz para retirar el
tarro 70 lleno y el otro actia para colocar en el sitio
del mismo, un tarro 70 vacio. Bl tarro 70 se coloca en
pogicidn entre las gufas 410 y 411 que estdn sostenidas
por los drboles 412 en el tablero inferior 30, Los tarros
70 que se alinean entre las guias 410 y 411,8e encuentran
sometidos a una ligera presidn -que los empuja hacia la
izquierda contra una gufa 420, con lo cual se desplaza
inmediatamente hacia delante un tarro vacio 70 para sus-
tituir el tarro 70 que se sustituye por el lleno.

. Ademds de la leva 379 que inicia la sucesidn

de operaciones para el desplazamiento del tarro, otra
leva 422, también montada en el drbol 380, funciona para
hacer retornar el elemento desplazador 406 a su posicidn
normal, mediante el mismo grupo de enlaces utilizado por
la leva 379 para desplazarlo a su posicidn de actuacidn.
Después del fﬁncionamiento eficaz de la leva de retorno
422, una cuvarta leva 423, también montada en el drbol 380,
funciona mara cerrar las garras de log conjuntos articu-

lados 351 y 352, invirtiendo la rotacidn del elemento
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rartido 391. Cuando este gira en sentido contrario al del
reloj, funciona para elevar log enlaces 398 y 399 volviendo
a enganchar los conjuntos 351 y 352.

Como antes se indicd, cuzndo el brazo 99 gira en
el sentido del reloj pira iniciar el traslado del tarro,
el apéndice 98 hace descender la deslizadera 88 del meca-
nismo de cierre 85 impidiendo que el pasador 26 forme
contacto con dicha deslizadera y suelte el embrague 28.
Los dos embragues 28 y 25 permanecen, por tanto, sueltos
durante el funcionamiento del embrague 20,

Hacia el final de la cuarta revolucidn del
embrague 20, un pasador 500 de la rueda 378 (fig. 14)
acciona un brazo 501 de reajuste, que gira con el drbol
503 en el sentido del reloj. EL drbol 503 hace sirar uma
biela 504, contra la tensidén de ua muelle 507, La biela
504 egtd enclavijada a otra biela 505 que gira con el
drbol 506 y el trinQuete 245a en el sentido opuesto al
del reloj. EL tringuete 245a, como antes se indicé, se
ajusta en el apéndice 245 contador, del mecanismo contador
71, Con el tringuete 245a separado un pequefio dngulo del
apéndice 245, el mecanismo contador 71 queda suelto, ¥ un
muelle de torsidn, no representado, que se desvid durante
la svcesidn de operaciones de contado, funciona para hacer
retornar las placas 361 v 362 a su posicidn normal o cerb
de cuenta, y tambidn para retornar la leva helicoidal de
desplazamiento 246 a su posicidn de partida. Cuando esta
leva se coloca de nuevo en su posicidn de rartida, hace
girar el brazo de control 1297 hacia la derecha permitiendo
que el bragzo limitador vertical 145 gire en sentido

contrario al del reloj, por la accidn del muelle 190, a
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su posicidn de partida, de tal modo que Fforme contacto
con el primer escaldn de la placa 195 cuando ha de
introducirse la primera aceituna en el tarro 70 inmediato
o vacio.

Cuando las placas 361 y 362 giran ensentido
contrario al del reloj, para colocarse nuevamente en la
posicidn cero, el apéndice 370 gira por la accidn del
muelle 373a, en gentido andlogo al del reloj, haciendo
girar el drbol 99 en sentido contrario, Cuando el drbol
99 gira en sentido contrario al del reloj, hace que el
cierre 375 ajuste de nuevo el embrague 90 y el apéndice
98, para permitir que la deslizadera 88 del mecanismo de
cierre 85 recupere su posicidn normal contra el perno 86,
Como antes se describid, el muelle 95 del mecanismo 85
dd lugar al movimiento de la deslizadera 88, El mecanismo
de cierre 85, recupera de este modo su posicidn normal,

y el embrague 2C se imactiva al reajustarse el contador 71.

Antes de inmactivarse el'embrague 20, e inmedia-
tamente después de la accidn de leva del pasador 500
contra el brazo reajustado 501, el pasador 500 forma
contacto con otro brazo 510 montado en el drbol 87
antes descrito, con referencia al mecanismo de cierre 85,
1 apéndice 500 hace girar el brazo 510 y el drbol 87 |
un pequeiio dngulo, antes de inactivarse el embrague 20,
Bl brazo 87 estd acoplado al brazo 23 de cierre del
mecanismo de cierre 85, de tal modo que gira con el brazo
87 separado del embrague 28. De este modo, despuds de
aue el cierre 375 form?conﬁacﬁo con el embrague 20, pero

i
antes de que el tringuete, no representado, de dicho

embrague 20 alcance el cierre 275 para inactivar el
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embrague 20, el arbol 87 zira mmra soltaﬁel embrague 28.

Lste, por tanto, empleza a girar inmediatamente antes de
terminarse la cuaria revolucidn del embrasue 20. Cuando
el embragﬁe 28 gira, inicia la sucesidn de operaciones
antes descrita para hacer girar la rueda 39 y depositar
veintiseis aceitunas en el tarro 70, con dos de éstas
dispuestas en cada .capa y cada una de las capas desplazada
002 de sus capag adyacentes.

Adends del pulsador de arrangque 92 (fig. 6)
se dispone otros dos pulsadores 515 y 516. El pulsador
515 es un pulsador de interrupcidn gue funoiona'para
excitaﬁla bobina de interrupeidn 90 brevemente descrita

con anterioridad. Como antes se indicd, la bobinz de

detencidn hace girar una biela 517 que séajusta.en un
pasador 518 de la deslizadera de control 88 del mecanismo
de cierre 85. Cuando la biela 517 gira en el sentido
opuvesto al del reloj, hace descender la deslizadera 38
con Lo cual después de depositar una aceituna en el tarro
T0, el masador 26 del embrague 25 es ineficaz para soltar

el mecanismo de cierre 85, con lo cual el embrague 25

permanece calado. En otros términos, cuando la bobina
de detencidn 90 estd excitada, no detiene instantdneamente  ?;]
la mfquina de envasar aceitunas, pero impide la soltura 5
del embrague 28 de tal modo que se termina la sucesidn
de operaciones para depositar la aceituna, que bueda

estarse realizando. Con el embrague 23 suelto, la rueda

39 no pasa a su posicidn siguiente.
Cuando se acciona pulsador 515, funciona para
regtablecer el mecanismo contador 71. Mds especificamente,

el pulsador de retorno 515 excita una bobina de restable—
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cimiento 502 que hace girar el brazo 501 en el sentido
del reloj. Como antes se describid el brazo 51 estd
montado en el drbol 503 cuve hace girar el tringuete 245a
alejdndolo del apdndice 245 del mecanismo contador 71,
retorndndolo a su posicidn cero o inactiwva.

Auncue esta memoria se refiere a unz construceidn
egpecial, representada en los dibujos, los vrincipios en
gue se funda son suscedptibles de otrag numerosas aplicacio-
nes y construccionss <ue resultardn evidentes para los
peritos en la materia., For ejemplo, el tamafio del tarro 70
v el nimero de aceitunas en él envasadas, pueden variarse
facilmente cambiando la placa escalonada 157 de tal modo
que tenga nmds o menos escalones, ajustando la placa 362,
con respecto a la placa 361 para indicar una cantidad
mdxima distinta, y cambigndo la leva 246 de accionamiento
(fig. 5), que controla el movimiento del brazo limitador
vertical 185 (fige. 4). Este invento, por tanto, solamente
se considera limitado por el espiritu y alcance de las
reivindicaciones siguientes.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi{ como la manera de realizarlo en la practica,
debe hacerse constar que lasg disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en quanto no alteren su principio fundamental. Tambidn
se hace constar que el invento corresponde a una solicitud
de patente norteamericana n? 803.325 presentada el 24 de
abril de 1959, acogiendose, por lo tanto, a los beneficlios
due conceden los convenios internaciomales en vigor,

giendo lo que constituye la esencia del referido invento
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v por lo que se solicita Patente de Invencidn por 20 afios
en Bgpafia: "Perfeccionamientos en aparatos para acondicio-
nar en un envase articulos en capas sucesivas"; caracteri-
zdndose por lo siguiente:

1¢,~ Perfeccionamientos en aparatos para acondi-

cionmar en un envase articulos en capas sucesgivas, caracteri~ =

zados por comprender uno o mds eiementos rotativos situados
junto al envase; una serie de elementos de sostén de los
articulos, angularmente separados, sositenidos en uno o
mds dementos rotativos; medios para mover gradualmente

el elemento o elementos rotativos con objeto de colocar
los elementos de sostén de los articulos sucesivamente
adyaoentes al envase; y medios eficaces?ntre las operacio~-
nes sucesivas de los medios de colocacidn gradual, para
mover el elemento de sostén del articulo a fin de que se
coloque junto al envase para introducir en éste el
articulo.

22 ,~ Perfeccionamientos, sezun lo e specificado
en la reivindicacidn 12, caracterizados por comprender
medios eficaces, durante cada una de las operaciones suce-
sivas de los medios de accionamiento gradual, para hacer
girar uno por 1o menos de log elementos de sostén del
articulo, con objeto de orientar el articulo sostenido en
una direccidn e special con respecto al envasge.

3¢,- Perfeccionamientos, sezin lo e specificado
en la reivindicacidn 12 o 28, caracterizados por comprender
medios tara sostener y soltar un articulo a envasar, en
el interior del envase; medios eficaces para, antes de
depositar el articulo en el envase, variar la posicidn

de &ste en una direccidn para colocar el cuello estrecho




del envasge fuera de la trayectoria
sostenido por los medios de sostén v soltura; medios efica-
ceg, despuéds de introducir el articulo, en el ehvase des~

plazado, mediante los medios de sostén y solitura, para

Se desplazar el envase nuevamente a su posicidn primitiva

con objeto de comprimir la mared interna del envase contra
el articulo sostenido por los medios de sostén y sol tura,
: o 4 !
vy medios eficaces, despues de volver a pasar el envagea
’ H
« s 2 PR * ot
su posicion primitiva, para soltar el articulo y para
. t e,
10. retirar del envase losmedios de sostén y soltura.
t .
48 ,- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en cualduiera de las reivindicaciones anteriores, carac-
terizados porque cada capa se dispone rotacionalmente

con una desviacion angular determinada de las capas adya-

15, centes, y por contener medios para hacer girar el elemento

0 elementos rotativos recorriendo.desplazamientos angulares
determinados y distintos, que determinan la posicidn angular ,f
de los articulos al depositarse en el envase por los medios
rotativos; y medios eficaces, anles de que cada articulo
20, ge deposite por cada uno de los nmedlos rotativos, ara
ajustar la posicidn del envase en una direccidn especial
asociada con el desplazamiento angular del medio rotativoe.
52,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado o
en la reiviﬁdicacién 48, caracterizados por contener medios
25, eficaces, después de depositar cada uno de los articulos
por los medios rotativos, vAara reajusbar la posicidn del
envase nuevamente a su posicidn primitiva, rara comprimir
el articulo contra la pared internz del envase. |

62 ,~ Perfeccionamientos, sesgin lo especificado

30. en cualduiera de lasg reivindicecionss anteriores, caracteriw
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zados porque los elementos rotativos comprenden una serie

X
i
ad7

de vdstagos.

7¢.- Perfeccionamientos, seglin 1o especificado
en la reivindicacidn 62, caracterizados por comprender
medios mra sostener amoviblemente los articulos a envasar;
los vdstagos giran alrededor de los gjes longitudinales
describiendo distanciasg angulares distintas y predeternina-
das, para determinar la posicidn ansular de los articulos
al depositarlo en el envase, v medios eficaces, después
de introducir el articulo en el envase, para acciomar
los medios amovibles de sostén, para soltar el articulo
introducido. |

82,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 72, caracterizados por comprender
medios eficaces pafa, antes de insertar cada articulo,.
ajustar la posicidn del envase en una direccidn especial
relacionada con la orientacidn del articulo sostenido
por el vastago giratorio colocado; medios eficaces,
después de introducir cada articulo, para reajusta%}a
posicidn del envase nuevamente a su posicién inicials
ﬁédios eficaces, después de reajusiar la posicidn del
envase, para accionar los medios de sostén del vdatago
colocado, para soltar el articulo introducido; y medios
eficaces, despuds de soltar el articulo eun el envase,
para desplagar longitudinalmente el vdetazo con objeto
de hacerlo retornar a su posicidn longitudinal primitiva,.

9e,~ Perfeccionamientos, segun lo especificado
en la reivindicacidn 78, caracterizados porgue cada uno
de los vdstagos contiene un elemento de alineacidn para

ajustar la posicidn de un articulo previamente colocado
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por uno de los vdstagos; ¥ mediés eficaces, después de
soldar el ariticulo en el envase, rara desplazar longitudi—
nalmente el vdstago con objeto de retornarlo a su posicidn
longitudinal de mriida.

102,- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacidn 82 o 98, caracterizados por compren-
der, ademds, medios'eficaces, antes de hacer girar cada
uno de los véstagos ror los nedios rotativos, rara suminis-—
trar un articulo a los medios de sostén disyuesios en él

vdstago, y medios eficaces, después de retornar cada uno

s

de los vdstagos 2 su posicidn longitudinal primitiva, para
. f -

hacer gzirar el vdstagos nuevamente asu pogicidn angular

primitiva, antes de hacerlo girar por los medios rotativos,.

112 .~ Perfeccionamientos, sesin lo especificado

en cualguiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-

zados'porque cada uno de los elementos rotativos tiene
medios amovibles para sostener eldstica y amoviblemente
uno de los articulos a depositar en una de las capas del
envase, y medios de alineacidn de los articulos para ajus—
tar la posicidn de dichos artficulos colocados en lgpisma
cépa del envase, al soltarse el articulo por los medios
amovibles,

122 .~ Perfeccionamienios, segin lo especificado
en cualauiera de lag reivindicaciones ahteriores, carac-—
terizados por una serie de elementos méviles para sostener
amoviblemente articulos a envasar en el envase; medios para
colocar sucecsivamente los elementos mbéviles junto al envase,
vy un elenento de movimiento alternativo para desplazar uno
de los elementos mdéviles colocados en una primera direccidn

rara insertar el articulo por €1 sostenido, en el envase,
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v en una segunda direccidn contraria a la primera para
retornar el elemenbto mbvil a su posicidn primitivas; cada
vno de los elementos mbéviles tiene medios controlados por
el elemento de movimiento altermativo, pera soltar el
articulo sostenido por el elemento mévil, durante la parte
inicial del movimiento de estéelemento en la segunda
direccidn.

132,- Perfeccionmamientos, segun lo especificado
en la reivindicacidén 128, caracterizados por comprender una
serie de elementos méviles para depositar articulos en el
envage; cada uno de estos elemenﬁos contiene medios para
sostener amoviblemente un articulo a envasar, y dotados
de upa posicidn de funcionamiento rara la soltura, y una
posicidn normal de sostén; y medios controlados por el
elemento de movimiento alternativo, para mantener los
medios amovibles de sostén del elemento mévil colocado,
en la posicidn normal de sostén cuando el elemento alter—

nativo desplaza el elemento mbvil colocado en la primera

direccidn medios controlados por el elemento alternativo
sy ¥
para cambiar la condicidén de los medios amovibles de sostén

del elemento mévil colocado & la posicién de funcionamiento

para la soltura, cuando el elemento mbvil colocado se despla-
za en la segunda direccidn por el elemento alternativo.

142 .- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en lz reivindicacidn 1328,caracterizados por contener medios
eficaces, después de que el elemento alternativo mueve el
elemento mévil colocado, en la segunda direccidn y antes
de funcionar los mediog de colocacidn, para colocar otro
de los elementos méviles junto al envase para desplazar

el elenmento alternativo una distancia determinads en la
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primera direccidn, a fin de cambiar la situacidn del

medio amovible de sostén del elemento mévil colocado,
nuevamente a la posicién normal del sostén.

15¢,~- Perfeccionamientos en aparatos mra
acondicionar en un envase articulos en capas sucesivas;
tal y como queda sustancialmente descrito en la presente
menoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Fgta memorfia consta de cfncuenta y siete hojas

escritas a mdquina pdr uma\sola cdra.

. ©
-5 1y




WANUEL CATVACHI. 15. Hojas  Hoja 1.

. '
IaGALA VARTADBLE A,
TENIIN0SY
T NOLTEI LR
N7 X |
O]
ol & \\
&
: ]
N

FlG./




Hoje 2.

15. Hojas

£ CHE.

Ly

MaNUBL Ch

ROCALA VARIARLE




TTiTa ”t «r o4 2ETTIR 5:. ‘,-EE n’ ‘\ﬂ
fANURL CALVACHE. 15, Hojas Hoja 2

¢
1)

LECalA VARTABLE

FIG.3

PP G
13/ AN - : f:l\.f ,_/—J/_‘/,

N

l
’“|l,..-"

I\




MANUTL O ALV A

- .
(\/H Le

15, Hojas Hoja 4,

er AT A T AT T
TECALA VARTABILL

13/

-
i

|

L

n”]““”"
u

|




AANUEL CATVACHE. 15. Hojes Hoja 5.
WANU: (SXASRAUNS RS ¢ U

et T P b T 4 TyT
LAl '\l ARTABLE




IANULL CRIVACHE. 15, Hojas Hoja 6.

B3CALA VARTABLE

FIG.II | FIG./2 | FIG./3 | FIG./4

FlG./5




ni
I
Lt T
Y
A

§ !:; '—T o ~
S J
9] i
Iy u‘ 'a
H
(0]
L -'
1




Fl6.3

F1G. /10

FlG.4

F1G.5 | FIG.6

F16.7

F16.8

A\ i o — e e e




7= et e Hogs 49,
C o - oy STy . R O S R T '
O SR A S

399
357
N
- \‘&‘ ‘
! \ %
420 K \- '
” <1 )
H [ l
RS W
> |1 =~
] %\‘ S N
"/ | A J -
£ .\0 B' |
1 /1 7 ..'i !
e Ay S==3 S 4 -ﬁm\”“";""ﬂ I
, 346 N4
4’0 . i \ ‘
* Yk
j p :
: \\\\\ ™ :{.,.ir:‘
|
i
P




o,

.




PP S




3
fom

Hojn

to. Hojas

3

o\
| §~ — w@r!!? \% m c .\
& ////, o .,“ . \.v.\
. A ‘ ? , 'r L T -

P
)
e
3 | | i .
TTT e - Prmm———— . ‘.\ul
. o 3, S w //// S/

WY

D, Q'v




UioH . 15. Hojas Hoia 1
ANy YaITARLT

340 37 3/6 B L

FiG. 18

i

o

e g




FIG. /9




- MANUEL CALVACHE.

15. Hojas

Hoja 15.

"[u |

330 /23

F1G. 2/

103

22T TIZIIITA

125

CALA VARTARLE

127

128

135




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



