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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N
en

E S P A Ñ A

por VEINTE años

a nombre de N.V. PHILIPS'GLOEILA-IIWJIV^RIEKEIJ, entidad holande­

sa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda, por:

" mSTAL.lClON RADIOTRAI-ÍSMISORA "

La patente británica NB 625,623 describe una instalación de 

llamada selectiva para las estaciones de una red de comunicacio­

nes bilaterales, en la cual dos o más estaciones arbitrarias de 

la red están acondicionadas para comunicarse entre sí sobre una 

5 frecuencia arbitraria de un grupo de frecuencias. De acuerdo con

esta patente, una estación llamadora emite el código de llamada 

de una estación que debe ser llamada y un otro código que indi­

ca la frecuencia de intercomunicación a emplearse, todo sobre 

una frecuencia que no es utilizada con fines de intercomunica- 

10 ción. Consecuentemente, esta patente provee un ejemplo de una
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instalación radiotransmisora para la transmisión codificada de 

información.

Esta información codificada determina la elección de uno 

entre una pluralidad, por ejemplo, 10 frecuencias de interco­

municación dadas. Sin embargo, la misma puede usarse para la 

transmisión de una indicación, orden u otra información codifi­

cada predeterminadas, por ejemplo en una instalación unilateral.
La presente invención se refiere a una instalación simi­

lar para la transmisión entre un transmisor y un receptor ele­

gido entre un grupo de receptores cooperantes, por ejemplo un 

grupo de varios miles de receptores, estando acondicionado el 

transmisor para ser modulado con distintas frecuencias de mani­

pulación y cada receptor está provisto de por lo menos dos de­

tectores selectores de frecuencias de manipulación y puede ser 

llamado por medio de una combinación correspondiente de por lo 

menos dos frecuencias de manipulación, combinación que es carac­

terística del receptor elegido. Ya es sabido usar combinacio­

nes de frecuencias de manipulación, moduladas con preferencia, 

sucesivamente sobre una portadora, para la llamada selectiva 

de un receptor, tal como por ejemplo se describe en la paten­

te francesa N3 974.845.

La presente invención tiene por objeto proveer una ins­

talación particularmente simple del tipo descrito mediante la 

cual información codificada puede ser transmitida con los mis­

mos medios como la llamada selectiva y puede ser recibida con 

substancialmente los mismos medios que la llamada selectiva.

La instalación de acuerdo con la presente invención se carac­

teriza por el hecho de que, en el extremo de transmisión, la 

transmisión de la información se lleva a cabo con ayuda de fre­
cuencias de manipulación usadas para llamar el receptor elegi-
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do, mientras que en el extremo de recepción, se proveen medios 

con ayuda de los cuales, cuando una llamada llega al receptor 

elegido, los detectores de frecuencias de manipulación del mis­

mo son hechos operativos para la recepción de la información co­

dificada. Así el así llamado dispositivo decodificador de cada 

receptor es simplificado drásticamente, de modo que los recepto­

res de una instalación de acuerdo con la presente invención pue­

de ser diseñado como receptores móviles, por ejemplo como recep­

tores para automóviles o aún como receptores portátiles de lla­

mada y código para comunicaciones unilaterales.
Después de cada llamada, se transmite preferentemente una 

frecuencia piloto modulada sobre una portadora, frecuencia que 

puede ser recibida solamente por cada receptor elegido, por me­

dio de un detector de frecuencia piloto correspondiente, una 

vez que una llamada haya llegado a este receptor. Al recibir la 

frecuencia piloto, este detector de frecuencia piloto torna ope­
rativo los detectores de frecuencia de manipulación del recep­

tor en consideración para recibir la información codificada.

Esta frecuencia piloto tiene la función importante de se­

parar entre sí otras llamadas e informaciones codificadas trans­

mitidas sucesivamente a intervalos de tiempo pequeños. Cada in­

formación codificada contiene preferentemente por lo menos una 

frecuencia o impulso de frecuencia menos que cada llamada, de 

modo que una información codificada no puede posiblemente pro­

vocar la llamada de un receptor de la instalación. Después de 

cada información codificada se transmite preferentemente la mis­

ma u otra frecuencia piloto, que prepara el receptor llamado 

para la recepción de una nueva llamada.

La frecuencia piloto emitida después de una llamada puede 

ser aprovechada además para otros fines. 3?or ejemplo, la misma 

puede controlar un dispositivo de alarma acústico u óptico. En
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una instalación de comunicaciones extensa que comprende una plu­

ralidad de redes urbanas o zonales, cada una provista' de uno o 

más transmisores, con lo que las distintas redes funcionan so­

bre una longitud de onda común o sobre longitudes de onda adya- 

5 centes, puede obtenerse también una discriminación de baja fre­

cuencia entre las distintas redes por medio de frecuencias pi­
loto distintas.

En una instalación que comprende un transmisor de onda 

corta y receptores móviles, la intensidad de campo de la señal 

lO entrante puede variar muy intensamente de acuerdo con la ubica­

ción instantánea del receptor. For ejemplo, en una calle angos­

ta la señal puede ser muy débil y aún puede desaparecer comple­

tamente al pasar por un túnel. Bajo estas condiciones, la lla­

mada y la señal codificada subsiguiente puede ser repetidas,

15 por ejemplo, después de dos o tres minutos. Además es aconse­

jable entonces modular las distintas frecuencias de manipula­

ción y la frecuencia o frecuencias piloto sobre la portadora 

en sucesión y con un porcentaje de modulación, índice de modu­

lación o desviación de frecuencia máxima. Asi, los varios de- 

20 tectores de frecuencia de manipulación y piloto producen ten­

siones detectadas comparativamente elevadas y la transmisión 

es menos afectada por tensiones de ruido.

Si debe emplearse solamente una frecuencia piloto o aún 

si no se emplea una frecuencia piloto, las sucesiones de seña- 

25 les que comprenden cada una una señal de llamada y una señal 

codificada pueden ser separadas entre sí por un intervalo de 

tiempo durante el cual la portadora no es modulada o es supri­
mida. Similarmente, por ejemplo en una instalación que compren­

de solamente una red, cada señal de llamada puede estar separa- 
30 da de la señal codificada siguiente por un intervalo de tiempo.
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La presente invención se describirá más detalladamente 

con referencia a los dibujos en los que:

La fig. 1 ilustra un diagrama esquemático en bloque de 

un transmisor de una realización de la instalación de acuerdo 
5 con la presente invención.

La fig. 2 es un diagrama en bloque de un receptor de es­

ta realización, y

La fig. 3 muestra un diagrama de una realización de un 

detector de frecuencia de manipulación para ser usado en un re- 

10 ceptor de la instalación de acuerdo con la presente invención.

Juntamente con la fig. 2, la fig. 1 muestra una realizar- 

ción de una instalación de acuerdo con la presente invención.

La. fig. 1 muestra un diagrama en bloque del transmisor. El trans. 

misor mostrado comprende un oscilador maestro 1 y un multipli- 

15 cador de frecuencia subsiguiente 2, cuya tensión de salida es 

amplificada en un amplificador de alta frecuencia 4, mientras 

que la onda portadora producida por el oscilador 1 es modulada, 

por ejemplo, en frecuencia por un modulador 3. La salida del 

amplificador 4 está conectada a una antena transmisora 5 y la 

20 entrada del modulador 3 está conectada a un amplificador 6.

La. entrada del amplificador ó está conectada a la sali­

da de un atenuador común 7. El atenuador 7 tiene doce entradas, 

cada una de las cuales está conectada a la salida de un genera­

dor de baja frecuencia 11 a 22. Estos generadores son controla- 

25 dos o manipulados por contactos correspondientes 11' a 22' de 

modo que, en cualquier instante, uno de los generadores produ­

ce una baja frecuencia correspondiente y que, en cualquier ins­

tante, oscila solamente uno de estos generadores. Esto se lo­

gra por medio de una cinta de papel perforada 8 que es impul- 

30 sada a /una velocidad substancialmente constante por medio de
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un cilindro 9. El cilindro 9 es accionado por un motor eléctri­

co (no mostrado) y está provisto de dientes que cooperan con 

hileras de agujeros lo de la cinta de papel 8. La cinta de pa­

pel 8 está provista además de las perforaciones 11", 13", 18",
5 21" y 22".

Conjuntamente, estas perforaciones 11" a 22" constituyen 

una grabación de una llamada, un tono piloto, una información 

codificada subsiguiente y un segundo tono piloto o separador.

La grabación es explorada por medio de los contactos 11' a 22'

10 y cada vez que una de las perforaciones 11" a 22" llega por de­

bajo de un contacto 11* a 22' correspondiente, se cierra un cir­

cuito de control a través de este contacto y el cilindro 9. Es­

te circuito controla el generador correspondiente 11 a 22, que 

luego produce una frecuencia de modulación para el tiempo duran- 

15 te el cual su contacto de control permanece en contacto con el 

cilindro 9 a través, de la referida perforación. El atenuador 7 
lleva las oscilaciones de los distintos generadores a un nivel 

común tal que cada frecuencia de modulación, en el caso de la 

modulación de frecuencia, produce aproximadamente la desvia- 

20 ción de frecuencia máxima de la portadora, por ejemplo una des­

viación de frecuencia máxima de aproximadamente 15 kc/s o, en 

el caso de la modulación de fase, el índice de modulación má­

ximo. En el caso de la modulación de amplitud, el referido ni­

vel será elegido de modo tal que cada frecuencia de modulación 
25 produce aproximadamente una modulación de 100% de la portadora.

El receptor mostrado en la fig. 2 comprende una antena 

receptora; 31 y una etapa mezcladora 32 conectada a la misma, 

provista de un oscilador local 33. La salida de la etapa mez­

cladora 32 está conectada a la entrada de un amplificador de 

30 frecuencia intermedia 34 y la salida de este amplificador con-
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trola un limitador de frecuencia intermedia acoplado a un dis- 

criminador de frecuencia 35. A la salida del discriminador 35 

está conectada una serie de detectores selectivos de tono 36 a 

4o. Aparte del primer detector 36, estos detectores de tono nor- 

5 malmente son inoperativos, estando polarizados sus respectivos

elementos detectores, por ejemplo por una tensión de bloqueo.

Si el primer detector de frecuencia de manipulación 36 recibe 

la frecuencia de modulación correcta correspondiente, es produ­

cida en el mismo una tensión continua que libera al detector 

10 de frecuencia de manipulación 37 inmediato siguiente a través

de un conductor 41, por ejemplo suprimiendo por lo menos en par­

te la tensión de bloqueo del elemento detector.

Si el orden de sucesión y las frecuencias respectivas de 

las modulaciones producidas con la ayuda de la grabación sobre 

15 la cinta 8 corresponden con el orden de sucesión y las respec­

tivas frecuencias de los detectores de frecuencias de manipula­

ción 36 a 39, también es liberado el último detector de tono 

40. Este detector de tono está sintonizado a la frecuencia pi­

loto producida por el generador 21 en el instante en que la 

2o perforación 21" llega por debajo del contacto 21'. A la recep­

ción de esta frecuencia piloto, el detector de frecuencia pilo­

to 40 controla un dispositivo de gatillo monoestable 60 que po­

see una constante de tiempo determinada. Este gatillo a su vez 

controla un dispositivo de gatillo biestable 61 a través de un 

25 conductor 43 y, durante el tiempo determinado por su constante 
de tiempo, el mismo abre las compuertas 56 a 59 y suprime por 

lo menos parcialmente la tensión polarizadora de bloqueo de to­

dos los detectores de frecuencias de manipulación 37 a 39, de 
modo que todos los detectores de frecuencias de manipulación 

30 se tornan sensibles simultáneamente. Debido a esta conmutación
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de las compuertas 56 a 59 y a la liberación de los detectores 

de frecuencias de manipulación 37 a 39, el receptor está listo 

para la recepción de una información codificada.

La información codificada es emitida en la forma de una 

combinación arbitraria de las frecuencias que han provocado la 

llamada. El orden de sucesión de las frecuencias de modulación 

emitidas ya no es de importancia alguna, dado que todos los de­

tectores de frecuencias de manipulación ahora son sensibles si­

multáneamente. Tal como se ilustra en la fig. 1, la informa­

ción codificada comprende tres impulsos con. tres frecuencias 

diferentes de las usadas para la llamada. Si ha sido emitido 

un cuarto impulso de una de estas frecuencias, la información 

codificada, bajo ciertas circunstancias, podría producir una 

llamada para un receptor diferente que posee las mismas frecuen­

cias de manipulación en un orden de sucesión diferente.

Dado que las compuertas 56 a 59 están abiertas ahora, los 

gatillos biestables 46 a 49 son controlados a través del conduc­

tor 42 por los detectores de frecuencias de manipulación 36 a 

39. Sucesivamente, los detectores 39, 36 y 37 producen impulsos 

y los gatillos biestables correspondientes 49! 46 y 47 son lle­

vados desde la condición de descanso a la condición operativa.

Debido a la conmutación del gatillo biestable 61 a la 

recepción del primer tono piloto, es hecho operativo un dispo­

sitivo de alarma acústica 62. Un altoparlante 63 produce una 

señal de alarma hasta que el usuario cierra un contacto 64 

oprimiendo un botón. Cuando el contacto 64 es cerrado, el ga­

tillo biestable 61 es llevado de vuelta a su posición de des­

canso a través de un conductor 70; la señal de alarma se inte­
rrumpe. Simultáneamente, se encienden las lámparas indicadoras 

66, 67 y 68 que corresponden a los gatillos biestables 46, 47
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y 49 que están en su posición operativa. La combinación de es­

tas tres lámparas tiene un significado particular de acuerdo 

con un código predeterminado. En total son posibles dieciseis 

combinaciones, inclusive el caso en que no está encendida la 

lámpara indicadora alguna o en el caso en que están encendidas 

las cuatro lámparas 66 a 6$. Cuando se usa la misma frecuencia 

piloto o si se usa un intervalo de tiempo entre cada llamada 

y la información codificada subsiguiente y entre esta informa­

ción y la llamada subsiguiente, debe usarse el mismo orden de 

sucesión de las frecuencias transmitidas como para la llamada 

en el último de los casos, dado que esta información codifica­

da, de otro modo,.podría considerarse como la señal de llamada 
de otro receptor.

Las lámparas indicadoras 66 a 69 quedan encendidas sola­

mente mientras está cerrado el contacto 64. Esto significa que 

ellas no consumen corriente innecesariamente de la batería o de 

otra fuente de alimentación. Sin embargo, el código de la infor­

mación recibida es almacenado en los gatillos biestables 46 a 

49 y puede ser leído varias veces, hasta que el usuario cierra 

un segundo contacto 65 por medio de un botón. A través de un 

conductor 44 este segundo contacto lleva los gatillos biesta­

bles 46 a 49 Re vuelta a sus respectivas condiciones de descan­

so, de modo que, tan pronto como el gatillo monoestable 60 pasar 

a su condición de descanso, el receptor queda listo para reci­

bir una nueva llamada. La conmutación de los gatillos biesta­

bles 46 a 49? como alternativa, puede llevarse a cabo automá­

ticamente a la recepción del primer impulso de frecuencia pilo­

to de una llamada subsiguiente. En este caso, los gatillos bi­

estables 46 a 49 son llevados de vuelta a su condición de des­

canso por el gatillo monoestable 60, a través del conductor 45
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mostrado en líneas interrumpidas.

Cuando se utiliza un segundo tono piloto, tal como se 

ilustra en la fig. 1, el receptor comprende un detector selec­

tivo para este tono. Juntamente con el detector 40, este de- 

5 tector selectivo controla un gatillo biestable que cumple la 
función del gatillo monoestable 60.

3?or otra parte, la instalación puede funcionar sin una 

frecuencia piloto. Por ejemplo, el gatillo monoestable 6o pue­

de ser controlado directamente por el detector de frecuencia 

10 de manipulación 39 para la última frecuencia de manipulación. 

Con el fin de evitar que se llame un receptor que no debe ser 

llamado, mediante una combinación de uno o más de los impulsos 

de modulación de la información codificada y de tres, dos o 

un último impulso de modulación de la llamada, debe introdu- 

15 cirse un intervalo de tiempo entre estos últimos impulsos y 

los impulsos de la información codificada y la constante de 

tiempo del gatillo monoestable 6o debe elevarse de acuerdo. 

Similarmente al intervalo de tiempo que sigue a una información 

codificada y reemplazable por un segundo impulso de frecuencia 

20 piloto, el referido intervalo de tiempo debe ser más largo que 

un impulso, de modulación; por ejemplo, el mismo debe tener la 

duración de dos impulsos. Esto afecta adversamente la eficien­

cia del transmisor y la reduce en aproximadamente 12,5 a 25% 

respectivamente y, además tal como se ha mencionado previamen- 

25 te, por lo menos un impulso de frecuencia piloto es muy adecua­

do para llevar a cabo una separación entre varias redes de la 
instalación de comunicaciones que comprende una pluralidad de 
transmisiones que operan sobre la misma onda.

El receptor mostrado en la fig. 2 comprende además un 
30 indicador de la intensidad de campo. Este indicador es contro-
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lado por una tensión continua generada en un dispositivo de 

bloqueo 71; conectado al discriminador 35 y que es del tipo, 

por ejemplo, descrito en la solicitud de patente No.

El mismo comprende un amplificador de corriente continua 72 

que funciona como disyuntor. El circuito de salida del ampli­

ficador 72 comprende una lámpara indicadora 73 conectada en 

serie con el contacto 74 de un disyuntor a botón. El dispositi­

vo bloqueador 71 y el amplificador 72 están ajustados de modo 
tal que la lámpara 73 puede ser encendida por medio del con­

tacto 74, cuando la tensión de la frecuencia intermedia tiene 

una relación señal-ruido que sobrepasa un valor mínimo dado, 

es decir que excede el umbral por debajo del cual el receptor 

es bloqueado por el dispositivo bloqueador 71 a través de un 

conductor 75 y esto debido a la tensión de ruido generada en 
el discriminador 35.

En una instalación en la cual el segundo tono piloto 22 

o el tono de separación está reemplazado por una supresión mo­

mentánea de la portadora, el indicador de la intensidad de cam­

po con el amplificador 72 puede ser usado para preparar el re­

ceptor para la recepción de una llamada, a través del conduc­

tor 76 mostrado en líneas interrumpidas. En general, y también 

en este caso, el amplificador 72 puede estar adaptado para tor­

nar operativo un dispositivo monitor a través de una red de 

retardo, dispositivo que responde a una ausencia prolongada o 

a una atenuación de la onda portadora.

La fig. 3 muestra una realización de un detector de fre­

cuencia de manipulación o piloto. Este detector comprende un 

circuito selector 8o que está acoplado a la salida del discri­
minador 35, tal como se muestra en 81. A una derivación del 

inductor del circuito selector 80 está conectada la base de
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un transistor amplificador 82. El circuito emisor de este tran­

sistor incluye un resistor derivado 83 y su circuito colector 

incluye un resistor de carga 84, a través del cual el colector 

del transistor 82 es polarizado en sentido inverso. Tanto como 

su emisor, la base del transistor 82 está conectada a masa a 

través de un resistor 85, de modo que el transistor 82 normal­

mente está bloqueado por su tensión de umbral emisor-base na­

tural y la tensión de baja frecuencia generada sobre el cir­

cuito selectivo 80 no es amplificada o es amplificada en gra­

do muy reducido. A través de un resistor 86, puede aplicarse, 

sin embargo, una tensión de polarización de paso a la base.

Esta tensión torna operativo al detector selectivo y lo mani­

pula. El detector comprende un segundo transistor 92 que está 

conectado en cadena con el transistor 82. Su base está acopla­

da al colector del transistor 82 por medio de un capacitor 87 

y está polarizada en la dirección de paso por medio de un po­
tenciómetro que consiste de los resistores 88 y 89. Su emisor 

está conectado a masa a través de un resistor derivado 90 y su 
circuito colector incluye un resistor de carga 91. El colector 

del transistor 92 está conectado a un rectificador 94 a través 

de un capacitor de acoplamiento 95. Al punto de unión del ca­

pacitor 93 y del rectificador 94 está conectada una red de cons­

tante de tiempo que consiste de un resistor serie 95 y un ca­

pacitor en derivación 96. A la recepción de la frecuencia de 

modulación correspondiente, es generada una tensión negativa 
en la salida de la red 95, 96, tensión que puede ser usada pa­

ra la manipulación de un detector de frecuencia de manipula­
ción o piloto subsiguiente y para controlar un gatillo mono o 

biestable. La constante de tiempo de la red 95, 96 por lo tan­

to debe ser más larga que la duración de un impulso de modula-
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ces las duraciones de un impulso.

El número de receptores participantes de la instalación 

depende del número de distintas frecuencias de modulación.

Cuando se usa n impulsos de frecuencias de manipulación 

para cada llamada y N frecuencias de manipulación distintas, el 

número máximo de abonados es igual a con repeticiones y a

En la realización descrita, hay diez frecuencias de mani­
pulación distintas y dos frecuencias piloto. Diez frecuencias 

de manipulación distintas proveen 10.000 combinaciones diferentes 

inclusive del caso en que la misma frecuencia es emitida dos o 

más veces en la misma llamada. Si deben excluirse estas repeti­

ciones, el número de abonados queda restringido a 5040. Sin em­

bargo, este número puede ser aumentado fácilmente al aumentarse 

el número de las distintas frecuencias de manipulación. Los nú­
meros máximos de abonados sin repetición de las frecuencias de 

manipulación son iguales a 7920 con 11 frecuencias de manipula­

ción diferentes y a 11,880 con 12 frecuencias de manipulación 

distintas. Con diez frecuencias de manipulación distintas y una 

frecuencia piloto, siendo por ejemplo la frecuencia más baja 4-0 

c/s y con una separación en frecuencia de la mitad de una octa­

va entre las varias frecuencias bajas, la frecuencia de modu­

lación más elevada no es superior a 1,28 kc/s, de modo que en 

el caso de modulación de amplitud puede usarse un amplificador 

de frecuencia intermedia con un ancho de banda muy angosto. Por 

otra parte, la referida distancia relativa entre las varias 

frecuencias de modulación es comparativamente grande, de modo 

que el diseño de los detectores selectivos de las frecuencias 

de manipulación y piloto 38 a 4-0 no presenta dificultades al-
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gunas. No obstante esto, preferentemente se usan frecuencias de 

manipulación y piloto que son superiores a 1 kc/s. En este rango 

de frecuencias, puede obtenerse fácilmente una selección satis­

factoria y el rango de baja frecuencia de la modulación de trans- 

. 5 misión puede ser usada para otros fines, si fuera deseable, por

ejemplo para la transmisión de señales de conversación a recep­

tores particulares.

El número de las combinaciones de código posible es:

2 4

K = 1 kí (n - k)!

10 en lugar de n, cuando no es suprimida la condición del orden de 

sucesión, es decir en el caso en consideración, en lugar de cua­

tro códigos posibles:

24 24 24
2 ---4 ----+ ----= 24-4 + 6 4 4  = 16, que es suficiente

1.6 2.2 1.6

para-las aplicaciones visualizadas. Además, el receptor puede 

15 ser provisto de detectores de frecuencias de manipulación adi­

cionales, que son usados solamente para la transmisión de infor­

mación. Entonces, el número de combinaciones de código posibles 

es:

2o

\
k = n' 1

2 4- . \ n' í
k i (n* - k) t en que n' es superior

4-—  k = 1
que n que designa el número de impulsos de frecuencias de ma­

nipulación de la señal de llamada.
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con el fin de tornar insensible el receptor a los picos 

de interferencia, los detectores de frecuencia de manipula­

ción y piloto son hechos funcionar con un retardo de tiempo de­

terminado, lo que nuevamente requiere un impulso de largo míni­

mo. Se ha encontrado que en una instalación que comprende recep­

tores móviles (en un automóvil) y que posee impulsos de modula­

ción de un largo de 0,25 a 0,5 seg. se obtiene una seguridad de 

llamada satisfactoria. Bajo estas condiciones una llamada, in­

clusive la transmisión de la información codificada, de una pri­

mera frecuencia piloto y de una segunda frecuencia piloto que 

puede ser reemplazada por un intervalo de tiempo, requiere de 

1,5 a 2,5 o de 3 a4-,5 seg. respectivamente, de acuerdo con el 

número de impulsos de la información codificada (0 a 3), es de­

cir como promedio menos de 2 y 4 seg. respectivamente. Conse­

cuentemente, un único transmisor es capaz de atender 1800 lla­

madas por hora. Para úna instalación que comprende 10.000 par­

ticipantes esto es suficiente aún en las horas de mayor tráfi­

co, de modo que la seguridad de llamada puede aumentarse consi­

derablemente mediante la repetición automática de todas las lla­
madas, por ejemplo después de dos minutos.

Los abonados pueden estar conectados al transmisor, por 

ejemplo, a través de un acoplamiento tipo telex. El receptor 

telex puede perforar así la señal entrante y la información 

codificada deseada directamente en la cinta 8. Con el fin de 

asegurar una utilización adecuada del receptor telex y del 

tiempo de transmisión, pueden incluirse dispositivos de memo­

ria entre las líneas de los abonados y el receptor telex.

La instalación descrita puede ser explotada juntamente 

con redes telefónicas existentes con o sin estaciones móviles 

y puede extenderse sobre un país entero.
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< Esta solicitud, que corresponde a la presentada en Holan­

da el 23 de Abril de 1959; bajo el número 238.515; se acoge a 

los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre pro­

piedad Industrial.

5 N O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 

para que sean objeto de esta Patente de invención en España, 

por VEINTE años, son los siguientes:

13. - instalación radiotransmisora para la transmisión 

10 codificada de una información entre un transmisor y un recep­

tor elegido entre un grupo de receptores cooperantes, estando 

adaptado el transmisor para ser modulado con distintas frecuen­

cias de manipulación y comprendiendo cada receptor por lo me­

nos dos detectores selectivos de frecuencias de manipulación y 

15 estando acondicionado para ser llamado por medio de una combi­

nación correspondiente de por lo menos dos frecuencias de mar- 
nipulaciÓn, combinación que caracteriza al receptor elegido; 

caracterizada por el hecho de que en el extremo de transmisión, 

esta transmisión de información se lleva a cabo con la ayuda 

20 de frecuencias de manipulación usadas para llamar al receptor 

elegido, mientras que, en el extremo de recepción, se proveen 

medios con ayuda de los cuales, cuando una llamada llega a un 

receptor elegido, los detectores de frecuencias de manipula­

ción del mismo son hechos operativos para la recepción de la 

25 información codificada.

23. - instalación de acuerdo con la reivindicación 1, en 

que las frecuencias de manipulación de la combinación carac­

terística de cada receptor son transmitidas en un orden de 

sucesión que también es característico del receptor elegido,
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mientras que en cada receptor, a la recepción de la frecuencia 

de manipulación correspondiente, cada detector de frecuencia de 

manipulación, con excepción del usado para la última frecuencia 

de manipulación, de la combinación característica del receptor 

en consideración, torna operativo el detector de frecuencia de 

manipulación para la combinación característica de frecuencia 

de manipulación próxima siguiente, caracterizada por el hecho 
de que, cuando es recibida la llamada, todos los detectores de 

frecuencias de manipulación del receptor elegido son hechos ope­

rativos simultáneamente para la recepción de las frecuencias de 

manipulación correspondientes y para la conducción de la infor­
mación codificada.

39. - instalación de acuerdo con las reivindicaciones 1 ó 

2, caracterizada por el hecho de que una frecuencia piloto modu­

lada sobre la portadora es transmitida después de cada llamada, 

frecuencia piloto que puede ser recibida solamente por el recep­

tor elegido y por medio de un detector de frecuencia piloto co­

rrespondiente una vez que la llamada haya sido recibida, y este 

detector de frecuencia piloto, a la recepción de la frecuencia 
piloto, torna operativo a los detectores de frecuencias de mani­

pulación del receptor en consideración para la recepción de la 

información codificada.

4s. - Instalación de acuerdo con la reivindicación 3) que 

comprende una pluralidad de redes, cada una de las cuales tiene 

por lo menos un transmisor y una pluralidad de receptores que 

cooperan con este transmisor, operando todos los transmisores 

sobre una frecuencia portadora común, caracterizada por el he­

cho de que los transmisores de las diferentes redes se caracte­

rizan por frecuencias piloto distintas, siendo ajustados los de­

tectores de frecuencias piloto de todos los receptores de cada
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red a la frecuencia piloto de su respectiva red, de modo que 
una información codificada emitida por un transmisor dado pue­

de ser conducida solamente por un receptor de la misma red.

5s. - Instalación de acuerdo con las reivindicaciones 2, 

- 5  3 ó 4, caracterizada por el hecho de que una información codi­

ficada es separada de una nueva llamada siguiente por una señal 

de separación, mediante la cual los detectores de frecuencias 

de manipulación de un receptor elegido son preparados para la 

recepción de una nueva llamada.

10 6a. - instalación de acuerdo con la reivindicación 5, ca­

racterizada por el hecho de que la referida señal de separación 

consiste de una supresión momentánea de la portadora o de la 
modulación.

7a. - Instalación de acuerdo con las reivindicaciones 3 

15 y 5) caracterizada por el hecho de que la referida señal de

separación consiste de una repetición de la referida transmi­
sión de frecuencia piloto.

8e. - instalación de acuerdo con la reivindicación 5, ca­

racterizada por el hecho de que la referida señal de separación 

2o consiste de una modulación de la portadora con una frecuencia 
de separación particular.

9a. - instalación de acuerdo con la reivindicación 8, que 

comprende una pluralidad de redes cada una de las cuales tiene 

por lo menos un transmisor y una pluralidad de receptores que 
25 cooperan con este transmisor, operando todos los transmisores 

sobre una frecuencia portadora común, caracterizada por el he­

cho de que los transmisores de las diferentes redes se carac­

terizan por distintas frecuencias de separación, con lo que 
todos los receptores de cada red comprenden un detector de fre- 

30 cuencia de separación sintonizado a la frecuencia de separa-
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ción sintonizado a la frecuencia de separación de su red res­

pectiva, de modo que un receptor de una red determinada puede 

ser llamado solamente por un transmisor de la misma red.

103. - instalación de acuerdo con la reivindicación 6, 

caracterizada por el hecho de que cada receptor está provisto 

de un monitor de la intensidad de campo que, durante la desa­

parición momentánea de la portadora, prepara al receptor para 

la recepción de una llamada y, durante una ausencia prolonga­

da de la portadora, produce una señal de alarma.

lia. - instalación de acuerdo con cualquiera de las rei­

vindicaciones que anteceden, caracterizada por el hecho de que a 

la recepción de la información codificada, cada detector de 

frecuencia de manipulación de un receptor controla un elemento 

de memoria, y en estos elementos de memoria la referida infor­

mación es almacenada sin consumo adicional de energía, para 

la observación posterior única o repetida, hasta que estos 

elementos de memoria son reajustados para la recepción de una 
nueva información codificada.

123. - Instalación de acuerdo con la reivindicación 11, 

caracterizada por el hecho de que la recepción de una llamada 

produce una alarma, de modo que en ausencia de una informa­

ción codificada perceptible, el referido elemento de memoria 

del receptor llamado puede ser reajustado para la recepción 
de una transmisión repetida.

133. - Instalación radiotransmisora.

-Ps.l y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
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representado en el dibujo que se acompaña y con los fines que 
se han especificado.

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas por una 
sola cara.

Madrirl, 20ASRS3SO
' J?. A.

.'1j
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