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La presente invención se refiere a un dispositivo de 
montaje de un brazo soporte y articulación de parasol para ve­
hículo, del tipo de los que comprenden un soporte destinado a 
ser fijado amovible delante de una perforación úe un elemento 
de pabellón de un vehleulo y que presenta un orificio aproxi­
madamente vertical, y un cojinete montado giratorio en este 
soporte, alrededor del eje del orificio y que presenta ujl'.t̂ -

# e e e
ladro aproximadámente vertical y coaxial con el del soporte, y
un taladro aproximadamente horizontal, destinado a recibir el

•  •• •• *
brazo en rotación. .• • •

La patente US 2 698 958 muestra un dispositivo de es—
te tipo, oue permite al brazo girar alrededor de los ejes con*• • •
un p..r resistente detv :.¡.áo, lo oue permite a su vez haóér•••••• • •el otro extremo del brazo rígidamente solidario del paráSsól.

No obstante, en este dispositivo conocido los'cTds 
movimientos de rotación comportan medios de regulación comple- 
tr-mente independientes los unos de los otros, lo que complica 
el dispositivo y lo hace relativamente caro*

La invención tiene por objeto suministrar un disposi­
tivo de montaje ucl br zo que permita obtener de manera más e- 
conómica una regulación satisfactoria de los dos pares resis­
tentes .

A este efecto la invención tiene por objeto un dispo­
sitivo de montaje de la clase precitada, caracterizado por el 
hecho de c:ue los dos taladros del cojinete se encuentran, por­
que un tirante se halla enfilado dentro ¿e los dos taladros ver­
ticales y presenta un orificio aproximadamente horizontal para 
el paso del brazo, y poique un órgano elástico (ue se apoya so-



bre la cara superior del soporte solicita el tirante hacia a- 
rriba.

Este dispositivo se presta bien a la obtención de una 
posición estable del brazo alrededor de su propio eje, corres­
pondiente, especialmente, a la posición elevada del parasol; 
para ello es suficiente que el orificio del tirante presente
una faceta inferior destinada a cooperar, en la posición.*<fpj\si-

•  •  •  •

derada del braz-o, con una faceta prevista en este último^ •
t

En un modo de realización, el soporte presenta *en su
• • • •

periferia orificios para tomillos, y eventualmente, en su ca-• • •
ra superior, un saliente de centraje en la perforación del^ele­
mento de pabellón.

• • •

Otra posibilidad, que conserva la posibilidad cfé des-• ‘••i
• • ♦montaje del dispositivo desde el interior del vehículo,*Vs* la 

siguiente: de la cara superior del soporte sobresale uñ‘ah*illo 
radiulmente exp.uusionable y que presenta una superficie interior 
convergente hacia arriba, y cuyo diámetro máximo en reposo es 
un poco mu5'or que el de la perforación, y un pulsador que presen­
ta patas que ..traviesan unos p.^sos verticales del soporte y que 
rode;ui el orificio vertical de éste, está provisto en su parte 
superior uc una superficie interior del anillo expansionable.

Otras c .r-eterístieas y ventajas de la invención apa­
recerán de descripción que sigue, d-da a título de ejemplo 
no limitativo y con referencia a los dibujos anexos, en los cua­
les:

La figura 1 es una vista en sección tomada según la 
línea 1-1 de la figura 2, de un dispositivo de montaje según 
la invención; la figura 2 es una vista de este dispositivo toma-
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da en sección por la linea 2-2 de la figura 1; la figura 3 es
una vista en sección longitudinal a mayor escala, del soporte
de este dispositivo; la figura 4 es una vista por encima de
este soporte; la figura 5 es una vista en alzado lateral, con
sección parcial, del pulsador de las figuras 1 y 2; la figura
6 es una vista en sección longitudinal del cojinete del mismo
dispositivo; la figura 7 ilustra el montaje de este dispositivo;

* • ■ •
la figura 8 presenta en planta una lengUeta utilizada para este• • •
montaje; la figura 9 es una vista en planta del soporte Ag otro• t• • • *modo de ejecución del dispositivo de montaje segón la invención;■ • •
la figura 10 es una vista en sección longitudinal del soporte
de la figura 9; y la figura 11 es una vista análoga a la figura* •*.• ♦ •
1, del dispositivo de montaje que utiliza el soporte de*lss f i— 
guras - y 10. *••*••*

1 f 
i

■fj

15 Segdn el modo de ejecución representado en l!¿t?‘figuras
1 a 6, la invención es aplicad, al montaje articulado segón des 
ejes, X-X vertical e Y-Y horizontal, de un extremo -1- de un 
bruzo -2- de sección generalmente cilindrica y constante, cuyo 
otro extremo (r:o representado) está unido rígidamente a un para- 

20 sol de vehículo. ¿1 dispositivo «c montaje -3- está constituido 
por cinco elementos: un soporte -4- , un cojinete -5-, un tiran­
te -6-, un resorte helicoidal de compresión -7- y un pulsador 
— . Estos cinco elementos son de material plástico moldeado.

El soporte -4- (figuras 3 y 4) comprende un soporte 
25 cilindrico -9- provisto en su extremo superior de un collarín 

externo -10-. Sobre la cara superior plana -11- del conjunto 
-9-10— sobresale una corona de p -t^s -12- unidas por un velo e-
lástico, vertical y aelgado -13-, a üich,; cara -11-. Cada pata



-12- presenta una cara radialmente interior -14- inclinada hacia 
arriba y hacia el eje X-X, por ejemplo con un ángulo de 60 gra- s 
dos respecto a la horizontal; exteriormente se une al velo -13- 
por cara -15- ligeramente inclinada hacia abajo y hacia el 
eje X-X, por ejemplo son un ángulo de 10 grados respecto a la 
horizontal.

Cada pata -12- está separada por un intervalo «r&Sj.al
•  •  •  •

de las natas vecinas, de modo oue el conjunto de ellas forma
un anillo -16-, expansionable elásticamente y que presenja

• • • •
interiormente una superficie aproximadamente cónica -17-»cue con-
verge hacia arriba, y exteriormente, en su base, una garganta
circular -13- que se estrecha hacia su fondo desde una altura• • *• | •-hl- a una altura -h2-, 21 dispositivo - V  está destinado a

• • ■
ser montado sobre una p.red -19— de chapa que forra int*eríor-

e

insnte una rarte de pabellón (no representado) del vehículo y cu­
yo espesor -e- está comprendido entre -h1- y -h2-. La pared 
-19— presenta una perforación circular -20- cuyo diámetro es 
ligeramente menor que el diámetro máximo en reposo del anillo 
-16-.

El soporte —4— está atravesado por un orificio verti­
cal -21- y, alrededor de éste y dentro del anillo -16-, por cua­
tro pasos verticales -22- ue forma arqueada, a 90 grados los u- 
nos de los otros.

El cojinete -5- (figura 6) tiene una forma general 
cilindrica con parte inferior abombada y cara superior -23- pla­
na, de diámetro igual al del cuerpo -9- del soporte -4-. Presen­
ta un orificio vertical ciego -24-, uel mis.ao diámetro que el 
orificio -21- o.el soporte -4-, que parte del centro de la cara



-23- y corta un orificio horizontal ciego -25- que tiene el diá­
metro dol brazo -2- del parasol.

El tirante -6- está constituido por una varilla cilin­
drica que tiene el diámetro de los orificios -21- y -24- y que 
lleva una cabeza -26- en su extremo superior. Cerca de su ex­
tremo inferior, esta varilla presenta un orificio transversal 
-27— cuya sección (figura 2) está constituida por un semictypu-

* e e *

lo superior que tiene el diámetro del orificio -25-, por £$>s
e

segmentos verticales y una base horizontal -28-.
• • *  •

El pulsador -8- (figura 5) comprende un anillo #«*29-
cuya superficie exterior es troncocónica y está conjugada c.on
la superificie interior -17- del anillo expansionable -16-» De
la base de este anillo -29- parten cuatro patas de guía ^jü-,

• *• •dispuestas para deslizc_rse dentro de los pasos -22- del ‘soporte 
-4- y de longitud superior en un magnitud -d- a la longitud de 
los mismos(figura 7).

Par;,, montar el dispositivo -3- se utiliza una lengüe­
ta -31- rectangular y de forma alargada (figura 8), cuyo espe­
sor -di- es un poco mayor que la distancia -d- precitada (figu­
ra 7) y cuyo ancho -1- es menor que el intervalo circunferencial 
que separa lu.s patas -30- del pulsador -8-. La lengüeta -31- 
presenta en uno de sus extremos una muesca -32- cuya anchura es 
un poco mayor que el diámetro del tirante -6- y que desemboca 
en el lado menor correspondiente de la lengüeta.

El pulsador -8- es colocado en el soporte -4— , con lo 
que se apoya sobre la cara superior -11- del mismo sin tocar las 
patas -12-, que se encuentran retraídas. El resorte -7- es en­
filado sobre el tirante -6- y éste es introducido en los orifi-
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d o s  —21— y -24— y apretando hacia abajo comprimiendo dicho re— ' * 
sorte -7-, y el brazo -2- es introducido en el orificio -25- y 
a través del orificio -27- del tirante. Entonces éste es solta­
do pero se mantiene la compresión d 1 resorte -7- tirandooshacia 
abajo del cojinete -5- para introducir la lengüeta -31- entre 
dos patas -30- del puls -.dor hasta que el tirante -6- se encuen­
tre dentro de la muesca -32-. Entonces el cojinete -5- • # • •
tado y el dispositivo se . ncuentra en el estado representado en
la figura 7, donde la lengüeta -31- es apretada entre este coji-

... •
nete y la cara inferior del cuerpo -9- del soporte -4-, e»l pul-• • •
s-dor -7- está libre y, por consiguiente, el anillo -16- está
retraído. „ .# • .• m •

Entonces se introduce el anillo -16- dentro de la per-•••••• • •foración -20- de la pared -19- hasta 1-* aplicación del fc'oílarín 
-10- contra la cara inferior de la pared -19-, y se retirá la 
lengüeta -31-, Así el resorte -7- solicita el brazo -2- hacia 
arriba, y éste transmite este esfuerzo al cojinete -5-, y de 
aquí a las patas -30- del pulsador -8-. Este áltimo se aplica 
contra la cara inferior -17- del anillo -16- y provoca por efec­
to de cune, la expansión del mismo, y en consecuencia el acopla­
miento de la garganta -18- contra el contorno de la perforación 
-20— con un apriete determinado contra el mismo.

En este estado montado (figura 1 y 2), el cojinete 
-5- se apoya bajo el efecto del resorte -7-» hacia arriba con­
tra la base plana de las patas -30-, la parte extrema -1- del 
brazo -2- se -apoya por dos regiones distanciadas contra lo. gene­
ratriz superior del orificio -25- y, entre estas regiones, con­
tra la base plana -28- ¿el orificio del tirante -6-. Está cía-



ro que, de esta manera, el cojinete -5- puede girar alrededor 
del eje X-X» junto con el brazo -2- y con un cierto par resis­
tente, y que este brazo puede girar al mismo tiempo alrededor 
de su eje Y-Y, dentro del cojinete -5— f asimismo con un deter­
minado par resistente. 31 valor de los dos pares resistentes es 
determinado por la tensión dol resorte -7-, por los coeficientes 
de rozam?Lento de los materiales utilizados para las distiñVáp• • • c
piezas del dispositivo -3- y para el brazo -2-, y por las, |Lreas 
de las superficies frotantes.

■ • •  *

Tal como se representa en las figures 1 y 2, seaguede 
prever medios para asegurar varias posiciones est.bles del ̂ ra­
zo: por una parte, en rotación alrededor del eje X-X, un¡a,p va-• • •• # •rins huellas -33- previstas en la cara superior plana dejL coji-

• • •nete -5-, cooperan con un relieve abombado -34- (figura*$)*en 
saledizo sobre la base de una pata -28-; por otra parte ,**éñ ro­
tación alrededor del eje Y-Y, el brazo -2- presenta una faceta 
—35— que coopera con la base plana -28- del orificio del tiran­
te -6- cuando el parasol se encuentra en posición inactiva, re­
tirad;-. Se sobreentiende que es posible añadir otras facetas al 
brazo -2-, si se desea. Gomo ce representa en la figura 1, la fa­
ceta — ;5- está formada en una región del brazo -2- de diámetro 
ligeramente reducido y que forma, cerca del extremo del mismo 
un espaldón —36— que impide la. extracción inopinada del brazo 
—2— fuera del orificio —25— , sobreentendiéndose que se puede 
prever otros medios de retención axial en lugar de este espal­
dón. Un tetón -37- que sobresale de la -oarte superior del co­
llarín -10- del soporte -4-, posición:i angularmente este dlti- 
mo, penetrando en un orificio previsto al lado de la perforación



-20— en la pared —19-•
Para desmontar el dispositivo -3- es suficiente tirar

hacia abajo del cojinete -5*-» Este libera el puls. dor -8-, que
vuelve a caer a su posición de la figura 7 dejando que el anillo
-16— se retraiga hasta un diámetro inferior al de la perforación
-20- bajo el efecto de la tracción ejercida sobre el soporte
-4- por intermedio del tirante -6- y gracias a la inclin¿Eó^4n• • • «
de la superficie -15— ¿e las patas -12-. Entonces el conjunto 
puede ser extraído hacia abajo.

Las figuras 9
simplificado -3- desprovisto de pulsador. El soporte -4a- ya
no tiene el anillo e::t:-nsible -16- y los pasos -22-, peyóapre-
sene i una parte central sobreelevada -3o- de diámetro iguál al

" *• •*de la perforación -20-, así cono varios orificios para Vorni-

• •* • • •
11 renresentrui un modo de realización• • •

líos periféricos -39-»Aparte del modo de fijación del sopdrte 
-4a- en el elemento de pabellón -19-, provisto de orificios ros­
cados apropiados, y del hecho de que la cara superior plana del 
cojinete -5- se encuentra directamente en contacto rozante con 
la cara inferió plan.» del cuerpo -9a- del soporte -4a-, el dis­
positivo -3a- es idéntico al dispositivo -3- y funciona de la
misma manera.

Para las posiciones angulares estables del cojinete 
-5- se prevé, como se comprende, un relieve -34a- en la cara in­
ferior del cuerpo -9a-.

En una variante, los ejes X-X e Y-Y pueden ser per­
pendiculares entre sí tan sólo .-.proximiidamente, y el eje x-X 
puede estar más o menos inclinado respecto a. la vertical. Ade­
más, el resorte -7- puede ser substituido por nn manguito de e-



lastimero, una arandela Belleville o análogo. Bl tirante -6-
pueáe ser* de chapa embutida, forma exterior del cuerpo -9-
del soporte -4-» asi como la del collarín -10- y del cojinete
-5-, pueden ser cualesquiera, a elección del constructor. El
emplazamiento angular del soporte -4- puede ser obtenido, en
las figuras 1 a 6, por medios otros que el tetón -37-, por e-
jemplo debido a una disimetría de la perforación -20-, c¿¿i£V* • « •
tituida por un saledizo interior que penetra entre dos paitas*
del anillo extensible -16-,

• • • •
Otra variante (no representada) del dispositivo de

las figuras 1 a 6 es la siguiente: algunas de las patas -12-
del anillo extensible -16- son suprimidas, y todas las pa^as

*• * •-12- restantes sobresalen sobre los pasos -22-, Además, él pul-• • •• \ •
sador -8- es invertido: su anillo -29- es cilindrico y Yas pa- 
tas -30- parten de éste hacia arriba y comportan en sus"‘extremos 
superiores una superficie troncocónica conjugada con la super­
ficie interior -17- del asnillo -16-. El relieve abombado -34- 
sobresale de la cara inferior del anillo -29-. Durante el mon­
taje, las patas -30- son introducidas de abajo arriba en los 
pasos -22- y, durante la extracción de la lengüeta -31-, es el 
extremo superior üe están patas el que ataca la superficie in­
terior -17- del anillo -16- para provocar la expansión de éste.

Se sobreentiende que la parte del brazo -2- que es 
exterior al cojinete -5- puede estar provista de un revestimien­
to cualquiera, particularmente un ferro combinado con el del pa­
rasol.
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1. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti­
culación de parasol para vehículos, del tipo de los que compren­
den un soporte destinado a ser fijado de manera amovible delan­
te de una perforación de un elemento de pabellón del vehículo
y que presenta un orificio aproximadamente vertical, y un doqji-• • •♦ #** ,neto montado giratorio dentro de este soporte, ali’ededor dql eje

* * m
del orificio y que presenta un orificio aproximadamente vqrtical

4 • %coaxial con el del soporte, y un orificio aproximadamente* *flori-
*  *- czontal, destinado a recibir el brazo en rotación, caracteriza­

do por el hecho de que lor. dos orificios del cojinete seeiícuen-
•tran, porque un ti:\_nte que presenta un orificio ap.roximadamen— 

te horizontal p el paso del brazo está enfilado dentro.*<fe los 
dos orificios verticales y porque un órgano elástico que-«4 apo­
ya sobre la cara superior del soporte solicita el tirante hacia 
arriba.

2. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti­
culación de parasol para vehículos, según la reivindicación 1, 
carrete rizado por el hecho de que el co.ixn.ete comporta uno o 
varior relieves de enp? a sonríe uto angular respecto al soporte.

3» Dispositivo ce m o m a  je áe an br-zo soporte y arti­
culación ¿e p. r.-.sol par— vehículos, según uti: de las reivindi— 
opciones 1 y 2, caracterizado poi el hec .o ue que ti orificio 
del tirante presenta una faceta inferior destinada a cooperar, 
en une posición predeterminada del brazo -2-, alrededor de su 
propio eje, con una faceta prevista en este brazo.

4. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti—

25



culaeión de parasol para vehículos, según la reivindicación 3, 
caracterizado por el hecho de que el brazo comporta medios de 
retención axial.

5. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti­
culación de parasol para vehículos, segtin una cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por el hecho de que el ór­
gano elástico es un resorte helicoidal que rodea el tirante ,y ̂ • í

• * # é
está comprimido entre una cabeza prevista en el extremo superior

-  -  
mde áste y la cara superior del soporte.

"  • # w6. Dispositivo de montaje de un brazo soporte yt arti-
culación de parasol para vehículos, según una cualquiera ’de las

*
*  *  m m rreivindicaciones 1 a 5» caracterizado por el hecho de que el so—
* •-

porte presenta un relieve excéntrico de emplazamiento aniquilar, 
destinado a penetrar en un orificio del elemento de pabellón, 
situado al lado de la perforación. •’ ‘-

7. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti­
culación de parasol para vehículos, según una cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por el hacho de que el 
soporte presenta en su periferia taladros para tomillos y, even- 
tualmente, ea su cara superior, un saliente de centraje dentro
de la perforación del elemento de pabellón.

8. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti­
culación de parasol par.* ve-ículos, seyiin una cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por el hecho de que la ca­
ra superior del soporte presenta un anillo que sobresale y es 
radialmente extensible el cual presenta una superficie interior 
convergente hacia arriba y cuyo diámetro máximo en reposo es un 
poco mayor que el de la perforación, y porque un pulsador, pro­
visto de patas que atraviesan pasos verticales del soporte y



que rodean el orificio vertical de éste, presenta en su parte 
superior una superficie periférica convergente hacia arriba y 
apta para atacar la superficie interior del anillo extensibie.

9. Dispositivo de montaje de un braco soporte y arti­
culación de parasol para vehículos, según la reivindicación 8, 
caracterizado por el hecho de que el anillo extensibie prescri­
ta en su base una, garganta que se estrecha desde una alturomsu—
perior al espesor del elemento de pabellón hasta una altura in—*• # »*
ferior a este espesor* *,

v •  r-i *10. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y.arti-i»*
cul_ción de parasol par- veuículos, según una de las reivindi-

a

caciones 8 y 9» caracterizado por el hecho de que comprende u—
■ M *

na lengüct- que es tú provista, en un extremo, de una muestra de
m * *-anchura al menos igual al diámetro del tirante y que puedé" ser 

inserta entre el soporte y el cojinete pasando entre dofe'patas 
del pulsador.

11. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y árti­
co! .eión de parasol para vehículos.

La presente menoría descriptiva consta de trece ho­
jas foliadas escrit-s a máquina por una sola cara.

Barcelona, 20 de marzo de 1981
COmPAGXIS INDUSIP.IELLE DE L3C.UÍISME-( C.IJ
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DOS HOJAS
Hoja n2 1
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