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La presente invencién se refiere a u.: dispositivo de'-
montaje de un brazo soporte y articulacién de parasol para ve-
hiculo, del tipo de los que comprenden un soporte destinado a
ser fijado amovible delante d=2 una perforacién ie un elemento
de pabelldn de un vehfeulo y que presenta un orificio aproxi-
madamente vertical, ¥y un cojinete montado girutorio en este

soporie, alrededor del eje del orificio y que presenta ul‘ta-

ladro aproximuduzmente verticzl y couxial con el del sopo;?e, y

un tuludro aproximadamente horizontal, destinado a recibgr.el

brogo en rotacién. .
LA )

Lz patente US 2 698 958 muestru un dispositivo.dg es-

te iipo, gue permite ul brazo girur :lrededor de los ejes con

ee ¢
e L ]
un p..r resistente det. -i::.d0, lo gue permite u su vesz pgber
Y e e
e ® o

el otro extremo del bruzo rigidumente solidurio del pari'scl.

No obstonte, en este dispositivo conocido loé'Hks
movimientos de rot.cidn comportun medios de regulacién comple-
trmente independiences los unos de 1os otros, 1o gue complica
el dispositivo y 1o hice relativamente caro.

Lu invencidn ticne por objelo suministrar un disposi~
tive de moniuje dcl br zo que peramita ocbtener de manera mis e-
condmica une reculucidn s.tisfictoria de los dos pares resis-
tenies.

4 este efectoc 1o invencién tiene por objeto un dispo-
gitivo de monticzje de la clase precitada, c.racterizado por el
hecho de cue los dos icladros del cojinete se encuentran, por-
gue un tiruntie se hallu enfilado dentro de loé dos tuladros ver-

tic.les y presenta un orificio aproximadamente horizontcl para

el paso del brazo, y po.cue un 6rgano ellstico cue se apoy: so-



10

15

20

25

bre la cara superior del soporte solicita el tirante haciz a-

rriba.

Este dispositivo se presta bien a la obtencién de una

posieidén estable del brazo alrededor de su propio eje, corres-
pondiente, especialmente, a la posicién elevada del parasol;
para ello es suficiente que el orificio del tirante presente

una faceta inferior destinade a cooperar, en la posicién,jdpnsi-

derada del brazo, con una faceta previsiz en este dltimo, *

En un modo de realizicibn, el soporte presentz jgn su

reriferia orificios para tornillos, y eventualmente, en su ca=-

L}
ra superior, un saliente de centruje en la perforacibén del ele-

mento de pzbellén.

Y
o e *

- » . - - » . e
Otra posivilidad, que conserva 12 posibilidad d¢ des-

P WY

[ 4 LJ

montaje del dispositivo desde el intcrior del vehiculo,’:s la

siguiente: de ia cara superior del soporte sobresale un'ziillo

radiclmente exp.nsionu:ble y que presenta una superficie interior

convergente hucit urriba, y cuyo didmetro méiximo en rcposo es

un poco muyor gue el de lu perforucibn, y un pulsador gue presen
ta pates gue ircviesan unos p.osos verticules del coporte y que

rodein el orificio vertical ae éste, estd provisto en su parte

superior ¢¢ un:: superficie interior del anillo expansionable.

Otrus cir.cteristiccs y ventujes de la invencién apa-

recerin je i. Gescripeiébn oue sigue, d.dz a titulo de ejemplo

no limitztivo y con referencia z los dibujos ancxos, en los cua-

les:
Lz figura 1 es una vista en seccién tomadz segin 1o

lines 1-1 de 1lc figura 2, de un dispositivo de montzje seglin

la invencién; 1u figura 2 es un. vista de este dispositivo toma-
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da en seccidn por la 1fneca 2-2 de la figura 1; la figura 3 es

una vista en seccién longitudinal a mayor escala, del soporte

de este dispositivo; la figura 4 es uno vista por encima de

este soporte; la figura 5 es una vista en alzado lateral, con

[ (O]

seccidn parcial, del pulsador de lus figuras 1 y 2; la figura

TR PR

6 es we vista en seccién longitudinal del cojinete del mismo

dispositivo; la Tigura 7 ilustra el montuje de este disyositivo;

la figura 8 presenta en planta una lengleta utilizada para este

montaje; la Tfigura 9 es una vista en plants del soporte dg otro

modo de ejecucidén del dispositivo de montaje segln la invenciéng;

la figura 10 es unu vistu en seccién longitudinal del soporte

de la figure 8; y la figura 11 es une vistz ondloga a la figura
e e

1, del dispositivo de montwje cue utiliza el soporte de Y&t fi-

guras - y 10. e

ce e

Segin el modo de ejecucién representzdo en l&s‘}iguras
1 2 6, lu invencibn es cplicud. al montaje articulado segln dcs
@¢jes, X-X verticnl e Y-Y horizontzl, de un extremo -l- de un

braszo -2- de seccidn generalmente c¢ilindrica y constante, cuyo

W

otro extremo (1o representudc) estd unide rigidamente o un para=

i

8ol de vehf{culec. Z1 dispositivo e moniaje =3- estd constituido

por cinco elemenios: un soporte =4- , un cojinete -5-, un tiran=-

te -6=-, un resorte helicoidzl de compresién -7- y un pulsador
9

-

Estos cinco elementos son e acvericl plistico moldeado.
El scporte ~4- (figuras 3 y 4) comprende un soporte
cilfndrico -9- provisto en su extremo superior de un collarin
externo -10-. Sobre lu cora superior plana -1l- del conjunto
-9-10- sobreszle unza coronz ie p-t.s -12- unidas por un velo e-

léstico, vertical y .elgudo -13-, = dicli: cara -1ll-. Cudz pata
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-12- presenta una cara radialmente interior -14- inclinada haciaff

i
v

arriba y hacia el eje X-X, por ejemplo con un 4ngulo de 60 gra-
dos respecto a la horizontal; exteriormente se une al wvelo =13~
por una cara -15- ligeramente inclinada hacia abajo y hacia el

eje X~-X, por ejemplo non un 4ngulo de 10 grados respecto a la

horizontal.

Cada pata -12- estd separada por un intervalo Fiwjial

de las patas vecinas, de modo que el conjunto de ellas forma

un anillo -16-, expansionable eldsticamente y que presente

interiormente uni superficie apro::imudamente cdnicar-l71:que con-

verge hicia arribe, y exteriormente, en su base, una garganta

circular -18- gue se estrecha haecia su fondo desde unz aljura

s e °
- e C s - L. 2ee*

~hl- 2 una alturc -h2-. E1 dispositivo -3- estd destinegdo’a

L]

ser montudo sobre unu p.red -13- de chupa que forra in%gkior-
mante un: rarte de pabelldén (no representzdo) del vehiaﬁig ¥y cu-
yo espesor —e- estf comprendido entre -h1- y -h2-., La pured
~19- preseniu: una perforacién circular -20- cuyo didmetro =s
lirerumente menor gue el didmetro médximo en reposo del anillo

-16‘--

El soporte -4~ estf atravesudo nor un orificio verti-

—21- ¥y, alrededor de éste y dentro del onillo -16-, por cua=-

P2S0s veriicales -22- Ge Jorma argueada, 2 90 grados los u-

El cojinete =5- (figurz 6) tiene unu formz general
cilindricc con parte inferior abombads ¥y cara superior -23- pla-

nz, de dilmetro igual al del cuerpo ~9- del soportie —-4-. Presen=-

s
v

wn orificio vertical ciego ~24-, Gel misao didmelro que el

orificio -21- uel soporte -4-, oue parte del centro de la cera

3
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metro del brazo -~2- 3el psrasol.

El tirante -6- esti constituido por una varilla ¢ilin-

drica que tiene el didmetro de los orificios =21- y -24- y que

lleva unc cabega -26- en su extremo superior. Cerca de su ex—
tremo inferior, estz varilla presenta un orificio transversal

-27— cuya seccidén (figurs 2) estd constituidz por un semieT¥pu-

lo superior gue tiene el diZmetro del orificio -25-, por §gbs

L ]
segmentos veriicales y unz buse horizontal -28-. le,

El pulscdor -B8- (figuru 5) comprende un anillo 429-

conjugada gon

or -17- del znillo expunsionable -lﬁ-. De

cuy= superficie exterior es troncocénicu y esti
lz superificie interi
la base de e¢cte anillo -20- purten cu.:tro patas de «uia .Bb-
dispuestzs pura: deslizcrse deniro de 105 pPus0s =22- qel soporte
~4- 7 de longitud supericr en un magnitud -d- a la longffﬁa de
los mismos (figurs 7).

Puri. montur el dispositivo =3- se utiliza una lenglle~

ta =3)- reciangulir y de forma alargada (figura 8), cuyo espe-—
sor =dl- 8 un poco meyor gue la distzncia -d=- precitada (figu-

“r

ra T) ¥

cuyo ancho =l- es menor gue el intervulo circunferencial
que sepurs lus putus —-30- del pulsador =8-. Lu lenglleta -31-
presenta en uno de sus extremos unz muesca -32- cuya anchura es
un poco moyor que el difmetro del tirante —6- y que desemboc:

en el lado menor correcpondiente de lu lenglleta.

El pulszdor -8~ es coloczdo en el soporte -4-, con lo
gue se apoyz sobre lu core superior -ll—= del mismo sin tocar las
patas -12-, que se encuentran retrafdcs. E1 resorte -7—- es en=-

filzdo sobre el tirante -6- y éste es introducido en los orifi-

P

q-
R
iy

=23~ y corta un orificio horizontal ciego -25- que tiene el did-"
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cios =21- y -24- y apretando hacia =t.jo comprimiendo dicho re- °

sorte =T—=, ¥ el brazo -2—- es introducido en el orificio =25- y
a través del orificio -27- del tirante. Entonces éste es solta-
do pero se mantiene la compresién 4 1 resorte -=T- tirandoshacia
abajo del cojinete -5~ para introducir la lengleta -31l- entre
dos patas -30- del puls:dor hasta que el tirante -6- se encuen-
tre dentro de la muesca =-32-. Entonces el cojinete -5- eé}f?l—

tado y el dispositivo se .ncuentra en el estado represenyggo en

la figura 7, donde la lenglleta -31- es apretada enire este coji-

nete y lo caru inferior del cuerpo -9- del sovporte -4-, el pul-

sudor =7- esti libre y, por consiguiente, el =nillo -16- egté

retrafdo.

Entonces se introduce el 'milio -l6- dentro qé&{é per-
foracibn -20- de la pared =19- hastu l. aplicaecibén del.ﬁéfiarin
-10- contru 1lu cara inferior de la pared -19-, y se re%i?é la
lengleta =31-. isf{ el resorte -7- solicita ei brazo =2- hucia
arriba, y éste tronsmite este esfuerzo al cojinete -5-, y de
agul a las p:tus -30- del pulsador -8-. Este dltimo se aplica
contra l. cara inferior =17- del unillo =16- y provoca por efec=-
to de cuiic lu expansidén del mismo, v en consecuenciu el acopla=-
miento de 1lu gergunta -18- contrz el contorno de lu perforacién
=20~ con un cpriete determincdo contrsz el mismo.

En o°ste estado montzdo (figura 1 y 2), el cojinete
-5~ se apoy: bxjo el efecto del resorte -7-, hocia arribc cone
tra l@ bzse planc de las pat.s =30-, 12 parte extrena =1- del
brazo -2- se 2poya por dos regiones distanciadus contro la gene-
ratriz superior del orificio -25- y, entre estas regiones, con-

tra l: buse plonr. -28- Gel orificio del tirunte -6-~. Estf cla-~
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ro que, de esia m&nera; el unjinete -5- puede girar alrededor
del eje X~X, junto con el braszo -2- y con un cierto par resis-
tente, y que este brazo puede girar ul mismo tiempo alrededor
de su eje Y-Y, dentro del cojinetie -5-, asimismo con un deter-
ninzdo par resistente. E1 volior de los dos pares resistentes es
determinade por la tensidn del resorte -7-, por los coeficientes

de rozamientc de 1o0s materiales utilizados para las distih¥s
Saw T

piezas del dispositive -3- y para el brazo -2-, y por 1as,§geas

de lzs super_ficies frotontes. 3,

see *
T2l como se represeantc en lus figursl y 2, se puede
[ ]
L]
prever medlos purs asegurar varias posiciones est bles del bra-

SPugo0

zo: por uns parte, en rotacidén alrededor del eje X-X, uga,p va-
e *

e . @
riws haellns =33~ previstis en lu car. superior plana dggt@oji_
e ©® o
nete -5-, cooperan con un relieve abombado -34- (figura'S)'en

suledizo sobre la bi.se de una pata -28-; por otra parté;'éh ro-

tucidn alrededor del cje Y-Y, el brazo -2- presentu unz faceta
~35- que cooperu con 1o base planu =28- del orificio del tiran~
te -6~ cu.ndo el purusol se encuentr. en posicién inactiva, re-

tir.di. Se sobreentiende cue es posible aficdir otrasfucetas al

brazo -Z-, si se aesed. Comc ce mpesents en la figurs 1, la fa-

-:5= est” formadz e un regibr. del brazo =2- de difmetro

ligerzmence reducido y ocue forma, cercu del extremo del mismo

un espaldén -36- cgue impide 1:. extraceidn inopini:dz del brazo

-2~ fuera del orificio -25-, sobreentendiéndicse que se puede

prever otros medios de retencidn axicl en luger de este espale-

dén. Un tetén -37- que sobrescle de lu parte superior del co=
llarin -10- Gel soporte -4-, posicion. zngulurmente este dlti-

mo, penetrando e un orificio previsto al lido de la perforacién
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~20- en la pared -19-,

Para desmontar e. diepositivo =3~ es suficiente tirar
hacia abajo del cojinete -5-. Este liberu el puls.dor -8-, que
vuelve a caer a su posicién de la figura T dejando que el anillo
=16- se retraiga hista un difmetro inferior al de lu perforacidén
~20- bajo el efecto de la traccidn ejercida sobre el soporte
-4~ por irtermedio del tirunte —6- y gracias a la inclingdién

de la superficie -15- &e lus patas -12-. Entonces el oonquto

®
puede ser extr:fdo heocia ubzjo. ie,
see °*
Las figur.s 9 = 11 represent:n un modo de realieacién

e
[
simplificado -3..—, desprovisto de puls.dor. El soporte -4&: ya

>Pose

no tiene el !millo extsnsible -16—- y los pasos =22-, pero pre-
o w

. - - . * [ ]
sent: un: parte centrnl soireelev.d: -38- de @luwetro igudl al

el
[ N )

de lu verforucién -20-, :.sf como vurios orificios p:ra.%%fhi-
llos periiéricos -39~-.Apurte del modo de fijacidn del éaﬁhrte
-4u=- e&rn el elemento de pi:bellén -19-, provisto de orificios ros-
ci:dos upropiandos, y Jdel hecho de gue la cara superior plana Jjel
cojinete -%- se encuentra directmunente en contacto rozante con
la car: inferio plun.: del cuerpo -%a- del soporte =4a-, el dis-
positivo =3u- cgs idéntico =1 dispositivo =~3= y funciona de 1la
mis.na mainer.

Parz las posiciones unguleres estiibles del cojinete
~-5- se prevé, como se comprende, un relieve -34u- en la cara in-
ferior del cuerpo —9a—.

En una veeoiante, los ejes X-X e Y=Y pueden ser per—
pendiculzres entre s8f tun sélo .rroximudumente, y el eje ¥-3
puede estar més o nmenos inclin:do respecto 2 la vertical. Ade-~-

mfs, el resorte =7~ puede ser substituido por vx» manguito de e-
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lastémero, una arandela Belleville ¢ andloge. El tirante —6-
puede ser de chapa embutida. Ly forma exterior del cuerpo -9-
del soporte -4-, asi{ como la del collurin ~10- y del cojinete
-5-, pueden ser cualesquiera, a eleccién del constructor. El
emplazamiento angular del soporte -~4- puede ser obtenido, en
las figures 1 a 6, por mediocs otros que el tetén -37-, por e-
jemplo debido a unz disimetrfz de la perforacién -20-, cdéfex

tituida por un suledizo interior que penetra enire dos pgtas
L ]

del anillo extensible =1&-. S,

Otra vuriante (no representada) del dispositiqg.de

los figuras 1 2 6 es la siguiente: algunas de las patas :l?-
fraep

del =nillo exiensible -16- son suprimidas, y todus las ?%t?s
-12-~ restantes sobresalen sobre 1los pzasos =22-, Ademﬁs,séx'pul—
sador -8~ es invertido: su anillo -29- es cilindrico y.TQé pa-
tas =30~ parten de éste hacia arriba y comportan en suguéktremos
superiores unz superficie troncocénica conjugeda con lz super—
ficie interior =17« del znillo =~16-. El relieve abombzdo -34-
sobresale de la cara inferior del anillo =-29-, Durante el mon=
tuje, Jus patzs -30- son introducidus de ubajo earriba en los
durante la extraccién de la lengleta -=31-, es el
extremo surerior <e estzs patas el que ataca la superficie in-
terior -17- del anillo -16- pare provocar la expansién de éste.

Se sobreentiende gue l= purte del brazo -2- gue es

exterior al cojinete -5- puede estzr provista de un revestimien=

tc cualguiera, perticularmente un fcrro combinado con el del pa-

rasol.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de montaje de un brazo sopcrte y arti-
culacién de parasol para vehfculos, del tipo de los que compren~—
den un soporte destinado a ser fijado de maners amovible delaa~
te de unz perforacién de un elemento de pabelldén del vehiculo
Y que presenta un orificio aproximadamente vertical, y un &9Jji-

¢ e g

nete montado giraztorio deniro de este soporte, alrededor dél eje

s e
del orificio y gue presenta un orificio aproximadamente vqééical
.
cocexial) con el del soperte, y un orificio aproximadamenxé‘§;¥i-
zontal, destinzdo = recibir el brazo en rotacidn, caracte;{}a-
do por el hecho de que loc dos corificios del cojinete se"aﬁguenw
. g0

tran, porque un tir.nte que presenta un orificio aproximé&aﬁen—
te horizonizl vir: el puse del brwzo estéd enfilado dentxzo:‘:l.é los
dos orificios vcrticales y porgue un 6rgano eléstico que-88 apo-
ya sobre la cars superior del soporte seclicita el tirante hacia
arriba.

2. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti-
culacifn de parasol pura vehfculos, segln 1z reivindicucién 1,
carweteric2do por el hecho de ogue el coiinete comporta uno o
virior relieves de emp)-zurmiento anular resnecto al soporte.

3. Dispositivo e mon:ije de un

r..z0 soporte y arti-

culzeibdn Gée p. r:usol par. venfculos, seséy unt. de los reivindie

caciones 1 y 2, coracteriz.do po: el hee .o ue gue el oxrificio
del tirante presenta un: fzcet: inferior destinada a cooperar,
en unc posicién predeterminada del brazo -2-, alrededor de su

propio eje, con unz facetz prevista en este brazo.

4. Dispositivo de moniije de un brozo soporte y arti-
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cilacifn de parasol para vehlculos, seglin la reivindicacién 3,

caracterizado por el hecho de que el brazo comporta medios de

retencidn axial.

5. Dispositivo de montaje de un brazo goporte y arti-
eulacién de parasol para vehfculos, segin unt cuulquiera de las
reivindicaciones 1 a 4, caracterizado per el hecho de que el ér-

gano elédstico es un resorte helicoidal que rodea el tiranhegy

*ad @

est4 comprimido entre una cabezz prevista en el extremo sypericr

de éste y la carz superior del soporte. .:

6. Dispositivo de montaje de un brczo SOportelffa}ti-

culacién de parasol parz vehfculos, segin una cuslquiera de las

tea ..r
reivindicaciones 1 z 5, caracterizado por el hecho de que el 80=-
o

o
porte present: un relieve excéntrico de emplzzomiento zrmlar,

PRI Y

destinzdo ¢ penetrur en un orificio del elemenio de pabeil¥n,

situiado al lade de la perforzciédn. *-

v o

T. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti-
culicién de parzsol para vehfculos, segin unz cualquiera de las

reivindicaciones 1 a 6, caracterigado por el b:cho de que el

soporte preseniu: en su periferia tuludros para tornillos y, even~

tualmente, e su cars: surerior, un stuliente de centraje dentro

de 1.. perforacidn 3del elemento de pubelldn.
8. Dispositivo de moniaje de uix brazo soporte y arti-

culacién de purasol por.. ve.f{culos, sesin un= cuzlgulera de las

1eivindicaciones 1 a 6, cur..cterizado por el lecho de que lu ca-

ra superior del soporte presents un anillo gque sobresale y es

radiclmente extensible el cu=zl presenta unz superficie interior

convergente hacia arriba y cuyo didmetro mé4ximo en reposo es un

poco mayor gue el de 1= perforacibn, y porcue un pulsacor, pro-

visto de putas que ztrovicszn pasos verticcles del soperte ¥



que rodean el orificio vertical de éste, presenta en su purte
superior una superficie periférica convergente hacie arriba ¥y 2

apta para atacar la superficie interjor del anillo extensibie.
9. Dispositivo de montaje de un braczc soporte y arti-

5 culacién de parasol para vehfculog, segin la reivindicacién 8,
caracterizado vor el hecho de que el unillo extensible presen-

t2 ern su base una garganta que se estrecha desde una altu;re.h,‘su-

®ed e

perier 2l espesor del elemento de pabellén hastz unu alture in-
-q-
ferior 2 este espesor. .:
10 10. Dispositivo de mon:iije de un bruzo soporte thrti-

[ 3% -
. . - 5 .
cul.cién de purceol pur. veufculos, segin una de las reivindi-
"‘h“
cacicones ¢ y 9, cioructerisudo por el hecho de que comprendg -
* a
- A hd
na lenglici- guc est# provist:, en un extremo, de unz muestd de

anchura al menos iguzal al difmetro del tirante y que puedée” ser
15 insertz entre el soporte y el cojinete pasando entre dos-patas

del puls:dor.

1l. Dispositivo de montaje de un brazo soporte y arti-

cul .¢ién de rarasol pura vehfculos.

Lz presente meori:. deseriptiv: const:. de trece ho-

()
W
o
L]

0liwd.8 escrit.s u mfquinc por una solu cara.
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